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P O Z V Á N K A 
na státní doktorskou zkoušku 

 

Ing. Tomáše PLUHAŘE 
školitel: Doc. Ing. Mgr. Václav Záda, CSc., KSI, FM, TU v Liberci 

Rámcové téma disertační práce: 
 

„Realizace optimalizačních algoritmů“ 
a 

Ing. Pavla PIRKLA
školitel: Doc. Ing. Mgr. Václav Záda, CSc., KSI, FM, TU v Liberci 

Rámcové téma disertační práce: 
 

„Lokalizace a tvorba modelu prostředí v mobilní robotice“ 
a 

Ing. Jakuba ŠTILCE 
školitel: Doc. Ing. Mgr. Václav Záda, CSc., KSI, FM, TU v Liberci 

Rámcové téma disertační práce: 
 

„Využití počítačového vidění v robotice“ 
 
Složení komise pro státní doktorskou zkoušku: 

 
předseda:  Doc. Ing. Ivan Jaksch, CSc., KAM, FM, TU v Liberci 
místopředseda: Prof. Ing. Bořivoj Hanuš, DrSc., KŘT, FM, TU v Liberci 
členové 

3. Prof. Ing. Jaroslav Balátě, DrSc., Fakulta technologická, Univerzita Tomáše 
Bati ve Zlíně 

4. Doc. Ing. Petr Klán, CSc., Fakulta strojní, Ústav přístrojové a řídící techniky v 
Praze 

5. Doc. Mgr. Ing. Václav Záda, CSc., KSI, FM, TU v Liberci  
6. Doc. Ing. Petr Tůma, CSc., KSI, FM, TU v Liberci 
7. Doc. RNDr. Jiří Erhart, CSc., KFY, FP, TU v Liberci 

 
                                                                    Termín konání 
v pondělí 29. května 2006 od 10.30, 12.00 a 13.30 hodin ve velké 
zasedací místnosti rektora (Hálkova 6, budova A, 1. patro). 

 
Podle Studijního a zkušebního řádu TUL je tato obhajoba veřejná a jsou na ni zváni studenti doktorského 
studia všech fakult, školitelé, studenti všech oborů a ostatní zájemci. 
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