D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Inteligentni roboty

Typ predmétu povinné volitelny doporuéeny roénik / semestr | 2/L
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiisob vyjadfieni rozsahu —

Zpiisob zakondeni zkouska | Forma vyuky | pi +cv
DalSi poZadavky na studenta

Podminkou zépoctu je aktivni uc€ast na cvicenich, uspésné absolvovani testll. Zkouska je pisemnd a Ustni.

Vyuéujici |

Doc. Ing. Mgr. Vaclav Zada, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Cilem pfedmétu je doplnit znalosti studentd v oblasti tzv. kognitivnich robot. Je orientovan na tlohy strojového
plénovani trajektorii robotl v prostiedi s pfekazkami a rizné metody jejich feSeni. Déle nasleduje vyuziti metod
prohledavani stavového prostoru, jako je prohledavani do Sitky a hloubky a tzv. informované metody prohledavani,
zejména A* algoritmus. Rovnéz jsou diskutovany vybrané otazky biorobotiky, humanoidnich robott a vzdjemné socialni
chovani robotu.

Témata prednasek:

1. Uvod do oboru. Urovné programovani tiloh. Konfiguraéni prostor.
Piekazky v prostoru a jejich reprezentace.
Hrubé planovani pohybu, zobecnéné Voronoiho diagramy,
Heuristické planovani pohybu, pfesné planovani pohybu robott.
Predikatova logika, popis situaci pomoci logiky, rezolu¢ni princip, diikazy pomoci rezoluce, vyuziti pro umélou
inteligenci.
Reseni tloh v robotice, systém GPS, situacni kalkul.
Systém Strips a jeho uziti.
Systém Planner a obecné teorie planovani akei.
. Planovéani uloh. Zdrojové, lokalni a globalni scény.
0. Analyza scény, simulace.
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Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustfedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studenti a zpusob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky |
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