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V Liberci 22. ¢ervna 2015
¢ j.: TUL - 15/9200/023461
Vyfizuje /linka: Vurmova / 3457

VaZena pani reditelko,

vsouladu s § 79 zdkona ¢. 111/1998 Sb., o vysokych $koldch a o zméné a doplnéni dalsich
zdkonu (zékon o vysokych skolach), ve znéni pozdéjSich predpisti, v pfiloze predkladam Zzadost
o prodlouZeni platnosti akreditace studijniho programu a studijniho oboru, ktery uskute¢nuje Fakulta
mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii Technické univerzity v Liberci:

Studijni program: N2612 Elektrotechnika a informatika
Studijni obor: 39027005 Automatické Fizeni a inzenyrska informatika
Forma studia: prezencni

Védecka rada Fakulty mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii Technické univerzity
v Liberci schvdlila materialy pro prodlouZeni akreditace na svém zasedani dne 10. ¢ervna 2015.

Dékuji za zafazeni Zadosti o prodlouZeni akreditace na projednavani Akreditaéni komise.

Se srde¢nym pozdravem

Vazena pani

Mgr. Karolina Gondkova
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Zakladni udaje

Nazev Zadatele: Technicka univerzita v Liberci
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Ba — Charakteristika studijniho programu a jeho obori, pokud se na obory ¢leni

Vysoka §kola Technicka univerzita v Liberci

Soudast vysoké Skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii
Nazev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612

Néazev studijniho oboru Automatické fizeni a inzenyrské informatika 3902T005
Garant studijniho oboru doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava

Zaméreni na pripravu k vykonu | NE

regulovaného povolani

Charakteristika studijniho oboru (studijniho programu)

Cilem tohoto studijniho oboru je vychovavat inZzenyry se znalostmi a schopnostmi feSit inzenyrské problémy zejména v
oblasti navrhovani a konstrukce fidicich systémt, automatizacnich zatizeni a slozitych kybernetickych systémi, véetné
systémli s umélou inteligenci. Absolventi tohoto studijniho oboru se mohou uplatit v projekénich, vypoctovych a
provoznich utvarech primyslovych zavodi, ve vyzkumnych a vyvojovych ustavech, ve zdravotnictvi, finan¢nictvi atd.

Profil absolventa studijniho oboru (studijniho programu) & cile studia

Profil absolventa:

Absolvent studijniho oboru Automatické fizeni a inzenyrska informatika je v prvni fadé¢ odbornikem ve velmi Siroce
pojaté oblasti automatického fizeni. Je schopen navrhovat a realizovat rozsahlé systémy pro fizeni technologickych
procesu, zafizeni pro vyrobu a ptenos elektrické energie a automatizovanych i robotizovanych vyrobnich linek stejné
jako mensi vestavné systémy pro fizeni jednotlivych stroji ¢i vozidel a jejich jednotlivych ¢asti a agregatl. Pro navrh
téchto systému je vybaven také potfebnymi znalostmi z oblasti elektrotechniky, vypocetni techniky a informacnich
technologii stejné jako z oblasti projektovani a automatizace inzenyrskych praci. K podstatnym zakladiim jeho uspéchu
nalezi hluboké znalosti matematickych a fyzikalnich principl, na nichz je fungovani fizenych strojii a technologii
zalozeno, stejné jako rozsahlé znalosti z oblasti teorie systému a fizeni. Zejména ve druhém roce studia ma budouci
absolvent moznost svobodné se spolupodilet na utvafeni svého profilu volbou z nabidky povinné volitelnych predméta.
Ve studiu tohoto oboru, ktery studenta pfipravuje pro automatizaci mnoha principialné velmi odlisnych technologii a
procest, je inherentné pfitomen vysoky stupen interdisciplinarity. To je zakladem flexibility absolventa a dava mu také
dobré zaklady pro profesionalni uplatnéni a rozvoj, i pokud se rozhodne pracovat v oblastech vzdalenych hlavnimu
zaméteni tohoto oboru

Cile studia:

Cilem studia je pfipravit vysoce vzdélané odborniky schopné samostatné tviréi prace, ktefi najdou uplatnéni jak ve
vyrobnich podnicich ¢i institucich statni spravy, tak i v oblasti vyzkumu a vyvoje, at’ jiz firemniho ¢i provadéného ve
specializovanych vyzkumnych ustavech a na universitich. Vzhledem k interdisciplinarit¢ studia a mnohotvarnosti
aplikaci automatického tizeni mohou absolventi nalézt uplatnéni i mimo klasicky technické oblasti napt. ve zdravotnictvi
¢i financnictvi. Absolventi mohou pracovat napf. jako projektanti automatiza¢nich systémd, systémovi integratofi,
procesni inzZenyfi, aplikaéni programatofi, pracovnici ¢i vedouci pracovnici oddéleni technického vyvoje,
védeckovyzkumni pracovnici apod.

Predpoklada se také, ze ¢ast absolventi bude studovat v doktorskych studijnich programech at’ jiz na TU v Liberci ¢i na
jinych vysokych $kolach v CR &i v zahraniéi.

Charakteristika zmén od predchozi akreditace (jen v pripadé prodlouZeni platnosti akreditace)

FMIMS TUL z4da o prodlouzeni akreditace udélené dle ¢.j. 12 321/2006-30/1 ze dne 4. 5. 2006. Navrhované
prodlouzeni zachovava plivodni akreditaci. Podstatné rysy uspofadani studia i profil absolventa zlstavaji proto
nezménény. Diléi upravy predmétt reflektuji dosavadni zkusSenosti z vyuky a zejména pak vyvoj oboru v poslednim
desetileti.

Pocet prijimanych uchazeci ke studiu Pocty studenti pfijimanych v letech 2006-2014 (po akreditaci oboru ARII):

v akademickém roce Rok | Studenti pFijati/zapsani
2006/2007 17/16
2007/2008 19/17
2008/2009 11/10
2009/2010 13/13
2010/2011 7/5
2011/2012 6/6
2012/2013 6/6
2013/2014 9/8
2014/2015 10/9




Bb — Prostorové, informacni a pristrojové zabezpeceni studijniho programu

Vysoka §kola Technicka univerzita v Liberci

Soucast vysoké skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii
Nazev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612

Nazev studijniho oboru Automatické fizeni a inzenyrské informatika 3902T005
Misto uskutecnovani studijniho | TU v Liberci

oboru

Prostorové zabezpedeni studijniho programu

Budova ve vlastnictvi VS | ANO | Budova v nijmu — doba platnosti nijmu | -

Informacni a piistrojové zabezpedeni studijniho programu

VSechny poslucharny, laboratofe a pracovny pedagogl jsou vybaveny piipojkami univerzitni pocitacové sité
LIANE s ptistupovou rychlosti 1 Gb/s a s pfimym pfistupem na Internet. Univerzita je pfipojena prostfednictvim
akademické sit¢ CESNET s pfistupovou rychlosti 3 x 10 Gb/s. Pocitacovou siti stejnych parametrti jsou pokryty
i veSkeré ubytovaci kapacity TUL, vcetné bezdratové sit¢ Wi-Fi napojené na autentizaéni systém Eduroam.
Studenti fakulty maji okamzikem zéapisu do studijniho programu vlastni adresu pro elektronickou postu a
postovni schranku s uloznym obsahem 500 MB. Dalsi kapacity maji k dispozici prostiednictvim fakultniho
serveru. Pfistup do sit¢ mohou studenti realizovat prostfednictvim vlastniho pocitace nebo univerzitnich ¢i
fakultnich pocitacovych uc¢eben nebo ve specializovanych fakultnich laboratofich. Od roku 2014 je studentim
k dispozici také Studentsky klub. Souhrnné informace k univerzitni knihovné jsou nasledujici:

Druh knihovny Univerzitni

Celkovy pocet svazkl (dle VZ za 2013) 221 397
Roc¢ni prirGstek titull 9034
Pocet odebiranych titul ¢asopist celkem 237
Pocet odebiranych zahranicnich titul( ¢asopist 112
Pocet odebiranych ¢eskych titult casopist 125
Jsou soucasti fond kompaktni disky ? Ano
Jsou soucasti fondl videokazety ? Ano
Oteviraci doba knihovny/studovny v tydnu 8.00-18.30
Provozuje knih. pocitac. inform. sluzby ? Ano
Zajistuje knihovna reserse z databazi ? Ano
Je zapojena na CESNET/INTERNET ? ano
Pocet stanic na CESNETu/INTERNEu 60
Jind databazova centra/sité? ano

Kromé nékolika pocitacovych uéeben je pro vyuku odbornych pfedméti k dispozici fada specializovanych
laboratofi. V ramci tohoto studijniho programu budou pouzivany zejména nasledujici laboratofe:

Laboratof Fidicich systému (A TK3)

Laboratot slouzi zejména pro vyuku predméti logického fizeni, programovani PLC systémt a navrh
mikropocitacovych aplikaci v bakaldfskych i magisterskych studijnich programech. Laboratof je vybavena
nazornymi fyzikdlnimi modely, PLC automaty, vyukovymi mikropocitacovymi systémy a modernimi
komunikac¢nimi sbérnicovymi systémy.

Laboratof spojitého Fizeni (A TK4)

Laboratof je vybavena zafizenim pro vyuku automatického fizeni. V laboratofi je k dispozici fada fyzikalnich
modelll regulovanych soustav rGzného stupné slozitosti. Ty lze fidit bud z osobniho pocitae s vyuzitim
programového vybaveni Matlab/Simulink/RealTimeWorkshop nebo za pomoci primyslovych automatizacnich
systému. V laboratofi jsou k dispozici zejména systétmy TECOMAT a SIEMENS. Systém SIEMENS je




dovybaven velkym mnozstvim rozsifujicich modulti. Pravidelné se laboratof vyuziva pfi realizaci vyménnych
zahranicnich praktik, které se tradi¢né konaji ve spolupraci s HS Zittau/Gorlitz.

Laboratof inteligentnich robotu (A S15)

Hlavnim vybavenim laboratofe jsou Ctyfi roboty fady IRB svédské firmy ABB. Probiha zde pfedev$im vyuka
predméth zaméfenych na robotiku a specidlnich laboratornich cvic¢eni. Studenti pfevazné mechatronickych obort
jsou v laboratofi seznamovani se zaklady programovani robotickych systémil, definovanim trajektorii,
kinematikou a dynamikou roboti, fizenim robotl a umelou inteligenci aplikovanou do robotiky.

Laborator elektrickych stroji a pohoni (A EL1)

Laboratof je urcena pro vyuku elektrotechniky: to¢ivych i neto¢ivych elektrickych strojii a pohont, vykonové
elektroniky a fizeni. Laboratof je vybavena novymi laboratornimi stoly s elektro-nastavbami, vykonovym
trojfazovym programovatelnym zdrojem 12 kVA, stiidavym programovatelnym zdrojem 2 kVA, fadou
stejnosmérnych zdroji az po 200 A, dale dvéma dynamometry, synchronnim generatorem 20 kVA s
automatickou fazovaci jednotkou a fadou méfticich piistroji véetné dvou analyzatort vykonu.

Laboratof elektrotechniky a Fizeni (A EL2)

Laboratof slouzi pro vyuku automatického fizeni a programovani fidicich systému. Je vybavena celkem deviti
programovatelnymi fidicimi systémy Rockwell (sedm automati CompactLogix, jeden ControLogix a jeden
GuardLogix). K témto automatim je pfipojena fada fyzikalnich modeld rizného stupné slozitosti: sedm modelt
s frekvenénim méni¢em a asynchronnim pohonem s proménnou zatézi, dva modely pro experimenty s fizenim
tepelnych systému s dopravnim zpozdénim (Heat Flow Experiment kanadské firmy Quanser) a dva modely pro
kombinovanou regulaci pritoku a vysky hladiny. K dispozici je také model vyrobniho procesu pro logické
fizeni. Laboratof rovnéz slouzi k vyuce programovani systému realného ¢asu. VSechny laboratorni modely lze
fidit i z osobnich poéitacli vybavenych systémem Interval Zero RTX.

Laboratof elektronickych systémii vozidel (A EL3)

Laboratof je vybavena kompletni elektroinstalaci vozu Skoda Superb a dalsimi zafizenimi souvisejicimi s
elektronickymi systémy vozidel. Probihd zde jednak vyuka specidlnich odbornych predmétt, jednak laboratof
slouzi pro realizaci studentskych projekti z oblasti automatického fizeni.

Laboratof elektroniky (AP11)

Laboratof je uréena piedev$im pro vyuku slaboproudych elektrotechnickych predmétt a specialnich predméta s
podporou fidicich pocitact. Pro frontalni vyuku je laboratof vybavena kvalitnimi méficimi pfistroji fizenymi po
sbérnici GPIB (osciloskopy, funkénimi generatory, méficimi Gstfednami, napajecimi zdroji, aj.).

Laboratof¥ inteligentnich materiali a struktur (A -1042)

Laboratof je vybavena specialnim pfistrojovym vybavenim pro meéfeni pfenosu hluku a vibraci a dalSim
technickym vybavenim umoznujicim vyzkum a vyvoj adaptivnich systéma pro potlaceni hluku a vibraci,
plosnych akustickych metamaterialti s aktivnim fizenim akustické impedance a metod charakterizace tenkych
ferroelektrickych filmd a kompozitnich materialt.

Laboratoi technické diagnostiky a analyzy signali (LTD)

Laboratof je zaméfena na ovéfovani novych metod technické diagnostiky po strance teoretické i praktické v
oblastech dynamiky strojii a strukturalni diagnostiky s vyuzitim provoznich tvari kmitl, vibrodiagnostiky,
hlukové diagnostiky, diagnostiky elektrickych stroji, endoskopie a elektromagnetické defektoskopie. V oblasti
analyzy signdll se zabyva novymi metodami analyzy nestaciondrnich signalii — wavelety a metodami
amplitudové a fazové demodulace. Poskytuje zazemi pro védeckou ¢innost doktorandi.

Laboratof pocitacového zpracovani obrazu (C 02009)

Laboratof je orientovana jak na vyuku pfedmétl pro zpracovani obrazu, tak predevSim na vyvoj a vyzkum v
oblasti metod zpracovani a analyzy obrazu a metod pocitacového vidéni pro narocné pramyslové aplikace. Je
vybavena potiebnou technikou jako jsou analogové i Cislicové kamery, objektivy, osvétlovace, aj. vcetné
pocitacového vybaveni s potfebnymi softwarovymi néstroji.



C — Pravidla pro vytvareni studijnich plani SP (oboru) a navrh témat praci

Vysoka skola Technicka univerzita v Liberci
Soucast vysoké skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii
Nizev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612
Nizev studijniho oboru Automatické fizeni a inzenyrska informatika 3902T005
Nazev prredmétu Tyd. zptuisob druh | piednasejici dop.
rozsah zak. roc.
doc. Ing. Osvald Modrlak, CSc.
Automatické tizeni 3pt+2c Zp+Zk P Ing. Lukas§ Hubka, Ph.D. 1/ZS
Diferencialni rovnice 1p+2¢ Zp+Zk P prof. Dr. Ing. Jiti Marys$ka, CSc. 1/ZS
Ing. Martin Diblik, Ph.D.
Elektrické pohony a servomechanismy 2pt+dc Zp+Zk P Ing. Josef Cernohorsky, Ph.D. 1/ZS
Elektromagnetismus 2p+2¢ Zp+Zk P prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc. 1/ZS
Mechanika kontinua a termodynamika 2p+2¢ Zp+Zk P doc. Ing. Milan Hokr, Ph.D. 1/ZS
Optimalizaéni Glohy Iptlc Klz P doc. Ing. Jan Sembera, Ph.D. 1/ZS
Pravdépodobnost a statistika 1p+2¢ Klz P Mgr. Jan Bfezina, Ph.D. 1/ZS
Névrh hardwarovych komponent 2p+2c Zpt+Zk P doc. Ing. Milan Kolaf, CSc. 1/LS
Identifikace dynamickych systému 2p+2c Zpt+Zk P Ing. Lukas Hubka, Ph.D. I/LS
Pocitacové zpracovani signala 2p+2¢ Zp+Zk P Ing. Jiti Mélek, Ph.D. 1/LS
Semestralni projekt 4c Klz P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava I/LS
Robotika 2p+2c Zpt+Zk PV doc. Mgr. Ing. Viaclav Zada, CSc. I/LS
Rizeni databazi 2p+2c Zpt+Zk PV Ing. Roman Spének, Ph.D. 1/LS
Stavova regulace 2p+2c Zp+Zk PV doc. Ing. Libor Ttima, CSc. 1/LS
Cislicové fizeni 2p+2c Zpt+Zk P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/78
Projektovani automatizovanych systému 2p+2c Zpt+Zk P Ing. Petr Skolnik, Ph.D. 2/Z8
Ridici pogitadové systémy 2p+2c Zp+Zk P doc. Ing. Petr Tima, CSc. 2/Z8
Diplomova prace 1 5¢ Zp P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/Z8
Automatické fizeni vyrobnich stroji 2p+2c Zp+Zk PV Ing. Radomir Mendficky, Ph.D. 2/Z8
Systémy pro fizeni v redlném Case 2p+2c Zpt+Zk PV doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/Z8S
Gramatiky a automaty 2p+2¢ ZptZk PV doc. Mgr. Ing. Vaclav Zada, CSc. 2/78
Pocitacové vidéni 2p+2¢ Zp+tZk PV doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D. 2/78
Diplomova prace 2 12¢ Zp P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/LS
Elektromagneticka kompatibilita a prof. Ing. Ales Richter, CSc.
bezpecnost elektrickych zatizeni 3c Klz PV Ing. Jiti Kubin, Ph.D. 2/LS
Algebraicka syntéza regula¢niho obvodu 2p+2¢ Zp+Zk PV Ing. Petr Mrazek, Ph.D. 2/LS
Inteligentni roboty 2p+2¢ Zp+Zk PV doc. Mgr. Ing. Vaclav Zada, CSc. 2/LS
Metody fizeni v aplikacich 2p+2¢ Zp+Zk PV doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/LS
Ridici systémy vozidel 2p+2c Zpt+Zk PV doc. Ing. Miroslav Maly, CSc. 2/LS
Rizeni vicerozmérovych systémi 2p+2c Zp+Zk PV doc. Ing. Libor Tdma, CSc. 2/LS
Technicka diagnostika 2p+2c Zpt+Zk PV prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc. 2/LS

Tydenni rozsah je uvadén ve vyukovych hodinach. Vyznam oznaceni je nasledujici:
p — prednaska, c — cviceni, s — seminaf, Klz — klasifikovany zapocet, Zp — zapocet, Zk — zkouska, dop. ro¢. — doporuceny roc¢nik,
ZS — vyuka probihd v zimnim semestru, LS — vyuka probihd v letnim semestru

Obsah a rozsah SZZk |

Statni zavérecnad zkouska se kond soucasné s obhajobou diplomové prace na zavér 2. ro¢niku studia. Odborné okruhy, z nichz
jsou studenti zkouSeni, zahrnuji zejména oblasti teorie automatického fizeni, elektronickych a pocitacovych systému a
informatiky. Aktualni seznam okruhli pro SZZ oboru Automatické fizeni a inZenyrska informatika je vzdy zvefejnén na
strankach fakulty (http://www.fm.tul.cz/pro-studenty/dpszz).

PozZadavky na prijimaci Fizeni |

Podminky pro pfijeti jsou zvefejnény na strankach fakulty (http://www.fm.tul.cz/pro-uchazece/prijrizmag) [cit. 15.5.2015].
V soucasnosti platné podminky pro obor ARII jsou nasledujici: Uchaze¢i budou pfijimani na zakladé vysledk dosazenych v
prubéhu bakalafského studia. Bez pfijimacich testii/pohovorti budou pfijimani uchazeci, kteti maji za celé bakalaiské studium
prumérny prospéch do 2,5 véetné nebo u statni zavérecné zkousky prumérny prospéch z obhajoby a odborné rozpravy do 2,0
véetné. Uchaze€i, ktefi toto kritérium nesplni, budou pozvéni na pfijimaci test. Pfijimaci test ovéfi predpoklady pro studium
zvoleného oboru a jazykové predpoklady uchazecée. Prijati budou uchazeci, ktefi v pisemnych testech ziskaji alespon 15 bodi ze
30.




DalSi povinnosti / odborna praxe

Nejsou

Navrh témat praci a obhijené prace |

Témata dosud obhajenych praci jsou k dispozici na strankach informaéniho systému university (bez pfihlaseni jsou k dispozici
pouze jiz obhajené prace):

(https://stag.tul.cz/stag?urlid=prohlizeni-prace-search&krouzekSearchFakulta=FM &programInput=N2612&oborlnput=3902T005)

Vybér témat diplomovych praci obhajenych v poslednich letech:

e Explicitni prediktivni fizeni a jeho aplikace

e Studie procesu stratifikace v readlném modelu tepelného vyméniku

e Systém vyvazovani prizkumné miniponorky

*  Model chovani elektrického posilovace tizeni

*  QGrafické uzivatelské rozhrani pro méfici pfistroje v prostiedi operacniho systému GNU/Linux
e Verifikace modelu VT piehiivakt na zdklad¢ provoznich méfeni

e  Navrh analyzatoru kvality elektrické energie tfidy A pro platformu ARM

*  Navrh primyslového regulatoru tlaku

*  Fuzzy fizeni modelu piehfivani pary

*  Optimalizace systémové sluzby pro automaticky zdznam dat

* Automaticky systém pro kontrolu kvality vyrobkii

*  Syntéza regulacniho obvodu se stavovym reguldtorem s ohledem na jeho robustnost

*  Pouziti regulaénich struktur s referenénim modelem pro regulaci elektrickych pohont

e Potlaceni vlivu proménného momentu setrvacnosti na regulaci servomotort prumyslového robota KUKA VK10

Navaznost na predchozi studijni program
(podminky z hlediska pribuznosti oborii)

Predkladany navrh studijniho programu navazuje nejtésnéji na bakalafsky studijni program B2612 Elektrotechnika a
informatika, obor Elektronické informacéni a fidici systémy. Je vsSak koncipovan tak, aby jej mohl studovat absolvent
kteréhokoliv bakalarského studijniho programu zaméteného na oblasti elektrotechniky a informatiky, kybernetiky, robotiky a
obdobnych zaméteni.




E — Personalni zabezpeceni studijniho programu (studijniho oboru) — souhrnné idaje

Vysoka Skola

Technicka univerzita v Liberci

Soucast vysoké skoly

Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii

Nizev studijniho programu

Elektrotechnika a informatika N2612

Nazeyv studijniho oboru

Automatické fizeni a inzenyrska informatika 3902T005

Nazev pracovisté celkem | prof. prepoc. doc. prepoc. odb. as.|z toho svéd.|lektori |asistenti |védecti THP
celkem pocet p. celkem | podet d. Celkem hod. pracov.

FM-ITE 2 1 1,0 1 1

FM-MTI 16 2 1,5 7 6,8 7 7

FM-NTI 4 2 2,0 1 1,0 1 1

FS-KSA 1 1 1

FS-KVM 1 1 1,0

Vysvétlivky zkratek:

FM fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii; FS fakulta strojni, ITE Ustav informaénich technologii a elektroniky; MTI Ustav mechatroniky a technické
informatiky; NTI Ustav novych technologii a aplikované informatiky; KSA Katedra vyrobnich systémil a automatizace; KVM Katedra vozidel a motori

V tabulce jsou uvedeni pouze garanti (prednasejici) v magisterském studijnim programu Automatické fizeni a inZenyrska informatika. V ptipad¢ ze jedna osoba garantuje vice
predmétu, je zapocitana jen jednou. V listu C je uvedeno celkem 30 povinnych a povinné volitelnych pfedmétii. Z tohoto poc¢tu maji tii pfedméty charakter samostatnych praci

(diplomova prace 1 a 2 a semestralni projekt), zbyvajicich 27 pfedmétil je vyucovano standardnim zptisobem formou prednések a cviceni. Z tohoto poctu je celkem 18

predmétu (tj. 66,7%) garantovano ¢i spolugarantovano profesory a docenty. Garanty ostatnich predmétd jsou odborni asistenti s védeckou hodnosti.




TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI let

Fakulta mechatroniky, informatiky
a mezioborovych studii [ FM
v Liberci

Prohlaseni k personalnimu zajisténi pro zadost o prodlouzeni doby platnosti akreditace navazujiciho
magisterského studijniho programu Elektrotechnika a informatika, studijni obor Automatické fizeni a

inZenyrskd informatika

Délka pracovniho vztahu vyucujicich je uvadéna podle podepsanych pracovnich smluv na dobu
ur¢itou na zakladé informaci z personélniho oddéleni. Toto oddéleni také s dostatecnym predstihem
zasild upozornéni na blizici se konec jednotlivych Uvazk(, individualné tak jsou fesena prodlouzeni

platnosti smluv v souladu s internimi pravidly.

S vyhledem na dobu platnosti akreditace nejsme schopni zarucit, ze viem pfednasejicim budou
smlouvy automaticky prodlouzeny, vedeni fakulty mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii vsak
garantuje, ze bude zachovano takové personalni zazemi, aby byla nejen zajisténa vyuka v plném rozsahu
pfedlozené akreditace po celou dobu jeji platnosti, ale aby také byl zajistén rozvoj v oblasti vyucovanych

témat a aktualizace naplné podle aktualniho rozvoje poznani.

S pozdravem

prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc.
dékan FMIMS

TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI  Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii ' Studentska 1402/2 461 17 Liberec 1 HER

tel.: +420 485 353 686 | jaroslav.hlava@tul.cz www.fm.tul.cz | IC: 467 47 885 | DIC: CZ 467 47 885



F — Souvisejici védeckd, vyzkumna, vyvojova, umélecka a dalsi tviirci ¢innost
Vysoka §kola Technicka univerzita v Liberci

Soucast vysoké skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii

Nézev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612

Nizev studijniho oboru Automatické fizeni a inzenyrské informatika 3902T005

Informace o tviiréi ¢innosti vysoké skoly souvisejici se studijnim
oborem (studijnim program)

Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii je vyzkumné zaméfenou fakultou TUL. Lze to dokumentovat
napfiklad na wvysledcich Hodnoceni vysledki vyzkumu a vyvoje v roce 2014, zvefejnéném na strance
http://www.vyzkum.cz/FrontClanek.aspx?idsekce=705043, ev.
http://www.isvav.cz/h13/organizationVoDetail.do;jsessionid=54CCBF70B83036E8714871E4C664C357?rowld=VOL

a http://www.isvav.cz/h13/organizationDetail.do?rowld=orjk%3A24220. [cit.15.5.2015]

Z téchto stranek lze vydcist, ze pii stavajicim poctu akademickych pracovnikd (tedy 123 k 15.5.2015) ziskala fakulta celkem
9 662 bodu za 249 hodnocenych vysledka Pilife I, dale 966 bodu pilife II. a 741 bodu pilife III. Z toho bylo napf. 38 ¢lankd
v kategorii Jimp - Clanek v impaktovaném &asopise evidovaném ve Web of Science, 30 v kategorii  Jsc - Clének v ¢asopise
evidovaném v databazi Scopus, ktery neni evidovan ve Web of Science, 17 v kategorii Jrec, 8 v kategorii BC - Odborna kniha
a 156 v kategorii D - Clanek ve sborniku

Vyzkumné aktivity souvisejici pfimo se studijnim programem jsou pfedevsim v oblasti automatického fizeni, zejména se
zamétenim na energetické systémy a inteligentnich elektrizacni sité, dale v oblasti robotiky, elektrotechniky a elektroniky,
aplikované informatiky aj., soucéasti aktivit jsou i vyznamné aplika¢ni ukoly napf. v oblasti automobilového primyslu. Fakulta
hraje vyznamnou roli v ¢innosti Ustavu pro nanomaterialy, pokro¢ilé technologie a inovace.

Existuje také fada aktivit zaméfenych na vzdélavaci ¢innost. Ty lze dokumentovat mj. nasledujicim piehledem projekti
feSenych v uplynulych letech a zamétenych na dalsi zkvalitnéni vyuky.

Jedna se napft. o nasledujici projekty:
PROJEKTY OPVK
e (CZ.1.07/2.2.00/28.0050 Modernizace didaktickych metod a inovace vyuky technickych predméti; resitel: L. Tima,
doba feseni: 01/2012 — 12/2014.
TRANSFORMACN{ A ROZVOJOVE PROJEKTY
e int. ¢. 12113 Novy pfedmét DATAMINING na FM; fesitel: K. Cisafova
e int. ¢. 12117 Inovace pfedmétu Metody uzivané v logistice vytvofenim softwarovych aplikaci; fesitel: J. Chudoba
e int. ¢. 12126 Kvalitni vzdélavaci média = uspésnéjsi absolvent — Pokra¢ovani projektu ALS s dirazem na
"udrzitelnost" zejména pofizovani zdznami a dalsi vyvoj portalu ALS; fesitel: K. Cisafova
e int ¢. 12127 Inovace vyukovych prostfedki informatickych uc¢eben FM; fesitel: M. Kolar
e int ¢. 12131 Aktivni evidence absolventi; fesitel: K. Cisafova
e int. ¢. 12148 Zahrani¢ni odbornici na FM; fesitel: J. Nosek
VZDELAVAC{ PROGRAMY EU
e EC09/7630 (517138-TEMPUS-1-2011-1-CZ-TEMPUS-JPCR) EU-PC Double Degree Master Program in
Automation / Mechatronics; feSitel: P. Tima; spolufesitelé: J. Nosek, A. Zemanova, doba feseni: 15/10/2011 —
14/10/2014.

¢
¢

Tim nejpodstatnéjSim vSak jsou projekty ziskané pro védeckou a vyzkumnou ¢innost souvisejici s oborem.
Vybér z téchto projekti je uveden v nasledujici tabulce.

Pi‘ehled FeSenych granti a projekti (zavazné jen pro magisterské programy)

Pracovisté | Nazvy granti a projekti ziskanych pro védeckou, vyzkumnou, uméleckou a Zdroj Obdobi
dalsi tvirdi ¢innost v oboru

TA02020109 — Prediktivni fidici systém pro zlepSeni stability a zvySeni

FM ucinnosti elektrarenskych blokd, fesitel: doc. Ing. Libor Tima, CSc. TACR 20122015
TE01020036 — Pokrocilé technologie pro vyrobu tepla a elektfiny, fesitel:
M CVUT, spolufiesitel za FM TUL: doc. Ing. Libor Ttima, CSc., vedouci TACR 2012-2019

projektového pracovniho bali¢ku zaméfeného na fizeni v rdmci smart grids
doc. Dr Ing. Mgr. Jaroslav Hlava




TA04020207 — Informacni systém pro analyzy a predikce zasob podzemni vody

FM v zavislosti na lidské ¢innosti a klimatickych zménach, tesitel: TACR 2014-2017
doc. Ing. Jan Sembera, Ph.D.
TA02021132 — Mobilita kontaminantt a dalSich slozek prostfedi — integrace do

FM expertniho systému vyuzivajiciho transportné-reakéni modelovani, fesitel: TACR 2012-2015
doc. Ing. Jan Sembera, Ph.D.
TA02020177 — Informacni systém pro podporu rozhodovani o vyuziti krajiny po *

M rekultivaci (MARE) (2012 — 2014), fesitel: doc. Ing. Jan Sembera, Ph.D. TACR 20122014

M TiA040 11114 — Chemosenzoricka percepce a vyvoj jejiho méteni, fesitel: Ing. TACR 2014-2017
Jiti Jelinek, Ph.D.

M TAO01011142 — Automaticka transkripce a indexace pfednasek, fesitel: TACR 2011-2014
prof. Ing. Jan Nouza, CSc.

M TA01011204 — Zivé archivy, fesitel: prof. Ing. Jan Nouza, CSc. TACR 2011-2014
GA13-10527S — Analyza subsonického flutteru elasticky ulozenych profila s *

M vyuzitim interferometrie a CFD, fesitel: Ing. Petr Sidlof, Ph.D. GACR 2013-2016
GA14-11898S — Zlepsovani fecového signalu pomoci ¢astecné slepych metod za -

M pouziti pole mikrofont, fesitel: doc. Ing. Zbynék Koldovsky, Ph.D. GACR 2014-2016
GA13-10365S — Plosné akustické metamaterialy s aktivnim fizenim akustické -

M impedance, fesitel: doc. Ing. Pavel Mokry, Ph.D. GACR 20132015

M S}IVJP {0}/ 11/P499 - Me:tody adaptace na mluvciho v systémech rozpoznavani GACR 2011-2013
teci, fesitel: Ing. Petr Cerva, Ph.D.
GAP103/11/1947 - Metody analyzy latentnich proménnych ve slepém

FM zpracovani fecovych a akustickych signalt, fesitel: doc. Ing. Zbynék Koldovsky, GACR 2011-2013
Ph.D.
GA101/09/1539 - Matematické a numerické modelovani proudéni v rozvétveni a

FM jejich experimentalni ovéfeni, fesitel VUT V Brnég, spolufesitel za TUL: GACR 2009-2012
prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc.
GAP204/10/0616 - Moderni piezoelektrické perovskity: kmity krystalové miizky

FM a doménové stény, fesitel Fyzikalni ustav, AV CR, spolufesitel za TUL GACR 2010-2012
Doc. Ing. Pavel Mokry, Ph.D.
GP201/09/P464 - Vyvoj a analyza iteracnich metod pro feseni rozsahlych

FM soustav linearnich algebraickych rovnic v aplikacich, fesitel Ing. Pavel Jiranek, GACR 2009-2010
Ph.D.
GA102/09/1668 - Zvysovani spolehlivosti a provozuschopnosti v obvodech SoC, « .

FM tesitel Prof. Ing. Ondiej Novak, CSc. GACR 2009-2011

M GA102/08/1118 Inteligentni diagnostika elektrickych stroja, fesitel prof. Ing. GACR 2008-2010
Ivan Jaksch, CSc.

M LD13019 — SPONA - Zvyseni spolehlivosti nanoscale obvodu, fesitel: MSMT 2013-2015
prof. Ing. Zdenék Pliva, Ph.D. COST

M 7AMBI13ATO006 — Principy tvorby lidského hlasu - hybridni metody ve MSMT/TA 20132014

vypocetni acroakustice, fesitel: Ing. Petr Sidlof, Ph.D.




FM

DF11P010VVO013 — Zptistupnéni archivu Ceského rozhlasu pro sofistikované
vyhledavani, fesitel: prof. Ing. Jan Nouza, CSc.

MK CR

2011-2014

FM

Projekt ¢. 10011328 — KLIPRO — Vlivy pocasi a zmén klimatu na zivotni
prostiedi a zemni stavby, fesitel: doc. Ing. Jan Sembera, Ph.D., spolufesitelé:
Hochschule Zittau-Gérlitz, Univerzita Jana Evangelisty Purkyné v Ustin. L.,
HTW Dresden.

Ziel 3/Cil 3

2011-2014

FM

FR-TI3/622 — Vyvoj a pouziti difuznich reaktivnich bariér na bazi mikroFe a
nanoFe pro sanace, piijemce MEGA a.s., fesitel za FM TUL: doc. Dr. Ing.
Miroslav Cernik, CSc.

MPO

2011-2014

M

FR-TI1/266 — Inovace technologie vyroby umélych kizi; ptijemce: Magna
Exteriors & Interiors (Bohemia) s.r.0. Liberec, diive Cadence Innovation, s.r.o.,
fesitel za TUL: Petr Tima

MPO

2009-2012

M

FT-TA5/129 — Vyzkum, simulace, modelovani a aplikace elektronickych vacek
v Fidicich systémech vyrobnich stroju; piijemce: Petr Jirasko (VUTS a.s.
Liberec), fesitel za TUL: Pavel Rydlo

MPO

2008-2010

Zcela uplny vypis vSech projektd je k dispozici na http://www.isvav.cz. Celkovy pocet projektli s parametry rok
ukonceni je 2010 nebo vice a zaroven ICO piijemce nebo dalsiho ucastnika feseni je 46747885 a nazev organizacni
jednotky obsahuje Fakulta mechatroniky je 55.




I — Uskutecniovani akreditovaného stud. programu mimo sidlo vysoké Skoly

Vysoka §kola Technicka univerzita v Liberci
Soudast vysoké Skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii
Nazev studijniho programu Elektrotechnika a informatika

Nazev instituce nebo pobo¢ky VS, kde probiha vyuka SP mimo sidlo VS nebo fakulty

Adresa | tel. | | e-mail

NAzvy obori uskute¢iiovanych mimo sidlo VS nebo fakulty forma typ SP
Zajisténi vyuky ak. pracov.z VS v % Externi vyucujici v %

z toho ak. prac. VS — prof. docenti Ph.D.,CSc.,Dr.

z toho externisté - profesori docenti Ph.D.,CSc.,Dr.

Charakteristika organiza&niho zaji§téni vyuky mimo sidlo VS nebo fakulty

Rozdily mezi vyukou na VS nebo na fakulté a mimo jeji sidlo

~e

Podminky pro tviiréi ¢innost v misté uskute¢iiovani vyuky, tj. mimo sidlo VS nebo fakulty

Prostorové zaji§téni vyuky v misté jejiho uskute&iiovani, tj. mimo sidlo VS nebo fakulty

Smluvni zaji§téni budovy | | doba platnosti najmu |

Udaje o vyukovych prostorach |

Informaéni zaji§téni vyuky v misté jejiho uskute¢iiovani, tj. mimo sidlo VS nebo fakulty
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Predméty v navazujicim magisterském studijnim programu

Elektrotechnika a informatika N2612

4

Studijni obor: ,,Automatické rizeni a inZenyrska informatika*

(prezencni forma studia)

Automatické fizeni

Diferencialni rovnice

Elektrické pohony a servomechanismy
Elektromagnetismus

Mechanika kontinua a termodynamika
Optimalizacni ulohy

Pravdépodobnost a statistika

Navrh hardwarovych komponent
Identifikace dynamickych systému

. Pocitacové zpracovani signalt

. Semestralni projekt

. Robotika

. Rizeni databazi

. Stavova regulace

. Cislicové Fizeni

. Projektovani automatizovanych systémit
. Ridici po¢itacové systémy

. Diplomova prace 1

. Automatické tizeni vyrobnich stroji

. Systémy pro fizeni v redlném case

. Gramatiky a automaty

. Pocitacové vidéni

. Diplomova prace 2

. Elektromagneticka kompatibilita a bezpecnost elektrickych zatfizeni
. Algebraicka syntéza regula¢niho obvodu
. Inteligentni roboty

. Metody fizeni v aplikacich

. Ridici systémy vozidel

. Rizeni vicerozmérovych systémi

. Technicka diagnostika



D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Automatické fizeni

Typ piedmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/ZS
Rozsah studijniho predmétu 3p+2c | hod. za tyden |5 krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Doc. Ing. Osvald Modrlak, CSc., Ing. Luka$ Hubka, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Cilem pfedmétu je prohloubeni znalosti a praktickych navykd z analyzy, syntézy a identifikace spojitych linearnich
dynamickych systémi a seznameni studentl s ne€kterymi sofistikovanymi metodami syntézy regulatori. Predmét je
zaméfen na principy experimentalni identifikace, na pokro€ilé techniky navrhu parametrti PID reguldtoru a na zlepSeni
regulacnich vlastnosti na zékladé rozvétvené zpétnovazebni regulacni struktury. Je zahrnuta i problematika popisu
neurcitosti regulovanych soustav a robustniho fizeni systému s neurCitostmi. Teoretickd i praktickd vyuka vyuziva
softwarové podpory Matlabu.

Analyza systému
1) Vnéjsi popis LTI systému (SISO, MIMO), diskretizace spojitého popisu.
2) Z transformace, struktury diskrétnich modeld (ARX).
3) Identifikace systému se spojitym modelem, odhad parametrii obrazového prenosu zvolené struktury.
4) Model parametrické neurcitosti, norma H2, Hoo, verifikace modelu.
5) Stavova reprezentace dynamického systému (spojita a diskrétni oblast).
6) Kalmanova stavova dekompozice, SVD dekompozice, minimalni realizace a redukce fadu modelu.
7) Zpétnovazebni fizeni (role PID a PSD v regulacnim obvodé).
8) Citlivostni analyza, pozadavky na kvalitu regulace ve frekvenéni oblasti uzavieného a oteviené¢ho obvodu.
Nyquistovo kritérium stability.
Pokrocilé techniky nastaveni PID regulatoru
9) Metoda geometrického mista kotentl, aplikace metody geometrického mista kofent pro navrh PID regulétora.
10) Optimalni sefizeni PID regulatort jako numerické optimaliza¢ni Gloha (zobecnéné kvadratické kritérium, IAE,

11) Optimalni sefizeni PID regulator metodou optimalniho modulu. Frekvenéni charakteristiky regulatoru PD, PI a
PID.

12) Navrh PID regulatort dle Ackermana (frekvenéni piistup).
Rozsireni zpétnovazebni regulacni struktury

13) Kompenzace métené poruchy pomoci dopfedné vazby, regulacni obvody s pomocnou mefenou a regulovanou
veli¢inou. Kaskadni regulace.

14) PID regulator s dvéma stupni volnosti (vyrovnavani neméfenych poruch). Filtrovani zddanych hodnot. Navrh
regulatoru z inverzni dynamiky.

15) Regulatory s vnitinim modelem (Internal model control IMC).
Robustni Fizeni

16) Robustni stabilita uzavien¢ho obvodu s neurcitosti. Struktura zobecnéného modelu uzaviené¢ho obvodu,
penaliza¢ni funkce.

17) Formulace H2 optimalniho fizeni (linearni podilova transformace), Ho© optimalniho fizeni. Volba parametrt
vahovych filtra.

18) Minimalizaci smiSené citlivostni funkce. Robustni fizeni pro nestrukturovanou neurcitost. Kritérium kvality
fizeni s multiplikativni neurcitosti.

Stavové Fizeni
19) Estimace stavi.
20) Stavovy regulator, stavova regulace pro sledovani zddané hodnoty.

Rozsahlé soustavy a jejich popis
21) Blokova algebra SISO a MIMO systému (signalni rovnice, Masontiv vzorec).

V souladu s programem pfednasek navazuji prakticka cviceni v Laboratofi fizeni, kde s pomoci softwarové podpory
Matlabu studenti implementuji na konkrétnich laboratornich ulohach teoretické zavéry a metodiku navrht regulatord.
Tato implementace navrhu reguldtord na laboratornich ulohdch umoznuje studentim porovnavat ucinek jednotlivych




regulatorti navzadjem v podminkach, které jsou blizké redlnym podminkdm. Soucasné tato cvi¢eni umozni studentim
poznat vlastnosti a moznosti sofistikovanych metod navrhu regulatort.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

* KUO, B.C.: Automatic control systems. John Wiley & Sons, Inc. New York, 1995.
* GRACE, A, Laub, J.,, A, Litle, J., N., Thomson, C., M.: Control System Toolbox. For Use with
MATLAB. User's Guide. The Math Works, Inc., 1995.
* ISERMANN, R.: Mechatronics Systems. Fundamentals. Springer, London., 2003. ISBN 1852336935.
e NOSKIEVIC,P.: Modelovani a identifikace systémii. MONTANEX a.s., Ostrava., 1999.
* SHINSKEY, F. G.: Process Control Systems. Application, Design, and Tuning. Mc Graw Hill.
ISBN 0-07-057101-5.

e MODRLAK, O., HUBKA, L.: Adutomatické rizeni: u&ebni text. Vyd. 1. Liberec: Technicka univerzita v Liberci,
2012, 292 s. ISBN 978-80-7372-850-2.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Diferencidlni rovnice

Typ piedmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/ZS
Rozsah studijniho predmétu Ip+2c | hod. za tyden |3 krediti | 4

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednaska + cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

prof. Dr. Ing. Jifi Maryska, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Cilem kurzu je zvladnuti zékladni teorie a numerickych metod pro feseni systému obycejnych diferencialnich rovnic.
Duraz je kladen piedevsim na schopnost praktického pouziti numerickych metod, coz je podpofeno i vyssi dotaci
cviceni.

Hlavni tematické bloky vyuky jsou nasledujici:

1) Aplikace ODR ve fyzice, opakovani zdkladnich metod, Cauchyova uloha,

2) Soustavy vyssiho fadu, Lipschizovska funkce, vety o existenci a jednoznacnosti, ptiklady
3) Teorie pro linedrni soustavy, variace konstant pro systémy

4) Soustavy s konstantnimi koeficienty

5) Explicitni Eulerova metoda, chyby, fad metody, RK metody

6) Absolutni stabilita, Stiff problémy, Implicitni Eulerova metoda

7) Okrajové ulohy, metoda siti pro okrajovou ulohu ODR.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky |

Nagy, J. Soustavy obyéejnych diferencialnich rovnic. Praha, MVST, SNTL 1983.. &, &.

Vitasek, E. Numerické metody. Praha, STNL, 1987.

J. E. Flaherty: Ordinary Differential Equations, course notes, online:
http://www.cs.rpi.edu/~flaherje/odeframe.html

Gerald Teschl: Ordinary Differential Equations and Dynamical Systems, American Mathematical Society, 2012
preprint online: http://www.mat.univie.ac.at/~gerald/ftp/book-ode/ode.pdf




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu Elektrické pohony a servomechanismy

Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/ZS
Rozsah studijniho pifedmétu 2p+4c | hod. za tyden |6 krediti |6

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky, laboratorni cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Ing. Martin Diblik, Ph.D., Ing. Josef Cernohorsky, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Prednasky (dle bloki vyuky)

1) Elektricky pohon - definice, zakladni uspofadani a rozdéleni, mechanika elektropohonu. Zatézovaci charakteristiky
pracovnich mechanismi, analyza pohybové rovnice, elektromechanicky piechodovy d¢&j, pracovni diagramy
kinematickych veli¢in.

2) Dimenzovani el. pohonu, druhy zatizeni, metody ekvivalentnich parametri, vliv pracovniho prostiedi na
dimenzovani pohont.

3) Stejnosmérny motor, princip ¢innosti, konstrukce, komutace, reakce kotvy, motor s cizim, paralelnim a sériovym
buzenim. Zpisoby fizeni rychlosti, brzdéni, reverzace, matematicky model stejnosmérného cize buzeného motoru.

4) Zpilsoby fizeni polohy, otacek a momentu stejnosmeérného motoru. Regulacni struktury polohovych, rychlostnich a
momentovych servomechanismi s timto motorem.

5) Asynchronni motor (ASM), princip C¢innosti, konstrukéni uspofadani, napétové rovnice a nahradni schéma,
energetickd bilance a moment stroje. Provozni stavy, spousténi, fizeni rychlosti. Matematicky model ASM,
transformace soufadnic.

6) Zplsoby fizeni otacek, skalarni fizeni, vektorové fizeni a piimé fizeni momentu ASM. Regulacni struktury
pouzivané pro fizeni servomechanismu s AM.

7) Ridici jednotky stfidavych pohonii - frekvenéni méni¢e. Rozdéleni, uspofadani vykonové ¢asti, typické vlastnosti,
princip ¢innosti, PWM modulace.

8) Synchronni motor, princip, konstrukce obecného synchronniho stroje, synchronni motor s permanentnimi magnety v
rotoru (PMSM), konstrukce, matematicky model stroje

9) Zpusoby fizeni polohy, ota¢ek a momentu servopohont s témito motory.

10) Elektronicky komutovany stejnosmérny motor (ECDC), konstrukce, princip, zptsoby fizeni. Krokové motory (KM)
konstrukce, zptsoby fizeni, pouziti. Reluktanéni motory (RM), spinané RM, princip, vznik reluktanéniho momentu.

11) Technické prostiedky urcené pro realizaci elektrickych servomechanismt (servomotory, meénice, snimace, fidici
systémy, primyslové komunikacni site.

12) Zptsoby ovladani elektrickych servopohont (cyklické fizeni, PLCOpen), programovani fidicich systémi
servopohont dle standardd PLCOpen.

13) Referencovani polohovych servopohond, elektronicka vazba mezi servopohony (virtualxreal master, gear, cam, ...)

14) Funkéni bezpecnost strojnich a elektrickych zatfizeni, analyza rizik, prostiedky pro feSeni funkéni bezpecnosti
z hlediska elektrickych pohont.

Cviceni (dle bloka vyuky)

1) Bezpecnostni predpisy pfi praci na el. zafizenich. Spinaci, ochranné a ovladaci prvky napajecich obvodi
elektrickych pohond.

2) Bezpecnostni predpisy - test. Rizeni pohonii kontaktnimi a bezkontaktnimi logickymi prvky, navrhy ovladacich
obvodi.

3) Rizeni pohonti kontaktnimi a bezkontaktnimi logickymi prvky, navrhy ovladacich obvodi, programovani PLC
automatu "LOGO!".

4.-7.) Dimenzovani elektrickych motori a vykonovych ¢asti pfi rizném zatizeni. Vypocty asynchronniho elektromotoru
pro pohon riznych typt strojli, dimenzovani frekvenénitho ménice, dimenzovani brzdnych odport a brzdné
jednotky. Zadani 1. semestralni prace.

8.-10.) Model stejnosmérného motoru. Praktické zplsoby urceni parametrit motoru. Model otackového a polohového
servomechanismu se stejnosmérnym motorem.

10.-11.) Ovladani a regulace stejnosmérnych servomotor pomoci motion controlleru.

11.-14.) Realizace tlohy jednoosého fizeni pomoci PLCOpen.

15.-20.) Rizeni pohybu polohového sermopohonu, konfigurace, referencovéni, basic motion, elektronicka vazba mezi
pohony.

21.-22.) Stiidavy regulacni pohon s asynchronnim elektromotorem. Sezndmeni s frekvenénim méni¢em Sinamics G110,




zéakladni zapojeni jednoduchého FM, zptisob programovani pomoci BOP a PC. Nastaveni Sinamics G110 podle
zadani.
23.-24.) Rizeni frekvenéniho ménice pomoci komunika¢ni sbérnice.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Dorsey, J. Continuous and discrete control systems. ISBN 0-07-250023-9.

Krishnan, R. Electric Motor Drives: Modeling, Analysis, and Control. Prentice Hall, 2001. ISBN 978-0130910141.
Pavelka, J., Cefovsky, Z., Javirek, J. Elektrické pohony. CVUT, Praha, 2001.

Caha, Z., Cerny, M. Elektrické pohony. SNTL, Praha, 1990.

Piska¢, L. Elektrické pohony, principy a funkce. ZCU, Plzefi, 2003.

Skalicky, J. Elektrické servopohony. VUT, Brno, 1999.

Bulent H. Ertan and col. Modern Electrical Drives. Kluwer Academic Publishers, 2000. ISBN 978-0792363767.
Javurek, J. Regulace modernich elektrickych pohonti. Grada, Praha, 2003.

Soucek, P. Servomechanismy ve vyrobnich strojich. CVUT, Praha, 2004.

Rydlo, P. Rizeni st¥idavych elektrickych pohonti. TUL FM, Liberec, 2007.

Nasar S.A., Boldea,l. Vector Cotrol of Ac Drives. CRC Press Inc., 1992. ISBN 978-0849344084.




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu Elektromagnetismus
Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/ZS
Rozsah studijniho pfedmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska

| Forma vyuky | piednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Vyudujici |

Prof. Ing. V. Kopecky, CSc.

Stru¢na anotace predmétu |

Studenti se seznami s vlastnostmi elektromagnetického pole ve vakuu i v obecnych prostiedich a jeho popisem pomoci
Maxwellovych rovnic. Ziskaji zakladni informace o charakteru elektromagnetického pole a vinéni. Na tuto ¢ast navazuji
partie elektromagnetické a vinové teorie svétla. Na postulatech vyplyvajicich z elektromagnetické teorie svétla jsou
demonstrovany zaklady vinové teorie. V zavéru predmétu studenti ziskaji zdkladni informace o elementarnich vinach,

interferenci, koherenci a interakci svétla s hmotou.

Témata pirednasek:
1. Diferencialni a integralni pocet vektorovych poli.
Elektrostatika.
Magnetostatika.
Analogie elektrostatiky.
Maxwellovy rovnice.
Reseni Maxwellovych rovnic ve vakuu.
Dielektricka prostiedi a jejich popis.
Magnetické vlastnosti latek.
9. Obecné feseni Maxwellovych rovnic.
10. VInovéa rovnice.
11. Zakladni pojmy elektromagnetické optiky.
12. Elementarni elektromagnetické viny.
13. Interference.
14. Interakce svétla a hmoty.

Sl A i

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustiredéni)

| hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky

Feynman, R. Feynmanovy prednasky z fyziky. FRAGMENT Havlicktv Brod, 2001.
Saleh, B. E. A., Teich, M. C. Zdklady fotoniky svazek 1. MATFYZPRES Praha, 1994.

Hanka, L. Teorie elektromagnetického pole. Praha, 1975.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Mechanika kontinua a termodynamika

Typ piedmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Doc. Ing. Milan Hokr, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Hlavnimi tématy pfedméty jsou odvozeni a aplikace zakladnich rovnic teorie pruznosti, formulace okrajovych uloh
teorie pruznosti, variani principy v teorii malych deformaci, odvozeni rovnic proudéni idedlni tekutiny a mechaniky
tekutin, termodynamiky.

Rozclenéni vyuky do jednotlivych tydni je provedeno takto:

1. Opakovani pojmi a principti mechaniky, jednoosé napjatost

. Odvozeni tenzoru napéti, vlastnosti a interpretace slozek

. Odvozeni tenzoru deformace, vlastnosti a interpretace slozek

. Hlavni hodnoty a sméry tenzor( napéti a deformace

. zobecnény Hookliv zdkon

. rovnice a formulace okrajovych uloh teorie elasticity (Cast 1)

. rovnice a formulace okrajovych uloh teorie elasticity (Cast 2)

. rozlozeni napéti v technickych tlohach - ohyb a krut

9. Energetické (variacni) metody v pruznosti.

10. zdkony zachovani hmoty, hybnosti, energie v mechanice tekutin; hydrostatika

11. kinematika tekutin, rovnice proudéni, konstitu¢ni vztahy

12. prvni a druhd véta termodynamiky

13. stavova rovnice idealniho plynu

14. entropie, entalpie

03N N B W

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

M. Brdicka, L. Samek, B. Sopko: Mechanika kontinua, Academia, Praha, 2000

Stiiz B. a kol.: Metodicka ptirucka z Pruznosti a pevnosti, skripta VSST, Liberec, 1991

Halliday, Resnick, Walker: Fyzika, Vutium Brno.

R. P. Feynman, R. B. Leighton a M. Sands: Feynmanovy pfednasky z fyziky, Fragment, 2013 (3.vyd.)




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu Optimaliza¢ni ulohy

Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/ZS
Rozsah studijniho pfedmétu Ip+lc | hod. za tyden |2 krediti [2

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpiisob zakonceni klasifikovany zapocet | Forma vyuky | prednasky + cvideni

Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Ing. Jan Sembera, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Kurz ,,Optimaliza¢ni llohy* roz§ituje znalost studentti v oblasti zékladnich metod feSeni optimaliza¢nich uloh. Propojuje
teoretickou prednasku s feSenim konkrétnich praktickych tuloh s pouzitim SW MATLAB. Po absolvovani prednasek a
cviceni je student schopen samostatné¢ vybrat vhodnou metodu pro feSeni optimaliza¢ni ulohy a navrhnout pfislusny
algoritmus v softwaru MATLAB.

Témata pirednasek:

1. Numerické metody hledani extrému funkci, minimalizace funkce jedné proménné (Fibonacciova metoda a metoda
zlatého fezu) a Newtonova Raphsonova metoda

2.-3. Hledani extrému funkce vice proménnych bez omezeni: Nelderova-Meadova metoda, gradientni metody, metoda
sdruzenych smért

4.-5. Hledani extrému funkce vice proménnych s omezujicimi podminkami ve forme rovnosti: Metoda Lagrangeovych
multiplikatort

6.-7. Hledani extrému funkce vice proménnych s omezujicimi podminkami ve formé nerovnosti (matematické
programovani): formulace zadani tiloh napt. pro Matlab, odvozeni Kuhn-Tuckerovych podminek

Cviceni probihaji v pocitacové ucebné s uzitim software MATLAB.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

R. FLETCHER, Practical methods of optimization. 1st ed. Chichester: John Wiley & Sons, 1987. ISBN 0-471-91547-5.




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nizev studijniho pFedmétu Pravdépodobnost a statistika

Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/ZS
Rozsah studijniho predmétu 1p+2¢ | hod. za tyden | 3 krediti | 4

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakondeni klasifikovany zapocet | Forma vyuky | prednasky + cvigeni

Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici

Mgr. Jan Bfezina, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Cilem piedmétu je zvladnuti zakladnich metod matematické statistiky pfi nadvrhu experimentd a zpracovani ziskanych
dat. Probirana témata zahrnuji: exploratorni statistiku, zavedeni pravdépodobnostniho prostoru a ndhodnych veli¢in,
piiklady diskrétnich a spojitych rozdéleni, bodové a parametrické odhady, testovani hypotéz o rozdélenich, linedrni
modely zejména analyzu rozptylu a linearni regresi. Kurz zahrnuje i praktické zvladnuti metod pomoci statistického
software R nebo Matlab.

Obsah prednasek:

1. Exploratorni statistika, druhy statistickych veli¢in, miry polohy, miry rozptylu; odlehld pozorovani, klasicka
pravdépodobnost

Pravdépodobnostni prostor, podminéna pravdépodobnost, Bayesova véta
Nahodna veli¢ina, distribu¢ni funkce, stfedni hodnota, momenty
Zékladni diskrétni a spojita rozdéleni pravdépodobnosti

Nahodny vektor, limitni véty, bodové odhady

Intervalové odhady parametrd, testovani hypotéz, t-test, pfehled parametrickych a neparametrickych testu.

A A o

Linearni model, ANOVA, linearni regrese

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Doporucena literatura:
* Andé¢l, J. Statistické metody. Matfyzpress Praha, 1998.
¢ R.Bris, M. Litschmannova: Statistika I., Technicka univerzita Ostrava
* Antoch, J. - Vorlickova D. Vybrané metody statistické analyzy dat. Academia Praha, 1992.
* S.A. Bashir: Getting started with R, on-line: http://www.stat.berkeley.edu/users/rice/Stat135/Bashir.pdf

Doplnkova ¢etba:
e Darell Huff: How to Lie with Statistics, Penguin Books, 1973

® Nassim Nicholas Taleb: The Black Swan -- The Impact of the Highly Improbable (First ed.), Penguin Ltd.
London, April 2007, pp. 400.




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu Navrh hardwarovych komponent

Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho pifedmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu —

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

Ucast na cvicenich, realizace a obhajeni semestralni prace

Vyucujici |

Doc. Ing. Milan Kolaft, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Piedmét se zabyva metodikou navrhu modernich ¢islicovych i analogovych elektronickych zatizeni. Zakladem je popis
chovani systémi vyuzitim jazyka VHDL a nasledna simulace v ndvrhovych systémech. Dale jsou probirany rtizné
architektury zakazkovych integrovanych obvodi a jejich pouziti pii realizaci elektronickych systému. Laboratorni
cviceni jsou zaméfena na prakticky navrh obvodl vyuzitim systému Quartus II firmy Altera a specialnich vyvojovych
kita.

Témata pirednasek:

1. Realizace systému, projektovani elektronickych systéma, déleni ASIC, systémovy navrh, irovné abstrakce.

2. — 6. Jazyky pro popis technickych prostfedki, jazyk VHDL (entita, architektura, styly, porty, datové typy a objekty,
prifazovani signalil, definice procest, popisy synchronnich a asynchronnich d&jti, definice stavovych automatt, popis
sbérnic, komponenty, funkce, procedury).

7. — 8. Zéasahy navrhu elektronickych systému (syntéza struktury, sdileni prostedk, pravidla synchronniho névrhu,
eliminace metastabilit, pienos dat mezi casovymi doménami).

9. —10. Programovatelné zakdzkové obvody (d€leni, principy, architektury, vyznamné funkéni bloky, obvody
nejvyznamnéjsich vyrobct).

11. Analogové zakazkové integrované obvody (principy, zdkladni funkéni bloky, VHDL-AMS).

12. Navrh snadno testovatelnych obvodil (zékladni metody).

13. Technologie vyroby 10O (principy, charakteristické vlastnosti).

14. Aritmetické operace v hardwaru (realizace s¢itani, odecitani, ndsobeni, déleni a dalSich vybranych operaci).

Naplin cviceni:

1. Navrhovy systém Quartus II, postup navrhu, simulace a implementace do FPGA.

2.—9. Priklady popisu riznych typt elektronickych funkénich blokt (kombinacnich obvodu, sekvenénich obvodd,
stavovych automatd, paméti, aj.) pomoci jazyka VHDL, jejich simulace v navrhovém systému a implementace.

10. — 14. Individualni projekty — navrh a realizace elektronickych systému vyuzitim programovatelnych hradlovych poli.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky |

Povinna:
Studijni materidly v e-learningovém systému fakulty (prezentace, dokumenty, streamované prednasky).
Dostupné z: https://elearning.tul.cz

Doporucena:

[1] PINKER, J., POUPA, M. Cislicové systémy a jazyk VHDL. BEN-technicka4 literatura, 2006, ISBN 80-7300-198-5.

[2] KOLOUCH, J. Programovatelné logické obvody a modelovani cislicovych systémit v jazycich ABEL a VAHDL. VUT
v Brné, 2000, ISBN 80-214-1733-1.

[3]1 KRAL, J. Resené priklady ve VHDL. Hradlovd pole FPGA pro zacdatecniky. BEN-technicka literatura, 2010, ISBN
978-80-7300-257-2.

[4] STASTNY, J. FPGA prakticky. Realizace cislicovych systémii pro programovatelnd hradlova pole. BEN-technické
literatura, 2010, ISBN: 978-80-7300-261-9.

[S] MAXFIELD, C. The Design Warrior’s Guide to FPGAs: Device, Tools and Flows. Newnes, 2004, ISBN: 978-07-
5067-604-5.

[6] KOLOUCH, J. Jazyk Verilog a jeho uziti pri modelovani a syntéze cislicovych systémi. VUTIUM, Brno, 2012, ISBN
978-80-2144-516-1.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Identifikace dynamickych systémut

Typ piedmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Ing. Lukas Hubka, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Kurz poskytuje pfehled o zakladnich metodach identifikace systémd, a to linedrnich i nelinedrnich. Zamétuje se na
metody, jejichz vysledkem je neparametricky ¢i parametricky model, v pfipadé parametrického modelu pak jak ve
spojité, tak v diskrétni oblasti. Diskutovany jsou metody prabézné identifikace a pozornost je vénovana i validaci
vysledkll a metodice volby vhodné struktury modelu pro danou aplikaci. Zakladni postupy u jednotlivych metod jsou
demonstrovany na ilustracnich ptikladech.

Prednasky:

1) Uvod do identifikace, modely a klasifikace. Black-box, white box piistup. Stochastické signily a jejich
charakteristiky. Bily Sum.

2) Vstupni signaly, jejich charakteristiky, filtrovani. Korelace a kovariace.

3) Prechodova a impulzni odezva. Motivacni pfipadové studie. Linearni regrese.

4) Neparametricka identifikace, neparametricka frekvenéni odezva, spektralni analyza, vyuziti FFT. FIR modely.

5) Parametricka identifikace. Predikéni metody, ARMA. Metoda nejmensich ctverct.

6) Aplikace metody nejmensich ¢tverct — struktury modelt ARMAX, BJ, OE. Rozsifeni ARX na MIMO systémy.

7) IV metoda. Kalmanuv filtr.

8) Rekurzivni identifikace. Priibézné odhadovani parametrt linearnich prediktorti — algoritmus online identifikace
a jeho aplikace. Rekurzivni ARX, rekurzivni I'V.

9) Validace modelu, vybér struktury modelu, redukce fadu modelu, aproximace.

10) Identifikace systému v uzaviené smycce.

11) Estimace signalu, estimace stavu, estimace poruchy.

12) Identifikace parametrt stavového modelu, sub-space identifikace.

13) Metody identifikace nelinedrnich systému.

14) Parametrizace a identifikace systému s ¢asovym zpozdénim a systémua proménnych v Case.

Cviceni:

Béhem cviceni si studenti diky praktickym aplikacim na laboratornich tlohach osvoji jednotlivé metody. Pti analyze se
vyuzije softwarové podpory Matlabu, kdy studenti vyuziji nejen jeho funkce, ale mnoho algoritmt si navrhnou a
naprogramuji sami.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

Modrlak, O., Hubka, L., Automatické fizeni, TUL, 2013, 293 s. ISBN 978-8073728502.

Noskievic, P., Modelovani a identifikace systémti. MONTANEX a.s., Ostrava, 1999. ISBN 80-7225-030-2.
Schoukens, J., System Identification, 2013,172 s., Brussel.

Schoukens, J., Pintelon, R., Rolain, Y., Mastering System Identification in 100 Exercises. IEEE Press-Wiley, 2012.
Van Overschee, P., De Moor, B., Subspace Identification for Linear systems: Theory - Implementation — Applications.
Kluwer Academic Publishers, Leuven, 1996.

Soderstrom, T., Stoica, P., System Identification. Prentice Hall, Uppsala, 2001. ISBN 0-13-881236-5.




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu Pocitacové zpracovani signald

Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho pifedmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu —

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

CviCeni: Uspésné vyfeSeni kratkych, samostatnych uloh (pisemna forma); aktivni Gcast v diskuzi na probirana témata.
Zkouska: Zodpoveézené otazky v ramci pisemné zkousky s piipadnym ustnim dozkouSenim.

Vyucdujici |

Ing. Jifi Malek, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Predmét je zamétfen na prohloubeni teoretickych znalosti a praktickych zkuSenosti v oblasti ¢islicového zpracovani
signald. Cilem je zvladnout metody navrhu riznych typa ¢islicovych filtrli a osvojit si pouziti integralnich transformaci
(DTFT, DFT, Z) pfi analyze jednorozmérnych signali a systémt. Duraz je kladen téz na praktickou stranku
implementace metod na modernich pocitacich. Absolvovanim predmétu ziskaji studenti potfebné znalosti umoziujici
pokracovat ve studiu Cislicovych signali samostatné pomoci odbornych publikaci.

Témata prednasek:

1) Uvod, diskrétni (deterministické) signaly a systémy, linearni systémy (LTI), konvoluce

2) Korelace deterministickych signalii, Fourierova transformace v diskrétnim ¢ase (DTFT), DTFT spektrum
3) Frekvencni charakteristika, aplikace DTFT

4) Cislicové filtry, decibel, odstup signalu od sumu (SNR), vzorkovani, kvantizace

5) Zmeéna vzorkovaci frekvence, Z-transformace a jeji vlastnosti

6) Analyza systému pomoci Z-transformace

7) Systémy s linearni a minimalni fazi, diskrétni Fourierova transformace (DFT)

8) Vlastnosti DFT, metody Overlap-Add, Overlap-Save, rychld Fourierova transformace (FFT)
9) Prakticka spektralni analyza, harmonicka analyza

10) Zéaklady digitalni filtrace, navrhy filtrd FIR

11) Navrhy filtrd FIR a IIR

12) Aplikace ¢islicového zpracovani signala

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

PORAT, Boaz. 4 course in digital signal processing. New York: John Wiley & Sons, 1997, 602 s. ISBN 0471149616.

HAYES, Monson H. Theory and Problems of Digital Signal Procesing. New York: McGraw-Hill, 1999, 432 s. ISBN 0-
07-027389-8.

INGLE, Vinay K a John G PROAKIS. Digital signal processing using MATLAB. 3rd ed. Stamford, Conn.: Cengage
Learning, 2012, 652 s. ISBN 1111427372.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Semestralni projekt

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho pfedmétu 4c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni klasifikovany zapocet | Forma vyuky | konzultace
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Za odbornou troven zadani projektu a jeho relevanci k zaméteni oboru odpovida garant oboru (doc. dr. Ing. Mgr.
Jaroslav Hlava), za vedeni jednotlivych konkrétnich projekti odpovidaji jejich zadavatelé.

Struéna anotace predmétu |

Projekt predstavuje samostatnou praci na konkrétnim problému védecké, vyzkumné nebo vyvojové povahy. Mize byt
feSen individudlné nebo v malém tymu. Vysledkem je fadn€ zdokumentované ptivodni fesSeni zadané¢ho problému, které
musi byt prezentovano a obhajeno pred komisi jmenovanou vedenim fakulty.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky |

PLIVA, Z.,J. DRABKOVA, J. KOPRNICKY a L. PETRZILKA. Metodika zpracovéni bakalaiskych a diplomovych
praci. 2. upravené vydani. Liberec: Technicka univerzita v Liberci, FM, 2014. ISBN 978-80-7494-049-1. Dostupné z:
doi:10.15240/tul/002/2014-11-002




D — Charakteristika studij

niho predmétu

Nazev studijniho predmétu

Robotika

Typ piedmétu

povinné volitelny

doporuceny ro¢nik / semestr | 1/LS

Rozsah studijniho predmétu

2p+2c | hod. za tyden | 4

krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakonceni

zapocet + zkouska

| Forma vyuky | prednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Doc. Ing. Mgr. Vaclav Zada, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Cilem pfedmétu je vytvofeni pomérné hlubokych znalosti v oblasti kinematiky a dynamiky robotti, v¢etné aplikaci
metod odhadu parametri robotd, fizeni robotl k pevnému budu, fizeni po pfedepsané draze a nékteré vybrané metody
adaptivniho fizeni. Kromé& mechaniky jsou v pfedmétu vyrazné vyuzivany znalosti zteorie stability nelinearnich
systému, které umoziuji nastaveni parametrti regulatorti tak, aby bylo dosazeno pozadované kvality fizeni robotd.
Omezeni kladena na dosazitelnost, rychlosti a zrychleni jsou plné respektovana.

Hlavni témata prednaSek a cviceni po jednotlivych tydnech vyuky jsou nasledujici:

Prednasky:

. Uvod do oboru. Robotika a teorie fizeni. Motoricky, senzoricky a kognitivni subsystém.

. Diferencidlni geometrie v robotice, kiivocaré souradnice. Afinni prostory.

. Transformace baze, zobecnéné souradnice. Maticové metody kinematiky.

Pfima a inverzni tlloha robotiky, jejich vyznam, metody analytického feseni.

. Numerické metody feSeni inverzni ulohy kinematiky, vyznam sférického zapésti.

. Lagrangeovy a Hamiltonovy rovnice mechaniky, jejich vyuziti, Hamiltontv princip.

. Maticové metody generovani dynamickych modeld robotii a manipulatort.

. Zakladni ulohy dynamiky robotl a jejich numerické feSeni a simulace na PC.

. Servopohony, stabilita, gravitaéni kompenzace, vyuziti maticovych PID regulatort.

10. Stavové fizeni robotl s exponencialni stabilizaci.

11. Rizeni robota po piedepsané kiivce &i plose. Piesnost a rychlost regulace.

12. Adaptivni fizeni roboti pfi neuplné znalosti parametra robota.

13. Tterativni ucici se systémy robott.

14. Analyza pracovniho prostoru a planovani uloh.

\O

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomicky I

Angeles, J.: Fundamentals of Robotics Mechanical Systems. Springer-Verlag, New York, 2003.

Bronglio, B.-Lozano, R.-Maschke, B.-Egeland, O.: Dissipative Systems Analysis and Control. London. Springer-Verlag, 2007.
Canudas de Win,C.- Siciliany, B.-Bastin,G.: Theory of Robot Control. Springer-Verlag, 1996.

Fasano, A.- Marmi, S.: Analytical Mechanics. Oxford Univerzity Press, 2002.

Liu D., Wang L., Tan K. Ch. (Eds.). Design and Control of Intelligent Robotic Systems. Berlin, Springer-Verlag, 2009.
Samson, C.-Le Borgne, M.-Espiau, B.: Robot Control. Clarendon Press, Oxford, 1991.

Schilling, R. J.: Fundamentals of Robotics. Analysis and Control. Prentice Hall, Englewood Cliffts, New Jersey, 1990.
Siciliano B., Khatib O. (Eds.). Handbook of Robotics. Berlin, Springer-Verlag, 2008.

Zada, V.: ROBOTIKA, Matematické aspekty analyzy a fizeni. Ucebni text TUL, 2012. ISBN 978-80-7372-882-3.




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu Rizeni databazi

Typ piredmétu povinng volitelny doporuceny rocnik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu —

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Vypracovat projekt databazového IS na zadané téma v prvni tietiné semestru. Reseni musi obsahovat datovou a funkéni
analyzu, implementac¢ni model, ktery fesi vybrané Casti zadani. K ziskani zkousky kromé uspésného obhajeni projektu
musi student v testu prokazat pfimétené znalosti z teorie databazovych systémd.
Predpoklada se znalost algoritmizace v nékterém vys§im programovacim jazyce.

Vyudujici |

Ing. Roman Spéanek, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Cile predmétu (anotace):

Predmét klade diraz na datovou a funk¢ni analyzu informacnich systémi. Jsou probirdna témata spojend s optimalizaci
databazovych dotazl, ptistup k datim jak pomoci SQL tak i dalSich piistupi, které jsou vyuzity napi. u NoSQL databazi.
Diskutovany budou rovnéz postupy zabezpeceni dat v databazovych systémech pomoci roli a transakci, vcetné
administrace databaze. V ramci pfedmétu jsou také probirana témata spojena s distribuci DBS.

Témata vyuky po jednotlivych tydnech:

1. Konceptualni, databazova a fyzicka aroven pohledu na data, databazové modely relacni, postrelacni, objektové.

2. Navrh rela¢niho schématu, dekompozice univerzalni relace, syntéza dle Bernsteina, bez ztratovost dekompozice,
pokryti ptivodnich FZ. Transformace konceptudlniho datového modelu do relacniho databaze.

3. —4. Optimalizace databazi, datové struktury pro indexovani databazi, jejich vyhody/nevyhody.

5.—6. Jazyk SQL, definice a manipulace dat v SQL. Dotazy a jejich optimalizace, vliv kvantitativnich charakteristik
databéze na optimalizaci dotazu.

7. — 8. Principy programovani serverové strany databazovych aplikaci. Ulozené procedury a spouste.

9.-10. Transakce, jejich realizace, zajisténi konzistentnosti, distribuované transakce. Zobecnéné transakéni zpracovani,
dvoufazovy potvrzovaci protokol.

11.-12. Distribuované algoritmy, synchronizace, uviznuti (deadlock). Bezpecnost a ovéfovani uzivatelii, ovéfovaci
servery. Ptiklady distribuovanych systému.

13.-14. NoSQL databaze, zpracovani velkych objemu dat.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomicky I

[1] JAROSLAV POKORNY, Michal Valenta. Databazové systémy. 1. vyd. Praha: Ceské vysoké uceni technické v
Praze, 2013. ISBN 9788001052129.

[2] TIWARI, Shashank C. Professional nosql. 1st ed. Indianapolis, IN: Wiley Pubishing, Inc., 2011, p. cm. ISBN
047094224x.

[3] ZANIOLO, Carlo. Advanced database systems. San Francisco, Calif.: Morgan Kaufmann Publishers, ¢1997, xvii,
574 p. ISBN 155860443x.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu .
Stavova regulace

Typ piredmétu povinng volitelny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Ing. Libor Tima, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Predmét se zabyva podrobnym rozborem dynamickych vlastnosti zejména linearnich systémil, spojitych i diskrétnich.
Jejich stavovym popisem, transformaci stavového vyjadieni, jeho kanonickymi tvary. Vztah mezi vnéjSim a vnitinim
popisem systému, pfechod od spojit¢ého modelu na diskrétni. Odhad stavu systému, deterministicky Luenbergertv
estimator uplného a redukovaného tadu a jeho vyuziti pro nadvrh optimalniho zpétnovazebniho obvodu. Stavovy spojity a
diskrétni regulator.

Hlavni témata vyuky po jednotlivych tydnech jsou nasledujici:

1. Stavovy popis linearnich i nelinedrnich systémt, linearizace popisu.

2. Popis spojitych i diskrétnich systémi, jedno i vicerozmérnych.

3. Souvislost mezi vnitinim a vné&jSim popisem, transformace systému pocatecnich podminek na pocatecni hodnotu
stavového vektoru.

4. Transformace stavového popisu, kanonické Frobeniovy tvary.

5. Jordantv kanonicky tvar, Van de Mondova matice.

6. Obecné fesSeni stavovych rovnic, fundamentdlni matice (jeji vyjadfeni pomoci Laplaceovy transformace, pomoci
Sylvestrova rozvoje a prostfednictvim transformace do Jordanova tvaru).

7. Diskrétni stavovy popis spojitého systému buzeného schodovou funkci, oSetieni astatického ptipadu.

8. Vliv periody vzorkovani, stroboskopicky efekt, Shannontiv teorém.

9. Pozorovatel stavu, Luenbergertiv deterministicky estimator tiplného tadu.

10. Luenbergertv deterministicky diskrétni estimator redukovaného fadu.

11. Spojity a diskrétni regulacni obvod se stavovou zpétnou vazbou, diskrétni stavovy regulator, navrh volbou pdli
regula¢niho obvodu, Ackermannova formule.

12. Eliminace trvalé regula¢ni odchylky, astatické rozsifeni zpétné vazby.

13. Navrh optimalniho stavového regulatoru podle kvadratického kritéria, Riccatiho rovnice.

14. Rizeni dynamickych systémii s dopravnim zpozdénim.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za semestr

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zpuisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomicky I

Luenberger, D.G. 4n Introduction to Observers. IEEE Trans. on Automatic Control, Vol. AC-16, pp. 596-602.
Raven, F.H. Automatic Control Engineering. NY, McGraw-Hill, Inc. 1995.

Kuo, Benjamin C. Automatic Control Systems. London, Prentince-Hall, Inc. 1991.

Van de Vegte, J. Feedback Control Systems. NJ, Prentice-Hall, Inc. 1990.

Kwakernaak - Sivan:. Linear Optimal Control Systems. NY, John Wiley & Sons, Inc. 1972.

Stecha, J. Obecnd teorie systémii. /Skriptum/. Praha, CVUT FEL 1979.

Matik - Zdrahal: Obecnd teorie systémii-resené piiklady. /Skriptum/. Praha, CVUT FEL 1980.

Stecha J., & Havlena V. Teorie dynamickych systémii. Praha, CVUT FEL, skripta, 1995.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu o
Cislicové fizeni

Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/78S
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava

Struéna anotace predmétu |

Absolvent predmétu je schopen navrhovat Cislicové regulatory pro vétSinu béznych aplikaci. Dokaze tizeny systém
popsat diskrétnim modelem a v zavislosti na jeho slozitosti a cilech fizeni zvolit vhodny regulator i jeho nastaveni.
Spektrum regulatord, které ovlada sahd od jednoduchych c¢islicovych analogii klasickych PID regulatorti az k
prediktivnim regulatoriim zalozenym na modelu, které jsou vhodné pro slozité aplikace.

Hlavni témata predmeétu po jednotlivych tydnech vyuky jsou nasledujici:

rovnice, pfenos v Z transformaci, stavovy popis).

2. Stabilita diskrétnich systému, kritéria stability.

3. Diskrétni popis spojitych soustav fizenych pomoci ¢islicovych regulatori, diskrétni aproximace spojitych regulatord.
4. Cislicové PID regulatory, jejich varianty a vlastnosti.

5. Implementace cislicovych regulatort, volba periody vzorkovani, vliv ¢islicové realizace na fazovou bezpecnost a
stabilitu regulacnich obvodu.

6. Cislicové regulatory s optimalizovanou strukturou, kompenza¢ni regulatory, neminimalni fazovost diskrétniho
prenosu soustavy a jeji dusledky na stabilitu obvodu

7. Podminkové rovnice stability, navrh regulatoru v kone¢ném poctu kroki regulace (slaba, silné verze).

8. Prediktivni fizeni zalozené na modelu (MPC model predictive control), zdkladni princip metody, kvadratické
kritérium optimality, formulace omezujicich podminek.

9. MPC pouzivajici model typu ofiznutd pfechodova charakteristika (tj. algoritmus Dynamic Matrix Control - DMC),
odvozeni vztahli pro fizené systémy sjednim i vice vstupy a vystupy, analytické feSeni optimalizac¢ni ulohy bez
omezujicich podminek.

10. Zjednodusené suboptimalni varianty feSeni tlohy s omezujicimi podminkami, pifevod na standardni tvar ulohy
kvadratického programovani a plné numerické feseni optimalizacni ulohy.

11. Modifikace DMC algoritmu pro systémy s astatismem prvniho fadu, uvazovani dopiedné vazby od méfenych
poruchovych velicin.

12. Prediktivni fizeni zaloZené na pienosovych modelech - zobecnéné prediktivni fizeni (GPC).

13. Prediktivni fizeni zalozené na stavovych modelech, feSeni ulohy bez omezujicich podminek, numericky vyhodna
formulace v podobé feseni ulohy nejmensich ctverct.

14. Prediktivni regulatory zalozené na stavovych modelech s omezujicimi podminkami, tvrdé a mékké omezujici
podminky, estimace neméfenych stavovych veli¢in.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zptisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky |

e Tatjewski P. (2007), Advanced Control of Industrial Processes: Structures and Algorithms, kapitola 3 Model-based
Predictive Control, Springer Verlag

e Sulc, B. & Viteckovd, M. (2004), Teorie a praxe navrhu regulacnich obvodii, Praha: Vydavatelstvi CVUT.

e Wittenmark, B., Astrém, K. J., Arzén K. E. (2002), Computer Control: An Overview, IFAC Professional Briefs
Series, volné dostupné ze stranek IFAC http://www.ifac-control.org/publications/list-of-professional-briefs




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Projektovani automatizovanych systému

Typ predmétu povinny doporuceny rocnik / semestr | 2/78S
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni
DalSi poZadavky na studenta

Vypracovani semestralni prace, aktivni ucast na cviceni, zapocet, souhrnna zkouska.

Vyucujici |

Ing. Petr Skolnik, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Predmét poskytuje piehled o prostfedcich a metodach projektovani v inzenyrské praxi a o cilech, které zavadéni

automatizace do technologickych a vyrobnich procesi sleduje. Absolvovanim pfedmétu student ziska dovednosti

v tvorbé projektové dokumentace v oblastech vzduchotechnickych systému, chlazeni, vytapéni, elektrickych rozvoda,

pohonti a osvétleni. Tvorba projektové dokumentace je realizovana v prosttedi CAD/CAE. V ramci pfedmétu je také

mozno se zucastnit praktika na Hochschule Zittau/Gorlitz v jehoz ramci se podrobné sezndmi s vyuzitim prostiedi

ELCAD/Aucoplan pro projektovani méteni a regulace.

Témata prednasek:

1. Uvod do problematiky projektovani. Vymezeni pojmu projektovani a provoz automatizovanych systémil. Popis
jednotlivych fazi projektu az po jeho likvidaci. Definice ¢innosti projektovani.

2. Vyznam CAD/CAE systémil, zdkladni koncepce databazového systému ELCAD/AUCOPLAN vlastnosti systému,
datova struktura, datovy model. Hierarchicka struktura projektovani méteni a regulace.

3. Kiresleni technologickych schémat se zaméfenim na obvody meéfeni a regulace, schematické znacky casti
technologickych procesi, znaceni ak¢énich ¢lenti a méticich mist. Princip systému schematického zobrazovani dle
norem CSN EN ISO 10628, CSN ISO 14617, CSN 3511.

4. Zaklady projektovani vzduchotechnickych systémil. Pozadavky na vykon, hlu¢nost, Cistotu prostfedi a realizaci.
Definice vzduchotechnickych komponent, vypocet tlakovych ztrat, dimenzovani ventilatori pro vzduchotechnické
systémy.

5. Projektovani vzduchotechnickych jednotek, jejich vyuziti, mozné feseni fidicich obvodi ve vzduchotechnice.

6. Zaklady projektovani chladicich systému. Chladici systémy s piimym vstiikem chladiva, popis principu jednotek
split, VRF a VRV.

7. Systémy vodniho chlazeni, vyrobniky studené vody (chillery), nutné soucasti systému, zptisoby fizeni. Princip a
vyuziti sorpcniho chlazeni.

8. Projektovani topnych systémul a moznosti jejich automatického fizeni. Pojem tepelnd pohoda, vypocet teplotni
ztraty objektll, dimenzovani zdroju tepla, piehled zptisobli vytapéni a jejich vlastnosti. Vyuziti kombinované vyroby
elekttiny, tepla a chladu (kogenerace/ trigenerace).

9. Projektovani a dimenzovani elektrickych rozvodid. Popis jednotlivych druht elektrickych siti, jejich jisténi a
ochranna funkce. Ptehled jisticich prvk.

10. Navrh a jisténi vodi¢t dle CSN. Druhy a zna¢eni kabelii. Technologie primyslovych rozvodi

11. Pristroje pro technologickou instalaci, stykace, ovladaci a signaliza¢ni pfistroje, zdkladni pozadavky, stykacova
logika, kresleni technologickych schémat.

12. Elektrické pohony, jejich rozdéleni. Dimenzovani vhodné pohonné jednotky dle vyuziti. Specifika jisténi
elektrickych pohont, moznosti rozbéhu a jejich ovladani.

13. Opatieni v oblasti elektromagnetické kompatibility (EMC).

14. Osvétleni a jeho projektovani, pozadavky na osvétleni v zavislosti na cCinnostech. Zdroje svétla, jejich
charakteristiky.

Népln cviceni: Cviceni tematicky sleduje napln prednaSek a procvicuje znalosti ziskané v ramci pfednasek. Kromé
samostatné prace studenta je v ramci cviceni také prezentovdna a spole¢né feSena fada vzorovych projektd z praxe.

Studenti ziskaji zakladni znalosti s praci v CAD/CAE syst¢tmu ELCAD/AUCOPLAN, ktery umoznuje projektovat

technologicka zatfizeni z hlediska elektrické instalace, méfeni a regulace. Ziskané dovednosti ve tvorbé projektové
dokumentace prokazuji sestavenim samostatného komplexniho projektu.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

SKOLNIK, Petr, Albin DOBES a Jaroslav SEMERAD. Projektovini automatizovanych systémii. Vyd. 1. Liberec. ISBN
978-80-7372-881-6.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Ridici poéitatové systémy

Typ piedmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/7S
Rozsah studijniho predmétu 2p+2¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu —

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

Podminkou pro udéleni zapoctu je aktivni ucast na cvi¢enich a vypracovani zadanych samostatnych tiloh zamétenych na
protokoly Modbus a CAN ve stanovenych terminech.

Pisemna zkousSka se sklada z testu z probrané latky a z feSeni piikladd (Casovéani bitu CAN, sestaveni SFC, citlivost
koeficientt fidicich algoritmil, vypocet spolehlivosti, DeviceNet identifikator).

Predpoklada se znalost zakladl Z transformace, fidicich algoritmi a technického vybaveni pocitaca.

Vyucujici |

doc. Ing. Petr Tiima, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Principy technického i programového vybaveni fidicich poc¢itatovych systémi. Dtraz je kladen na distribuované fidici
systémy a jejich komponenty a na orientaci v prumyslovych komunika¢nich systémech. Jsou shrnuty i zavazné standardy
a doporuceni pro vystavbu fidicich systémil spolu se zadkladnimi zdsadami navrhu a konstrukce pocitacovych tidicich
jednotek a perifernich modult uzivanych zejména v prumyslové automatizaci.

Zakladni charakteristiky fidicich pocitacovych systém, specifické vlastnosti, vyvojové etapy, klasifikace.

Primyslové komunikacéni systémy, standardni komunikacni rozhrani a protokoly, komunikace zalozené na standardu
RS-232, RS-422 a RS-485, komunikacni protokol Modbus po sériové lince. Protokol sbérnice CAN, implementace v
samostatnych fadi¢ich CAN a v monolitickych mikropocitacich. Aplikacni vrstvy primyslovych komunikacnich
systémt, protokoly DeviceNet, CanOpen, Profibus, primyslovy ethernet.

Logické tidici systémy, vyvoj od sekvencnich obvodil ptes logické automaty az po PLC. Standardni typy fidicich
systémt, PLC, CNC, kompaktni piistroje a modulové systémy. Principy programového vybaveni fidicich pocitacovych
systému. Programovani PLC.

Cislicové regulatory, realizace fidicich algoritmil, rozbor vlivu kone¢né délky slova a vzorkovaci periody na piesnost
fidicich algoritmli, moZznosti eliminace chyb.

Vysoka funkceschopnost a bezpecnost fidicich systémt, FT systémy. Spolehlivost a funkéni bezpecnost fidicich
pocitacovych systémil a jejich zabezpeceni. Elektromagneticka kompatibilita.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

FORSYTHE,W. a RM.GOODALL. Digital Control: Fundamentals, Theory and Practice. New Y ork:
McGraw-Hill, Inc, 1991. ISBN 0-07-021600-2.

ZEZULKA, FrantiSek. Automatizace. Mezindarodni standardizace v oblasti priimyslovych komunikacnich
sbernic. 1998, €. 7, str. 393-396. ISSN 0005-125X.

ZEZULKA, FrantisSek. Prostredky priumyslové automatizace. Brno: VUTIUM, 2004, 176 s. ISBN 80-214-
2610-1.

LUDER, Arndt a Kai Lorentz (ed.). IAONA Handbook - Industrial Ethernet (with a list of producers). 3. ed.
Magdeburg: IAONA, 2005. ISBN 30-001-6934-2.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Diplomova prace 1

Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/7S
Rozsah studijniho pfedmétu 5c | hod. za tyden |5 krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpiisob zakonceni zapocet | Forma vyuky | konzultace
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Za odbornou troven zadani diplomové prace a jeho relevanci k zaméfeni oboru odpovidé garant oboru (doc. dr. Ing.
Mgr. Jaroslav Hlava), za vedeni jednotlivych konkrétnich diplomovych praci odpovidaji jejich vedouci.

Struéna anotace predmétu |

Predmét vytvari institucionalni ramec pro konzultace studenta s vedoucim a konzultantem diplomové prace v pribéhu
jejiho feseni. V prubéhu feseni diplomové prace student priabézné predklada své vysledky vedoucimu diplomové prace a
na zékladé jeho ptipominek a v diskusi s nim a s pfipadnym konzultantem je upravuje.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

ECO Umberto, Jak napsat diplomovou praci, Votobia 1997

PLIVA, Z.,]. DRABKOVA, J. KOPRNICKY a L. PETRZILKA. Metodika zpracovani bakalatskych a diplomovych
praci. 2. upravené vydani. Liberec: Technicka univerzita v Liberci, FM, 2014. ISBN 978-80-7494-049-1. Dostupné z:
doi:10.15240/tul/002/2014-11-002




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho piredmétu Automatické fizeni vyrobnich strojli

Typ piredmétu povinng volitelny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/78S
Rozsah studijniho piedmétu 2p+2¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakondeni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

Zapocet — ucast na cvicenich, uspésné napsani testu a vypracovani zadané tulohy.

Vyucujici |

Ing. Radomir Mendfticky, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

1. Uvod do automatizace vyrobnich strojii. Divody pro zavadéni pruzné automatizace, jeji pfinosy a sméry vyvoje.
Ekonomicka optimalizace vyroby, energeticka efektivnost.

2. Tvrda a pruzna automatizace, déleni stroji dle stupné pruznosti, vztah k sériovosti vyroby. PVS.

3. Ridici systémy. Vyvoj a historie, struktura a déleni RS, zpiisoby fizeni pohonu — interpolace, kanalova struktura.
Strojni konstanty. Piiklad prvniho uvedeni RS do chodu. Nejpouzivangjsi RS (napi. Sinumerik, Heidenhain).

4. CNC systémy. Principy stavby HW a SW. Zakladni soutadnicovy systém stroje, definice vztaznych bodu, prehled
nejpouzivanéjsich funkci, korekce nastrojil, zaklady programovani.

5.  Odmérovaci systémy. Odmeétrovani piimé a nepiimé, prirtistkové a absolutni. Zpracovani signalu, referencni body.

6. Zpétnovazebni prvky a ¢idla odmétovacich systému. Princip a funkce fotoelektrickych a induktivnich snimac.

7. Regulaéni pohony elektrické a hydraulické. Pouzivané typy, porovnani, vyhody a nevyhody. Principy, funkce,
provedeni. Pohony posuvl a vieten obrabécich stroju, jejich regulacni vlastnosti.

8. Dynamicky model polohového servopohonu srotacnim a linearnim motorem, provedeni regulace. Polohova
odchylka, odezva na skok rychlosti, odezva na skok zatézujici sily. Modelovani v prostiedi Matlab / Simulink.

9. Hlavni parametry majici zdsadni vliv na pfesnost fizeni a kvalitu pohonu. Dynamicka tuhost.

10. Dynamické chyby interpolace. Zékladni principy jejich kompenzace. Dopiedné signaly rychlosti a proudu.

11. Konstrukéni zasady navrhu polohovych servopohont. Optimalni ptevod. Ztrata pohybu vlivem konecné tuhosti a
pasivnich odport.

12. Mechanické usporadani jednotlivych ¢asti stroje, tuhost mechanickych ¢asti, predepnuté a neptedepnuté spojen.

13. Navrh a dimenzovani pohoni. Parametry a vztahy pouzivané pii navrhu, pfepoCty zatizeni a setrvacnych hmot.
Volba posuvového Sroubu, volba pfevodu a motoru.

14. Rezerva, zapocet.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomicky I

Povinna:

[11 Mendrficky, R.: Studijni texty a prezentace. [on-line]. 2015. Dostupné z: http://www .ksa.tul.cz/studijni-materialy
Doporucena:

[2] Pfefer, V.: Automatické fizeni vyrobnich strojii. ZCU Plzeti, 1997.

[3] Housa, J. a kol.: Konstrukce ¢islicové fizenych obrabécich stroji. SNTL Praha 1985.

[4] Skalla, J.: Navrh a dimenzovani polohovych servomechanismt OS, [Habilita¢ni prace]. TU Liberec, 1995.

[5] Soucek, P.: Servomechanismy ve vyrobnich strojich, CVUT Praha, 2004.

[6] Zeleny, J.: Vysokorychlostni obrabéni. MM Priimyslové spektrum Special, cerven 2000.

[7]1 Karban, P.: Vypocty a simulace v programech Matlab a Simulink. Computer Press, a.s. Brno 2006.




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu ) o L
Systémy pro fizeni v redlném case

Typ piredmétu povinng volitelny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/78S
Rozsah studijniho pifedmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakondceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava

Struéna anotace predmétu |

Predmét podava zaklady navrhu programovych systému pro realizaci ¢islicovych regulatorti a dalSich systému realného
Casu. Probrany jsou zékladni principy programovani v redlném case: rozvrhovani tloh, rozvrhovaci algoritmy a analyza
rozvrhnutelnosti, procesy, synchronizace, komunikace a funkce operacnich systému realného casu. Predmét tésné

Vv

teoretické principy jsou v ramci pfedmetu Cislicového fizeni popsany, implementovat v readlném cCase.

Hlavni témata rozdélena po jednotlivych blocich vyuky jsou nasledujici

1. Systémy realného Casu, definice, mekké a tvrdé systémy redlného Casu. Systémy pro fizeni v redlném case, ptiklady
aplikaci.

2. Zakladni pojmy a definice z oblasti rozvrhovacich algoritmli, Hodinami fizené (statické) rozvrhovani.

3. Rozvrhovani periodickych uloh zalozené na prioritach

4. Jednoduché testy rozvrhnutelnosti (max. rozvrhnutelné zatizeni, hyperbolicka mez).

5. Obecnéjsi testy rozvrhnutelnosti - analyza ¢asové poptavky, analyza doby odezvy

6. Rozvrhovani aperiodickych a sporadickych tiloh

7. Komunikace mezi procesy, synchronizace, uvaznuti procest, semafory, fronty.

8-9. Rizeni ptistupu ke sdilenym zdrojiim, inverze priorit a protokoly pro spravu sdilenych zdroji.

10. Sitova komunikace v systémech realného casu

11.-12. Operacni systémy realného casu.

13-14. Architektura a programovani prumyslovych fidicich systémd, spojeni logického a cCislicového fizeni v
modernich PLC systémech.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

* Giorgio C. Buttazzo, Hard Real Time Computing Systems - Predictable Scheduling Algorithms and
Applications, Third Edition, Springer 2011
e LIU,J. W., Real Time Systems. Prentice Hall, Upper Saddle River, N.J., 2000.

*  Christu-Varsakelis, Dimitrios; Levine, William S., Handbook of Networked and Embedded Control Systems,
Part III Software. 2005




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu Gramatiky a automaty

Typ predmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu —

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | pf +cv
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Doc. Ing. Mgr. Vaclav Zada, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Predmét seznamuje studenty se zaklady teorie automatii a formalnich jazykd v mife potiebné pro pochopeni funkce a
kone¢nych automatti, regularnich gramatik a bezkontextovych gramatik. Kontextové a obecné gramatiky jsou studovany
v navazujicim predmétu Teorie algoritmii a slozitosti. Ptedmét je koncipovan tak, aby studentim umoznil pochopeni
modernich monografii a ¢lankli zamétenych na kone¢né automaty, gramatiky a teorii programovani. Je stavén tak, aby
vyhovoval i lidem, ktefi nejsou Skolenymi matematiky ¢i informatiky.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

e Chytil, M. Automaty a gramatiky. Praha, SNTL 1984.

* Pin, J. E. Mathematical Foundations of Automata Theory 2015.
http://www.liafa.jussieu.ftr/~jep/PDF/MPRI/MPRI.pdf

*  Hopcroft, J.LE. - Ullman, J.D. Formadlne jazyky a automaty. Bratislava, Alfa 1978. (Preklad z anglictiny.).
e Melichar, B. Jazyky a preklady. Praha. Vydavatelstvi CVUT, 2003.

e Mares, J. Jazyky, gramatiky a automaty. Praha, Vydavatelstvi CVUT 2004.

*  Ginzburg, A. Algebraic Theory of Automata. Academic Press, London, 1968.

* Zada, V. Gramatiky a automaty — zapisky pfednasek. TUL, 2014.

*  On-line katalogy knihoven




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu Pocitacové vidéni

Typ piredmétu povinng volitelny doporuceny rocnik / semestr | 2/78S
Rozsah studijniho predmétu 2p+2¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu —

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Podminkou zapoctu je aktivni ti€ast na cvicenich. Zkouska je pisemna.

Vyucdujici |

doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Predmét seznami s postupy analyzy obrazu pocitacem. Student se nejprve dozvi o ziskani obrazu, jeho digitalizaci,
technickych prostiedcich a postupech zpracovani dvojrozmérného obrazu.

Témata prednasek/cviceni:

1. Zpracovani obrazovych signalti, pocitacova grafika versus pocitacové vidéni, reprezentace obrazu, analyza obrazu,
obrazova funkce.

2. Potizeni obrazu, radiometrie, rovnice ozafeni a zjiSténi tvaru pfedmétu ze stinovani, odrazivost pfedmétu, tvar
z fotometrického sterea, Vznik intenzitniho 2D obrazu, popis pouzivanych snimacich zatizenich-kamery, optickéd ¢ést
kamery, snimace svételné energie-CCD a CMOS ¢idla.

3. Barevné prostory, geometrické transformace obrazu-transformace soufadnic bodl, aproximace jasové funkce,
transformace hodnot jasu-jasové korekce, transformace jasové stupnice.

4. Transformace jasu, diskrétni linearni integralni transformace-Fourierova, kosinovd, Hadamardova, vlnkova
transformace, vyuziti LDT pfi zpracovani obrazu.

5. Filtrace Sumu, statisticky princip filtrace Sumu, lokalni filtrace, linearni a nelinearni metody vyhlazovéani obrazu,
hledani hran v obrazu I.

6. Hledani hran v obrazu II., konvolu¢ni masky aproximujici derivaci obrazové funkce, hrany jako priichody nulou druhé
derivace obr. funkce, obnoveni obrazu pfi zndmé degradaci.

7. Segmentace obrazu prahovanim, segmentace na zaklad¢ detekce hran, segmentace srovnavanim se vzorem.

8. Binarni matematicka morfologie

9. Sedotéonova matematickd morfologie

10. Skelet a oznacovani objekttl, granulometrie, morfologicka segmentace a rozvodi

11. Identifikace oblasti, reprezentace a popis tvaru

12. Vyuziti 2D konvoluce a korelace, detekovani oblasti

13. Ptiznaky pro rozpoznavani obrazi

14. Rozpoznavani objektt

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zpuisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

Studijni materialy v e-learningovém systému fakulty (prezentace, dokumenty, streamované prednasky).
Dostupné z: https://elearning.tul.cz

SONKA, Milan, Vaclav HLAVAC a Roger BOYLE. Image processing, analysis, and machine vision. 3rd ed. Toronto:
Thomson, 2008, xxv, 829 s. ISBN 978-0-495-08252-1.

DAVIES, E., R.. Computer and Machine Vision, Fourth Edition: Theory, Algorithms, Practicalities. Morgan Kaufmann
Press. UK, 2012, ISBN 978-0123869081.

HLAVAC, Vaclav a Milo§ SEDLACEK. Zpracovani signali a obrazil. 2. pieprac. vyd. Praha: CVUT, 2007, 255 s. ISBN
978-80-01-03110-0.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Diplomova prace 2

Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho pfedmétu 12¢ | hod. za tyden | 12 krediti |12

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpiisob zakonceni zapocet | Forma vyuky | konzultace
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Za odbornou troven zadani diplomové prace a jeho relevanci k zaméfeni oboru odpovidé garant oboru (doc. dr. Ing.
Mgr. Jaroslav Hlava), za vedeni jednotlivych konkrétnich diplomovych praci odpovidaji jejich vedouci.

Struéna anotace predmétu |

Predmét vytvari institucionalni ramec pro konzultace studenta s vedoucim a konzultantem diplomové prace v pribéhu
jejiho feseni. V prubéhu feseni diplomové prace student priabézné predklada své vysledky vedoucimu diplomové prace a
na zékladé jeho ptipominek a v diskusi s nim a s pfipadnym konzultantem je upravuje.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

ECO Umberto, Jak napsat diplomovou praci, Votobia 1997

PLIVA, Z.,]. DRABKOVA, J. KOPRNICKY a L. PETRZILKA. Metodika zpracovani bakalatskych a diplomovych
praci. 2. upravené vydani. Liberec: Technicka univerzita v Liberci, FM, 2014. ISBN 978-80-7494-049-1. Dostupné z:
doi:10.15240/tul/002/2014-11-002




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Elektromagnetickd kompatibilita a bezpecnost elektrickych zafizeni

Typ piedmétu povinng volitelny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho pfedmétu 3c | hod. za tyden |3 krediti |3

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakonceni klasifikovany zapocet | Forma vyuky | seminar
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici

prof. Ing. Ales Richter, CSc.
Ing. Jifi Kubin, PhD.

Struéna anotace predmétu |

Predmét se sklada ze dvou souvisejicich casti:

Vysvétleni zékladnich principl elektromagnetické kompatibility mechatronickych uzli, méfici a automatizacni techniky
- zékladni principy ruSeni a odruSeni po vedeni

- zékladni principy ruSeni a odruSeni prostorem ve vztahu k bezdratovym komunikacim

- bezpecnost prace v silnych prumyslovych elektromagnetickych polich, zpisoby ochrany

Proskoleni a pfiprava na zkousku pracovniku s elektrotechnickou kvalifikaci v rozsahu pozadavki vyhlasky ¢. 50/1978
Sb. podle §5.

Pisemna ¢ast zkousky je zamétena predevsim na znalost:

CSN 33 2000-4-41 ed. 2 Ochrana pred tirazem elektrickym proudem

CSN EN 50110-1 ed. 2 Obsluha a prace na elektrickych zatizenich

CSN 2000-5-54 ed. 3 Uzemnéni, ochranné vodiée a vodiée pospojovani

CSN 33 2000-7-701 ed. 2 Prostory s vanou nebo sprchou a umyvaci prostory
CSN EN 62305-3 ed. 2 Ochrana pied bleskem — Hmotné $kody a nebezpeéi Zivota
CSN EN 62305-4 ed. 2 Ochrana pied bleskem — Elektrické a elektronické systémy
Poskytovani prvni pomoci pii urazech elektrickym proudem

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

Soubor norem CSN 33 2000

Kubin, J., Richter, A. Bezpecnost elektrickych zatizeni ve zdravotnictvi, TUL, 2014.

SVACINA Jiii. Elektromagneticka kompatibilita, Zakladni principy a metody. Skriptum. Brno: VUT, 1995.
SVOBODA J. a kol. Zaklady elektromagnetické kompatibility. Skripta. Praha, Vydavatelstvi CVUT, 1993.
DOLNIK Bystrik. Elektromagneticka kompatibilita. Kogice: Elfa, 2013. ISBN 978-80-8086-221-3.

KOVAC Dobroslav. EMC z hlediska teorie a praxe. Praha, BEN - tech. literatura, 2006, ISBN 80-7300-202-7.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Algebraicka syntéza regulacniho obvodu

Typ piedmétu povinng volitelny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Aktivni ucast na laboratornich praktikach, vypracovani zadanych ukol na cviceni, usp€sné absolvovani testd. Zkouska
pisemna a Ustni.

Vyucujici |

Ing. Petr Mrazek, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Témata prednasek:

1. Z-transformace, zpétna Z-transformace: zakladni teoreticky aparat pro praci s diskrétnimi systémy.

2. Diferencni rovnice. Diskrétni popis spojitych systémd, stabilita.

3. Polynomy a operace s nimi, polynomidlni zlomky a matice, feSeni diofantické polynomialni rovnice.

4. Kvadraticky funkcional, jeho vyjadieni a algebraicka interpretace ve form¢ skalarniho ¢tverce vektoru obrazu v
Hilbertové prostoru.

5. Algebraicky kalkul, stabilni, nestabilni a antistabilni polynom, souctova a soucinova faktorizace, reflexe polynomu a
racionalni lomené funkce.

6. Vyjadieni a rozklad obecného kvadratického funkciondlu, jeho minimalizace v podprostoru stabilnich feseni.

7. Geometricka interpretace kvadratického funkcionalu v linearnim prostoru.

8. Zpétnovazebni stabilizace obvodu a deterministické zpétnovazebni fizeni. Syntéza regulatoru ve zpétné vazbe podle
kone¢ného poctu krokt regulace.

9. Kracikova transformace a linearizace ulohy navrhu redlného regulatoru. Kvadraticky optimalni fizeni
zpétnovazebniho SISO obvodu.

10. Syntéza kvadraticky optimalniho regulatoru pro zpétnovazebni fizeni.

cviceni:
Cviceni podporuji pfednasenou problematiku s diirazem na aplikace v realnych systémech. Simulacni SW podpora v

prostiedi MATLAB - Simulink a Polynomial Tbx. Diskuse probihaji v seminarnich skupinach, t¢zisté je v individualni
konzultaci.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméieni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

[1] Havlena V., Stecha J. Moderni teorie Fizeni, skr. CVUT Praha, 2000

[2] Kucera, V. Analysis and Design of Discrete Linear Control Systems. Pretice-Hall, London 1991.

[3] Kucera, V. Algebraicka teorie diskrétniho linearniho vizeni. Academia, Praha 1978.

[4] Mordell, L.J. Diophantine Equations. Academic Press, London 1969.

[5] Chen, C.T. Linear Systems Theory and Design. Holt, Rinehart and Winston, New York 1984.

[6] Barnett, S. Polynomial and Linear Control Systems. Pure and Applied Mathematics, Marcel Dekker, New York 1983.
[7] Polynomial Toolbox Manual. PolyX,Ltd., Prague 1999.

[8] Gantmacher, F.R. The Theory of Matrices. Vols.I and II, Chelsea Publishing Company, NewYork 1960.




D — Charakteristika studijniho prfedmétu

Nazev studijniho predmétu Inteligentni roboty

Typ predmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu —

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

Doc. Ing. Mgr. Vaclav Zada, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Cilem pfedmétu je doplnit znalosti studenti v oblasti tzv. kognitivnich roboti. Pfedmét Inteligentni roboty volné
navazuje na povinné volitelny pfedmét Robotika, ktery je orientovan technicky a nev§ima si souvislosti s umélou
inteligenci, biologii atp. Uvedené nedostatky jsou castecn¢ kompenzovany v tomto piredmétu, orientaci na ulohy
strojového planovani trajektorii robotd v prostfedi s prekdzkami, vyuzitim metod konfiguraéniho prostoru,
Voronoiovych diagramt, aproximace piekazek v prostoru, vyuzitim situacniho kalkulu, systému GPS, STRIPS a dalsich.
Déle nasleduje vyuziti metod prohledavani stavového prostoru, jako je prohledavani do Sitky a hloubky a tzv.
informované metody prohledavanimi, zejména A* algoritmus. Rovnéz jsou diskutovany vybrané otazky biorobotiky,
humanoidnich robotl a vzajemné socialni chovani robott.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Siciliano B., Khatib O. (Eds.). Handbook of Robotics. Berlin, Springer-Verlag, 2008.

SchillingR. J., Fundamentals of Robotics, Analysis & Control. New Jersey, Prentice Hall, 1990.

Liu D., Wang L., Tan K. Ch. (Eds.), Design and Control of Intelligent Robotic Systems. Berlin, Springer-Verlag, 2009.
LaVallen S. M., Planning Algorithms. Cambridge University Press, 2006.

Matik V. a kol., Uméld inteligence, 1.-5. dil. Praha, Academia, 1993, 1997, 2000, 2003, 2007.

Rich, E., Knight, K., Artificial Intelligence. Second edition, McGraw Hill, Inc., New York, 1991.

Winston, P., Artificial Intelligence. Addition-Wesley Publ. Co., Reading, Mass., second edition, 1992.

Drozdova V., Zada V., Uméld inteligence a expertni systémy. VSST Liberec, 1991.

Ghallab M., Nau D., Traverso P., Automated Planning: Theory and Practice, Morgan Kaufmann, 2004.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho pfedmétu Metody tizeni v aplikacich

Typ predmétu povinng volitelny doporuceny rocnik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

DalSi poZadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava

Struéna anotace predmétu |

Predmét je zaméten na praktické aplikace metod automatického fizeni. Diraz je kladen jednak na jevy, které podstatné
komplikuji aplikaci metod klasické linedrni teorie fizeni systémi konecného fadu (zejména dopravni zpozdeéni), a
jednak na aplikace metod, jejichz principy byly probrany v piedchozich povinnych pfedmétech (zejména na aplikace
prediktivniho fizeni). Je-1i zapotiebi vylozit nové poznatky, jsou vzdy vykladany v kontextu vhodnych aplikaci. Na
cviceni jsou podrobné probirany rozsahlejsi ptipadové studie.

Hlavni témata predmeétu po jednotlivych tydnech vyuky jsou nasledujici:

1. Piiklady systémut s dopravnim zpozdénim na vstupu/vystupu i uvnitf samotného systému: teplovodni systémy
s dlouhym potrubim, lambda regulace a fizeni volnobéznych otacek zdzehovych motord, mykaci stroj. Matematicky
popis dopravniho zpozdéni.

2. Systémy se zpozdénim ve stavech, retardované a neutralni systémy, vliv zpozdéni na stabilitu, aproximace zpozdeni
pomoci raciondlnich pfenosovych funkei.

3. Rizeni systémii s dopravnim zpozdénim v fizeni. Smithiiv regulator a jeho vlastnosti, moznosti a omezeni PI resp.
PID regulatorti pro tyto systémy.

4. Automatické fizeni hloubky anestesie jako systému s proménnym dopravnim zpozdénim, srovnani moznosti a
omezeni jednotlivych regulacnich metod.

5. Aplikace teorie systémi se zpozdénim k modelovani a fizeni pfenosu dat v pocitacovych sitich.

6. Rizeni mnoharozmérovych systémii se zpozdénim, mnoharozmérovy Smithitv prediktor, vyuziti regulatort
s vnitinim modelem.

7. Aplikace na fizeni technologickych procesii v chemickém priimyslu a fizeni textilnich stroju.
8. Pokrocilé partie z oblasti prediktivniho fizeni, fizeni nelinedrnich systémt pomoci pfepinanych prediktivnich
reguldtord, alternativni volby kriteridlni funkce, ekonomické MPC.

9. Biomedicinské aplikace prediktivniho fizeni: umély pankreas, zpétnovazebni regulace krevniho tlaku a dalSich
hemodynamickych veli¢in.

10. Aplikace prediktivniho fizeni v oblasti energetiky, fizeni tepelnych elektraren, koordinace decentralizované vyroby
v ramci smart grids.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zptisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky I

* Normey-Rico J.E. & Camacho E.F. (2007), Control of dead-time processes, Berlin, Springer
* Huang, S., & Tan, K.K. & Lee T., H. (2001), Applied Predictive Control, Springer Verlag.

* Niculescu, S. I. (2001), Delay Effects on Stability: A Robust Control Approach, Lecture Notes in Control and
Information Sciences, vol. 269, Berlin: Springer.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Ridici systémy vozidel

Typ predmétu povinng volitelny doporuceny rocnik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

DalSi poZadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Ing. Miroslav Maly, CSc.

Strucna anotace predmétu |

Cilem predmétu je seznamit studenty s pristupy k vyuzivani fidici a regulacni techniky v systémech jednotlivych ustroji
motorovych vozidel, s prostiedky fizeni motorovych vozidel a jejich vlastnostmi a moznostmi optimalizace vlastnosti
systému pro ovladani, diagnostiku a ochranu jednotlivych ustroji vozidel.

Hlavni vyukova témata jsou nasledujici:

Systémy jednotlivych ustroji motorovych vozidel a mobilnich pracovnich stroji - rozdéleni a charakteristika hlavnich
skupin (varianty uspotadani hnaciho tUstroji: pohonna jednotka - pievodové ustroji - jizdni ustroji, fidici stroji, brzdici
ustroji, rizné varianty pracovniho ustroji mobilnich pracovnich a specidlnich stroji). Popis funkce ustroji a agregatd
motorovych vozidel, jejich stavba, prostfedky tizeni a regulace.

Ridici a regulaéni technika v systémech motorovych vozidel (charakteristiky fizeni a funkce regulatorti, adaptivni fizeni
a fizeni dle ucelové funkce), klasifikace veli¢in. Typy regula¢nich obvodu (regulace polohy, regulace rychlosti, regulace
tlaku - schémata). Ridici elektronika a snima¢e méfenych veli¢in (poloha, thel, rychlost, otagky, tlak, sila), obvody pro
zpracovani signalu.

Mechanické, hydraulické, pneumatické a elektrické prvky a jejich kombinace v konstrukci vykonovych ¢lent (¢leny pro
ovladani parametr pohonné jednotky, pievodového a dalSich ustroji MV):

- Prevodova ustroji (fadici a ovladaci prvky rtznych typi pfevodl, zejm. mechanickych, hydrodynamickych a
hydrostatickych). Brzdici ustroji a 1stroji pro stabilizaci pohybu (prvky protiblokovacich brzdnych systémt,
protiprokluzovych systému a systému jizdni stability).

- Rizeni kol a podvozkii (systémy smérového Fizeni, posilového Fizeni s promé&nnym uéinkem, fizeni vice naprav, Fizeni
podvozki s aktivnimi prvky, systémy odpruzeni a jejich fizeni).

- Pracovni uUstroji pracovnich, komundlnich a jinych mobilnich stroji (zdvihaci, nakladaci, Cistici a dalsi ustroji -
aplikace elektrohydraulickych prvka v obvodech).

- Zabezpecovaci a ochranné systémy (systémy pro ochranu pted zneuzitim vozidla, systémy a prvky pasivni bezpecnosti.
- Navigacni, informacni a komunikacni systémy vozidel.

Rizeni a verifikace ¢innosti (funkce) a diagnostika jednotlivych ustroji, kritéria fizeni, skladba fidicich systémi pro
ustroji vozidel a mobilnich pracovnich stroji. Logistika funkci. Cile fizeni hnaciho ustroji - optimalizace fizeni s
ohledem na typ pohonné jednotky a pfevodového ustroji. Cile fizeni ostatnich stroji - volba ucelové funkce:

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (sousti'edéni) | | hodin za semestr

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zpusob kontroly

Studijni literatura a studijni pomicky I

BOSCH a kol. autorti:. Automotive Handbook. Robert Bosch. Plochingen. 2004. ISBN 0-7680-1513-8.
VLK, F.:. Diagnostika motorovych vozidel, Brno. 2006. ISBN: 802397064X.

GILLESPIE, T.D.:. Fundamentals of Vehicle Dynamics. SAE. Warrendale.1992. ISBN 1-56091-199-9.
PROKES, J. - VOSTROVSKY, J.:. Hydraulické a pneumatické mechanizmy. SNTL Praha. 1988..
BOSCH:. Protiblokovaci systémy ABS. Robert Bosch, Praha 1998.

VLK, F... PfisluSenstvi vozidlovych motorti. Nakladatelstvi a vydavatelstvi VLK Brno. Brno 2002..




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu oL S e
Rizeni vicerozmérovych systémui

Typ piredmétu povinng volitelny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni

Dalsi pozadavky na studenta

Vyucdujici |

doc. Ing. Libor Tima, CSc.

Struéna anotace predmétu |

decentralizovaného a centralizovaného fizeni. Dtraz je kladen na to, aby byl vyvazen podil mezi rozsahlou teorii a
moznostmi inzenyrskych aplikaci. Tato zdsada je zachovana i ve cvicenich a v laboratotich. Pti analyze a syntéze tizeni
MIMO systémt se vyuziva softwarové podpory MATLABu. Laboratofe sredlnymi modely slouzi pro praktickou
implementaci nalezenych fidicich algoritmu.

Témata prednasek:

1. Vnitini popis regulovaného MIMO systému s poruchami, stavovd dosazitelnost a pozorovatelnost, kanonicka
dekompozice, minimalni realizace, SVD faktorizace, redukce fadu modelu. Vnéjsi popis, vlastnosti vstup/vystup, nuly a
poly vicerozmérovych systémd, zesileni MIMO systému a jeho vlastnosti, koeficient podmin€nosti.

2. Struktury a metody fizeni vicerozmérovych systémi. Omezeni na dosazitelnou kvalitu regulace vicerozmérovych
systémul: nestabilni nuly a pdly pienosové matice, vliv dopravniho zpozdéni. Koncept decentralizovaného a
centralizovaného fizeni.

3. Decentralizované fizeni: Rozvétvené obvody s vice nezdvislymi SISO regulacnimi smyckami: vliv SISO regula¢nich
smyc¢ek na dynamiku MIMO soustavy, interakce.

4. Pole pomérnych zesileni (RGA), vlastnosti RGA a pravidla fadné ptifazovani akénich a métenych veli¢in.

5. Dekompozice: formulace problému, idedlni, zjednodusena a statickd dekompozice

6. Centralizované fizeni: Navrh regulatort s vnitinim modelem (IMC) pro MIMO systémy.

7. Stavova regulace MIMO systém: estimace stavu, princip separabiliy, Kalmanova filtrace.

8. Optimalni stavova LQG a LQR regulace MIMO systémd.

9. Zéklady robustni fizeni MIMO systémd.

10. Aplikace pfepinanych reguldtorti pro fizeni MIMO systémd.

Napln cviceni:
Na cvicenich jsou postupné feseny konkrétni ptiklady v ndvaznosti na probranych tématech z prednasek.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (sousti‘edéni) | | hodin za semestr

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zpuisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomicky I

Goodwin, G., C., Graebe, S., F., Salgado, M., S. Control System Design. Prentice Hall, 2001. ISBN 139586539.
Phillips, Ch., L., Harbor, R., D. Feedback Control Systems. Prentice Hall, 2000. ISBN 133736970.
Albertos, P., Sala, A. Multivariable Control Systems. Springer Verlag,, 2004. ISBN 1852337389.

Skogestad, S., & Poslethwaite, 1. :. Multivariable Feedback Control. Analysis and Design.. John Wiley & Sons, 1996.
ISBN 470011688.

Marlin, T., E. Process control. Designing processes and control systems for dynamic performance. McGraw Hill, 2000.
ISBN 70404917.

Bequette, B., W. Process Control. Modeling, Design and Simulation.. Prentice Hall, 2003. ISBN 133536408.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Technicka diagnostika

Typ piedmétu povinng volitelny doporuceny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c¢ | hod. za tyden | 4 krediti | 5

Jiny zpiusob vyjadieni rozsahu

Zpusob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cviceni
Dalsi pozadavky na studenta

Vyucujici |

prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Predmét probird metody technické diagnostiky stroji véetné prohloubeni matematickych zaklada. Jsou uvedeny zakladni
metody zpracovani signalll i specialni diagnostické metody technickych systémi, metody diagnostiky silné
nestaciondrnich signalii, vibrodiagnostika, hlukova diagnostika. Podrobné je probrana diagnostika elektrickych stroju.
Studenti se na cvicenich seznami s praktickymi ukazkami diagnostiky a po absolvovani piedmétu budou mit prehled o
metodach technické diagnostiky a budou je schopni navrhnout.

Hlavni témata vyuky po jednotlivych tydnech jsou nasledujici:

1. Cislicové zpracovani signali, Fourierovy fady, Fourierova transformace, DFT, FFT, okénka a jejich pouziti vzhledem
k charakteru signala. Praktické uziti.

2. Pristrojova technika pro ¢islicové zpracovani signalti. Zaklady dynamickych signélnich analyzatort, frekvencni lupa,
zooming. Decimacni filtrace.

3. Zpracovani stochastickych signali, ndhodny signal, distribu¢ni funkce, Ciselné charakteristiky nahodnych procest,
momenty, rozdéleni nahodnych veli¢in, charakteristiky ndhodnych signalii v ¢asové oblasti - korelacni funkce, Wiener-
Chinchintiv teorém, vypocet a pouziti korelacnich funkei,

4. Zpracovani ve frekvencni oblasti- vykonova spektralni hustota, aplikace vykonovych spektralnich hustot.

5. Zpracovani signal z mechanickych systémil. Frekvencni charakteristiky linedrnich systému, koherentni funkce,
algoritmus vypoctu a méfeni, cepstralni analyza.

6. Primérovani v Casové oblasti, synchronni filtrace, primérovani ve frekvenéni oblasti, piekryvani zdznamua pii
primérovani. Soub¢hova filtrace - order tracking.

7. Modulace a demodulace signalti. Amplitudova a fazova modulace. Hilbertova transformace. Zpisoby demodulace.

8. Zaklady modalni analyzy. Provozni tvary kmita.

9. Vibra¢ni snimace. Principy a druhy snimacii. Integrace a derivace signald. Spektrum integrovanych a derivovanych
veli¢in.

10. Zéklady akustiky, zpracovani signald v akustice. Oktdvova analyza signalli, filtrace a syntéza z FFT. Snimace

akustického tlaku, mikrofony. Zaklady méfeni akustickych signalti. Akustickd pole. Diagnostika elektrickych stroju.
Diagnostika indukénich motorii- statorové a rotorové vady.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studenti a zpusob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky |

Soubor prednasek: Jaksch, I.: Technicka diagnostika, uvedeno na Internetu. V zavéru kazdé prednéasky je uvedena
dalsi roz§ifujici literatura.

Rozsirujici:

Ttma, J.: Zpracovani signalt ziskanych z mechanickych systémt uzitim FFT. Sdélovaci technika, Praha, 1997.

Kreidl, M., Smid R.: Technicka diagnostika, Technick4 literatura BEN, 2006. ISBN 80-7300-158-6.




Prednasejici v navazujicim magisterském studijnim programu
Elektrotechnika a informatika N2612

Studijni obor: ,,Automatické Fizeni a inZenyrska informatika*
(prezencni forma studia)

Profesori:

prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc.
prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc.
prof. Dr. Ing. Jifi Maryska, CSc.
prof. Ing. Ales Richter, CSc.

Docenti:

doc.
doc.
doc.
doc.
doc.
doc.
doc.
doc.
doc.
doc.

Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava

Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.

Milan Hokr, Ph.D.
Josef Chaloupka, Ph.D.
Milan Kolar, CSc.
Miroslav Maly, CSc.
Osvald Modrlak, CSc.
Jan Sembera, Ph.D.
Libor Tuma, CSc.

Petr Tima, CSc.
Vaclav Zada, CSc.

Ucitelé s védeckou hodnosti:
Mgr. Jan Bfezina, Ph.D.
Josef Cernohorsky, Ph.D.
Martin Diblik, Ph.D.
Lukas Hubka, Ph.D.

Jiti Kubin, Ph.D.

Jiti Malek, Ph.D.
Radomir Mendticky, Ph.D.
Petr Mrazek, Ph.D.

Petr Skolnik, Ph.D.
Roman Spanek, Ph.D.

Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.
Ing.



G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Ivan Jaksch Tituly prof. Ing., CSc.
Rok narozeni 1943 [typ vat. | pp. rozsah 20 hod/tyden  [do kdy | 12/2016
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Technicka diagnostika

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Vzdélani:

prof. 2012 Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii, TU v Liberci
doc. 1995  VSST Liberec, Fakulta textilni, obor Textilni elektronika
1989  védecky kvalifikaéni stupeii ILA, CSAV Praha
CSc. 1983  FEL CVUT Praha, obor Mé&Fici a fidici technika,
Ing. 1964  FEL CVUT Praha, obor Méfici a Fidici technika
Zaméstnani:

2012 Ustav mechatroniky technické informatiky, FM, TU v Liberci

2007 - 2011 Ustav fizeni systémii a spolehlivosti, FM, TU v Liberci

1995 - 2006 Docent, Katedra méteni, fakulta Mechatroniky(FM), TU v Liberci

1993 - 1995 Vedouci Statni zkuSebny ¢. 241

1978 - 1993 SVUT, Statni zkusebna ¢. 241, oddéleni fyzikalnich méfeni, vedouci vyzkumny a vyvojovy
pracovnik

1969 - 1990 Externi piekladatel z angli¢tiny pro PIS Praha

1968 - 1978 Statni vyzkumny Gstav textilni-SVUT, Matematicko fyzikalni odbor, vedouci Elektronického
odde¢leni

1965 - 1968 Zavody primyslové automatizace, Novy Bor

Prehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Jaksch, I.: Rotor cage fault detection in induction motors by Motor Current Demodulation Analysis, Induction motors-
Modelling and control, Intech 2012, ISBN 978-953-51-0843-6, pp.521-546 (100%)

Jaksch, 1., Zalud, J.: Rotor Fault Detection of Induction Motors by Sensorless Irregularity Revolution Analysis, ICEM
2010 Rome, ISBN 0-978-4244-4175-4, PN RF-001511 (70%)

Jaksch, I, Fuchs, P.: Demodulation analysis for exact rotor faults detection under changing parameters, IEEE,
Symposium on Diagnostics for Electric Machines, Power Electronics and Drives, SDEMPED 2009, Cargese,
France, TF0018, IEEE Cat. Number: CFPO9SDE-CDR (70%)

Vedeni projektii: Grant GACR, ¢. 102/08/1118 Inteligentni diagnostika elektrickych strojti, 2008-2010, fesitel

Patent: Martinova L., Jaksch I., Richter A.: Zptsob vyroby vlakenné zvukové absorpéni textilie a vlakenna zvukoveé
absorp¢ni textilie vyrobena timto zptisobem. Prihlaska vynalezu PV 2011-394, datum 30.6.2011

ZaloZeni 2 laboratofi: Laboratof technické diagnostiky a analyzy signalt
Laboratof zpracovani obrazu.
Clen IEEE, Industrial Application Society, recenzent (reviewer) publikaci IEEE a ¢lanki celosvétovych konferenci IEEE

Pusobeni v zahranici

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho Technicka kybernetika Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2012 Scopus Google
Podpis prednasejiciho - 7 45
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe
uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Viclav Kopecky Tituly prof. Ing., CSc.
Rok narozeni 1953 | typ vzt. | pp- rozsah 40 hod/tyden do kdy 12/2017
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

nejsou

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Elektromagnetismus

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Vzdélani: Ing. 1977  FJFI CVUT Praha, obor Fyzikalni elektronika
CSc. 1993  VSST Liberec, Fakulta strojni, obor Termomechanika a mechanika tekutin
Doc. 2001 TUL, FS, habilitace v oboru Aplikovana mechanika
Prof. 2006 TUL, FM, jmenovani profesorem v oboru Pfirodovédné inzenyrstvi
Praxe: 1979-1983 vyzkumny pracovnik ve Vyzkumném tstavu zuslechtovacim (VUZ) ve Dvoie
Kralové n.L.
1983-1995 samostatny vyzkumny pracovnik ve Vyzkumném ustavu textilnich strojti (VUTS) v Liberci
1995-2001 odborny asistent na Katedie méteni, TUL, FM
2001-2005 docent na Katedie méfeni, TUL, FM
2006-2007  profesor na ustavu RSS, zastupce vedouciho ustavu RSS
2008— dékan FMIMS TU v Liberci

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

Malik, M., Primas, J., Kopecky, V., Svoboda, M. Calculation and measurement of a neutral air flow velocity impacting a
high voltage capacitor with asymmetrical electrodes. AIP ADVANCES, 4, 2158-3226, 2014.

Kotek, M., Pavlik, D., Kopecky, V., Jasikova, D. Stereoscopic reconstruction of 3D PIV data in T-junction with circular
profile. In: EPJ Web of Conferences, 45, 2013, art. no. 01110.

Dolecek, R., Psota, P., Lédl, V., Vit, T., Vaclavik, J., Kopecky, V. General temperature field measurement by digital
holography, (2013) Applied Optics, 52 (1), pp. A319-A325.

Jasikova, D., Kotek, M. and V. Kopecky. The Investigation of the Industrial Spray Systems Using Interferometry
Particle Imaging Method. American Journal of Mechanical Engineering 1.7 (2013): 384-389.

Jasikova, D., Kotek, M., Kopecky, V. The Study of Super Hydrophobic Surfaces Using High Speed Shadowgraphy.
International Journal of Chemical, Nuclear, Metallurgical and Materials Engineering, 7, 11, World Academy of
Science, Engineering and Technology International Science, 2013, Index 83: 25-30.

Travnicek, Z., Némcova, L., Kordik, J., Tesat, V., Kopecky, V. Axisymmetric impinging jet excited by a synthetic jet
system. International Journal of Heat and Mass Transfer, 55 (4), 2012, pp. 1279-1290.

Ptihoda, J., Kotek, M., Uruba, V., Kopecky, V., Hladik, O. Experimental investigation of turbulent flow in a channel
with the backward-facing inclined step, (2012) EPJ Web of Conferences, 25, art. no. 01080.

Kiemenakova, D., Kopecky, V., Lédl, V., Militky, J., Vaclavik, J.: Zptusob vyroby stranové¢ vyzatujicich svétlovodu,
svétlovod a opticky aktivni textilie pouzivajici tyto svétlovody, Patent ¢. 302903

Aktualni H-index Web of Science: 4

Pusobeni v zahranici

Zahrani¢ni studijni a pracovni staze:
e Francie, Université d"Aix-Marseille, L. S. E. E. T. — C.N.R.S., Touloun
*  Svycarsko — ALSTOM Baden
*  Dansko — Dantec Skovlunde

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho Pfirodovédné inzenyrstvi Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2006 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 35
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe
uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jifi Maryska Tituly prof. Dr. Ing., CSc.
Rok narozeni 1956 | typ vzt. | pp- rozsah 40hod/tyden | do kdy I 12/2022
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Diferencialni rovnice

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Ing.: FIFI CVUT Praha, 1980, obor — Matematické inzenyrstvi

CSc.: FJFI CVUT Praha, 1994, obor — Matematicka analyza

Dr.: FJFI CVUT Praha, 1995, obor — Matematické inzenyrstvi

Doc.: Technicka univerzita v Liberci, 1997, obor — Technicka kybernetika
Prof.: Technicka univerzita v Liberci, 2005, obor — Technicka kybernetika

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

PACES, T. A KOL. Far field of the Geological Respository in the Bohemian Massif. Ceska Geologicka Sluzba a Sprava
Ulozist Radioaktivnich Odpadt. Praha. 345 s. ISBN 978-80-7075-851-9.

KOMAREK, M., SIDLOF, P., MARYSKA, J. Vyvoj kompozitnich katalyticky aktivnich filtraénich materialii pro
gisténi spalin. In: Kotle a energeticka zarizeni 2012, 19. — 21. 3. 2012, Brno, Ceské republika.

NOVAK, J., MARYSKA, J., SIDLOF, P. Zatizeni pro laboratorni a poloprovozni testy spalinovych filtrii nové generace
pro spalovny, 5. Ro¢nik, 2/2011, s. 125-128, casopis All for Power, vydavatel: AF POWER agency a.s., registracni ¢islo:
MK CR 17892, mezinarodni standardni &islo: ISSN 1802-8535.

NOVAK, J., MARYSKA, J., KOMAREK, M. Equipment for laboratory and pilottesting of the new generation waste
gases filters, Proceedings of Fray International Symposium, 27. November — 1. December 2011, Cancun, Mexico.

MARYSKA, J., HOKR, M., KRALOVCOVA, J., SEMBERA, J. Modelovini transportnich procesu v horninovém
prostiedi. Technicka univerzita v Liberci, 2010, ISBN 978-80-7372-571-6.

Pusobeni v zahranici

1999 —2001: Francie, Univ. Paris-Sud, pfednaskova ¢innost

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2005 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 42/58

souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Ales Richter I Tituly prof. Ing., CSc.

Rok narozeni 1957 | typ vzt. | pp- rozsah I 40 hod/tyden | do kdy | 12/2023
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Elektromagnetickd kompatibilita a bezpecnost elektrickych zafizeni

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

- 1994 CSc. v oboru Elektronika textilnich strojl, Technicka univerzita v Liberci

- 1982 Ing. CVUT Praha, Fakulta elektrotechnicka, Telekomunikaéni technika

Profesni kariéra:

1982-1989 vyzkumny pracovnik, Koncernovy vyzkumny ustav Elitex

1989-1995 vedouci vyvoje Elitex zdvod 06, zména na Elitron Liberec

1995-1998 odborny asistent Fakulta mechatroniky a mezioborovych inzenyrskych studii, TUL
1998-2005 docent Fakulta mechatroniky a mezioborovych inzenyrskych studii, TUL

2005 profesor Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii, TUL

Pi'ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

- Mikolanda, T., Kosek, M., Richter, A.: Modeling and Measurement of Permanent Magnets. In Acta Technica,
Institute of Thermomechanics AS CR, 2010, vol. 55, no. 1, pg. 63-81 ISSN 0001-7043.

- FERKOVA Zelmira, RICHTER Ales. 3D EM modelling of DC traction motors for pairing of motors in tram
undercarriages. In: Power Electronics, Electrical Drives, Automation and Motion (SPEEDAM), 2014
International Symposium on. IEEE, 2014. p. 368-371.

- Lindr D., Richter A., Rydlo P.: Feedback Control Method Based on Servomechanism Speed Estimating and
Processing to Reduce Residua Vibration, ECMSM 2013, Toulouse, France. IEEE Catalog Number:
CFP13ECN-USB ISBN: 978-1-14673-6297-9.

- Kubin J., Richter A.: The Problems of DC Tram Traction Motors Testing in Real Practice, EDPE 2013, 28-30
ISBN 978-953-56937-8-9, ISSN 1339-3944.

- CERNOHORSKY, Josef, RICHTER, Ale§. Motion control i rehabilitation devices. In: EDPE 2013
Proceedings, Zagreb: Kiklos d.o.0, 2013. ISBN 978-953-56937-7-2.

- CERNOHORSKY, Josef, RICHTER, Ales. The new control system of electrical hospital bed for laying patient
rehabilitation. In: EDPE 2013 Proceedings, Zagreb: Kiklos d.o.0, 2013. ISBN 978-953-56937-7-2.

- CERNOHORSKY, Josef, RICHTER, Ales, BERAN, Jaroslav, VASA Petr, Zpusob a zafizeni ke zkouseni
hnacich fement, Rieter CZ, TUL, patent 305 142 CR, udélen 8.4.2015.

Pusobeni v zahranici

- Pravidelné kazdoro¢ni pobyty v ramci bilateralni spoluprace, feseni spole¢nych védeckych tkolt na Université
Paul Sabatier, CPAT, LAAS CNRS, Toulouse, Francie (od 1997)

- COST 529 EU (2002-06), ¢len fidiciho vyboru projektu, bilateralni projekt CR-FR Barrande (2006-07)

- Koordinator za TUL projektu ERASMUS MUNDUS, NESSIE, 2012-2016, fesitel Université Paul Sabatier,
Toulouse, Francie

- Spoluiesitel projektu Cesko-Saské spoluprace, ZIEL3, 100127565/PP1

Obor habilita¢niho nebo Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni Technicka kybernetika TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2005 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 45 13
souhlas s piisobenim jako datum 20.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jaroslav Hlava Tituly Doc. Dr. Ing. Mgr.
Rok narozeni 1968 | typ vzt. | pp- rozsah 40hod/tyden | do kdy | 12/2017
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Prednasky v predmétech prisluSného studijniho programu

Cislicové fizeni

Metody fizeni v aplikacich

Systémy pro fizeni v realném case

Semestralni projekt, Diplomova prace 1 a 2 (zde se jedna o garanci a kontrolu odborné tirovné zadani a jeho soulad
se zamétenim studijniho oboru, vlastni vedeni projektt a praci je véci jednotlivych vedoucich, kteti je zadali)

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Vzdélani:

Ing.: CVUT Praha Fakulta elektrotechnicka / Technick4 kybernetika / 1991
Mgr.: UK Praha Filosoficka fakulta / Filosofie-Historie / 2001

Dr. (PhD.): CVUT Fakulta strojni / Technicka kybernetika / 1998

Praxe:
1991-1993 CVUT FEL
1993-2002 CVUT Fakulta strojni, Ustav piistrojové a Fidici techniky

-do 2000 na 100%, od 2000-2002, vpp na 25%

2000 - dosud FMMIS TU v Liberci

2000-2002 na 75%, od 2002 na 100%, v letech 2005-2006 vedouci katedry fidici techniky, od 2007 do 2012 vedouci
oddgleni automatizace a robotiky na Ustavu mechatroniky a technické informatiky (MTI)

Piehled o publikacni a dalsi tviirci ¢innosti za poslednich 5 let

Vybér z ¢lanki publikovanych na recenzovanych mezinarodnich konferencich za poslednich 5 let

e HlavalJ. & Tuma L. (2015), Electricity market model for demand response stability analysis based on structural
approach to electricity price modelling, accepted for IEEE PowerTech 2015 conference to be held in Eindhoven
29 June - 2 July 2015. (70 %)

e Hlava, J., Opalka, J., Johansen, T.A. (2013), Model predictive control of power plant superheater - Comparison of
multi model and nonlinear approaches, Proceedings of the 18th International Conference on Methods and Models
in Automation and Robotics, MMAR 2013, pp. 311-316. . (40%)

e Hlava, J., Hubka, L., Tdma, L. (2012), Multi model predictive control of a power plant heat exchanger network
based on gap metric, 16th International Conference on System Theory, Control and Computing (ICSTCC), 2012,
pp- 1-6, Sinaia, Romania, 12-14 Oct. 2012. ISBN 978-1-4673-4534-7. (33%)

e Sulc, B, Vrana, S., Hlava, J. , Hubka, L. (2011), Often overlooked pitfalls of straightforward implementation of
textbook controller tuning methods, Proceedings of the 18th IFAC World Congress, Milano, Italy August 2011,
IFAC Proceedings Volumes, Vol. 18, pp. 5182-5187. (25%)

e Hlava J. (2010), “Model predictive control of the superheater temperature based on a piecewise affine model”, in
Proc. UKACC International Conference on CONTROL 2010, Coventry UK, pp.423-428, (100%)

V obdobi 2010 — 2015, osoba zodpovédna za pracovni baliek Inteligentni fizeni a spolehlivost v ramci Centra
kompetence TACR Pokrocilé technologie pro vyrobu tepla a elektfiny, klicova osoba fesitelského tymu projektu TACR
Prediktivni fidici systém pro zlepSeni stability a zvyseni uc¢innosti elektrarenskych bloka

Pusobeni v zahranici

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho | Rizeni strojii a procesii Fizeni na VS
Iizeni nebo udéleni védecké hodnosti CVUT Praha, Fakulta
strojni
ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2006 ISI/Scopus. | ostatni.
Podpis prednasejiciho - 14/20 11
souhlas s piisobenim jako datum 15.05.2015
prednasejici/garant vySe
uvedenych predméti




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Niazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Milan Hokr Tituly

Rok narozeni 1976 | typ vzt. | pp- rozsah 40 hod/tyden | do kdy | 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Mechanika kontinua a termodynamika

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Absolvovana VS: CVUT v Praze, FIFI, Matematické inZenyrstvi; rok ukonéeni VS: 1999
1999 - 2003 TU v Liberci, FMMIS (doktorské studium, obor Pfirodovédné inZzenyrstvi)
2001 - 2007 TU v Liberci, KMO FMMIS (odborny asistent)

2007 —sou¢ TU v Liberci, NTI FMIMS (docent),

2010 —sou¢ TU v Liberci CxI (sam.prac.védy a vyzk.)

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Hokr, M., Balvin, A., Skarydova, 1., Ralek, P.: Tunnel inflow in granite - fitting the field observations with hybrid model
of discrete fractures and continuum. In Sharp and Troeger, ed. Fractured Rock Hydrogeology. IAH - Selected Papers on
Hydrogeology, CRC Press, pp. 241-256, 2014. (40%)

Zhao Z., J. Rutqvist, C. Leung, M. Hokr, Q. Liu, I. Neretnieks, A. Hoch, J. Havlicek, Y. Wang, Z. Wang, Y. Wu, R.
Zimmerman: Impact of stress on solute transport in a fracture network: A comparison study, Journal of Rock Mechanics
and Geotechnical Engineering 5 (2), pp. 110-123, ISSN 1674-7755, 10.1016/j.jrmge.2013.01.002, April 2013. (15%)
Hokr, M., Skarydové4, I. & Frydrych, D.: Modelling of tunnel inflow with combination of discrete fractures and
continuum. Computing and Visualization in Science, 15(1), s.21-28, 2013. (40%)

Hokr M., Frydrych D., Fully coupled algorithm for heat and water transport — Estimation of non-linear parameters based
on the experimental data, Mathematics and Computers in Simulation, Vol 82 (10), pp. 19081918, 2012. (70%)
Mahmood M.S., Hokr M., Lukac M.: Combined higher order finite volume and finite element scheme for double
porosity and non-linear adsorption of transport problem in porous media. J. Computational Applied Mathematics
235(14): 4221-4236 (2011). (25%)

Pusobeni v zahranici

ucitelské pobyty ERASMUS: 01/2001: Universiteit Gent, Belgie; 2/2002, 5/2003,10/2004: Université Paris-Sud, Francie
(celkem 7 tydnti)
ucast v mezinarodnich projektech ,,EBS Task Force™ (2006-sou¢.) a ,, DECOVALEX* (2008-souc.)

Obor habilitacniho nebo jmenovaciho Pfirodovédné inzenyrstvi Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 4 0
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe
uvedeného piredmetu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Josef Chaloupka Tituly doc. Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1978 | typ vzt. | pp- rozsah 40 hod/tyden | do kdy | 12/2018
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

PocitaGové vidéni

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1996 — 2001 magisterské studium FM, TUL, obor automatizace tizeni
2001 — 2005 doktorské studium FM, TUL, obor technicka kybernetika
od roku 2003 asistent / odborny asistent na ITE, FM, TUL (100%)

od roku 2010 docent na ITE, FM, TUL (100%)

Pi'ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Vybér z ¢lanki publikovanych na recenzovanych mezinarodnich konferencich za poslednich 5 let:

- Chaloupka, J., Nouza, J., Malek, J., Silovsky, J.: Phone Speech Detection and Recognition in the Task of Historical
Radio Broadcast Transcription, In: Proc. of Telecommunications and Signal Processing (TSP) conference, Berlin,
Germany, pp. 433 — 436, ISBN: 978-80-214-4983-1, ISSN 1805-5435, 2014

- Chaloupka, J., Nouza, J., Kucharova, M.: Using Different Types of Multimedia Resources to Train System for
Automatic Transcription of Czech Historical Oral Archives, In ICIAP 2013 - International Workshop on Multimedia for
Cultural Heritage MM4CH, Springer-Verlag Berlin Heidelber, Italy, pp. 228-237, ISBN 978-3-642-41189-2, 2013

- Chaloupka, J., Nouza, J., Cerva, P., Malek, J.: Downdating lexicon and language model for automatic transcription of
Czech historical spoken documents, In 16th International Conference, TSD 2013, Springer-Verlag Berlin Heidelberg, pp.
201-208, ISSN 0302-9743, 2013

- Chaloupka, J., Cerva, P., Silovsky, J., Zd‘énsk}'/, J., Nouza, J. : Modification of the Speech Feature Extraction Module
for the Improvement of the System for Automatic lectures transcription, In: proc. of 54th International Symposium
ELMAR-2012, Croatia, pp. 223-226, ISBN 978-953704413-8, 2012

- Chaloupka, J.: Audio-Visual Isolated Words Recognition for Voice Dialogue System, In: Analysis of Verbal and
Nonverbal Communication and Enactment, Lecture Notes in Computer Science LNCS 6800, Springer, pp. 88-94, ISBN
978-3-642-25774-2, 2011

- Chaloupka, J., Nouza, J.: Audio-Visual Television Broadcast Programs Processing, Transcription, Indexing and
Searching, In: The 9th International Conference on Auditory-Visual Speech Processing - AVSP 2010, Japan, September,
2010, pp. 14-18, ISBN 978-4-9905475-0-9

Podil na reSeni granti: TA01011142 (2011-2014), TA01011204 (2011-2014), MK DF11P010VV013 (2011-2014)

Pusobeni v zahranici

22.1.-2.2.2007 Kratkodoba ucitelska staz na Dept. of Languages and Computer Systems, Faculty of Computer Science
and Telecommunications, University of Granada v ramci programu SOCRATES/ERASMUS, piednasky v oblasti
zpracovani a rozpoznavani obrazu a vyuziti vizualni informace pii rozpoznavani feci

Obor habilitaéniho nebo jmenovaciho | Technicka kybernetika Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2010 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 12 10
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe
uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Milan Kolaf | Tituly doc. Ing., CSc.

Rok narozeni 1963 | typ vzt. | pp- rozsah | 40 hod/tyden do kdy | 12/2018
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Ne

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Navrh hardwarovych komponent

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

2010 — doc. — FM TUL, obor Technicka kybernetika

2007 — 2010 odborny asistent, Gstav mechatroniky a technické informatiky, FM TUL
1994 — 2006 odborny asistent, katedra elektroniky a zpracovani signala, FM TUL
1995 — 1998 systémovy inzenyr, NET System s.r.o.

1992 — CSc. - FEL CVUT v Praze, obor Mikroelektronika

1991 — 1994 odborny asistent na katedie elektrotechniky, VSST v Liberci

1987 — 1991 odborny pracovnik na katedfe teorie obvodti, FEL CVUT v Praze

1987 — Ing. - FEL CVUT v Praze, obor Mikroelektronika

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

[1] Kolak, M., Nosek, J.: The GaPO4 Biosensor’s Affinity and its Electronic Evaluation, Proc. 2013 IEEE
Joint UFFC, EFTF and PFM Symposium, IFCS/EFTF — IEEE Catalog Number CFP1319S, 21-25 July 2013,
Prague, Czech Republic, pp. 285-288, ISBN: 978-1-4799-0341-2. (50%)

[2] Vlach, J., Kolar, M.: Fuzzy Logic Methods and Image Fusion in a Digital Image Processing, In: AEEE,
Digital Image Processing And Computer Graphics, Volume 10, Number 1, 2012, March, s. 35 — 41, ISSN
1804-3119, [cit. 2012-04-05]. URL: <http://advances.utc.sk/index.php/AEEE/article/view/550> (50%)

[3] Kolat, M. — Zelinka O.: Napdjeni programovatelnych hradlovych poli, Elektrorevue, 2010, ISSN 1213-
1539, [online], [cit. 2010-09-22], URL: <http://elektrorevue.cz/cz/clanky/communication-technology-
5/0/napajeni-programovatelnych-hradlovych-poli/> (50%)

[4] Kolat, M. — Zelinka, O.: Implementace stavovych automati v FPGA obvodech. In: Sbornik SEKEL
2010, Liberec — Mala Skala, 15.-17. zaii 2010, s. 90-95 , ISBN 978-80-7372-640-9 (50%)

Pusobeni v zahranici

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho Technicka kybernetika Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2010 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 1 3
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe
uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci |Es

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Miroslav Maly Tituly doc. Ing., CSc.
Rok narozeni 1955 | typ vzt. | pp- rozsah 40hod/tyden | do kdy | N
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Ridici systémy vozidel

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1975-1980: student FS CVUT Praha, obor dopravni stroje — stavba letadel (obhajoba v r. 1980 na FS CVUT)
1983-1986: védecky aspirant, obor stavba energetickych strojii (obhajoba v r. 1986 na FS CVUT v Praze)
1986-1996: odborny asistent na katedfe stroji primyslové dopravy FS TU v Liberci

1997: docent na katedfe stroji primyslové dopravy (dnes na katedfe vozidel a motortl) FS TU v Liberci

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

Témata: Pohony a hnaci ustroji mobilnich stroju. Jizdni vlastnosti - stabilita a obratnosti vozidla, fizeni podvozku a steer-
by-wire [odborna ¢innost v navaznosti na projekty vyzkumného zaméru FS TUL, Vyzkumného centra spalovacich
motort a automobilt Josefa Bozka, GACR ad.] — feseno na TU v Liberci.

Publikace:

MALY, M. Pfenos a transformace vykonu v hnacim ustroji. Pfednaska pro doktorandy a akad. pracovniky na STU
Bratislava a ZU Zilina. Cerven 2010. (Nepublikovéano).

BRABEC, P., MALY, M., VOZENILEK, R. Hydraulic circuit kontrol of a steer by wire systém. In: Journal of Kones
Powertrain and Transport, Vol. 16, No. 4 2010, str. 561 - 565, Warsaw 2010. Poland. ISSN 1231-4005.

BRABEC, P., MALY, M., VOZENILEK, R. Test VDA ISO TR3888 on the testing bench for steer by wire system. In:
Journal of Kones Powertrain and Transport, Vol. 16, No. 4 2010, str. 561 - 565, Warsaw 2010. Poland. ISSN 1231-
4005.

VOZENILEK, R., BRABEC, P., MALY, M. Zku3ebni stanovisté pro testovani systémut smérového fizeni osobnich
vozidel. Funkéni vzorek. Technicka univerzita v Liberci, 2010.

BRABEC, P., MALY, M., VOZENILEK, R. Experimental Determination of a Powertrain's Inertia Ellipsoid. In.
Bulletin of Applied Mechanics, Vol. 7, No. 25 2011, str. 15 - 20, Published by the Czech Technical University in
Prague, Faculty of Mechanical Engineering. ISSN 1801-1217.

BRABEC, P., MALY, M., VOZENILEK, R. Model by-wire (wheel) Steering. In. Hydraulika a pneumatika, Ro¢nik
XIII., No. 27 1-2 2011, str. 43 - 45, Hydropneutech s.r.o., Zilina. ISSN 13335-5171.

Pusobeni v zahranici

Slovensko — experimentalni pracovisté (Vyzkumny tstav hydraulickych mechanismov — Dubnica nad Vahom).
Kratkodobé pobyty: Belgie, Némecko, Svédsko, Velka Britanie (vysoké skoly a univerzity).

Obor habilita¢niho nebo Konstrukce stroju a zatizeni Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 1997 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 1
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Osvald Modrlak Tituly Doc. Ing. CSc.

Rok narozeni 1943 [typ vat. | pp. [rozsah |32 hod/tyden do kdy | 12/2015
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Automatické fizeni

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Absolvovana VS: VSST Liberec, Strojni fakulta; rok ukonceni VS: 1967

1967 - 86 VSST Liberec, vyzkumny pracovnik; od r. 1979 védecko-pedagogicky pracovnik
1987 - 95 TU v Liberci, docent - automatické fizeni a regulace

1996 - 2000 DUCIMEX s.r.0. - fizeni dodavek a montazi reg. techniky

2000 - dosud TU v Liberci, docent - automatické fizeni a regulace

Pi'ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

ZEMTSOV, N.S., G.A. FRANTSUZOVA, L. HUBKA a O. MODRLAK. Calculation of robust PID-controller. In: 2014
12th International Conference on Actual Problems of Electronics Instrument Engineering (APEIE). 2014. DOI:
10.1109/apeie.2014.7040773.

NAHLOVSKY, Tomas a Osvald MODRLAK. The fuzzy approach to the temperature control of superheated steam. In:
2013 17th International Conference on System Theory, Control and Computing (ICSTCC). 2013. DOI:
10.1109/icstec.2013.6688988.

SKOLNIK, Petr, Lukas HUBKA, Osvald MODRLAK a Tomas NAHLOVSKY. Cogeneration units simulation models
library. In: 2013 International Conference on Process Control (PC). 2013. DOI: 10.1109/pc.2013.6581418.

HUBKA, Lukas a Osvald MODRLAK. The practical possibilities of steam temperature dynamic models application. In:
Proceedings of the 13th International Carpathian Control Conference (ICCC). 2012. DOI:
10.1109/carpathiancc.2012.6228646.

MODRLAK, Osvald a Luka§ HUBKA. Automatické Fizeni: uebni text. Vyd. 1. Liberec: Technicka univerzita v Liberci,
2012, 292 s. ISBN 978-80-7372-850-2.

MODRLAK, Osvald a Lukda§ HUBKA. Automatic Control in Mechatronic. Vyd. 1. Liberec: Technické univerzita v
Liberci, 2014, 292 s. ISBN 978-80-7494-175-7.

Pusobeni v zahranici

3/1978 - 6/1978: SSSR - Moskevsky textilni institut (studijni pobyt)

3/1985 - 6/1985: BRD-Bochum, Karlsruhe, Darmstadt (studijni pobyt)

1992 - 1994: Hochschule Zittau (Gastdozent, pfednasky adaptivni fizeni)

0d 27.4.2009 Honorarprofessor fiir Regelungstechnische Systeme an der Hochschule Zittau/Gorlitz.

Obor habilita¢niho nebo Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni Technicka kybernetika TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 1987 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 0/4

souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jan Sembera Tituly doc. Ing., Ph.D.
Rok narozeni 1974 | typ vzt. | pp- rozsah 40hod/tyden | do kdy | N
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Optimaliza¢ni ulohy

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1997-2004  FJFI CVUT, PGS v oboru Matematické inzenyrstvi
1997-1999  Ustav termomechaniky AV CR, vyzkumny pracovnik, &asteény Givazek
od 1999 FM TUL, vyzkumnik, ucitel

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

Lukas Zedek, Jan Sembera, Effective computer simulation of equilibrium adsorption with limited solubility, Computers
& Geosciences 12/2014; DOI:10.1016/j.cageo.2014.08.008

D.Rosicka, J.Sembera: Changes in the nanoparticle aggregation rate due to the additional effect of electrostatic and
magnetic forces on mass transport coefficient, Nanoscale Research Letters 01/2013; 8(1):20. DOI:10.1186/1556-
276X-8-20

Dana Rosicka, Jan Sembera, Influence of structure of iron nanoparticles in aggregates on their magnetic properties.
Nanoscale Research Letters 09/2011; 6:527. DOI:10.1186/1556-276X-6-527

Dana Rosicka, Jan Sembera, Assessment of Influence of Magnetic Forces on Aggregation of Zero-valent Iron
Nanoparticles, Nanoscale Research Letters 01/2011; 6. DOI:10.1007/s11671-010-9753-4

Ivan Brusky, Jan Sembera, Tomas Paces, Modeling of Long-Term Water Rock Interaction in the Bohemian Cretaceous
Basin, Procedia Earth and Planetary Science 7:782-785. DOI:10.1016/j.proeps.2013.03.071

Za poslednich 5 let celkem 5 ¢lankd v impaktovanych ¢asopisech, 2 ¢lanky v recenzovanych mezinarodnich ¢asopisech
bez impaktniho faktoru, 1 kapitola v knize, 1 editor monografie, 15 ¢lankt na konferencich.

Pusobeni v zahranici

2001: Francie, Université Paris-Sud, pfednasky
2010: Némecko, Hochschule Zittau-Gorlitz, vedeni blokovych cviceni

Obor habilita¢niho nebo Pfirodovédné inzenyrstvi Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 14/6 11
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Libor Tima Tituly doc. Ing. CSc.

Rok narozeni 1958 | typ vzt. | pp- rozsah |40 hod/tyden do kdy | 12/2019
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Rizeni vicerozmérovych systému
Stavova regulace

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1977 — 1981 VSST v Liberci, FS, automatizované systémy fizeni vyrobnich systemi ve strojirenstvi
1994 — obh4jena disertacni prace na FS CVUT v Praze v oboru Technicka kybernetika
2007 — obhajena habilitacni prace na FMMIS TU v Liberci v oboru Technicka kybernetika

1981 - 1992 VSST Liberec, odborny asistent

8/1989 - 1/1990 Elitex Liberec, zdvod 04, samostatny vyvojovy pracovnik

od 1992 - dosud TU v Liberci, odborny asistent, vedouci katedry (2003 - 2005), prodékan FMMIS (2004-2008), vedouci
Ustavu fizeni systémil a spolehlivosti ( 2007-2012)

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Vybrané publikace:

J. Hlava, L. Hubka, P. Skolnik, L. Tima, T. Déde¢ek a Z. VLCEK, “Vyuziti prediktivniho fizeni v energetice*, Seminar
Hospodarnost vyroby energie, Se¢ (CZE), kvéten 2013.

J. Hlava, L. Hubka, and L. Ttima, “Multi model predictive control of a ower plant heat exchanger network based on gap
metric”, 16th International Conference on System Theory, Control and Computing , pp. 1-6, Oct. 2012. ISBN 978-1-
4673-4534-7.

J. Hlava, L. Hubka, and L. Ttima, “Modeling and predictive control of a nonlinear power plant reheater with switched
dynamics*, 16th Int. Conf. on Methods and Models in Automation and Robotics, Miedzyzdroje, Poland, August 2011.

M. Hernych, a L. Ttima, “Rizené vétrani v malych objektech®, Transfer inovacii, &. 14/2009, s. 61-64, ISSN 1337-7094.

J. Hlava and L. Ttma, “Co-ordinated continuous and logical control via hybrid model predictive control — an
experimental study®, In Recent Advances in System Science and Simulation in Engineering, proceedings of the 7th
WSEAS International Conference (ICOSSSE’08), Venice Italy, pp. 256-261, November 2008, ISBN 978-960-474-027-7

DalSi tvircéi ¢innost:

Odpovédny fesitel za spolupfijemce TU v Liberci v ramci projektu Vyzkumné centrum TE01020036 ("Pokrocilé
technologie pro vyrobu tepla a elektfiny" — fesitel Prof. Ing. Jifi Nozicka, CSc., FS CVUT), Od r. 2012.

Resitel projektu Technologické agentury CR TA02020109 "Prediktivni fidici systém pro zlepdeni stability a zvyseni
ucinnosti elektrarenskych blokd". Od r. 2012.

Odpovédny fesitel za spolupiijemce TU v Liberci v ramci projektu V}'lzkllmné centrum 1MO06059 ("Progresivni
technologie a systémy pro energetiku" — fesitel Prof. Ing. Jifi Nozicka, CSc., FS CVUT), 2006-2011.

Podil na feSeni optimalizace dynamickych vlastnosti textilnich stroji v ramci vyzkumného zaméru MSM 242100001
,»,Optimalizace vlastnosti strojii v interakci s pracovnimi procesy a ¢lovékem* fakulty strojni TU Liberec. 2005-2009.

Resitel projektu ESF CZ.1.07/2.2.00/07.0247 "Reflexe pozadavkii primyslu na vyuku v oblasti automatického Fizeni a
méfeni". 2009-2012.

Pusobeni v zahranici

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 1/3 -
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedenych piredméti




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci I FMIMS, CxI

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Petr Tiima Tituly doc. Ing., CSc.

Rok narozeni 1959 | typ vzt. | pp- rozsah 40 hod/tyden | do kdy | 12/2020
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Ridici poéitatové systémy

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1984 Ing., CVUT FEL, technické kybernetika

1992 CSc., CVUT FS, technické kybernetika

1985-1990 Vysoka Skola strojni a textilni v Liberci (pracovnik pro védu a vyzkum)

2004-2005 Peguform Bohemia a.s., Liberec (technicky feditel)

1990—-dosud Technick4 univerzita v Liberci (odborny asistent, vedouci katedry, prorektor, docent, feditel vs. ustavu)

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

MARTINEC, Tomé§, TUMA, Petr. Measurement of the temperature field on automobile seat. In Summaries Volume
16th International Conference on Process Control 2007. Bratislava: Slovak University of Technology, 2007. s. 205.
ISBN ISBN 978-80-2.

DalSi tvardi ¢innost:
RIV/46747885:24220/10:#0001736 Métici modul pro jednodratove piipojené termoclanky

RIV/46747885:24510/12:#0000881 - Ohtevy radiaci — teorie a priumyslova praxe (2012)
RIV/46747885:24220/10:#0001619 - Solarni napajeci jednotka pro méfeni v terénu (2010)
RIV/46747885:24220/10:#0001618 - Ustfedna pro laboratorni nebo mobilni méfeni fyzikélnich veliin (2010)
RIV/46747885:24220/08:#0000953 - OHREV SLUSHOVACICH FOREM (2008)

Pusobeni v zahranici

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2003 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho -

souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Vaclav Zada Tituly Doc. Ing. Mgr. CSc.
Rok narozeni 1953 | typ vzt. | pp- rozsah 40hod/tyden | do kdy | N
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Prednasky v predmétech prisluSného studijniho programu

Gramatiky a automaty
Inteligentni roboty
Robotika

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Vzdélani

1997  Doc., obor Technicka kybernetika, habilitace FM TUL
1994  Mgr. MFF, Univerzita Karlova v Praze

1987  CSc. CVUT v Praze

1981 Ing. Strojni fakulta, VSST v Liberci

Praxe

1998-dosud  docent MTI, FM, TU v Liberci

1995-97 védecko-pedagogicky pracovnik na FM, TU v Liberci
1988-95 odborny asistent na FS, TU Liberec/VSST Liberec
1987-88 védecko-technicky pracovnik na FS, VSST Liberec
1983-86 interni védecka aspirantura VSST Liberec - CVUT Praha
1981-82 programator-analytik, n.p. Bytex Vratislavice nad Nisou

Piehled o publikaéni a dalsi tviirci ¢innosti za poslednich 5 let

Publikace:
[1] Belda, K.-Zada, V. Concepts of Modeling and Kontrol of Industrial Articulated Robots for Efficient, Sustinable and
Safe Production. ICMS 2014, Chemnitz, BRD, vol. 80, Proceedings Part 1, p. 571-582, ISBN 978-3-95735-004-6
[2] CHATRAEIL A. and ZADA V. Global Optimal Feedback-Linearizing Control of Robot Manipulators. Asian Journal
of Control [online]. 2012, vol. 15, issue 4, s. 1178-1187 [cit. 2015-03-09]. DOI: 10.1002/asjc.633.
[3] Chatraei A., Zada V. 4 Combined Optimal Control Technique for Robot Manipulators, International Scientific
Journal Acta Technica, Acta Technica 56 (2011), 23-42

Ostatni:

-Zada, V. Robotika, matematické aspekty analyzy a rizeni, TUL, 2012, ISBN 978-80-7372-882-3, ucebni text.

- Ucebni texty 33 ks., projekt ESF : Modernizace didaktickych metod a inovace vyuky technickych pfedméta®, r. €.
CZ.1.07/2.2.00/28.0050 (vedouci proj. doc. Libor Tima).

- OPVK ESF: Systémova podpora spoluprace zaméstnavatelti a VS v oblasti VaV, r.¢. CZ.1.07/24.00/12.0024 — tesitel
V. Zada

- 2011, zalozeni celostatniho Sifového centra robotiky na TUL a zalozeni Klubu robotiky na TUL.

- Udéleny patent ¢. 303947, 2013.

Pusobeni v zahranici

1. Dansko: Technical University of Denmark, Department of Mathematical Modelling, 1998.
2. Francie: Université Paul Sabatier, Toulouse, Laboratiore d"analyse et d"architecture des systemes — CNRS, 1999

Obor habilitaéniho nebo jmenovaciho | Technicka kybernetika Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 1997 ISI/Scopus. | ostatni.
Podpis prednasejiciho - 2 4
souhlas s ptisobenim jako datum 15.05.2015
prednasejici/garant vySe
uvedenych piredméti




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci I FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jan Bfezina Tituly Mgr., Ph.D.

Rok narozeni 1979 | typ vzt. | pp- rozsah | 40 hod/tyden do kdy | 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Pravdépodobnost a statistika

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

2003, Mgr., Matematické modelovani, UK, MFF v Praze
2008, Ph.D., Matematické modelovani, UK, MFF v Praze
2000 — 2004: Vypocetni a informaéni centrum, CVUT, Praha
2004 — 2008: Stavebni fakulta, CVUT, Praha

2003 — 2006: Matematicky tstav Akademie véd CR, Praha
od 2007: Fakulta mechatroniky, TU v Liberci

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

1. Tomas Vogel, Jan Bfezina et al., “Physical and Numerical Coupling in Dual-Continuum Modeling of
Preferential Flow,” Vadose Zone Journal 9, no. 2 (May 14, 2010): 260-267.
2. Bfezina, Jan, and Milan Hokr. “Mixed-Hybrid Formulation of Multidimensional Fracture Flow.” In Numerical
Methods and Applications. Lncs. Borovets, Bulgaria: Springer, 2010.
3. Flowl123d 1.8.0, Software pro simulaci transportnich procesi v puklinovém prostiedi, 2013

http://flow123d.github.io/

4. Flowl123d 1.8.2, Software pro simulaci transportnich procest v puklinovém prostiedi, 2014

http://flow123d.github.io/

Pusobeni v zahranici

2004 — 2007, Université de Sud-Toulon-Var,

18 month scholarship "cotutelle de thése" provided by the French government

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho Matematické modelovani ve fyzice a technice

Iizeni nebo udéleni védecké hodnosti

Rok udéleni (Ph.D.) 2008

Fizeni na VS

UK, MFF v Praze

ohlasy publikaci

ISI/Scopus | ostatni

Podpis prednasejiciho -
souhlas s piisobenim jako
prednasejici/garant vySe
uvedeného piredmétu

21/21

datum

15.5.2015




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Josef Cernohorsky Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1979 | typ vzt. | pp- rozsah 40hod/tyden | do kdy | 12/2017
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Elektrické pohony a servomechanismy

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

2007 — 2003 doktorské studium v oboru Technicka kybernetika

2003 — 1998 magisterské studium v oboru Mechatronika

soucasnost - 2005 odborny asistent

soucasnost — 2014 fizeni projektu TA040111161 — Robotické rehabilitaéni pfistroje

2014 - 2011 fizeni projektu FR-TI3/047, Mechatronika a dopfadaci stroje

2011-2004 zapojeni ve vyzkumnych tymech 1MO0553 Vyzkumné centrum textil a FT-TA3/017 Vyzkum a vyvoj
mechatronickych systémi pro sptadaci stroje

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

CERNOHORSKY, Josef, HORAK Marcel. Robotul Vertical Climber 2 - design and implementation of control
algorithm. In: Proceedings of the 2014 15th International Carpathian Control Conference, ICCC 2014, Ostrava: VSB
TUO, 2014, 86-90. ISBN: 9781479935277

NOVAK Miroslav, CERNOHORSKY Josef, KOSEK Milos$. Detailed measurement and simulation of FeNdB permanent
magnet used for magnetic spring. In: 15th International Power Electronics and Motion Control Conference and
Expositon EPE-PEMC 2012 ECCE Europe. Novi Sad, Serbia 2012, DS1c.21- DS1c.28. ISBN 978-1-4673-1971-3
HORAK Marcel, NOVOTNY Frantisek, STARY Michal, CERNOHORSKY Josef. New generation of mobile platform
of service robot for motion along vertical walls. Applied Mechanics and Materials, Trans Tech Publications, 2014, no.
613, 126-131. ISSN 1660-9336

CERNOHORSKY, Josef, HORAK Marcel. Robotul Vertical Climber 2 - design and implementation of control
algorithm. In: Proceedings of the 2014 15th International Carpathian Control Conference, ICCC 2014, Ostrava: VSB
TUO, 2014, 86-90. ISBN: 9781479935277

CERNOHORSKY, Josef, DIBLIK, Martin. Advanced Servo-drive Reference-model Control Application. In:
Proceedings of the 2012 13th International Carpathian Control Conference, ICCC 2012, Kosice, 2012, 109-114. ISBN
978-1-4577-1866-3

CERNOHORSKY, Josef. Extreme dynamics on eCAM linear drive. In: Proceedings of EPE-PEMC 2010 - 14th
International Power Electronics and Motion Control Conference, Ohrid, 2010, T5114-T5119. ISBN 978-1-4244-7856-9
CERNOHORSKY, Josef, RICHTER, Ales, KOLAR, Josef. Zafizeni pro testovani tramvajového podvozku, Uzitny vzor
¢&. 27416, Utad primyslového vlastnictvi, Praha, 22. 10. 2014

CERNOHORSKY, Josef, BERAN, Jaroslav, RICHTER Ale§, VASA, Petr. Zatizeni ke zkouseni hnacich femen, Uzitny
vzor & 24764, Utad prumyslového vlastnictvi, Praha, 16. 1. 2013

Pusobeni v zahranici

11/2012 — staz Carleton University Ottawa, Aerospace and Mechanical Engineering — Feasibility Study of Drive Control
via EtherCAT, zaméfeno na rehabilitaéniho robota GaitEnable

9/2006 — 12/2006 Technicka univerzita v Chemnitz, ¢astecny uvazek, Visual Servoing System

4/2006 — 7/2006 Technicka univerzita v Chemnitz, stdz Controlling System for Robots with Extern Sensors

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti Technicka kybernetika TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 1 1
souhlas s ptisobenim datum 15.5.2015
jako prednasejici/garant
vySe uvedeného
piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Niazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Martin Diblik Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1978 | typ vzt. | pp- rozsah 40 hod/tyden | do kdy | 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Elektrické pohony a servomechanismy

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1996 — 2001 magistersky studijni program (obor Automatické fizeni a inZenyrska informatika) na FM TU Liberec.

2001 — 2007 studium doktorského studijniho programu Technicka kybernetika na FM TU Liberec.

0Od 2002 odborny asistent

2008 — 2010 ftizeni projektu "Vyzkum a vyvoj stroje pro vyrobu prostoroveé tvarovanych textilnich produktd" (FI-
IM5/051)

2005 — 2011 ucast ve vyzkumnych tyméch Vyzkumné centrum Textil IT (1M0553)

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

DIBLIK, Martin a Josef CERNOHORSKY. Advanced Servo-drive Reference-model Control Application. In: 13th
International Carpathian Control Conference [CD]. 2012 [cit. 2012-06-01]. ISBN 978-1-4577-1866-3. (50%)
KONECNY, Martin, Jaroslav HANUS, Ladislav SEVCIK, Pavel RYDLO a Martin DIBLIK. Zakrucovaci mechanismus
pro zakrucovani vlaken na povrchu vlakenného utvaru. Uzitny vzor, 23371. Udéleno 15.11.2011. Zapsano 06.02.2012.
(20%)

BERAN, Leos a Martin DIBLIK. Piipravek pro uchyceni elektromotori. Pihlaseno 10.10.2011. Uzitny vzor, 23781.
Udéleno 14.05.2012. Zapsano 14.05.2012.

Cernohorsky J., Diblik M.: NEW RELEASE PLCOPEN MOTION CONTROL, NEXT STEP IN GOOD DIRECTION.
LVEM 2011, Low-voltage Electrical Machines. Brno. 2011. November 7th — 8th, ISBN: 978-80-2144362-4. (50%)
HOSEK, P. a M. DIBLIK. Implementation of Siemens USS Protocol Into LabVIEW. Journal of Laboratory Automation.
2011, ro¢. 16, €. 5, s. 347-354. ISSN 22110682. DOI: 10.1016/j.jala.2009.07.008 (20%)

Diblik M., Beran L.: ELECTRIC DRIVES AND LABORATORY FACILITIES FOR ITS EDUCATION. EPE-PEMC
2008, 14th International Power Electronics and Motion Control Conference. Ohrid. 2010. September 6th — 8th, pp.T14-6
—T14-11. ISBN: 978-1-4244-7854-5. (50%)

Spoluprace s prumyslovou sférou

DIBLIK M., CERNOHORSKY 1J.: Inovace fidictho systému stroje na fezani kamene Hydrosag (pro Ligranit a.s.
Liberec), 2012, (50%)

DIBLIK M., CERNOHORSKY 1J.: Inovace fidiciho systému plochého pletaciho stroje Elcap (pro Tonak a.s. Strakonice),
2013-2014, (80%)

Pusobeni v zahranici

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho Technicka kybernetika Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 0 0
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe
uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Lukas§ Hubka Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1981 | typ vat. | pp. rozsah | 40 hod/tyden do kdy [ 12/2016
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Automatické tizeni
Identifikace dynamickych systému

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Obor vzdelani:

2005: Ing. - TUL, FM, Automatické fizeni a inzenyrska informatika,

2010: Ph.D. — TUL, FM, Technicka kybernetika

Praxe:

01/2011 — dosud: Odborny asistent s védeckou hodnosti — FM, Technickd univerzita v Liberci
03/2006 — 12/2010: Odborny asistent — FM, Technicka univerzita v Liberci

06/2005 — 06/2010: Technické kybernetika — Technicka univerzita v Liberci, (doktorské studium)

Pi'ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

[1] Hubka, L., Temperature dynamic model of once-through boiler based on flue gases heat transports, (2011)
IFAC Proceedings Volumes (IFAC-PapersOnline), 18 (PART 1), pp. 8265-8270.
[2] Opalka, J., Hubka, L., Nonlinear state and unmeasured disturbance estimation for use in power plant

superheaters control (2015) Energy Procedia, 100 (C), pp. 1539-1546. (50%)

[3] Hubka, L., State model of steam reheating for control optimization, (2009) IFAC Proceedings Volumes (IFAC-
PapersOnline), pp. 244-248.

[4] Hlava, J., Hubka, L., Tuma, L., Modeling and predictive control of a nonlinear power plant reheater with
switched dynamics, (2011) 2011 16th International Conference on Methods and Models in Automation and Robotics,
MMAR 2011, pp. 284-289. (33 %)

[5] Modrlak, O., Hubka, L., Automatické fizeni, (2013) 293 s. ISBN 9788073728502. (50%)

Pusobeni v zahranici

HS Zittau/Goerlitz — 11/2006-02/2007 — studijni staz

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2010 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 8 10
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedenych piredméta




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jifi Kubin I Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1978 | typ vzt. | pp- rozsah I 40 hod/tyden | do kdy I 12/2017
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Stfedni primyslova Skola strojni a elektrotechnicka Ip. 20%

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Elektromagnetickd kompatibilita a bezpecnost elektrickych zafizeni

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

- 2006 Ph.D. v oboru Technicka kybernetika, Technicka univerzita v Liberci

- 2002 Ing. CVUT Praha, Fakulta elektrotechnicka, Elektroenergetika

Profesni kariéra:

2006 — dosud odborny asistent Fakulta mechatroniky a mezioborovych inzenyrskych studii, TU v Liberci

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

-Kubin J.: Frekven¢ni fizeni asynchronniho motoru pfi nizkych otackach, Setkani ucitelti elektrotechniky 2010, Mala
Skala 2010, ISBN 978-80-7372-640-9.

-Kubin J.: Consumption of the electric energy at tramway with resistors and transistors control, ECMS 2011, 1-3. June,
Liberec, Czech republic, ISBN: 978-1-61284-395-7.

-Kubin J.: Consumption of the electric energy at tramway with resistors and transistors control, Power and Energy
Systems 2011, June 22. — 24., Crete, Creece, ISBN: 978-0-88986-883-0.

-Kubin J., Richter A.: The Energy Consumption Measurement of Trams in Liberec City, EDPE 2011, 28-30
September, The High Tatras, Slovakia.

-Kubin J.: The efficiency measuring of the photovoltaic panel, Sekel 2011, 7. — 9. zafi, Horni Lomna, Czech Republic.
-Kubin J., Richter A. : Efficiency of Mechanical Energy Recovery from a Tram by Different Input Conditions, EPE-
PEMC 2012 ECCE Europe, Novi Sad, Serbia, ISBN 978-1-4673-1972-0.

-Kubin J., Richter A.: The Problems of DC Tram Traction Motors Testing in Real Practice, EDPE 2013, 28-30,
Dubrovnik, Chorvatsko, ISBN 978-953-56937-8-9, ISSN 1339-3944.

Pusobeni v zahranici

9/2006 Chemnitz University of Technology, Socrates Erasmus scholarship, Electrical drives with Frequency converter
9/2003 — 12/2003 Hochschule Zittau/Gorlitz, Bestimmung Zeitkonstanten und Verstarkungen des Asynchronmotors, der
aus dem Gleichstromrichter mit dem geschlossenen Kreist gespeist ist

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci

védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2006 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho -

souhlas s piisobenim jako datum 28.05.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Niazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jiti Malek Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1983 | typ vzt. | pp- rozsah 40 hod/tyden do kdy | 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Pocitacové zpracovani signala

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Absolvovany obor: Automatické fizeni a inzenyrska informatika, FM, TUL (2006)
2006 — 2011 — Doktorské studium: FM, TUL, obor Technicka kybernetika
2011 — dosud — Pracovnik vyzkumu na FM, TUL.

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Z. Koldovsky, J. Malek, and S. Gannot, "Spatial Source Subtraction Based on Incomplete Measurements of
Relative Transfer Function," accepted in IEEE Trans. on Speech, Audio and Language Processing, April 2015.
(30%)

J. Malek and Z. Koldovsky, "Sparse Target Cancellation Filters with Application to Semi-Blind Noise
Extraction," Proc. of the 41st IEEE International Conference on Audio, Speech, and Signal Processing
(ICASSP 2014), Florence, Italy, pp. 2109-2113, May 2014. (70%)

Seps, L., Malek, J., Cerva, P., Nouza, J.: Investigation of Deep Neural Networks for Robust Recognition of
Nonlinearly Distorted Speech, In: Proceedings of the 15th Annual Conference of the International Speech
Communication Association INTERSPEECH 2014), Singapore, pp. 363-367, ISSN 2308-457X, 2014.(40%)
Malek, J.: Blind Compensation of Memoryless Nonlinear Distortions in Sparse Signals, In Proc. EUSIPCO
2013, Marrakech, Morocco, 2013 (100%)

Z. Koldovsky, J. Malek, P. Tichavsky, and F. Nesta, "Semi-blind Noise Extraction Using Partially Known
Position of the Target Source", IEEE Trans. on Speech, Audio and Language Processing, vol. 21, no. 10, pp.
2029-2041, Oct. 2013. (30%)

Pusobeni v zahranici

4/2007 — 6/2007 — Studijni staz (Astrofyzikalni Laboratof, Toulouse, Francie, vedouci: profesor Yannick Deville)

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho Technicka kybernetika Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2011 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 19 49
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe
uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci |Es

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Radomir Mendiicky Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1977 | typ vzt. | pp- rozsah 40 hod/tyden do kdy | 12/2016
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Ne

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Automatické fizeni vyrobnich stroju

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

2007 — dosud: Odborny asistent s védeckou hodnosti, TUL, FS, KVS (KSA)

2013 —2015: Kurz Vysokoskolské pedagogiky

2000 — 2011: Védeckovyzkumny pracovnik ve ,,Vyzkumném centru pro strojirenskou vyrobni techniku a technologii*
CVUT Praha - pracovisté TU v Liberci

2006: Obhajena disertacni prace ,,Modelovani a identifikace tfeni u vysoce piesnych polohovych servomechanismi*
2000 - 2006: Doktorské studium, TUL, FS, obor: Vyrobni systémy a procesy, zaméfeni: Aplikovana kybernetika
1995 - 2000: Magisterské studium, TUL, FS, obor: Vyrobni systémy

Pi'ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

1.

AN ol ol

Mendficky, R.: Precision Analysis of Optical 3D Digitisation of Shaped Elements. In. Applied Mechanics and
Materials, Vol. 693 (2014), Trans Tech Publications, Switzerland, p. 177- 182, ISSN 1660-9336, DOI
10.4028/www.scientificc.net/ AMM.693.177.

Mendficky, R.: Use of Optical Methods for Dimensional Analysis of Multi-Part Moulds. In. Applied Mechanics
and Materials, Vol. 474 (2014), Trans Tech Publications, Switzerland, pp 387-392 ISSN 1660-9336, DOI
10.4028/www.scientificc.net/ AMM.474.387

Mendticky, R., Safka, J., Lachman, M.: Vypodet Gaussovy kiivosti ploch v Matlabu. 2012. [Software]. (33%)
Mendrficky, R., Matyska, V.: Grafické prostiedi pro rychlou simulaci fizeni pohoni. 2011. [Software]. (80%)
Mendticky, R., Kozlok, T., Vesely, J, a kol.: SynTOS. 2011. [Software]. (25%)

Skalla, J., Lachman, M., Mendricky, R.: Zafizeni pro kompenzaci kvadrantovych chyb u NC obrabécich stroju.
Ceska republika. Uzitny vzor, CZ 21899, 2011. (33%)

Kolat, P., Hudec, J., Sulitka, M., Lachman, M., Mendficky, R. Modeling of Passive Forces of Machine Tool
Covers. Proceedings of the LEM 2009 Sth International conference on Leading Edge Manufacturing in 21st
Century, 2009, s. 89-94. (20%)

Strakos, P., Mendficky, R., Lachman, M.: Souhrnna zprava projektu C 1.3.2 za rok 2011. Zprava pro VCSVTT
v ramci projektu ,,C1.3.2. Pokrogilé metody zpétnovazebniho fizeni pohonti, CVUT, Praha 2011. (33%)

Clen fesitelského tymu projekti: MSMT | LN - Vyzkumna centra: LNOOB128 | Centrum pro strojirenskou
vyrobni techniku a technologii (2000 — 2004); MSMT ,,1M - Vyzkumna centra: IM0507 | Vyzkum strojirenské
vyrobni techniky a technologie (2005 — 2011)

Pusobeni v zahranici

TU Dresden, Némecko, studijni pobyt - 0i€ast na zahrani¢ni odborné stazi (2014).

Obor habilitaéniho nebo jmenovaciho | Vyrobni systémy a procesy ¥izeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2006 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 2 18
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe
uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Petr Mrazek Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1976 | typ vzt. | pp- rozsah 40 h/tyden |do kdy | 12/2017
DalSi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Algebraicka syntéza regulacniho obvodu

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Vzdélani:

2000, Ing. —TU v Liberci, FM, Elektrotechnika a informatika, Automatické fizeni a inZzenyrska informatika
2007, Ph.D. — TU v Liberci, FM, Elektrotechnika a informatika, Technicka kybernetika

Praxe od absolvovani VS:

od 2000 — TU v Liberci, Fakulta mechatroniky , informatiky a mezioborovych studii, ustav mechatroniky a technické

informatiky

Pi'ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

[1] MRAZEK, Petr. Modelling force load of motion of sinker in needle groove. In: 9" International Workshop on
Electronics, Control, Modelling, Measurement and Signals, Mondragon Unibertsitatea, Spain, July 2009.

ISBN 978-84-608-0941-8

[2] Spoluprace na projektu MPO s nazvem "Vyvoj moderniho zarizeni pro rychlou a ucinnou diagnostiku infekcnich a
geneticky podminénych chorob clovéka v rezimu POCT (Point of care testing)"
identifikacni kod projektu: FR-TI1/591, fesitel: prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc.

[3] BERAN, Jaroslav - DOLEZAL, Ivan - MRAZEK, Petr ,et. al., Pfistroj pro izolaci DNA — prototyp, TUL, Liberec.

2012

Pusobeni v zahranici

Obor habilita¢niho nebo

Fizeni na VS

jmenovaciho Fizeni nebo udéleni Technicka kybernetika TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho -

souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015

prednasejici/garant vySe
uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Niazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Petr Skolnik Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1979 | typ vzt. | pp- rozsah 40 hod/tyden | do kdy I 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Projektovani automatizovanych systému

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Obor vzdélani:
2005: Ing. — TUL, FM, Automatické fizeni a inzenyrska informatika,
2010: Ph.D. — TUL, FM, Technicka kybernetika

Praxe:

01/2011 — dosud: Odborny asistent s védeckou hodnosti — FM, Technicka univerzita v Liberci

07/2006 — 12/2010: Odborny asistent — FM, Technicka univerzita v Liberci

06/2005 — 06/2010: Technické kybernetika — Technicka univerzita v Liberci, (doktorské studium)

03/2006 — 12/2011: Spoluprace s Magna Exteriors & Interiors (Bohemia) s.r.0. — Vyvoj regulatoru teploty pro
technologii vyroby umélych ktizi

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

(1]
(2]

(3]

(4]

(3]
(6]

SKOLNIK, Petr, Albin DOBES a Jaroslav SEMERAD. 2012. Projektovini automatizovanych systémii. Vyd. 1.
Liberec: Technicka univerzita v Liberci, 249 s. ISBN 978-80-7372-881-6. podil: 33%

HUBKA, Lukas a Petr SKOLNIK. 2013. Steam turbine and steam reheating simulation model. In: 2013
International Conference on Process Control (PC). 1IEEE, s. 31-36. DOI: 10.1109/PC.2013.6581378. ISBN
978-1-4799-0927-8. Dostupné také z: http://iecexplore.ieee.org/lpdocs/epic03/wrapper.htm?arnumber=6581378
podil: 25%

SKOLNIK, Petr, Lukas HUBKA, Osvald MODRLAK a Tomas NAHLOVSKY. 2013. Cogeneration units
simulation models library. In: 2013 International Conference on Process Control (PC). IEEE, s. 252-256. DOI:
10.1109/PC.2013.6581418. ISBN 978-1-4799-0927-8.

Dostupné také z: http://ieeexplore.icee.org/Ipdocs/epic03/wrapper.htm?arnumber=6581418, podil: 25%
MARTINEC, Tomas, MODRLAK, Osvald a Skolnik, Petr. 2007. Systém pro méreni a regulaci teplotniho pole
pro prototypovou slush linku,[ ovéiena technologie]. podil: 33%

MARTINEC, Toma§, MODRLAK, Osvald, Skolnik, Petr a TUMA, Petr. 2006. Regulace teploty formy
[ovétena technologie]. podil: 25%

SKOLNIK, P. a HUBKA, L. Softwarovd implementace prediktivniho regulacniho algoritmu [software]. podil:
50%

Pusobeni v zahranici

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2010 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 0/1 5
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného predmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nizev VS / soudasti Technickd univerzita v Liberci | EMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Roman Spanek Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1979 | typ vzt. | pp- rozsah 40 hod/tyden | do kdy | 12/2016

DalSi soucasni zaméstnavatelé

typ prac. vztahu

rozsah

Piednasky v piedmétech prislu§ného studijniho programu

Rizeni databazi

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

od roku 2004 asistent / odborny asistent na MTI, FM, TUL

2003 - 2008: doktorské studium FM, TUL, obor technicka kybernetika

1998 - 2003: magisterské studium FM, TUL, obor fizeni a automatickd informatika

Piehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

[2013] Tyl, Pavel - Spanek, Roman. SoundMeGood: A Trust Model Supporting Preliminary Trust
Establishment between Mutually Unknown Entities. International Journal of Computer Science and Electronics

Engineering (IICSEE), ISSN 23204028

[2012] Tyl, Pavel - Spanek, Roman - Rimna¢, Martin - Stuller, Julius. Design of an Ontology for Humin

Substances. iiWAS2012, 2012, s. 387-394

[2011] Spanek, Roman — Tyl, Pavel: The Heritage Trust Model, The International Conference on Digital
Information and Communication Technology and its Applications, Dijon, France, June 21-23, 2011,
Communications in Computer and Information Science (CCIS), Springer 2011

[2011] Spanek, Roman - Kouril, Daniel - Kuba, Martin. Reputation Based Trust Management System
Supporting Collaboration in a Medical Application, International Conference on e-Technologies and Networks

for Development (ICeND 2011)

Pusobeni v zahranici

Deakin University (CISR, pracovni staz), Geelong, Australie [6 mésici], 2013

Obor habilitacniho nebo jmenovaciho | Technicka kybernetika

Iizeni nebo udéleni védecké hodnosti

Rok udéleni (Ph.D.) 2008

Fizeni na VS

TU v Liberci

ohlasy publikaci

ISI/Scopus | ostatni

Podpis prednasejiciho -
souhlas s piisobenim jako
prednasejici/garant vySe
uvedeného piredmétu

10 -

datum

15.5.2015




