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Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 
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Ba Ð Charakteristika studijn�ho programu a jeho obor!, pokud se na obory "len� 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 

Sou"�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 

N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 

N�zev studijn�ho oboru Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika 3902T005 

Garant studijn�ho oboru doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 

Zam$%en� na p%�pravu k v&konu 

regulovan�ho povol�n� 

NE 

Charakteristika studijn�ho oboru (studijn�ho programu) 

C�lem tohoto studijn�ho oboru je vychov�vat in#en!ry se znalostmi a schopnostmi "e$it in#en!rsk� probl�my zejm�na v 

oblasti navrhov�n� a konstrukce "�dic�ch syst�m%, automatiza&n�ch za"�zen� a slo#it!ch kybernetick!ch syst�m%, v&etn' 
syst�m% s um'lou inteligenc�. Absolventi tohoto studijn�ho oboru se mohou uplatit v projek&n�ch, v!po&tov!ch a 

provozn�ch �tvarech pr%myslov!ch z�vod%, ve v!zkumn!ch a v!vojov!ch �stavech, ve zdravotnictv�, finan&nictv� atd.  

Profil absolventa studijn�ho oboru (studijn�ho programu) & c�le studia 

Profil absolventa: 

Absolvent studijn�ho oboru Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika je v prvn� "ad' odborn�kem ve velmi $iroce 

pojat� oblasti automatick�ho "�zen�. Je schopen navrhovat a realizovat rozs�hl� syst�my pro "�zen� technologick!ch 

proces%, za"�zen� pro v!robu a p"enos elektrick� energie a automatizovan!ch i robotizovan!ch v!robn�ch linek stejn' 
jako men$� vestavn� syst�my pro "�zen� jednotliv!ch stroj% &i vozidel a jejich jednotliv!ch &�st� a agreg�t%. Pro n�vrh 

t'chto syst�m% je vybaven tak� pot"ebn!mi znalostmi z oblasti elektrotechniky, v!po&etn� techniky a informa&n�ch 

technologi� stejn' jako z oblasti projektov�n� a automatizace in#en!rsk!ch prac�. K podstatn!m z�klad%m jeho �sp'chu 

n�le#� hlubok� znalosti matematick!ch a fyzik�ln�ch princip%, na nich# je fungov�n� "�zen!ch stroj% a technologi� 

zalo#eno, stejn' jako rozs�hl� znalosti z oblasti teorie syst�m% a "�zen�. Zejm�na ve druh�m roce studia m� budouc� 

absolvent mo#nost svobodn' se spolupod�let na utv�"en� sv�ho profilu volbou z nab�dky povinn' voliteln!ch p"edm't%. 

Ve studiu tohoto oboru, kter! studenta p"ipravuje pro automatizaci mnoha principi�ln' velmi odli$n!ch technologi� a 

proces%, je inherentn' p"�tomen vysok! stupe( interdisciplinarity. To je z�kladem flexibility absolventa a d�v� mu tak� 

dobr� z�klady pro profesion�ln� uplatn'n� a rozvoj, i pokud se rozhodne pracovat v oblastech vzd�len!ch hlavn�mu 

zam'"en� tohoto oboru 
 

C�le studia: 

C�lem studia je p"ipravit vysoce vzd'lan� odborn�ky schopn� samostatn� tv%r&� pr�ce, kte"� najdou uplatn'n� jak ve 

v!robn�ch podnic�ch &i instituc�ch st�tn� spr�vy, tak i v oblasti v!zkumu a v!voje, a) ji# firemn�ho &i prov�d'n�ho ve 

specializovan!ch v!zkumn!ch �stavech a na universit�ch. Vzhledem k interdisciplinarit' studia a mnohotv�rnosti 

aplikac� automatick�ho "�zen� mohou absolventi nal�zt uplatn'n� i mimo klasicky technick� oblasti nap". ve zdravotnictv� 

&i finan&nictv�. Absolventi mohou pracovat nap". jako projektanti automatiza&n�ch syst�m%, syst�mov� integr�to"i, 
procesn� in#en!"i, aplika&n� program�to"i, pracovn�ci &i vedouc� pracovn�ci odd'len� technick�ho v!voje, 

v'deckov!zkumn� pracovn�ci apod.  

P"edpokl�d� se tak�, #e &�st absolvent% bude studovat v doktorsk!ch studijn�ch programech a) ji# na TU v Liberci &i na 

jin!ch vysok!ch $kol�ch v *R &i v zahrani&�.  
Charakteristika zm$n od p%edchoz� akreditace (jen v p%�pad$ prodlou'en� platnosti akreditace) 

FMIMS TUL #�d� o prodlou#en� akreditace ud'len� dle &.j.  12 321/2006-30/1  ze dne 4. 5. 2006. Navrhovan� 

prodlou#en� zachov�v� p%vodn� akreditaci. Podstatn� rysy uspo"�d�n� studia i profil absolventa z%st�vaj� proto 

nezm'n'ny. D�l&� �pravy p"edm't% reflektuj� dosavadn� zku$enosti z v!uky a zejm�na pak v!voj oboru v posledn�m 

desetilet�.  

Po"et p%ij�man&ch uchaze"! ke studiu 

v akademick�m roce 

Po&ty student% p"ij�man!ch v letech 2006-2014 (po akreditaci oboru ARII): 

!"#$ %&'()*&+$,-+./&012/,3/*0$

455614557$ 87186$

455714559$ 8:187$

45591455:$ 88185$

455:14585$ 8;18;$

458514588$ 71<$

458814584$ 616$

45841458;$ 616$

458;1458=$ :19$

458=1458<$ 851:$
 

 



 

Bb Ð Prostorov�, informa!n� a p"�strojov� zabezpe!en� studijn�ho programu 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 

Sou!�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 

N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 

N�zev studijn�ho oboru Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika 3902T005 

M�sto uskute!$ov�n� studijn�ho 

oboru 

TU v Liberci 

Prostorov� zabezpe!en� studijn�ho programu 

Budova ve vlastnictv� V% ANO Budova v n�jmu Ð doba platnosti n�jmu -- 

Informa!n� a p"�strojov� zabezpe!en� studijn�ho programu 

V$echny posluch�rny, laborato"e a pracovny pedagog% jsou vybaveny p"�pojkami univerzitn� po&�ta&ov� s�t' 
LIANE s p"�stupovou rychlost� 1 Gb/s a s p"�m!m p"�stupem na Internet. Univerzita je p"ipojena prost"ednictv�m 

akademick� s�t' CESNET s p"�stupovou rychlost� 3 x 10 Gb/s. Po&�ta&ovou s�t� stejn!ch parametr% jsou pokryty 

i ve$ker� ubytovac� kapacity TUL, v&etn' bezdr�tov� s�t' Wi-Fi napojen� na autentiza&n� syst�m Eduroam. 

Studenti fakulty maj� okam#ikem z�pisu do studijn�ho programu vlastn� adresu pro elektronickou po$tu a 

po$tovn� schr�nku s �lo#n!m obsahem 500 MB. Dal$� kapacity maj� k dispozici prost"ednictv�m fakultn�ho 

serveru. P"�stup do s�t' mohou studenti realizovat prost"ednictv�m vlastn�ho po&�ta&e nebo univerzitn�ch &i 
fakultn�ch po&�ta&ov!ch u&eben nebo ve specializovan!ch fakultn�ch laborato"�ch. Od roku 2014 je student%m 

k dispozici tak� Studentsk! klub. Souhrnn� informace k univerzitn� knihovn' jsou n�sleduj�c�: 
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Krom' n'kolika po&�ta&ov!ch u&eben je pro v!uku odborn!ch p"edm't% k dispozici "ada specializovan!ch 

laborato"�. V r�mci tohoto studijn�ho programu budou pou#�v�ny zejm�na n�sleduj�c� laborato"e: 

Laborato" "�dic�ch syst�m& (A TK3) 

Laborato" slou#� zejm�na pro v!uku p"edm't% logick�ho "�zen�, programov�n� PLC syst�m% a n�vrh 

mikropo&�ta&ov!ch aplikac� v bakal�"sk!ch i magistersk!ch studijn�ch programech. Laborato" je vybavena 

n�zorn!mi fyzik�ln�mi modely, PLC automaty, v!ukov!mi mikropo&�ta&ov!mi syst�my a modern�mi 

komunika&n�mi sb'rnicov!mi syst�my. 

Laborato" spojit�ho "�zen� (A TK4) 

Laborato" je vybavena za"�zen�m pro v!uku automatick�ho "�zen�. V laborato"i je k dispozici "ada fyzik�ln�ch 

model% regulovan!ch soustav r%zn�ho stupn' slo#itosti. Ty lze "�dit bu( z osobn�ho po&�ta&e s vyu#it�m 

programov�ho vybaven� Matlab/Simulink/RealTimeWorkshop nebo za pomoc� pr%myslov!ch automatiza&n�ch 

syst�m%. V laborato"i jsou k dispozici zejm�na syst�my TECOMAT a SIEMENS. Syst�m SIEMENS je 



dovybaven velk!m mno#stv�m roz$i"uj�c�ch modul%. Pravideln' se laborato" vyu#�v� p"i realizaci v!m'nn!ch 

zahrani&n�ch praktik, kter� se tradi&n' konaj� ve spolupr�ci s HS Zittau/G�rlitz. 

Laborato" inteligentn�ch robot& (A S15) 

Hlavn�m vybaven�m laborato"e jsou &ty"i roboty "ady IRB $v�dsk� firmy ABB. Prob�h� zde p"edev$�m v!uka 

p"edm't% zam'"en!ch na robotiku a speci�ln�ch laboratorn�ch cvi&en�. Studenti p"ev�#n' mechatronick!ch obor% 

jsou v laborato"i seznamov�ni se z�klady programov�n� robotick!ch syst�m%, definov�n�m trajektori�, 

kinematikou a dynamikou robot%, "�zen�m robot% a um'lou inteligenc� aplikovanou do robotiky. 

Laborato" elektrick'ch stroj& a pohon& (A EL1) 

Laborato" je ur&ena pro v!uku elektrotechniky: to&iv!ch i neto&iv!ch elektrick!ch stroj% a pohon%, v!konov� 

elektroniky a "�zen�. Laborato" je vybavena nov!mi laboratorn�mi stoly s elektro-n�stavbami, v!konov!m 

trojf�zov!m programovateln!m zdrojem 12 kVA, st"�dav!m programovateln!m zdrojem 2 kVA, "adou 

stejnosm'rn!ch zdroj% a# po 200 A, d�le dv'ma dynamometry, synchronn�m gener�torem 20 kVA s 

automatickou f�zovac� jednotkou a "adou m'"ic�ch p"�stroj% v&etn' dvou analyz�tor% v!konu. 

Laborato" elektrotechniky a "�zen� (A EL2) 

Laborato" slou#� pro v!uku automatick�ho "�zen� a programov�n� "�dic�ch syst�m%. Je vybavena celkem dev�ti 

programovateln!mi "�dic�mi syst�my Rockwell (sedm automat% CompactLogix, jeden ControLogix a jeden 

GuardLogix). K t'mto automat%m je p"ipojena "ada fyzik�ln�ch model% r%zn�ho stupn' slo#itosti: sedm model% 

s frekven&n�m m'ni&em a asynchronn�m pohonem s prom'nnou z�t'#�, dva modely pro experimenty s "�zen�m 

tepeln!ch syst�m% s dopravn�m zpo#d'n�m (Heat Flow Experiment kanadsk� firmy Quanser) a dva modely pro 

kombinovanou regulaci pr%toku a v!$ky hladiny. K dispozici je tak� model v!robn�ho procesu pro logick� 

"�zen�. Laborato" rovn'# slou#� k v!uce programov�n� syst�m% re�ln�ho &asu. V$echny laboratorn� modely lze 

"�dit i z osobn�ch po&�ta&% vybaven!ch syst�mem Interval Zero RTX. 

Laborato" elektronick'ch syst�m& vozidel (A EL3) 

Laborato" je vybavena kompletn� elektroinstalac� vozu )koda Superb a dal$�mi za"�zen�mi souvisej�c�mi s 

elektronick!mi syst�my vozidel. Prob�h� zde jednak v!uka speci�ln�ch odborn!ch p"edm't%, jednak laborato" 
slou#� pro realizaci studentsk!ch projekt% z oblasti automatick�ho "�zen�. 

Laborato" elektroniky (AP11) 

Laborato" je ur&ena p"edev$�m pro v!uku slaboproud!ch elektrotechnick!ch p"edm't% a speci�ln�ch p"edm't% s 

podporou "�dic�ch po&�ta&%. Pro front�ln� v!uku je laborato" vybavena kvalitn�mi m'"ic�mi p"�stroji "�zen!mi po 

sb'rnici GPIB (osciloskopy, funk&n�mi gener�tory, m'"ic�mi �st"ednami, nap�jec�mi zdroji, aj.). 

Laborato" inteligentn�ch materi�l& a struktur (A -1042) 

Laborato" je vybavena speci�ln�m p"�strojov!m vybaven�m pro m'"en� p"enosu hluku a vibrac� a dal$�m 

technick!m vybaven�m umo#*uj�c�m v!zkum a v!voj adaptivn�ch syst�m% pro potla&en� hluku a vibrac�, 

plo$n!ch akustick!ch metamateri�l% s aktivn�m "�zen�m akustick� impedance a metod charakterizace tenk!ch 

ferroelektrick!ch film% a kompozitn�ch materi�l%. 

Laborato" technick� diagnostiky a anal'zy sign�l& (LTD) 

Laborato" je zam'"ena na ov'"ov�n� nov!ch metod technick� diagnostiky po str�nce teoretick� i praktick� v 

oblastech dynamiky stroj% a struktur�ln� diagnostiky s vyu#it�m provozn�ch tvar% kmit%, vibrodiagnostiky, 

hlukov� diagnostiky, diagnostiky elektrick!ch stroj%, endoskopie a elektromagnetick� defektoskopie. V oblasti 

anal!zy sign�l% se zab!v� nov!mi metodami anal!zy nestacion�rn�ch sign�l% Ð wavelety a metodami 

amplitudov� a f�zov� demodulace. Poskytuje z�zem� pro v'deckou &innost doktorand%. 

Laborato" po!�ta!ov�ho zpracov�n� obrazu (C 02009) 

Laborato" je orientov�na jak na v!uku p"edm't% pro zpracov�n� obrazu, tak p"edev$�m na v!voj a v!zkum v 

oblasti metod zpracov�n� a anal!zy obrazu a metod po&�ta&ov�ho vid'n� pro n�ro&n� pr%myslov� aplikace. Je 

vybavena pot"ebnou technikou jako jsou analogov� i &�slicov� kamery, objektivy, osv'tlova&e, aj. v&etn' 
po&�ta&ov�ho vybaven� s pot"ebn!mi softwarov!mi n�stroji. 



 

C Ð Pravidla pro vytv�!en� studijn�ch pl�n" SP (oboru) a n�vrh t�mat prac� 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 

Sou$�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 

N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 

N�zev studijn�ho oboru Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika 3902T005 

N�zev p!edm%tu T&d. 

rozsah 

zp"sob 

zak.  

druh p!edn�#ej�c� dop. 

ro$. 

Automatick� "�zen� 3p+2c Zp+Zk P 

doc. Ing. Osvald Modrl�k, CSc. 

Ing. Luk�$ Hubka, Ph.D. 1/ZS 

Diferenci�ln� rovnice 1p+2c Zp+Zk P prof. Dr. Ing. Ji"� Mary$ka, CSc. 1/ZS 

Elektrick� pohony a servomechanismy 2p+4c Zp+Zk P 

Ing. Martin Dibl�k, Ph.D. 

Ing. Josef %ernohorsk!, Ph.D. 1/ZS 

Elektromagnetismus 2p+2c Zp+Zk P prof. Ing. V�clav Kopeck!, CSc. 1/ZS 

Mechanika kontinua a termodynamika 2p+2c Zp+Zk P doc. Ing. Milan Hokr, Ph.D. 1/ZS 

Optimaliza&n� �lohy 1p+1c Klz P doc. Ing. Jan 'embera, Ph.D. 1/ZS 

Pravd(podobnost a statistika 1p+2c Klz P Mgr. Jan B"ezina, Ph.D. 1/ZS 

N�vrh hardwarov!ch komponent 2p+2c Zp+Zk P doc. Ing. Milan Kol�", CSc. 1/LS 

Identifikace dynamick!ch syst�m) 2p+2c Zp+Zk P Ing. Luk�$ Hubka, Ph.D. 1/LS 

Po&�ta&ov� zpracov�n� sign�l) 2p+2c Zp+Zk P Ing. Ji"� M�lek, Ph.D. 1/LS 

Semestr�ln� projekt 4c Klz P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 1/LS 

Robotika 2p+2c Zp+Zk PV doc. Mgr. Ing. V�clav Z�da, CSc. 1/LS 

*�zen� datab�z� 2p+2c Zp+Zk PV Ing. Roman 'p�nek, Ph.D. 1/LS 

Stavov� regulace 2p+2c Zp+Zk PV doc. Ing. Libor T)ma, CSc. 1/LS 

%�slicov� "�zen� 2p+2c Zp+Zk P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/ZS 

Projektov�n� automatizovan!ch syst�m) 2p+2c Zp+Zk P Ing. Petr 'koln�k, Ph.D. 2/ZS 

*�dic� po&�ta&ov� syst�my 2p+2c Zp+Zk P doc. Ing. Petr T)ma, CSc. 2/ZS 

Diplomov� pr�ce 1 5c Zp P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/ZS 

Automatick� "�zen� v!robn�ch stroj) 2p+2c Zp+Zk PV Ing. Radom�r Mend"ick!, Ph.D. 2/ZS 

Syst�my pro "�zen� v re�ln�m &ase 2p+2c Zp+Zk PV doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/ZS 

Gramatiky a automaty 2p+2c Zp+Zk PV doc. Mgr. Ing. V�clav Z�da, CSc. 2/ZS 

Po&�ta&ov� vid(n� 2p+2c Zp+Zk PV doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D. 2/ZS 

Diplomov� pr�ce 2 12c Zp P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/LS 

Elektromagnetick� kompatibilita a 

bezpe&nost elektrick!ch za"�zen� 3c Klz PV 

prof. Ing. Ale$ Richter, CSc. 

Ing. Ji"� Kub�n, Ph.D. 2/LS 

Algebraick� synt�za regula&n�ho obvodu 2p+2c Zp+Zk PV Ing. Petr Mr�zek, Ph.D. 2/LS 

Inteligentn� roboty 2p+2c Zp+Zk PV doc. Mgr. Ing. V�clav Z�da, CSc. 2/LS 

Metody "�zen� v aplikac�ch 2p+2c Zp+Zk PV doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/LS 

*�dic� syst�my vozidel 2p+2c Zp+Zk PV doc. Ing. Miroslav Mal!, CSc. 2/LS 

*�zen� v�cerozm(rov!ch syst�m) 2p+2c Zp+Zk PV doc. Ing. Libor T)ma, CSc. 2/LS 

Technick� diagnostika 2p+2c Zp+Zk PV prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc. 2/LS 

T!denn� rozsah je uv�d(n ve v!ukov!ch hodin�ch. V!znam ozna&en� je n�sleduj�c�: 

p Ð p"edn�$ka, c Ð cvi&en�, s Ð semin�", Klz Ð klasifikovan! z�po&et, Zp Ð z�po&et, Zk Ð zkou$ka, dop. ro&. Ð doporu&en! ro&n�k, 

ZS Ð v!uka prob�h� v zimn�m semestru, LS Ð v!uka prob�h� v letn�m semestru 

Obsah a rozsah SZZk  

St�tn� z�v(re&n� zkou$ka se kon� sou&asn( s obhajobou diplomov� pr�ce na z�v(r 2. ro&n�ku studia. Odborn� okruhy, z nich# 
jsou studenti zkou$eni, zahrnuj� zejm�na oblasti teorie automatick�ho "�zen�, elektronick!ch a po&�ta&ov!ch syst�m) a 

informatiky. Aktu�ln� seznam okruh) pro SZZ oboru Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika je v#dy zve"ejn(n na 

str�nk�ch fakulty (http://www.fm.tul.cz/pro-studenty/dpszz).    

Po'adavky na p!ij�mac� !�zen�  

Podm�nky pro p"ijet� jsou zve"ejn(ny na str�nk�ch fakulty (http://www.fm.tul.cz/pro-uchazece/prijrizmag) [cit. 15.5.2015].  

V sou&asnosti platn� podm�nky pro obor ARII jsou n�sleduj�c�: Uchaze&i budou p"ij�m�ni na z�klad( v!sledk) dosa#en!ch v 

pr)b(hu bakal�"sk�ho studia. Bez p"ij�mac�ch test)/pohovor) budou p"ij�m�ni uchaze&i, kte"� maj� za cel� bakal�"sk� studium 

pr)m(rn! prosp(ch do 2,5 v&etn( nebo u st�tn� z�v(re&n� zkou$ky pr)m(rn! prosp(ch z obhajoby a odborn� rozpravy do 2,0 

v&etn(. Uchaze&i, kte"� toto krit�rium nespln�, budou pozv�ni na p"ij�mac� test. P"ij�mac� test ov("� p"edpoklady pro studium 

zvolen�ho oboru a jazykov� p"edpoklady uchaze&e. P"ijati budou uchaze&i, kte"� v p�semn!ch testech z�skaj� alespo+ 15 bod) ze 

30. 

 



Dal#� povinnosti / odborn� praxe  

Nejsou 

N�vrh t�mat prac� a obh�jen� pr�ce  

T�mata dosud obh�jen!ch prac� jsou k dispozici na str�nk�ch informa&n�ho syst�mu university (bez p"ihl�$en� jsou k dispozici 

pouze ji# obh�jen� pr�ce): 
(https://stag.tul.cz/stag?urlid=prohlizeni-prace-search&krouzekSearchFakulta=FM&programInput=N2612&oborInput=3902T005) 

V!b(r t�mat diplomov!ch prac� obh�jen!ch v posledn�ch letech: 

¥ Explicitn� prediktivn� "�zen� a jeho aplikace 

¥ Studie procesu stratifikace v re�ln�m modelu tepeln�ho v!m(n�ku 

¥ Syst�m vyva#ov�n� pr)zkumn� miniponorky 

¥ Model chov�n� elektrick�ho posilova&e "�zen�  

¥ Grafick� u#ivatelsk� rozhran� pro m("ic� p"�stroje v prost"ed� opera&n�ho syst�mu GNU/Linux 

¥ Verifikace modelu VT p"eh"�v�k) na z�klad( provozn�ch m("en� 

¥ N�vrh analyz�toru kvality elektrick� energie t"�dy A pro platformu ARM 

¥ N�vrh pr)myslov�ho regul�toru tlaku 

¥ Fuzzy "�zen� modelu p"eh"�v�n� p�ry 

¥ Optimalizace syst�mov� slu#by pro automatick! z�znam dat  

¥ Automatick! syst�m pro kontrolu kvality v!robk)  

¥ Synt�za regula&n�ho obvodu se stavov!m regul�torem s ohledem na jeho robustnost  

¥ Pou#it� regula&n�ch struktur s referen&n�m modelem pro regulaci elektrick!ch pohon)  

¥ Potla&en� vlivu prom(nn�ho momentu setrva&nosti na regulaci servomotor) pr)myslov�ho robota KUKA VK10  

 

N�vaznost na p!edchoz� studijn� program 

(podm�nky z hlediska p!�buznosti obor") 

 

P"edkl�dan! n�vrh studijn�ho programu navazuje nejt(sn(ji na bakal�"sk! studijn� program B2612 Elektrotechnika a 

informatika, obor Elektronick� informa&n� a "�dic� syst�my. Je v$ak koncipov�n tak, aby jej mohl studovat absolvent 

kter�hokoliv bakal�"sk�ho studijn�ho programu zam("en�ho na oblasti elektrotechniky a informatiky, kybernetiky, robotiky a  

obdobn!ch zam("en�.  

 

 

 



 

E Ð Person�ln� zabezpe!en� studijn�ho programu (studijn�ho oboru) Ð souhrnn� �daje 
Vysok� "kola Technick� univerzita v Liberci 
Sou!�st vysok� "koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 
N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 
N�zev studijn�ho oboru Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika 3902T005 
N�zev pracovi"t# celkem prof. 

celkem 

p$epo!. 

po!et p. 

doc. 

celkem 

p$epo!. 

po!et d. 

odb. as. 

Celkem 

z toho s v#d. 

hod. 

lekto$i asistenti v#de!t� 

pracov. 

THP 

FM-ITE 2   1 1,0 1 1     
FM-MTI 16 2 1,5 7 6,8 7 7     
FM-NTI 4 2 2,0 1 1,0 1 1     
FS-KSA 1     1 1     
FS-KVM 1   1 1,0       
            
            
            
            
            
            
            
            
            
Vysv$tlivky zkratek: 
FM fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi�; FS fakulta strojn�, ITE òstav informa%n�ch technologi� a elektroniky; MTI òstav mechatroniky a technick� 
informatiky; NTI òstav nov!ch technologi� a aplikovan� informatiky; KSA Katedra v!robn�ch syst�m& a automatizace; KVM Katedra vozidel a motor&  
 
V tabulce jsou uvedeni pouze garanti (p"edn�'ej�c�) v magistersk�m studijn�m programu Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika. V p"�pad$ #e jedna osoba garantuje v�ce 
p"edm$t&, je zapo%�t�na jen jednou. V listu C je uvedeno celkem 30 povinn!ch a povinn$ voliteln!ch p"edm$t&. Z tohoto po%tu maj� t"i p"edm$ty charakter samostatn!ch prac� 
(diplomov� pr�ce 1 a 2 a semestr�ln� projekt), zb!vaj�c�ch 27 p"edm$t& je vyu%ov�no standardn�m zp&sobem formou p"edn�'ek a cvi%en�. Z tohoto po%tu je celkem 18 
p"edm$t& (tj. 66,7%) garantov�no %i spolugarantov�no profesory a docenty. Garanty ostatn�ch p"edm$t& jsou odborn� asistenti s v$deckou hodnost�.   
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Prohlášení k personálnímu zajištění pro žádost o prodloužení doby platnosti akreditace navazujícího 

magisterského studijního programu Elektrotechnika a informatika, studijní obor Automatické řízení a 

inženýrská informatika 

 

 

Délka pracovního vztahu vyučujících je uváděna podle podepsaných pracovních smluv na dobu 

určitou na základě informací z personálního oddělení. Toto oddělení také s dostatečným předstihem 

zasílá upozornění na blížící se konec jednotlivých úvazků, individuálně tak jsou řešena prodloužení 

platnosti smluv v souladu s interními pravidly.  

S výhledem na dobu platnosti akreditace nejsme schopni zaručit, že všem přednášejícím budou 

smlouvy automaticky prodlouženy, vedení fakulty mechatroniky, informatiky a mezioborových studií však 

garantuje, že bude zachováno takové personální zázemí, aby byla nejen zajištěna výuka v plném rozsahu 

předložené akreditace po celou dobu její platnosti, ale aby také byl zajištěn rozvoj v oblasti vyučovaných 

témat a aktualizace náplně podle aktuálního rozvoje poznání. 

S pozdravem 

 

 

 
  prof. Ing. Václav Kopecký, CSc. 
   děkan FMIMS 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 



 

F Ð Souvisej�c� v!deck�, v"zkumn�, v"vojov�, um!leck� a dal#� tv$r%� %innost 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 
Sou%�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 
N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 
N�zev studijn�ho oboru Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika 3902T005 
Informace o tv$r%� %innosti vysok� #koly souvisej�c� se studijn�m 

oborem (studijn�m program) 
 

Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� je v!zkumn$ zam$"enou fakultou TUL. Lze to dokumentovat 
nap"�klad na v!sledc�ch Hodnocen� v!sledk% v!zkumu a v!voje v roce 2014, zve"ejn$n�m na str�nce 
http://www.vyzkum.cz/FrontClanek.aspx?idsekce=705043, ev. 
http://www.isvav.cz/h13/organizationVoDetail.do;jsessionid=54CCBF70B83036E8714871E4C664C357?rowId=VOL 
a http://www.isvav.cz/h13/organizationDetail.do?rowId=orjk%3A24220. [cit.15.5.2015] 

Z t$chto str�nek lze vy&�st, #e p"i st�vaj�c�m po&tu akademick!ch pracovn�k% (tedy 123 k 15.5.2015) z�skala fakulta celkem 
9 662 bod% za 249 hodnocen!ch v!sledk% Pil�"e I, d�le 966 bod% pil�"e II. a 741 bod% pil�"e III. Z toho bylo nap". 38 &l�nk% 
v kategorii Jimp - 'l�nek v impaktovan�m &asopise evidovan�m ve Web of Science, 30 v kategorii    Jsc - 'l�nek v &asopise 
evidovan�m v datab�zi Scopus, kter! nen� evidov�n ve Web of Science, 17 v kategorii Jrec, 8 v kategorii BC - Odborn� kniha 
a 156 v kategorii D - 'l�nek ve sborn�ku 

V!zkumn� aktivity souvisej�c� p"�mo se studijn�m programem jsou p"edev(�m v oblasti automatick�ho "�zen�, zejm�na se 
zam$"en�m na energetick� syst�my a inteligentn�ch elektriza&n� s�t$, d�le v oblasti robotiky, elektrotechniky a elektroniky, 
aplikovan� informatiky aj., sou&�st� aktivit jsou i v!znamn� aplika&n� �koly nap". v oblasti automobilov�ho pr%myslu. Fakulta 
hraje v!znamnou roli v &innosti òstavu pro nanomateri�ly, pokro&il� technologie a inovace. 

Existuje tak� "ada aktivit zam$"en!ch na vzd$l�vac� &innost. Ty lze dokumentovat mj. n�sleduj�c�m p"ehledem projekt% 
"e(en!ch v uplynul!ch letech a zam$"en!ch na dal(� zkvalitn$n� v!uky.  

Jedn� se nap". o n�sleduj�c� projekty: 

PROJEKTY OPVK 
¥ CZ.1.07/2.2.00/28.0050 Modernizace didaktick!ch metod a inovace v!uky technick!ch p"edm$t%; "e(itel: L. T%ma, 

doba "e(en�: 01/2012 Ð 12/2014. 
TRANSFORMA'Nê A ROZVOJOV� PROJEKTY 

¥ int. &. 12113 Nov! p"edm$t DATAMINING na FM; "e(itel: K. C�sa"ov� 
¥  int. &. 12117 Inovace p"edm$tu Metody u#�van� v logistice vytvo"en�m softwarov!ch aplikac�; "e(itel: J. Chudoba 
¥ int. &. 12126 Kvalitn� vzd$l�vac� m�dia = �sp$(n$j(� absolvent Ð Pokra&ov�n� projektu ALS s d%razem na 

"udr#itelnost" zejm�na po"izov�n� z�znam% a dal(� v!voj port�lu ALS; "e(itel: K. C�sa"ov� 
¥ int &. 12127 Inovace v!ukov!ch prost"edk% informatick!ch u&eben FM; "e(itel: M. Kol�" 
¥ int &. 12131 Aktivn� evidence absolvent%; "e(itel: K. C�sa"ov�  
¥ int. &. 12148 Zahrani&n� odborn�ci na FM; "e(itel: J. Nosek 

VZD)LçVACê PROGRAMY EU 
¥ EC09/7630 (517138-TEMPUS-1-2011-1-CZ-TEMPUS-JPCR) EU-PC Double Degree Master Program in 

Automation / Mechatronics; "e(itel: P. T%ma; spolu"e(itel�: J. Nosek, A. Zemanov�, doba "e(en�: 15/10/2011 Ð 
14/10/2014. 
 

T�m nejpodstatn!j#�m v#ak jsou projekty z�skan� pro v!deckou a v"zkumnou %innost souvisej�c� s oborem. 

V"b!r z t!chto projekt$ je uveden v n�sleduj�c� tabulce.  
 

P&ehled &e#en"ch grant$ a projekt$ (z�vazn� jen pro magistersk� programy) 

Pracovi#t! N�zvy grant$ a projekt$ z�skan"ch pro v!deckou, v"zkumnou, um!leckou a 

dal#� tv$r%� %innost v oboru 

Zdroj Obdob� 
 

FM 
TA02020109 Ð Prediktivn� "�dic� syst�m pro zlep(en� stability a zv!(en� 
�&innosti elektr�rensk!ch blok%, "e(itel: doc. Ing. Libor T%ma, CSc. TA'R 2012Ð2015 

FM 

TE01020036 Ð Pokro&il� technologie pro v!robu tepla a elekt"iny, "e(itel: 
'VUT, spolu"e(itel za FM TUL: doc. Ing. Libor T%ma, CSc., vedouc� 
projektov�ho pracovn�ho bal�&ku zam$"en�ho na "�zen� v r�mci smart grids 
doc. Dr  Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 

TA'R 2012Ð2019 



FM 
TA04020207 Ð Informa&n� syst�m pro anal!zy a predikce z�sob podzemn� vody 
v z�vislosti na lidsk� &innosti a klimatick!ch zm$n�ch, "e(itel: 
doc. Ing. Jan *embera, Ph.D. 

TA'R 2014Ð2017 

FM 
TA02021132 Ð Mobilita kontaminant% a dal(�ch slo#ek prost"ed� Ð integrace do 
expertn�ho syst�mu vyu#�vaj�c�ho transportn$-reak&n� modelov�n�, "e(itel: 
doc. Ing. Jan *embera, Ph.D. 

TA'R 2012Ð2015 

FM 
TA02020177 Ð Informa&n� syst�m pro podporu rozhodov�n� o vyu#it� krajiny po 
rekultivaci (MARE) (2012 Ð 2014), "e(itel: doc. Ing. Jan *embera, Ph.D. TA'R 2012Ð2014 

FM 
TA04011114 Ð Chemosenzorick� percepce a v!voj jej�ho m$"en�, "e(itel: Ing. 
Ji"� Jel�nek, Ph.D. TA'R 2014Ð2017 

FM 
TA01011142 Ð Automatick� transkripce a indexace p"edn�(ek, "e(itel: 
prof. Ing. Jan Nouza, CSc. 

TA'R 2011Ð2014 

FM TA01011204 Ð +iv� archivy, "e(itel: prof. Ing. Jan Nouza, CSc. TA'R 2011Ð2014 

FM 
GA13-10527S Ð Anal!za subsonick�ho flutteru elasticky ulo#en!ch profil% s 
vyu#it�m interferometrie a CFD, "e(itel: Ing. Petr *idlof, Ph.D. 

GA'R 2013Ð2016 

FM 
GA14-11898S Ð Zlep(ov�n� "e&ov�ho sign�lu pomoc� &�ste&n$ slep!ch metod za 
pou#it� pole mikrofon%, "e(itel: doc. Ing. Zbyn$k Koldovsk!, Ph.D. 

GA'R 2014Ð2016 

FM 
GA13-10365S Ð Plo(n� akustick� metamateri�ly s aktivn�m "�zen�m akustick� 
impedance, "e(itel: doc. Ing. Pavel Mokr!, Ph.D. 

GA'R 2013Ð2015 

FM 
GPP103/11/P499 - Metody adaptace na mluv&�ho v syst�mech rozpozn�v�n� 
"e&i, "e(itel: Ing. Petr 'erva, Ph.D. 

GA'R 2011Ð2013 

FM 
GAP103/11/1947 - Metody anal!zy latentn�ch prom$nn!ch ve slep�m 
zpracov�n� "e&ov!ch a akustick!ch sign�l%, "e(itel: doc. Ing. Zbyn$k Koldovsk!, 
Ph.D. 

GA'R 2011Ð2013 

FM 
GA101/09/1539 - Matematick� a numerick� modelov�n� proud$n� v rozv$tven� a 
jejich experiment�ln� ov$"en�, "e(itel VUT V Brn$, spolu"e(itel za TUL: 
prof. Ing. V�clav Kopeck!, CSc. 

GA'R 2009Ð2012 

FM 
GAP204/10/0616 - Modern� piezoelektrick� perovskity: kmity krystalov� m"�#ky 
a dom�nov� st$ny, "e(itel Fyzik�ln� �stav, AV 'R, spolu"e(itel za TUL 
Doc. Ing. Pavel Mokr!, Ph.D. 

GA'R 2010Ð2012 

FM 
GP201/09/P464 - V!voj a anal!za itera&n�ch metod pro "e(en� rozs�hl!ch 
soustav line�rn�ch algebraick!ch rovnic v aplikac�ch, "e(itel Ing. Pavel Jir�nek, 
Ph.D. 

GA'R 2009Ð2010 

FM 
GA102/09/1668 - Zvy(ov�n� spolehlivosti a provozuschopnosti v obvodech SoC, 
"e(itel Prof. Ing. Ond"ej Nov�k, CSc. 

GA'R 2009Ð2011 

FM 
GA102/08/1118 Inteligentn� diagnostika elektrick!ch stroj%, "e(itel prof. Ing. 
Ivan Jaksch, CSc. 

GA'R 2008Ð2010 

FM 
LD13019 Ð SPONA - Zv!(en� spolehlivosti nanoscale obvod%, "e(itel: 
prof. Ing. Zden$k Pl�va, Ph.D. 

M*MT 
COST 

2013Ð2015 

FM 
7AMB13AT006 Ð Principy tvorby lidsk�ho hlasu - hybridn� metody ve 
v!po&etn� aeroakustice, "e(itel: Ing. Petr *idlof, Ph.D. 

M*MT/7A 2013Ð2014 



FM 
DF11P01OVV013 Ð Zp"�stupn$n� archivu 'esk�ho rozhlasu pro sofistikovan� 
vyhled�v�n�, "e(itel: prof. Ing. Jan Nouza, CSc. 

MK 'R 2011Ð2014 

FM 

Projekt &. 10011328 Ð KLIPRO Ð Vlivy po&as� a zm$n klimatu na #ivotn� 
prost"ed� a zemn� stavby, "e(itel: doc. Ing. Jan *embera, Ph.D., spolu"e(itel�: 
Hochschule Zittau-G�rlitz, Univerzita Jana Evangelisty Purkyn$ v òst� n. L., 
HTW Dresden. 

Ziel 3/C�l 3 2011Ð2014 

FM 
FR-TI3/622 Ð V!voj a pou#it� dif�zn�ch reaktivn�ch bari�r na b�zi mikroFe a 
nanoFe pro sanace, p"�jemce MEGA a.s., "e(itel za FM TUL: doc. Dr. Ing. 
Miroslav 'ern�k, CSc. 

MPO 2011Ð2014 

FM 
FR-TI1/266 Ð Inovace technologie v!roby um$l!ch k%#�; p"�jemce: Magna 
Exteriors & Interiors (Bohemia) s.r.o. Liberec, d"�ve Cadence Innovation, s.r.o., 
"e(itel za TUL: Petr T%ma   

MPO 2009Ð2012 

FM 
FT-TA5/129 Ð V!zkum, simulace, modelov�n� a aplikace elektronick!ch va&ek 
v "�dic�ch syst�mech v!robn�ch stroj%; p"�jemce: Petr Jir�sko (VòTS a.s. 
Liberec), "e(itel za TUL: Pavel Rydlo 

MPO 2008Ð2010 

 
Zcela �pln! v!pis v(ech projekt% je k dispozici na http://www.isvav.cz. Celkov! po&et projekt% s parametry rok 
ukon&en� je 2010 nebo v�ce a z�rove, I'O p"�jemce nebo dal(�ho �&astn�ka "e(en� je 46747885 a n�zev organiza&n� 
jednotky obsahuje Fakulta mechatroniky je 55.  



 

I Ð Uskute!"ov�n� akreditovan�ho stud. programu mimo s�dlo vysok� #koly 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 

Sou!�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 

N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika 

N�zev instituce nebo pobo!ky V$, kde prob�h� v%uka SP mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
 

Adresa  tel.  e-mail  

N�zvy obor& uskute!"ovan%ch mimo s�dlo V$ nebo fakulty forma typ SP 
   

   

   

   

   

Zaji#t'n� v%uky ak. pracov. z V$ v %  Extern� vyu!uj�c� v %  

z toho ak. prac. V$ Ð prof.  docenti  Ph.D.,CSc.,Dr.  

z toho externist� - profeso(i   docenti  Ph.D.,CSc.,Dr.  

Charakteristika organiza!n�ho zaji#t'n� v%uky mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
 

Rozd�ly mezi v%ukou na V$ nebo na fakult' a mimo jej� s�dlo 
 

Podm�nky pro tv&r!� !innost v m�st' uskute!"ov�n� v%uky, tj. mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
 

Prostorov� zaji#t'n� v%uky v m�st' jej�ho uskute!"ov�n�, tj. mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
Smluvn� zaji#t'n� budovy  doba platnosti n�jmu   
òdaje o v%ukov%ch prostor�ch  
 

Informa!n� zaji#t'n� v%uky v m�st' jej�ho uskute!"ov�n�, tj. mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
 

 



P!edm"ty v navazuj�c�m magistersk�m studijn�m programu 

Elektrotechnika a informatika N2612 

Studijn� obor: ãAutomatick� !�zen� a in#en$rsk� informatikaÒ 
(prezen%n� forma studia) 

 

 

1. Automatick� !�zen� 

2. Diferenci�ln� rovnice 

3. Elektrick� pohony a servomechanismy 

4. Elektromagnetismus 

5. Mechanika kontinua a termodynamika 

6. Optimaliza"n� �lohy 

7. Pravd#podobnost a statistika 

8. N�vrh hardwarov$ch komponent 

9. Identifikace dynamick$ch syst�m% 

10. Po"�ta"ov� zpracov�n� sign�l% 
11. Semestr�ln� projekt 

12. Robotika 

13. &�zen� datab�z� 

14. Stavov� regulace 

15. '�slicov� !�zen� 

16. Projektov�n� automatizovan$ch syst�m% 
17. &�dic� po"�ta"ov� syst�my 

18. Diplomov� pr�ce 1 

19. Automatick� !�zen� v$robn�ch stroj% 
20. Syst�my pro !�zen� v re�ln�m "ase 

21. Gramatiky a automaty 

22. Po"�ta"ov� vid#n� 

23. Diplomov� pr�ce 2 

24. Elektromagnetick� kompatibilita a bezpe"nost elektrick$ch za!�zen� 

25. Algebraick� synt�za regula"n�ho obvodu 

26. Inteligentn� roboty 

27. Metody !�zen� v aplikac�ch 

28. &�dic� syst�my vozidel 

29. &�zen� v�cerozm#rov$ch syst�m% 
30. Technick� diagnostika 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Automatick� !�zen� 
Typ p!edm"tu povinn" doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 3p+2c hod. za t$den 5 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka Forma v$uky p!edn�$ky + cvi#en� 
Dal&� po'adavky na studenta  
 
Vyu#uj�c�  
Doc. Ing. Osvald Modrl�k, CSc., Ing. Luk�$ Hubka, Ph.D. 
Stru#n� anotace p!edm"tu  
 

C�lem p!edm%tu je prohlouben� znalost� a praktick"ch n�vyk& z anal"zy, synt�zy a identifikace spojit"ch line�rn�ch 
dynamick"ch syst�m& a sezn�men� student& s n%kter"mi sofistikovan"mi metodami synt�zy regul�tor&.  P!edm%t je 
zam%!en na principy experiment�ln� identifikace, na pokro#il� techniky n�vrhu parametr& PID regul�toru a na zlep$en� 
regula#n�ch vlastnost� na z�klad% rozv%tven� zp%tnovazebn� regula#n� struktury. Je zahrnuta i problematika popisu 
neur#itost� regulovan"ch soustav a robustn�ho !�zen� syst�m& s neur#itostmi. Teoretick� i praktick� v"uka vyu'�v� 
softwarov� podpory Matlabu. 
 

Anal$za syst�m% 

1) Vn%j$� popis LTI syst�m& (SISO, MIMO), diskretizace spojit�ho popisu. 
2) Z transformace, struktury diskr�tn�ch model& (ARX). 
3) Identifikace syst�m& se spojit"m modelem, odhad parametr& obrazov�ho p!enosu zvolen� struktury. 
4) Model parametrick� neur#itosti, norma H2, H(, verifikace modelu. 
5) Stavov� reprezentace dynamick�ho syst�mu (spojit� a diskr�tn� oblast). 
6) Kalmanova stavov� dekompozice, SVD dekompozice, minim�ln� realizace a redukce !�du modelu. 
7) Zp%tnovazebn� !�zen� (role PID a PSD v regula#n�m obvod%). 
8) Citlivostn� anal"za, po'adavky na kvalitu regulace ve frekven#n� oblasti uzav!en�ho a otev!en�ho obvodu. 

Nyquistovo krit�rium stability. 
Pokro#il� techniky nastaven� PID regul�toru 

9) Metoda geometrick�ho m�sta ko!en&, aplikace metody geometrick�ho m�sta ko!en& pro n�vrh PID regul�tor&. 
10) Optim�ln� se!�zen� PID regul�tor& jako numerick� optimaliza#n� �loha (zobecn%n� kvadratick� krit�rium, IAE, 

É). 
11) Optim�ln� se!�zen� PID regul�tor& metodou optim�ln�ho modulu. Frekven#n� charakteristiky regul�toru PD, PI a 

PID. 
12) N�vrh PID regul�tor& dle Ackermana (frekven#n� p!�stup). 

Roz&�!en� zp"tnovazebn� regula#n� struktury 

13) Kompenzace m%!en� poruchy pomoc� dop!edn� vazby, regula#n� obvody s pomocnou m%!enou a regulovanou 
veli#inou. Kask�dn� regulace. 

14) PID regul�tor s dv%ma stupni volnosti (vyrovn�v�n� nem%!en"ch poruch). Filtrov�n� '�dan"ch hodnot. N�vrh 
regul�toru z inverzn� dynamiky. 

15) Regul�tory s vnit!n�m modelem (Internal model control IMC). 
Robustn� !�zen� 

16) Robustn� stabilita uzav!en�ho obvodu s neur#itost�. Struktura zobecn%n�ho modelu uzav!en�ho obvodu, 
penaliza#n� funkce. 

17) Formulace H2 optim�ln�ho !�zen� (line�rn� pod�lov� transformace), H!  optim�ln�ho !�zen�. Volba parametr& 
v�hov"ch filtr&. 

18) Minimalizaci sm�$en� citlivostn� funkce. Robustn� !�zen� pro nestrukturovanou neur#itost. Krit�rium kvality 
!�zen� s multiplikativn� neur#itost�. 
 

Stavov� !�zen� 

19) Estimace stav&. 
20) Stavov" regul�tor, stavov� regulace pro sledov�n� '�dan� hodnoty. 

 

Rozs�hl� soustavy a jejich popis 

21) Blokov� algebra SISO a MIMO syst�m& (sign�ln� rovnice, Mason&v vzorec). 
 

V souladu s programem p!edn�$ek navazuj� praktick� cvi#en� v Laborato!i !�zen�, kde s pomoc� softwarov� podpory 
Matlabu  studenti implementuj� na konkr�tn�ch laboratorn�ch �loh�ch teoretick� z�v%ry a metodiku n�vrh& regul�tor&. 
Tato implementace n�vrhu regul�tor& na laboratorn�ch �loh�ch umo')uje student&m porovn�vat �#inek jednotliv"ch 



regul�tor& navz�jem v podm�nk�ch, kter� jsou bl�zk� re�ln"m podm�nk�m. Sou#asn% tato cvi#en� umo'n� student&m 
poznat vlastnosti a mo'nosti sofistikovan"ch metod n�vrhu regul�tor&. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥     KUO, B.C.: Automatic control systems. John Wiley & Sons, Inc. New York, 1995.  
¥     GRACE, A., Laub, J., A., Litle, J., N., Thomson, C., M.: Control System Toolbox. For Use with 

       MATLAB. User's Guide. The Math Works, Inc., 1995.  
¥     ISERMANN, R.: Mechatronics Systems. Fundamentals. Springer, London., 2003. ISBN 1852336935.  
¥     NOSKIEVI*,P.: Modelov�n� a identifikace syst�m!. MONTANEX a.s., Ostrava., 1999.  
¥     SHINSKEY, F. G.: Process Control Systems. Application, Design, and Tuning. Mc Graw Hill. 
       ISBN 0-07-057101-5. 
¥ MODRLçK, O., HUBKA, L.: Automatick� "�zen�: u#ebn� text. Vyd. 1. Liberec: Technick� univerzita v Liberci, 

2012, 292 s. ISBN 978-80-7372-850-2. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Diferenci�ln� rovnice 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 1p+2c hod. za t$den 3 kredit% 4 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po"et + zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ka + cvi"en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

prof. Dr. Ing. Ji$� Mary#ka, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

 

C�lem kurzu je zvl�dnut� z�kladn� teorie a numerick!ch metod pro $e#en� syst�m% oby"ejn!ch diferenci�ln�ch rovnic. 

D%raz je kladen p$edev#�m na schopnost praktick�ho pou&it� numerick!ch metod, co& je podpo$eno i vy##� dotac� 

cvi"en�. 

 

Hlavn� tematick� bloky v!uky jsou n�sleduj�c�: 

 

1) Aplikace ODR ve fyzice, opakov�n� z�kladn�ch metod, Cauchyova �loha,  

2) Soustavy vy##�ho $�du, Lipschizovsk� funkce, v'ty o existenci a jednozna"nosti, p$�klady 

3) Teorie pro line�rn� soustavy, variace konstant pro syst�my 

4) Soustavy s konstantn�mi koeficienty 

5) Explicitn� Eulerova metoda, chyby, $�d metody, RK metody 

6) Absolutn� stabilita, Stiff probl�my, Implicitn� Eulerova metoda 

7) Okrajov� �lohy, metoda s�t� pro okrajovou �lohu ODR. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

 

Nagy, J. Soustavy oby"ejn!ch diferenci�ln�ch rovnic. Praha, MV(T, SNTL 1983.. &, &.  

Vit�sek, E. Numerick� metody. Praha, STNL, 1987.  

J. E. Flaherty: Ordinary Differential Equations, course notes, online: 

http://www.cs.rpi.edu/~flaherje/odeframe.html 

Gerald Teschl: Ordinary Differential Equations and Dynamical Systems, American Mathematical Society, 2012 

preprint online: http://www.mat.univie.ac.at/~gerald/ftp/book-ode/ode.pdf 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Elektrick� pohony a servomechanismy 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+4c hod. za t$den 6 kredit% 6 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po"et + zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ky, laboratorn� cvi"en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Ing. Martin Dibl�k, Ph.D., Ing. Josef %ernohorsk!, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P!edn�&ky (dle blok& v!uky) 

1) Elektrick! pohon - definice, z�kladn� uspo$�d�n� a rozd'len�, mechanika elektropohonu. Zat'(ovac�  charakteristiky 

pracovn�ch mechanism&, anal!za pohybov� rovnice, elektromechanick! p$echodov! d'j, pracovn� diagramy 

kinematick!ch veli"in. 

2) Dimenzov�n� el. pohonu, druhy zat�(en�, metody ekvivalentn�ch parametr&, vliv pracovn�ho prost$ed� na 

dimenzov�n� pohon&.  

3) Stejnosm'rn! motor, princip "innosti, konstrukce, komutace, reakce kotvy, motor s ciz�m, paraleln�m a s�riov!m 

buzen�m. Zp&soby $�zen� rychlosti, brzd'n�, reverzace, matematick! model stejnosm'rn�ho cize buzen�ho motoru. 

4) Zp&soby $�zen� polohy, ot�"ek a momentu stejnosm'rn�ho motoru. Regula"n� struktury polohov!ch, rychlostn�ch a 

momentov!ch servomechanism& s t�mto motorem. 

5) Asynchronn� motor (ASM), princip "innosti, konstruk"n� uspo$�d�n�, nap')ov� rovnice a n�hradn� sch�ma, 

energetick� bilance a moment stroje. Provozn� stavy, spou#t'n�, $�zen� rychlosti. Matematick! model ASM, 

transformace sou$adnic.  

6) Zp&soby $�zen� ot�"ek, skal�rn� $�zen�, vektorov� $�zen� a p$�m� $�zen� momentu ASM. Regula"n� struktury 

pou(�van� pro $�zen� servomechanismu s AM. 

7) *�dic� jednotky st$�dav!ch pohon& - frekven"n� m'ni"e. Rozd'len�, uspo$�d�n� v!konov� "�sti, typick� vlastnosti, 

princip "innosti, PWM modulace.  

8) Synchronn� motor, princip, konstrukce obecn�ho synchronn�ho stroje, synchronn� motor s permanentn�mi magnety v 

rotoru (PMSM), konstrukce, matematick! model stroje 

9) Zp&soby $�zen� polohy, ot�"ek a momentu servopohon& s t'mito motory.  

10) Elektronicky komutovan! stejnosm'rn! motor (ECDC), konstrukce, princip, zp&soby $�zen�. Krokov� motory (KM) 

konstrukce, zp&soby $�zen�, pou(it�. Reluktan"n� motory (RM), sp�nan� RM, princip, vznik reluktan"n�ho momentu.  

11) Technick� prost$edky ur"en� pro realizaci elektrick!ch servomechanism& (servomotory, m'ni"e, sn�ma"e, $�dic� 

syst�my, pr&myslov� komunika"n� s�t'.  
12) Zp&soby ovl�d�n� elektrick!ch servopohon& (cyklick� $�zen�, PLCOpen), programov�n� $�dic�ch syst�m& 

servopohon& dle standard& PLCOpen. 

13) Referencov�n� polohov!ch servopohon&, elektronick� vazba mezi servopohony (virtual+real master, gear, cam, ...) 

14) Funk"n� bezpe"nost strojn�ch a elektrick!ch za$�zen�, anal!za rizik, prost$edky pro $e#en� funk"n� bezpe"nosti 

z hlediska elektrick!ch pohon&. 

 

Cvi#en� (dle blok& v!uky) 

1) Bezpe"nostn� p$edpisy p$i pr�ci na el. za$�zen�ch. Sp�nac�, ochrann� a ovl�dac� prvky nap�jec�ch obvod& 

elektrick!ch pohon&.  

2) Bezpe"nostn� p$edpisy - test. *�zen� pohon& kontaktn�mi a bezkontaktn�mi logick!mi prvky, n�vrhy ovl�dac�ch 

obvod&.  

3) *�zen� pohon& kontaktn�mi a bezkontaktn�mi logick!mi prvky, n�vrhy ovl�dac�ch obvod&, programov�n� PLC 

automatu "LOGO!".  

4.-7.) Dimenzov�n� elektrick!ch motor& a v!konov!ch "�st� p$i r&zn�m zat�(en�. V!po"ty asynchronn�ho elektromotoru 

pro pohon r&zn!ch typ& stroj&, dimenzov�n� frekven"n�ho m'ni"e, dimenzov�n� brzdn!ch odpor& a brzdn� 

jednotky. Zad�n� 1. semestr�ln� pr�ce.  

8.-10.)  Model stejnosm'rn�ho motoru. Praktick� zp&soby ur"en� parametr& motoru. Model ot�"kov�ho a polohov�ho 

servomechanismu se stejnosm'rn!m motorem. 

10.-11.)  Ovl�d�n� a regulace stejnosm'rn!ch servomotor& pomoc� motion controlleru. 

11.-14.)  Realizace �lohy jednoos�ho $�zen� pomoc� PLCOpen. 

15.-20.)  *�zen� pohybu polohov�ho sermopohonu, konfigurace, referencov�n�, basic motion, elektronick� vazba mezi 

pohony.  

21.-22.) St$�dav! regula"n� pohon s asynchronn�m elektromotorem. Sezn�men� s frekven"n�m m'ni"em Sinamics G110, 



z�kladn� zapojen� jednoduch�ho FM, zp&sob programov�n� pomoc� BOP a PC. Nastaven� Sinamics G110 podle 

zad�n�.  

23.-24.)  *�zen� frekven"n�ho m'ni"e pomoc� komunika"n� sb'rnice. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Dorsey, J. Continuous and discrete control systems. ISBN 0-07-250023-9.  

Krishnan, R. Electric Motor Drives: Modeling, Analysis, and Control. Prentice Hall, 2001. ISBN 978-0130910141.  

Pavelka, J., %e$ovsk!, Z., Jav&rek, J. Elektrick� pohony. %VUT, Praha, 2001.  

Caha, Z., %ern!, M. Elektrick� pohony. SNTL, Praha, 1990.  

Piska", L. Elektrick� pohony, principy a funkce. Z%U, Plze,, 2003.  

Skalick!, J. Elektrick� servopohony. VUT, Brno, 1999.  

Bulent H. Ertan and col. Modern Electrical Drives. Kluwer Academic Publishers, 2000. ISBN 978-0792363767.  

Jav&rek, J. Regulace modern�ch elektrick!ch pohon&. Grada, Praha, 2003.  

Sou"ek, P. Servomechanismy ve v!robn�ch stroj�ch. %VUT, Praha, 2004.  

Rydlo, P. *�zen� st$�dav!ch elektrick!ch pohon&. TUL FM, Liberec, 2007. 

Nasar S.A., Boldea,I. Vector Cotrol of Ac Drives. CRC Press Inc., 1992. ISBN 978-0849344084. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Elektromagnetismus 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po"et + zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ky + cvi"en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Prof. Ing. V. Kopeck!, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Studenti se sezn�m� s vlastnostmi elektromagnetick�ho pole ve vakuu i v obecn!ch prost$ed�ch a jeho popisem pomoc� 

Maxwellov!ch rovnic. Z�skaj� z�kladn� informace o charakteru elektromagnetick�ho pole a vln%n�. Na tuto "�st navazuj� 

partie elektromagnetick� a vlnov� teorie sv%tla. Na postul�tech vypl!vaj�c�ch z elektromagnetick� teorie sv%tla jsou 

demonstrov�ny z�klady vlnov� teorie. V z�v%ru p$edm%tu studenti z�skaj� z�kladn� informace o element�rn�ch vln�ch, 

interferenci, koherenci a interakci sv%tla s hmotou. 

 

T�mata p!edn�&ek: 

1. Diferenci�ln� a integr�ln� po"et vektorov!ch pol�. 

2. Elektrostatika. 

3. Magnetostatika. 

4. Analogie elektrostatiky. 

5. Maxwellovy rovnice. 

6. &e#en� Maxwellov!ch rovnic ve vakuu. 

7. Dielektrick� prost$ed� a jejich popis. 

8. Magnetick� vlastnosti l�tek. 

9. Obecn� $e#en� Maxwellov!ch rovnic. 

10. Vlnov� rovnice. 

11. Z�kladn� pojmy elektromagnetick� optiky. 

12. Element�rn� elektromagnetick� vlny. 

13. Interference. 

14. Interakce sv%tla a hmoty. 

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Feynman, R. Feynmanovy p!edn�"ky z fyziky. FRAGMENT Havl�"k'v Brod, 2001. 

Saleh, B. E. A., Teich, M. C. Z�klady fotoniky svazek 1. MATFYZPRES Praha, 1994. 

Ha(ka, L. Teorie elektromagnetick�ho pole. Praha, 1975. 

 

 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Mechanika kontinua a termodynamika 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po"et + zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ky + cvi"en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Doc. Ing. Milan Hokr, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Hlavn�mi t�maty p$edm%ty jsou odvozen� a aplikace z�kladn�ch rovnic teorie pru&nosti, formulace okrajov!ch �loh 

teorie pru&nosti, varia"n� principy v teorii mal!ch deformac�, odvozen� rovnic proud%n� ide�ln� tekutiny a mechaniky 

tekutin, termodynamiky. 

Roz"len%n� v!uky do jednotliv!ch t!dn' je provedeno takto:  

1. Opakov�n� pojm' a princip' mechaniky, jednoos� napjatost 

2. Odvozen� tenzoru nap%t�, vlastnosti a interpretace slo&ek 

3. Odvozen� tenzoru deformace, vlastnosti a interpretace slo&ek 

4. Hlavn� hodnoty a sm%ry tenzor' nap%t� a deformace 

5. zobecn%n! Hook'v z�kon 

6. rovnice a formulace okrajov!ch �loh teorie elasticity ("�st 1) 

7. rovnice a formulace okrajov!ch �loh teorie elasticity ("�st 2) 

8. rozlo&en� nap%t� v technick!ch �loh�ch - ohyb a krut 

9. Energetick� (varia"n�) metody v pru&nosti. 

10. z�kony zachov�n� hmoty, hybnosti, energie v mechanice tekutin; hydrostatika 

11. kinematika tekutin, rovnice proud%n�, konstitu"n� vztahy 

12. prvn� a druh� v%ta termodynamiky 

13. stavov� rovnice ide�ln�ho plynu 

14. entropie, entalpie 

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

M. Brdi"ka, L. Samek, B. Sopko: Mechanika kontinua, Academia, Praha, 2000 

St$�& B. a kol.: Metodick� p$�ru"ka z Pru&nosti a pevnosti, skripta V(ST, Liberec, 1991 

Halliday, Resnick, Walker: Fyzika, Vutium Brno. 

R. P. Feynman, R. B. Leighton a M. Sands: Feynmanovy p$edn�#ky z fyziky, Fragment, 2013 (3.vyd.) 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Optimaliza!n� �lohy 

Typ p!edm"tu povinn" doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 1p+1c hod. za t$den 2 kredit% 2 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� klasifikovan" z�po!et Forma v$uky p#edn�$ky + cvi!en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Jan %embera, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Kurz ãOptimaliza!n� �lohyÒ roz$i#uje znalost student& v oblasti z�kladn�ch metod #e$en� optimaliza!n�ch �loh. Propojuje 

teoretickou p#edn�$ku s #e$en�m konkr�tn�ch praktick"ch �loh s pou'it�m SW MATLAB. Po absolvov�n� p#edn�$ek a 

cvi!en� je student schopen samostatn( vybrat vhodnou metodu pro #e$en� optimaliza!n� �lohy a navrhnout p#�slu$n" 

algoritmus v softwaru MATLAB. 

 

T�mata p!edn�&ek: 

1. Numerick� metody hled�n� extr�m& funkc�, minimalizace funkce jedn� prom(nn� (Fibonacciova metoda a metoda 

zlat�ho #ezu) a Newtonova Raphsonova metoda  

2.-3. Hled�n� extr�m& funkce v�ce prom(nn"ch bez omezen�:  Nelderova-Meadova metoda, gradientn� metody, metoda 

sdru'en"ch sm(r&  

4.-5. Hled�n� extr�m& funkce v�ce prom(nn"ch s omezuj�c�mi podm�nkami ve form( rovnost�: Metoda Lagrangeov"ch 

multiplik�tor& 
6.-7. Hled�n� extr�m& funkce v�ce prom(nn"ch s omezuj�c�mi podm�nkami ve form( nerovnost� (matematick� 

programov�n�): formulace zad�n� �loh nap#. pro Matlab, odvozen� Kuhn-Tuckerov"ch podm�nek 

 

Cvi!en� prob�haj� v po!�ta!ov� u!ebn( s u'it�m software MATLAB. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

R. FLETCHER, Practical methods of optimization. 1st ed. Chichester: John Wiley & Sons, 1987. ISBN 0-471-91547-5. 

 

 

 

 

 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 

N�zev studijn�ho p!edm"tu Pravd!podobnost a statistika 

Typ p!edm"tu povinn" doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 1p+2c hod. za t$den 3 kredit% 4 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� klasifikovan" z�po#et Forma v$uky p$edn�%ky + cvi#en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c� 

 

Mgr. Jan B$ezina, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p$edm!tu je zvl�dnut� z�kladn�ch metod matematick� statistiky p$i n�vrhu experiment& a zpracov�n� z�skan"ch 

dat. Prob�ran� t�mata zahrnuj�: exploratorn� statistiku, zaveden� pravd!podobnostn�ho prostoru a n�hodn"ch veli#in, 

p$�klady diskr�tn�ch a spojit"ch rozd!len�, bodov� a parametrick� odhady, testov�n� hypot�z o rozd!len�ch, line�rn� 

modely zejm�na anal"zu rozptylu a line�rn� regresi. Kurz zahrnuje i praktick� zvl�dnut� metod pomoc� statistick�ho 

software R nebo Matlab. 

 

Obsah p$edn�%ek: 

1. Exploratorn� statistika, druhy statistick"ch veli#in, m�ry polohy, m�ry rozptylu; odlehl� pozorov�n�, klasick� 

pravd!podobnost 

2. Pravd!podobnostn� prostor, podm�n!n� pravd!podobnost, Bayesova v!ta 

3. N�hodn� veli#ina, distribu#n� funkce, st$edn� hodnota, momenty 

4. Z�kladn� diskr�tn� a spojit� rozd!len� pravd!podobnosti 

5. N�hodn" vektor, limitn� v!ty, bodov� odhady 

6. Intervalov� odhady parametr&, testov�n� hypot�z, t-test, p$ehled parametrick"ch a neparametrick"ch test&.  

7. Line�rn� model, ANOVA, line�rn� regrese 

 

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

 

Doporu#en� literatura: 

¥ And!l, J. Statistick� metody. Matfyzpress Praha, 1998.  

¥ R. Bri%, M. Litschmannov�: Statistika I., Technick� univerzita Ostrava 

¥ Antoch, J. - Vorl�#kov� D. Vybran� metody statistick� anal!zy dat. Academia Praha, 1992.  

¥ S.A. Bashir: Getting started with R, on-line: http://www.stat.berkeley.edu/users/rice/Stat135/Bashir.pdf 

 

Dopl'kov� #etba: 

¥ Darell Huff: How to Lie with Statistics, Penguin Books, 1973 

¥ Nassim Nicholas Taleb: The Black Swan -- The Impact of the Highly Improbable (First ed.), Penguin Ltd. 

London, April 2007, pp. 400.  
 

 

 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu N�vrh hardwarov!ch komponent 
Typ p!edm"tu povinn!  doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 
Zp%sob zakon#en� z�po"et + zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ky + cvi"en� 
Dal&� po'adavky na studenta  

ò"ast na cvi"en�ch, realizace a obh�jen� semestr�ln� pr�ce 

Vyu#uj�c�  

Doc. Ing. Milan Kol�$, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
P$edm%t se zab!v� metodikou n�vrhu modern�ch "�slicov!ch i analogov!ch elektronick!ch za$�zen�. Z�kladem je popis 
chov�n� syst�m& vyu'it�m jazyka VHDL a n�sledn� simulace v n�vrhov!ch syst�mech. D�le jsou prob�r�ny r&zn� 
architektury zak�zkov!ch integrovan!ch obvod& a jejich pou'it� p$i realizaci elektronick!ch syst�m&. Laboratorn� 
cvi"en� jsou zam%$ena na praktick! n�vrh obvod& vyu'it�m syst�mu Quartus II firmy Altera a speci�ln�ch v!vojov!ch 
kit&. 
 
T�mata p!edn�&ek: 

1. Realizace syst�m&, projektov�n� elektronick!ch syst�m&, d%len� ASIC, syst�mov! n�vrh, �rovn% abstrakce.  
2. Ð 6. Jazyky pro popis technick!ch prost$edk&, jazyk VHDL (entita, architektura, styly, porty, datov� typy a objekty, 
p$i$azov�n� sign�l&, definice proces&, popisy synchronn�ch a asynchronn�ch d%j&, definice stavov!ch automat&, popis 
sb%rnic, komponenty, funkce, procedury). 
7. Ð 8. Z�sahy n�vrhu elektronick!ch syst�m& (synt�za struktury, sd�len� prost$edk&, pravidla synchronn�ho n�vrhu, 
eliminace metastabilit, p$enos dat mezi "asov!mi dom�nami).   
9. Ð 10. Programovateln� zak�zkov� obvody (d%len�, principy, architektury, v!znamn� funk"n� bloky, obvody 
nejv!znamn%j#�ch v!robc&). 
11. Analogov� zak�zkov� integrovan� obvody (principy, z�kladn� funk"n� bloky, VHDL-AMS). 
12. N�vrh snadno testovateln!ch obvod& (z�kladn� metody). 
13. Technologie v!roby IO (principy, charakteristick� vlastnosti). 
14. Aritmetick� operace v hardwaru (realizace s"�t�n�, ode"�t�n�, n�soben�, d%len� a dal#�ch vybran!ch operac�).   
 
N�pl( cvi#en�: 

1. N�vrhov! syst�m Quartus II, postup n�vrhu, simulace a implementace do FPGA. 
2. Ð 9. P$�klady popisu r&zn!ch typ& elektronick!ch funk"n�ch blok& (kombina"n�ch obvod&, sekven"n�ch obvod&, 
stavov!ch automat&, pam%t�, aj.) pomoc� jazyka VHDL, jejich simulace v n�vrhov�m syst�mu a implementace. 
10. Ð 14. Individu�ln� projekty Ð n�vrh a realizace elektronick!ch syst�m& vyu'it�m programovateln!ch hradlov!ch pol�. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
Povinn�: 
Studijn� materi�ly v e-learningov�m syst�mu fakulty (prezentace, dokumenty, streamovan� p$edn�#ky). 
Dostupn� z: https://elearning.tul.cz  
 
Doporu"en�: 
[1] PINKER, J., POUPA, M. !�slicov� syst�my a jazyk VHDL. BEN-technick� literatura, 2006, ISBN 80-7300-198-5. 
[2] KOLOUCH, J. Programovateln� logick� obvody a modelov�n� "�slicov#ch syst�m$ v jazyc�ch ABEL a VHDL. VUT 

v Brn%, 2000, ISBN 80-214-1733-1. 
[3] KRçL, J. %e&en� p'�klady ve VHDL. Hradlov� pole FPGA pro za"�te"n�ky. BEN-technick� literatura, 2010, ISBN 

978-80-7300-257-2. 
[4] ()ASTN*, J. FPGA prakticky. Realizace "�slicov#ch syst�m$ pro programovateln� hradlov� pole. BEN-technick� 

literatura, 2010, ISBN: 978-80-7300-261-9. 
[5] MAXFIELD, C. The Design WarriorÕs Guide to FPGAs: Device, Tools and Flows. Newnes, 2004, ISBN: 978-07-

5067-604-5. 
[6] KOLOUCH, J. Jazyk Verilog a jeho u(it� p'i modelov�n� a synt�ze "�slicov#ch syst�m$. VUTIUM, Brno, 2012, ISBN 

978-80-2144-516-1. 
 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Identifikace dynamick!ch syst�m" 
Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ky + cvi#en� 
Dal&� po'adavky na studenta  
 

Vyu#uj�c�  

Ing. Luk�$ Hubka, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Kurz poskytuje p%ehled o z�kladn�ch metod�ch identifikace syst�m", a to line�rn�ch i neline�rn�ch. Zam&%uje se na 
metody, jejich' v!sledkem je neparametrick! #i parametrick! model, v p%�pad& parametrick�ho modelu pak jak ve 
spojit�, tak v diskr�tn� oblasti. Diskutov�ny jsou metody pr"b&'n� identifikace a pozornost je v&nov�na i validaci 
v!sledk" a metodice volby vhodn� struktury modelu pro danou aplikaci. Z�kladn� postupy u jednotliv!ch metod jsou 
demonstrov�ny na ilustra#n�ch p%�kladech. 

P%edn�$ky: 
1) òvod do identifikace, modely a klasifikace. Black-box, white box p%�stup. Stochastick� sign�ly a jejich 

charakteristiky. B�l! $um. 
2) Vstupn� sign�ly, jejich charakteristiky, filtrov�n�. Korelace a kovariace. 
3) P%echodov� a impulzn� odezva. Motiva#n� p%�padov� studie. Line�rn� regrese. 
4) Neparametrick� identifikace, neparametrick� frekven#n� odezva, spektr�ln� anal!za, vyu'it� FFT. FIR modely. 
5) Parametrick� identifikace. Predik#n� metody, ARMA. Metoda nejmen$�ch #tverc". 
6) Aplikace metody nejmen$�ch #tverc" Ð struktury model" ARMAX, BJ, OE. Roz$�%en� ARX na MIMO syst�my. 
7) IV metoda. Kalman"v filtr. 
8) Rekurzivn� identifikace. Pr"b&'n� odhadov�n� parametr" line�rn�ch prediktor" Ð algoritmus online identifikace 

a jeho aplikace. Rekurzivn� ARX, rekurzivn� IV. 
9) Validace modelu, v!b&r struktury modelu, redukce %�du modelu, aproximace. 
10) Identifikace syst�mu v uzav%en� smy#ce. 
11) Estimace sign�lu, estimace stavu, estimace poruchy. 
12) Identifikace parametr" stavov�ho modelu, sub-space identifikace. 
13) Metody identifikace neline�rn�ch syst�m". 
14) Parametrizace a identifikace syst�m" s #asov!m zpo'd&n�m a syst�m" prom&nn!ch v #ase. 

 
Cvi#en�: 
B&hem cvi#en� si studenti d�ky praktick!m aplikac�m na laboratorn�ch �loh�ch osvoj� jednotliv� metody. P%i anal!ze se 
vyu'ije softwarov� podpory Matlabu, kdy studenti vyu'ij� nejen jeho funkce, ale mnoho algoritm" si navrhnou a 
naprogramuj� sami.  
 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Modrl�k, O., Hubka, L., Automatick� %�zen�, TUL, 2013, 293 s. ISBN 978-8073728502. 
Noskievi#, P., Modelov�n� a identifikace syst�m". MONTANEX a.s., Ostrava, 1999. ISBN 80-7225-030-2. 
Schoukens, J., System Identification, 2013,172 s., Brussel. 
Schoukens, J., Pintelon, R., Rolain, Y., Mastering System Identification in 100 Exercises. IEEE Press-Wiley, 2012. 
Van Overschee, P., De Moor, B., Subspace Identification for Linear systems: Theory - Implementation Ð Applications. 
Kluwer Academic Publishers, Leuven, 1996. 
Soderstrom, T., Stoica, P., System Identification. Prentice Hall, Uppsala, 2001. ISBN 0-13-881236-5. 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Po!�ta!ov� zpracov�n� sign�l" 
Typ p!edm"tu povinn# doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 
Zp%sob zakon#en� z�po!et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ky + cvi!en� 
Dal&� po'adavky na studenta  
Cvi!en�: òsp&$n� vy%e$en� kr�tk#ch, samostatn#ch �loh (p�semn� forma); aktivn� �!ast v diskuzi na prob�ran� t�mata. 
Zkou$ka: Zodpov&zen� ot�zky v r�mci p�semn� zkou$ky s p%�padn#m �stn�m dozkou$en�m. 

Vyu#uj�c�  

Ing. Ji%� M�lek, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
P%edm&t je zam&%en na prohlouben� teoretick#ch znalost� a praktick#ch zku$enost� v oblasti !�slicov�ho zpracov�n� 
sign�l". C�lem je zvl�dnout metody n�vrhu r"zn#ch typ" !�slicov#ch filtr" a osvojit si pou'it� integr�ln�ch transformac� 
(DTFT, DFT, Z) p%i anal#ze jednorozm&rn#ch sign�l" a syst�m". D"raz je kladen t�' na praktickou str�nku 
implementace metod na modern�ch po!�ta!�ch. Absolvov�n�m p%edm&tu z�skaj� studenti pot%ebn� znalosti umo'(uj�c� 
pokra!ovat ve studiu !�slicov#ch sign�l" samostatn& pomoc� odborn#ch publikac�. 
 
T�mata p%edn�$ek: 
 
1) òvod, diskr�tn� (deterministick�) sign�ly a syst�my, line�rn� syst�my (LTI), konvoluce 
2) Korelace deterministick#ch sign�l", Fourierova transformace v diskr�tn�m !ase (DTFT), DTFT spektrum 
3) Frekven!n� charakteristika, aplikace DTFT 
4) )�slicov� filtry, decibel, odstup sign�lu od $umu (SNR), vzorkov�n�, kvantizace 
5) Zm&na vzorkovac� frekvence, Z-transformace a jej� vlastnosti 
6) Anal#za syst�m" pomoc� Z-transformace 
7) Syst�my s line�rn� a minim�ln� f�z�, diskr�tn� Fourierova transformace (DFT) 
8) Vlastnosti DFT, metody Overlap-Add, Overlap-Save, rychl� Fourierova transformace (FFT) 
9) Praktick� spektr�ln� anal#za, harmonick� anal#za 
10) Z�klady digit�ln� filtrace, n�vrhy filtr" FIR 
11) N�vrhy filtr" FIR a IIR 
12) Aplikace !�slicov�ho zpracov�n� sign�l" 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
PORAT, Boaz. A course in digital signal processing. New York: John Wiley & Sons, 1997, 602 s. ISBN 0471149616. 
 
HAYES, Monson H. Theory and Problems of Digital Signal Procesing. New York: McGraw-Hill, 1999, 432 s. ISBN 0-
07-027389-8. 
 
INGLE, Vinay K a John G PROAKIS. Digital signal processing using MATLAB. 3rd ed. Stamford, Conn.: Cengage 
Learning, 2012, 652 s. ISBN 1111427372. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Semestr�ln� projekt 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 4c hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� klasifikovan! z�po"et Forma v$uky konzultace 
Dal&� po'adavky na studenta  
 

Vyu#uj�c�  
Za odbornou �rove# zad�n� projektu a jeho relevanci k zam$%en� oboru odpov�d� garant oboru (doc. dr. Ing. Mgr. 
Jaroslav Hlava), za veden� jednotliv!ch konkr�tn�ch projekt& odpov�daj� jejich zadavatel�. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
 
Projekt p%edstavuje samostatnou pr�ci na konkr�tn�m probl�mu v$deck�, v!zkumn� nebo v!vojov� povahy. M&'e b!t 
%e(en individu�ln$ nebo v mal�m t!mu. V!sledkem je %�dn$ zdokumentovan� p&vodn� %e(en� zadan�ho probl�mu, kter� 
mus� b!t prezentov�no a obh�jeno p%ed komis� jmenovanou veden�m fakulty.  

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
 
PLêVA, Z., J. DRçBKOVç, J. KOPRNICK) a L. PETR*êLKA. Metodika zpracov�n� bakal�%sk!ch a diplomov!ch 
prac�. 2. upraven� vyd�n�. Liberec: Technick� univerzita v Liberci, FM, 2014. ISBN 978-80-7494-049-1. Dostupn� z: 
doi:10.15240/tul/002/2014-11-002 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Robotika 
Typ p!edm"tu povinn! voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu    Ñ 
Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ky + cvi#en� 
Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Doc. Ing. Mgr. V�clav Z�da, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p%edm!tu je vytvo%en� pom!rn! hlubok"ch znalost� v oblasti kinematiky a dynamiky robot&, v#etn! aplikac� 
metod odhadu parametr& robot&, %�zen� robot& k pevn�mu budu, %�zen� po p%edepsan� dr�ze a n!kter� vybran� metody 
adaptivn�ho %�zen�. Krom! mechaniky jsou v p%edm!tu v"razn! vyu'�v�ny znalosti z teorie stability neline�rn�ch 
syst�m&, kter� umo'(uj� nastaven� parametr& regul�tor& tak, aby bylo dosa'eno po'adovan� kvality %�zen� robot&. 
Omezen� kladen� na dosa'itelnost, rychlosti a zrychlen� jsou pln! respektov�na.   
Hlavn� t�mata p%edn�$ek a cvi#en� po jednotliv"ch t"dnech v"uky jsou n�sleduj�c�: 
P%edn�$ky: 
1. òvod do oboru. Robotika a teorie %�zen�. Motorick", senzorick" a kognitivn� subsyst�m. 
2. Diferenci�ln� geometrie v robotice, k%ivo#ar� sou%adnice. Afinn� prostory. 
3. Transformace b�ze, zobecn!n� sou%adnice. Maticov� metody kinematiky. 
4. P%�m� a inverzn� �loha robotiky, jejich v"znam, metody analytick�ho %e$en�. 
5. Numerick� metody %e$en� inverzn� �lohy kinematiky, v"znam sf�rick�ho z�p!st�. 
6. Lagrangeovy a Hamiltonovy rovnice mechaniky, jejich vyu'it�, Hamilton&v princip. 
7. Maticov� metody generov�n� dynamick"ch model& robot& a manipul�tor&. 
8. Z�kladn� �lohy dynamiky robot& a jejich numerick� %e$en� a simulace na PC. 
9. Servopohony, stabilita, gravita#n� kompenzace, vyu'it� maticov"ch PID regul�tor&. 
10. Stavov� %�zen� robot& s exponenci�ln� stabilizac�. 
11. )�zen� robota po p%edepsan� k%ivce #i plo$e. P%esnost a rychlost regulace. 
12. Adaptivn� %�zen� robot& p%i ne�pln� znalosti parametr& robota. 
13. Iterativn� u#�c� se syst�my robot&. 
14. Anal"za pracovn�ho prostoru a pl�nov�n� �loh. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
Angeles, J.: Fundamentals of Robotics Mechanical Systems. Springer-Verlag, New York, 2003. 
Bronglio, B.-Lozano, R.-Maschke, B.-Egeland, O.: Dissipative Systems Analysis and Control. London. Springer-Verlag, 2007. 
Canudas de Win,C.- Siciliany, B.-Bastin,G.: Theory of Robot Control. Springer-Verlag, 1996. 
Fasano, A.- Marmi, S.: Analytical Mechanics. Oxford Univerzity Press, 2002. 
Liu D., Wang L., Tan K. Ch. (Eds.). Design and Control of Intelligent Robotic Systems. Berlin, Springer-Verlag, 2009. 
Samson, C.-Le Borgne, M.-Espiau, B.: Robot Control. Clarendon Press, Oxford, 1991.  
Schilling, R. J.: Fundamentals of Robotics. Analysis and Control. Prentice Hall, Englewood Cliffts, New Jersey, 1990.    
Siciliano B., Khatib O. (Eds.). Handbook of Robotics. Berlin, Springer-Verlag, 2008.  
Z�da, V.: ROBOTIKA, Matematick� aspekty anal"zy a %�zen�. U#ebn� text TUL, 2012. ISBN 978-80-7372-882-3.  

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu !�zen� datab�z� 

Typ p!edm"tu povinn" voliteln# doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 

Zp%sob zakon#en� z�po$et + zkou%ka Forma v$uky p&edn�%ky + cvi$en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

Vypracovat projekt datab�zov�ho IS na zadan� t�ma v prvn� t&etin" semestru. !e%en� mus� obsahovat datovou a funk$n� 

anal#zu, implementa$n� model, kter# &e%� vybran� $�sti zad�n�. K z�sk�n� zkou%ky krom" �sp"%n�ho obh�jen� projektu 

mus� student v testu prok�zat p&im"&en� znalosti z teorie datab�zov#ch syst�m'. 

P&edpokl�d� se znalost algoritmizace v n"kter�m vy%%�m programovac�m jazyce.  

Vyu#uj�c�  

Ing. Roman (p�nek, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�le p&edm"tu (anotace): 

P&edm"t klade d'raz na datovou a funk$n� anal#zu informa$n�ch syst�m'. Jsou prob�r�na t�mata spojen� s optimalizac� 

datab�zov#ch dotaz', p&�stup k dat'm jak pomoc� SQL tak i dal%�ch p&�stup', kter� jsou vyu)ity nap&. u NoSQL datab�z�. 

Diskutov�ny budou rovn") postupy zabezpe$en� dat v datab�zov#ch syst�mech pomoc� rol� a transakc�, v$etn" 
administrace datab�ze. V r�mci p&edm"tu jsou tak� prob�r�na t�mata spojen� s distribuc� DBS.  

T�mata v#uky po jednotliv#ch t#dnech:  

1. Konceptu�ln�, datab�zov� a fyzick� �rove* pohledu na data, datab�zov� modely rela$n�, postrela$n�, objektov�.  

2. N�vrh rela$n�ho sch�matu, dekompozice univerz�ln� relace, synt�za dle Bernsteina, bez ztr�tovost dekompozice, 

pokryt� p'vodn�ch FZ. Transformace konceptu�ln�ho datov�ho modelu do rela$n�ho datab�ze.  

3. Ð 4. Optimalizace datab�z�, datov� struktury pro indexov�n� datab�z�, jejich v#hody/nev#hody. 

5. Ð 6. Jazyk SQL, definice a manipulace dat v SQL. Dotazy a jejich optimalizace, vliv kvantitativn�ch charakteristik 

datab�ze na optimalizaci dotazu.  

7. Ð 8. Principy programov�n� serverov� strany datab�zov#ch aplikac�. Ulo)en� procedury a spou%t". 
9.-10. Transakce, jejich realizace, zaji%t"n� konzistentnosti, distribuovan� transakce. Zobecn"n� transak$n� zpracov�n�, 

dvouf�zov# potvrzovac� protokol.  

11.-12. Distribuovan� algoritmy, synchronizace, uv�znut� (deadlock). Bezpe$nost a ov"&ov�n� u)ivatel', ov"&ovac� 

servery. P&�klady distribuovan#ch syst�m'.  

13.-14. NoSQL datab�ze, zpracov�n� velk#ch objem' dat. 
 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

[1] JAROSLAV POKORN+, Michal Valenta. Datab�zov� syst�my. 1. vyd. Praha: ,esk� vysok� u$en� technick� v 

Praze, 2013. ISBN 9788001052129. 

[2] TIWARI, Shashank C. Professional nosql. 1st ed. Indianapolis, IN: Wiley Pubishing, Inc., 2011, p. cm. ISBN 

047094224x. 

[3] ZANIOLO, Carlo. Advanced database systems. San Francisco, Calif.: Morgan Kaufmann Publishers, c1997, xvii, 

574 p. ISBN 155860443x. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu 

Stavov� regulace 

Typ p!edm"tu povinn! voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ky + cvi#en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Libor T&ma, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

 

P%edm!t se zab"v� podrobn"m rozborem dynamick"ch vlastnost� zejm�na line�rn�ch syst�m&, spojit"ch i diskr�tn�ch. 

Jejich stavov"m popisem, transformac� stavov�ho vyj�d%en�, jeho kanonick"mi tvary. Vztah mezi vn!j$�m a vnit%n�m 

popisem syst�mu, p%echod od spojit�ho modelu na diskr�tn�. Odhad stavu syst�mu, deterministick" Luenberger&v 

estim�tor �pln�ho a redukovan�ho %�du a jeho vyu'it� pro n�vrh optim�ln�ho zp!tnovazebn�ho obvodu. Stavov" spojit" a 

diskr�tn� regul�tor.  

 

Hlavn� t�mata v"uky po jednotliv"ch t"dnech jsou n�sleduj�c�: 

1. Stavov" popis line�rn�ch i neline�rn�ch syst�m&, linearizace popisu. 

2. Popis spojit"ch i diskr�tn�ch syst�m&, jedno i v�cerozm!rn"ch. 

3. Souvislost mezi vnit%n�m a vn!j$�m popisem, transformace syst�mu po#�te#n�ch podm�nek na po#�te#n� hodnotu 

stavov�ho vektoru. 

4. Transformace stavov�ho popisu, kanonick� Frobeniovy tvary. 

5. Jordan&v kanonick" tvar, Van de Mondova matice. 

6. Obecn� %e$en� stavov"ch rovnic, fundament�ln� matice (jej� vyj�d%en� pomoc� Laplaceovy transformace, pomoc� 

Sylvestrova rozvoje a prost%ednictv�m transformace do Jordanova tvaru). 

7. Diskr�tn� stavov" popis spojit�ho syst�mu buzen�ho schodovou funkc�, o$et%en� astatick�ho p%�padu. 

8. Vliv periody vzorkov�n�, stroboskopick" efekt, Shannon&v teor�m. 

9. Pozorovatel stavu, Luenberger&v deterministick" estim�tor �pln�ho %�du. 

10. Luenberger&v deterministick" diskr�tn� estim�tor redukovan�ho %�du. 

11. Spojit" a diskr�tn� regula#n� obvod se stavovou zp!tnou vazbou, diskr�tn� stavov" regul�tor, n�vrh volbou p�l& 

regula#n�ho obvodu, Ackermannova formule. 

12. Eliminace trval� regula#n� odchylky, astatick� roz$�%en� zp!tn� vazby. 

13. N�vrh optim�ln�ho stavov�ho regul�toru podle kvadratick�ho krit�ria, Riccatiho rovnice. 

14. (�zen� dynamick"ch syst�m& s dopravn�m zpo'd!n�m. 

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za semestr 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Luenberger, D.G. An Introduction to Observers. IEEE Trans. on Automatic Control, Vol. AC-16, pp. 596-602.  

Raven, F.H. Automatic Control Engineering. NY, McGraw-Hill, Inc. 1995.  

Kuo, Benjamin C. Automatic Control Systems. London, Prentince-Hall, Inc. 1991.  

Van de Vegte, J. Feedback Control Systems. NJ, Prentice-Hall, Inc. 1990.  

Kwakernaak - Sivan:. Linear Optimal Control Systems. NY, John Wiley & Sons, Inc. 1972.  

)techa, J. Obecn� teorie syst�m!. /Skriptum/. Praha, "VUT FEL 1979.  

Ma%�k - Zdr�hal: Obecn� teorie syst�m!-#e$en� p#�klady. /Skriptum/. Praha, "VUT FEL 1980.  

)techa J., & Havlena V. Teorie dynamick%ch syst�m!. Praha, *VUT FEL, skripta, 1995. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu 

!�slicov� "�zen� 

Typ p!edm"tu povinn# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� z�po$et + zkou%ka Forma v$uky p"edn�%ky + cvi$en� 
Dal&� po'adavky na studenta  
 

Vyu#uj�c�  

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Absolvent p"edm&tu je schopen navrhovat $�slicov� regul�tory pro v&t%inu b&'n#ch aplikac�. Dok�'e "�zen# syst�m 
popsat diskr�tn�m modelem a v z�vislosti na jeho slo'itosti a c�lech "�zen� zvolit vhodn# regul�tor i jeho nastaven�. 
Spektrum regul�tor(, kter� ovl�d� sah� od jednoduch#ch $�slicov#ch analogi� klasick#ch PID regul�tor( a' k 
prediktivn�m regul�tor(m zalo'en#m na modelu, kter� jsou vhodn� pro slo'it� aplikace.  

Hlavn� t�mata p"edm&tu po jednotliv#ch t#dnech v#uky jsou n�sleduj�c�: 

1. Z�klady teorie line�rn�ch diskr�tn�ch dynamick#ch syst�m(, jejich nejd(le'it&j%� matematick� modely (diferen$n� 
rovnice, p"enos v Z transformaci, stavov# popis).  

2. Stabilita diskr�tn�ch syst�m(, krit�ria stability. 

3. Diskr�tn� popis spojit#ch soustav "�zen#ch pomoc� $�slicov#ch regul�tor(, diskr�tn� aproximace spojit#ch regul�tor(. 

4. !�slicov� PID regul�tory, jejich varianty a vlastnosti. 

5. Implementace $�slicov#ch regul�tor(, volba periody vzorkov�n�, vliv $�slicov� realizace na f�zovou bezpe$nost a 
stabilitu regula$n�ch obvod(.  

6. !�slicov� regul�tory s optimalizovanou strukturou, kompenza$n� regul�tory, neminim�ln� f�zovost diskr�tn�ho 
p"enosu soustavy a jej� d(sledky na stabilitu obvodu 

7. Podm�nkov� rovnice stability, n�vrh regul�toru v kone$n�m po$tu krok( regulace (slab�, siln� verze). 

8. Prediktivn� "�zen� zalo'en� na modelu (MPC model predictive control), z�kladn� princip metody, kvadratick� 
krit�rium optimality, formulace omezuj�c�ch podm�nek.  

9. MPC pou'�vaj�c� model typu o"�znut� p"echodov� charakteristika (tj. algoritmus Dynamic Matrix Control - DMC), 
odvozen� vztah( pro "�zen� syst�my s jedn�m i v�ce vstupy a v#stupy, analytick� "e%en� optimaliza$n� �lohy bez 
omezuj�c�ch podm�nek. 

10. Zjednodu%en� suboptim�ln� varianty "e%en� �lohy s omezuj�c�mi podm�nkami, p"evod na standardn� tvar �lohy 
kvadratick�ho programov�n� a pln� numerick� "e%en� optimaliza$n� �lohy.  

11. Modifikace DMC algoritmu pro syst�my s astatismem prvn�ho "�du, uva'ov�n� dop"edn� vazby od m&"en#ch 
poruchov#ch veli$in.  

12. Prediktivn� "�zen� zalo'en� na p"enosov#ch modelech - zobecn&n� prediktivn� "�zen� (GPC). 

13. Prediktivn� "�zen� zalo'en� na stavov#ch modelech, "e%en� �lohy bez omezuj�c�ch podm�nek, numericky v#hodn� 
formulace v podob& "e%en� �lohy nejmen%�ch $tverc(.  

14. Prediktivn� regul�tory zalo'en� na stavov#ch modelech s omezuj�c�mi podm�nkami, tvrd� a m&kk� omezuj�c� 
podm�nky, estimace nem&"en#ch stavov#ch veli$in.  

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Tatjewski P. (2007), Advanced Control of Industrial Processes: Structures and Algorithms, kapitola 3 Model-based 

Predictive Control, Springer Verlag 

¥ !ulc, B. & V�te"kov�, M. (2004), Teorie a praxe n�vrhu regula"n�ch obvod#, Praha: Vydavatelstv� $VUT. 

¥ Wittenmark, B., �str�m, K. J., �rz�n K. E. (2002), Computer Control: An Overview, IFAC Professional Briefs 

Series, voln% dostupn� ze str�nek IFAC http://www.ifac-control.org/publications/list-of-professional-briefs  
 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Projektov�n� automatizovan!ch syst�m" 
Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ky + cvi#en� 
Dal&� po'adavky na studenta  
Vypracov�n� semestr�ln� pr�ce, aktivn� �#ast na cvi#en�, z�po#et, souhrnn� zkou$ka. 

Vyu#uj�c�  
Ing. Petr &koln�k, Ph.D. 
Stru#n� anotace p!edm"tu  
P%edm't poskytuje p%ehled o prost%edc�ch a metod�ch projektov�n� v in(en!rsk� praxi a o c�lech, kter� zav�d'n� 
automatizace do technologick!ch a v!robn�ch proces" sleduje. Absolvov�n�m p%edm'tu student z�sk� dovednosti 
v tvorb' projektov� dokumentace v oblastech vzduchotechnick!ch syst�m", chlazen�, vyt�p'n�, elektrick!ch rozvod", 
pohon" a osv'tlen�. Tvorba projektov� dokumentace je realizov�na v prost%ed� CAD/CAE. V r�mci p%edm'tu je tak� 
mo(no se z�#astnit praktika na Hochschule Zittau/G�rlitz v jeho( r�mci se podrobn' sezn�m� s vyu(it�m prost%ed� 
ELCAD/Aucoplan pro projektov�n� m'%en� a regulace. 
T�mata p%edn�$ek: 
1. òvod do problematiky projektov�n�. Vymezen� pojmu projektov�n� a provoz automatizovan!ch syst�m". Popis 

jednotliv!ch f�z� projektu a( po jeho likvidaci. Definice #innosti projektov�n�.  
2. V!znam CAD/CAE syst�m", z�kladn� koncepce datab�zov�ho syst�mu ELCAD/AUCOPLAN vlastnosti syst�mu, 

datov� struktura, datov! model. Hierarchick� struktura projektov�n� m'%en� a regulace. 
3. Kreslen� technologick!ch sch�mat se zam'%en�m na obvody m'%en� a regulace, schematick� zna#ky #�st� 

technologick!ch proces", zna#en� ak#n�ch #len" a m'%�c�ch m�st. Princip syst�mu schematick�ho zobrazov�n� dle 
norem )SN EN ISO 10628, )SN ISO 14617, )SN 3511. 

4. Z�klady projektov�n� vzduchotechnick!ch syst�m". Po(adavky na v!kon, hlu#nost, #istotu prost%ed� a realizaci. 
Definice vzduchotechnick!ch komponent, v!po#et tlakov!ch ztr�t, dimenzov�n� ventil�tor" pro vzduchotechnick� 
syst�my. 

5. Projektov�n� vzduchotechnick!ch jednotek, jejich vyu(it�, mo(n� %e$en� %�dic�ch obvod" ve vzduchotechnice. 
6. Z�klady projektov�n� chladic�ch syst�m". Chladic� syst�my s p%�m!m vst%ikem chladiva, popis principu jednotek 

split, VRF a VRV.  
7. Syst�my vodn�ho chlazen�, v!robn�ky studen� vody (chillery), nutn� sou#�sti syst�mu, zp"soby %�zen�. Princip a 

vyu(it� sorp#n�ho chlazen�. 
8. Projektov�n� topn!ch syst�m" a mo(nosti jejich automatick�ho %�zen�. Pojem tepeln� pohoda, v!po#et teplotn� 

ztr�ty objekt", dimenzov�n� zdroj" tepla, p%ehled zp"sob" vyt�p'n� a jejich vlastnosti. Vyu(it� kombinovan� v!roby 
elekt%iny, tepla a chladu (kogenerace/ trigenerace). 

9. Projektov�n� a dimenzov�n� elektrick!ch rozvod". Popis jednotliv!ch druh" elektrick!ch s�t�, jejich ji$t'n� a 
ochrann� funkce. P%ehled jist�c�ch prvk".  

10. N�vrh a ji$t'n� vodi#" dle )SN. Druhy a zna#en� kabel". Technologie pr"myslov!ch rozvod" 
11. P%�stroje pro technologickou instalaci, styka#e, ovl�dac� a signaliza#n� p%�stroje, z�kladn� po(adavky, styka#ov� 

logika, kreslen� technologick!ch sch�mat.  
12. Elektrick� pohony, jejich rozd'len�. Dimenzov�n� vhodn� pohonn� jednotky dle vyu(it�. Specifika ji$t'n� 

elektrick!ch pohon", mo(nosti rozb'hu a jejich ovl�d�n�. 
13. Opat%en� v oblasti elektromagnetick� kompatibility (EMC). 
14. Osv'tlen� a jeho projektov�n�, po(adavky na osv'tlen� v z�vislosti na #innostech. Zdroje sv'tla, jejich 

charakteristiky.  
N�pl* cvi#en�: Cvi#en� tematicky sleduje n�pl* p%edn�$ek a procvi#uje znalosti z�skan� v r�mci p%edn�$ek. Krom' 
samostatn� pr�ce studenta je v r�mci cvi#en� tak� prezentov�na a spole#n' %e$ena %ada vzorov!ch projekt" z praxe. 
Studenti z�skaj� z�kladn� znalosti s prac� v CAD/CAE syst�mu ELCAD/AUCOPLAN, kter! umo(nuje projektovat 
technologick� za%�zen� z hlediska elektrick� instalace, m'%en� a regulace. Z�skan� dovednosti ve tvorb' projektov� 
dokumentace prokazuj� sestaven�m samostatn�ho komplexn�ho projektu. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 
Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
&KOLNêK, Petr, Alb�n DOBE& a Jaroslav SEMERçD. Projektov�n� automatizovan!ch syst�m". Vyd. 1. Liberec. ISBN 
978-80-7372-881-6. 
 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu !�dic� po"�ta"ov� syst�my 
Typ p!edm"tu povinn# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 
Zp%sob zakon#en� z�po"et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ky + cvi"en� 
Dal&� po'adavky na studenta  
Podm�nkou pro ud&len� z�po"tu je aktivn� �"ast na cvi"en�ch a vypracov�n� zadan#ch samostatn#ch �loh zam&%en#ch na 
protokoly Modbus a CAN ve stanoven#ch term�nech.  
P�semn� zkou$ka se skl�d� z testu z probran� l�tky a z %e$en� p%�klad' ("asov�n� bitu CAN, sestaven� SFC, citlivost 
koeficient' %�dic�ch algoritm', v#po"et spolehlivosti, DeviceNet identifik�tor'). 
P%edpokl�d� se znalost z�klad' Z transformace, %�dic�ch algoritm' a technick�ho vybaven� po"�ta"'. 
Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Petr T'ma, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
Principy technick�ho i programov�ho vybaven� %�dic�ch po"�ta"ov#ch syst�m'. D'raz je kladen na distribuovan� %�dic� 
syst�my a jejich komponenty a na orientaci v pr'myslov#ch komunika"n�ch syst�mech. Jsou shrnuty i z�vazn� standardy 
a doporu"en� pro v#stavbu %�dic�ch syst�m' spolu se z�kladn�mi z�sadami n�vrhu a konstrukce po"�ta"ov#ch %�d�c�ch 
jednotek a perifern�ch modul' u(�van#ch zejm�na v pr'myslov� automatizaci. 
 
Z�kladn� charakteristiky %�dic�ch po"�ta"ov#ch syst�m', specifick� vlastnosti, v#vojov� etapy, klasifikace.  
Pr'myslov� komunika"n� syst�my, standardn� komunika"n� rozhran� a protokoly, komunikace zalo(en� na standardu 
RS-232, RS-422 a RS-485, komunika"n� protokol Modbus po s�riov� lince. Protokol sb&rnice CAN, implementace v 
samostatn#ch %adi"�ch CAN a v monolitick#ch mikropo"�ta"�ch. Aplika"n� vrstvy pr'myslov#ch komunika"n�ch 
syst�m', protokoly DeviceNet, CanOpen, Profibus, pr'myslov# ethernet. 
Logick� %�dic� syst�my, v#voj od sekven"n�ch obvod' p%es logick� automaty a( po PLC. Standardn� typy %�d�c�ch 
syst�m', PLC, CNC, kompaktn� p%�stroje a modulov� syst�my.  Principy programov�ho vybaven� %�dic�ch po"�ta"ov#ch 
syst�m'. Programov�n� PLC. 
)�slicov� regul�tory, realizace %�dic�ch algoritm', rozbor vlivu kone"n� d�lky slova a vzorkovac� periody na p%esnost 
%�dic�ch algoritm', mo(nosti eliminace chyb.  
Vysok� funkceschopnost a bezpe"nost %�dic�ch syst�m', FT syst�my. Spolehlivost a funk"n� bezpe"nost %�dic�ch 
po"�ta"ov#ch syst�m' a jejich zabezpe"en�. Elektromagnetick� kompatibilita. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

FORSYTHE,W. a R.M.GOODALL. Digital Control: Fundamentals, Theory and Practice. New York: 
McGraw-Hill, Inc, 1991. ISBN 0-07-021600-2.  
ZEZULKA, Franti$ek. Automatizace. Mezin�rodn� standardizace v oblasti pr!myslov"ch komunika#n�ch 

sb$rnic. 1998, ". 7, str. 393Ð396. ISSN 0005-125X.  
ZEZULKA, Franti$ek.  Prost%edky pr!myslov� automatizace. Brno: VUTIUM, 2004, 176 s. ISBN 80-214-
2610-1. 
L�DER, Arndt a Kai Lorentz (ed.). IAONA Handbook - Industrial Ethernet (with a list of producers). 3. ed. 
Magdeburg: IAONA, 2005. ISBN 30-001-6934-2. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Diplomov� pr�ce 1 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 5c hod. za t$den 5 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� z�po"et Forma v$uky konzultace 
Dal&� po'adavky na studenta  
 

Vyu#uj�c�  
Za odbornou �rove# zad�n� diplomov� pr�ce a jeho relevanci k zam$%en� oboru odpov�d� garant oboru (doc. dr. Ing. 
Mgr. Jaroslav Hlava), za veden� jednotliv!ch konkr�tn�ch diplomov!ch prac� odpov�daj� jejich vedouc�. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
 
P%edm$t vytv�%� institucion�ln� r�mec pro konzultace studenta s vedouc�m a konzultantem diplomov� pr�ce v pr&b$hu 
jej�ho %e'en�. V pr&b$hu %e'en� diplomov� pr�ce student pr&b$(n$ p%edkl�d� sv� v!sledky vedouc�mu diplomov� pr�ce a 
na z�klad$ jeho p%ipom�nek a v diskusi s n�m a s p%�padn!m konzultantem je upravuje. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
 
ECO Umberto, Jak napsat diplomovou pr�ci, Votobia 1997 
PLêVA, Z., J. DRçBKOVç, J. KOPRNICK) a L. PETR*êLKA. Metodika zpracov�n� bakal�%sk!ch a diplomov!ch 
prac�. 2. upraven� vyd�n�. Liberec: Technick� univerzita v Liberci, FM, 2014. ISBN 978-80-7494-049-1. Dostupn� z: 
doi:10.15240/tul/002/2014-11-002 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Automatick� !�zen� v"robn�ch stroj# 

Typ p!edm"tu povinn$ voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po%et + zkou&ka Forma v$uky p!edn�&ky + cvi%en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

Z�po%et Ð �%ast na cvi%en�ch, �sp$&n� naps�n� testu a vypracov�n� zadan� �lohy. 

Vyu#uj�c�  

Ing. Radom�r Mend!ick", Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

1. òvod do automatizace v"robn�ch stroj#. D#vody pro zav�d$n� pru'n� automatizace, jej� p!�nosy a sm$ry v"voje. 

Ekonomick� optimalizace v"roby, energetick� efektivnost.  

2. Tvrd� a pru'n� automatizace, d$len� stroj# dle stupn$ pru'nosti, vztah k s�riovosti v"roby. PVS. 

3. (�dic� syst�my. V"voj a historie, struktura a d$len� (S, zp#soby !�zen� pohonu Ð interpolace, kan�lov� struktura. 

Strojn� konstanty. P!�klad prvn�ho uveden� (S do chodu. Nejpou'�van$j&� (S (nap!. Sinumerik, Heidenhain).  

4. CNC syst�my. Principy stavby HW a SW. Z�kladn� sou!adnicov" syst�m stroje, definice vzta'n"ch bod#, p!ehled 

nejpou'�van$j&�ch funkc�, korekce n�stroj#, z�klady programov�n�. 

5. Odm"!ovac� syst�my. Odm$!ov�n� p!�m� a nep!�m�, p!�r#stkov� a absolutn�. Zpracov�n� sign�lu, referen%n� body. 

6. Zp"tnovazebn� prvky a #idla odm$!ovac�ch syst�m#. Princip a funkce fotoelektrick"ch a induktivn�ch sn�ma%#. 

7. Regula#n� pohony elektrick� a hydraulick�. Pou'�van� typy, porovn�n�, v"hody a nev"hody. Principy, funkce, 

proveden�. Pohony posuv# a v!eten obr�b$c�ch stroj#, jejich regula%n� vlastnosti. 

8. Dynamick$ model polohov�ho servopohonu s rota%n�m a line�rn�m motorem, proveden� regulace. Polohov� 

odchylka, odezva na skok rychlosti, odezva na skok zat$'uj�c� s�ly. Modelov�n� v prost!ed� Matlab / Simulink.   

9. Hlavn� parametry maj�c� z�sadn� vliv na p!esnost !�zen� a kvalitu pohonu. Dynamick� tuhost. 

10. Dynamick� chyby interpolace. Z�kladn� principy jejich kompenzace. Dop!edn� sign�ly rychlosti a proudu.  

11. Konstruk#n� z�sady n�vrhu polohov"ch servopohon#. Optim�ln� p!evod. Ztr�ta pohybu vlivem kone%n� tuhosti a 

pasivn�ch odpor#. 

12. Mechanick� uspo!�d�n� jednotliv"ch %�st� stroje, tuhost mechanick"ch %�st�, p!edepnut� a nep!edepnut� spojen�. 

13. N�vrh a dimenzov�n� pohon%. Parametry a vztahy pou'�van� p!i n�vrhu, p!epo%ty zat�'en� a setrva%n"ch hmot. 

Volba posuvov�ho &roubu, volba p!evodu a motoru. 

!"# Rezerva, z�po#et.!

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 
Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 
Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 
 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Povinn�: 
[1] Mend!ick", R.: Studijn� texty a prezentace. [on-line]. 2015. Dostupn� z: http://www.ksa.tul.cz/studijni-materialy 

Doporu#en�: 
[2] Pfefer, V.: Automatick� !�zen� v"robn�ch stroj#. Z)U Plze*, 1997. 

[3] Hou&a, J. a kol.: Konstrukce %�slicov$ !�zen"ch obr�b$c�ch stroj#. SNTL Praha 1985.  

[4] Skalla, J.: N�vrh a dimenzov�n� polohov"ch servomechanism# OS, [Habilita%n� pr�ce].  TU Liberec, 1995. 

[5] Sou%ek, P.: Servomechanismy ve v"robn�ch stroj�ch, )VUT Praha, 2004. 

[6] Zelen", J.: Vysokorychlostn� obr�b$n�. MM Pr#myslov� spektrum Speci�l, %erven 2000. 

[7] Karban, P.: V"po%ty a simulace v programech Matlab a Simulink. Computer Press, a.s. Brno 2006. 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu 

Syst�my pro !�zen� v re�ln�m "ase 

Typ p!edm"tu povinn# voliteln$ doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po"et + zkou%ka Forma v$uky p!edn�%ky + cvi"en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

 

P!edm#t pod�v� z�klady n�vrhu programov$ch syst�m& pro realizaci "�slicov$ch regul�tor& a dal%�ch syst�m& re�ln�ho 

"asu. Probr�ny jsou z�kladn� principy programov�n� v re�ln�m "ase: rozvrhov�n� �loh, rozvrhovac� algoritmy a anal$za 

rozvrhnutelnosti, procesy, synchronizace, komunikace a funkce opera"n�ch syst�m& re�ln�ho "asu. P!edm#t t#sn# 
souvis� s povinn$m p!edm#tem '�slicov� !�zen�, nebo( ukazuje, jak lze jednoduch� i slo)it#j%� regul�tory, jejich) 
teoretick� principy jsou v r�mci p!edm#tu '�slicov�ho !�zen� pops�ny, implementovat v re�ln�m "ase. 

 

Hlavn� t�mata rozd#len� po jednotliv$ch bloc�ch v$uky jsou n�sleduj�c� 

1. Syst�my re�ln�ho "asu, definice, m#kk� a tvrd� syst�my re�ln�ho "asu. Syst�my pro !�zen� v re�ln�m "ase, p!�klady 

aplikac�. 

2. Z�kladn� pojmy a definice z oblasti rozvrhovac�ch algoritm&, Hodinami !�zen� (statick�) rozvrhov�n�. 

3. Rozvrhov�n� periodick$ch �loh zalo)en� na priorit�ch 

4. Jednoduch� testy rozvrhnutelnosti (max. rozvrhnuteln� zat�)en�, hyperbolick� mez). 

5. Obecn#j%� testy rozvrhnutelnosti - anal$za "asov� popt�vky, anal$za doby odezvy 

6. Rozvrhov�n� aperiodick$ch a sporadick$ch �loh 

7. Komunikace mezi procesy, synchronizace, uv�znut� proces&, semafory, fronty. 

8-9. *�zen� p!�stupu ke sd�len$m zdroj&m, inverze priorit a protokoly pro spr�vu sd�len$ch zdroj&. 

10. S�(ov� komunikace v syst�mech re�ln�ho "asu 

11.-12. Opera"n� syst�my re�ln�ho "asu. 

13-14. Architektura a programov�n� pr&myslov$ch !�d�c�ch syst�m&, spojen� logick�ho a "�slicov�ho !�zen� v 

modern�ch PLC syst�mech.  

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Giorgio C. Buttazzo, Hard Real Time Computing Systems - Predictable Scheduling Algorithms and 

Applications, Third Edition, Springer 2011 

¥ LIU, J. W., Real Time Systems. Prentice Hall, Upper Saddle River, N.J., 2000. 

¥ Christu-Varsakelis, Dimitrios; Levine, William S., Handbook of Networked and Embedded Control Systems, 

Part III Software. 2005 

 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Gramatiky a automaty 

Typ p!edm"tu povinn! voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 

Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka Forma v$uky p% + cv 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Doc. Ing. Mgr. V�clav Z�da, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P%edm!t seznamuje studenty se z�klady teorie automat& a form�ln�ch jazyk& v m�%e pot%ebn� pro pochopen� funkce a 

n�vrhu p%eklada#& programovac�ch jazyk& a opera#n�ch syst�m&. Jeho t!'i$t! spo#�v� v podrobn� anal"ze mo'nost� 

kone#n"ch automat&, regul�rn�ch gramatik a bezkontextov"ch gramatik. Kontextov� a obecn� gramatiky jsou studov�ny 

v navazuj�c�m p%edm!tu Teorie algoritm! a slo"itosti. P%edm!t je koncipov�n tak, aby student&m umo'nil pochopen� 

modern�ch monografi� a #l�nk& zam!%en"ch na kone#n� automaty, gramatiky a teorii programov�n�. Je stav!n tak, aby 

vyhovoval i lidem, kte%� nejsou $kolen"mi matematiky #i informatiky. 

 

  

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Chytil, M. Automaty a gramatiky. Praha, SNTL 1984.  

¥ Pin, J. E. Mathematical Foundations of Automata Theory 2015. 

http://www.liafa.jussieu.fr/~jep/PDF/MPRI/MPRI.pdf 

¥ Hopcroft, J.E. - Ullman, J.D. Form�lne jazyky a automaty. Bratislava, Alfa 1978. (P#eklad z angli$tiny.).  

¥ Melichar, B. Jazyky a p#eklady. Praha. Vydavatelstv� %VUT, 2003.  

¥ Mare$, J. Jazyky, gramatiky a automaty. Praha, Vydavatelstv� %VUT 2004.  

¥ Ginzburg, A. Algebraic Theory of Automata. Academic Press, London, 1968. 

¥ Z�da, V. Gramatiky a automaty Ð z�pisky p%edn�$ek. TUL, 2014. 

¥ On-line katalogy knihoven 

 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Po!�ta!ov� vid"n� 
Typ p!edm"tu povinn" voliteln# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 
Zp%sob zakon#en� z�po!et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ky + cvi!en� 
Dal&� po'adavky na studenta  

Podm�nkou z�po!tu je aktivn� �!ast na cvi!en�ch. Zkou$ka je p�semn�. 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P%edm"t sezn�m� s postupy anal#zy obrazu po!�ta!em. Student se nejprve dozv� o z�sk�n� obrazu, jeho digitalizaci, 
technick#ch prost%edc�ch a postupech zpracov�n� dvojrozm"rn�ho obrazu. 
T�mata p%edn�$ek/cvi!en�: 
1. Zpracov�n� obrazov#ch sign�l&, po!�ta!ov� grafika versus po!�ta!ov� vid"n�, reprezentace obrazu, anal#za obrazu, 
obrazov� funkce.  
2. Po%�zen� obrazu, radiometrie, rovnice oz�%en� a zji$t"n� tvaru p%edm"tu ze st�nov�n�, odrazivost p%edm"tu, tvar 
z fotometrick�ho sterea, Vznik intenzitn�ho 2D obrazu, popis pou'�van#ch sn�mac�ch za%�zen�ch-kamery, optick� !�st 
kamery, sn�ma!e sv"teln� energie-CCD a CMOS !idla.  
3. Barevn� prostory, geometrick� transformace obrazu-transformace sou%adnic bod&, aproximace jasov� funkce, 
transformace hodnot jasu-jasov� korekce, transformace jasov� stupnice.  
4. Transformace jasu, diskr�tn� line�rn� integr�ln� transformace-Fourierova, kosinov�, Hadamardova, vlnkov� 
transformace, vyu'it� LDT p%i zpracov�n� obrazu.  
5. Filtrace $umu, statistick# princip filtrace $umu, lok�ln� filtrace, line�rn� a neline�rn� metody vyhlazov�n� obrazu, 
hled�n� hran v obrazu I.  
6. Hled�n� hran v obrazu II., konvolu!n� masky aproximuj�c� derivaci obrazov� funkce, hrany jako pr&chody nulou druh� 
derivace obr. funkce, obnoven� obrazu p%i zn�m� degradaci.  
7. Segmentace obrazu prahov�n�m, segmentace na z�klad" detekce hran, segmentace srovn�v�n�m se vzorem. 
8. Bin�rn� matematick� morfologie 
9. (edot�nov� matematick� morfologie 
10. Skelet a ozna!ov�n� objekt&, granulometrie, morfologick� segmentace a rozvod�  
11. Identifikace oblast�, reprezentace a popis tvaru  
12. Vyu'it� 2D konvoluce a korelace, detekov�n� oblast� 
13. P%�znaky pro rozpozn�v�n� obraz& 
14. Rozpozn�v�n� objekt& 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 
Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
 
Studijn� materi�ly v e-learningov�m syst�mu fakulty (prezentace, dokumenty, streamovan� p%edn�$ky). 
Dostupn� z: https://elearning.tul.cz  
 
(ONKA, Milan, V�clav HLAVç) a Roger BOYLE. Image processing, analysis, and machine vision. 3rd ed. Toronto: 
Thomson, 2008, xxv, 829 s. ISBN 978-0-495-08252-1. 
 
DAVIES, E., R.. Computer and Machine Vision, Fourth Edition: Theory, Algorithms, Practicalities. Morgan Kaufmann 
Press. UK, 2012, ISBN 978-0123869081. 
 
HLAVç), V�clav a Milo$ SEDLç)EK. Zpracov�n� sign�l& a obraz&. 2. p%eprac. vyd. Praha: )VUT, 2007, 255 s. ISBN 
978-80-01-03110-0. 
 
 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Diplomov� pr�ce 2 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 12c hod. za t$den 12 kredit% 12 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� z�po"et Forma v$uky konzultace 
Dal&� po'adavky na studenta  
 

Vyu#uj�c�  
Za odbornou �rove# zad�n� diplomov� pr�ce a jeho relevanci k zam$%en� oboru odpov�d� garant oboru (doc. dr. Ing. 
Mgr. Jaroslav Hlava), za veden� jednotliv!ch konkr�tn�ch diplomov!ch prac� odpov�daj� jejich vedouc�. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
 
P%edm$t vytv�%� institucion�ln� r�mec pro konzultace studenta s vedouc�m a konzultantem diplomov� pr�ce v pr&b$hu 
jej�ho %e'en�. V pr&b$hu %e'en� diplomov� pr�ce student pr&b$(n$ p%edkl�d� sv� v!sledky vedouc�mu diplomov� pr�ce a 
na z�klad$ jeho p%ipom�nek a v diskusi s n�m a s p%�padn!m konzultantem je upravuje. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
 
ECO Umberto, Jak napsat diplomovou pr�ci, Votobia 1997 
PLêVA, Z., J. DRçBKOVç, J. KOPRNICK) a L. PETR*êLKA. Metodika zpracov�n� bakal�%sk!ch a diplomov!ch 
prac�. 2. upraven� vyd�n�. Liberec: Technick� univerzita v Liberci, FM, 2014. ISBN 978-80-7494-049-1. Dostupn� z: 
doi:10.15240/tul/002/2014-11-002 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Elektromagnetick� kompatibilita a bezpe!nost elektrick"ch za#�zen� 
Typ p!edm"tu povinn$ voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 3c hod. za t$den 3 kredit% 3 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� klasifikovan" z�po!et Forma v$uky semin�# 
Dal&� po'adavky na studenta  
 

Vyu#uj�c�  

prof. Ing. Ale% Richter, CSc. 
Ing. Ji#� Kub�n, PhD. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
 
P#edm$t se skl�d� ze dvou souvisej�c�ch !�st�: 
Vysv$tlen� z�kladn�ch princip& elektromagnetick� kompatibility mechatronick"ch uzl&, m$#�c� a automatiza!n� techniky 
- z�kladn� principy ru%en� a odru%en� po veden�  
- z�kladn� principy ru%en� a odru%en� prostorem ve vztahu k bezdr�tov"m komunikac�m  
- bezpe!nost pr�ce v siln"ch pr&myslov"ch elektromagnetick"ch pol�ch, zp&soby ochrany 

Pro%kolen� a p#�prava na zkou%ku pracovn�k& s elektrotechnickou kvalifikac� v rozsahu po'adavk& vyhl�%ky !. 50/1978 
Sb. podle ¤5. 

P�semn� !�st zkou%ky je zam$#ena p#edev%�m na znalost:  
(SN 33 2000-4-41 ed. 2 Ochrana p#ed �razem elektrick"m proudem 
(SN EN 50110-1 ed. 2 Obsluha a pr�ce na elektrick"ch za#�zen�ch 
(SN 2000-5-54 ed. 3 Uzemn$n�, ochrann� vodi!e a vodi!e pospojov�n� 
(SN 33 2000-7-701 ed. 2 Prostory s vanou nebo sprchou a um"vac� prostory 
(SN EN 62305-3 ed. 2 Ochrana p#ed bleskem Ð Hmotn� %kody a nebezpe!� 'ivota 
(SN EN 62305-4 ed. 2 Ochrana p#ed bleskem Ð Elektrick� a elektronick� syst�my 
Poskytov�n� prvn� pomoci p#i �razech elektrick"m proudem 

  

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 
 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Soubor norem (SN 33 2000 
Kub�n, J., Richter, A. Bezpe!nost elektrick"ch za#�zen� ve zdravotnictv�, TUL, 2014. 
SVA(INA Ji#�. Elektromagnetick� kompatibilita, Z�kladn� principy a metody. Skriptum. Brno: VUT, 1995. 
SVOBODA J. a kol. Z�klady elektromagnetick� kompatibility. Skripta. Praha, Vydavatelstv� (VUT, 1993. 
DOLNêK Bystr�k. Elektromagnetick� kompatibilita. Ko%ice: Elfa, 2013. ISBN 978-80-8086-221-3. 
KOVç( Dobroslav. EMC z hlediska teorie a praxe. Praha, BEN - tech. literatura, 2006, ISBN 80-7300-202-7. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Algebraick� synt�za regula!n�ho obvodu 

Typ p!edm"tu povinn" voliteln# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po!et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ky + cvi!en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

Aktivn� �!ast na laboratorn�ch praktik�ch, vypracov�n� zadan#ch �kol& na cvi!en�, �sp"$n� absolvov�n� test&. Zkou$ka 

p�semn� a �stn�. 

Vyu#uj�c�  

Ing. Petr Mr�zek, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

T�mata p%edn�$ek: 

1. Z-transformace, zp"tn� Z-transformace: z�kladn� teoretick# apar�t pro pr�ci s diskr�tn�mi syst�my. 

2. Diferen!n� rovnice. Diskr�tn� popis spojit#ch syst�m&, stabilita. 

3. Polynomy a operace s nimi, polynomi�ln� zlomky a matice, %e$en� diofantick� polynomi�ln� rovnice. 

4. Kvadratick# funkcion�l, jeho vyj�d%en� a algebraick� interpretace ve form" skal�rn�ho !tverce vektoru obrazu v  

    Hilbertov" prostoru. 

5. Algebraick# kalkul, stabiln�, nestabiln� a antistabiln� polynom, sou!tov� a sou!inov� faktorizace, reflexe polynomu a  

    racion�ln� lomen� funkce. 

6. Vyj�d%en� a rozklad obecn�ho kvadratick�ho funkcion�lu, jeho minimalizace v podprostoru stabiln�ch %e$en�. 

7. Geometrick� interpretace kvadratick�ho funkcion�lu v line�rn�m prostoru. 

8. Zp"tnovazebn� stabilizace obvodu a deterministick� zp"tnovazebn� %�zen�. Synt�za regul�toru ve zp"tn� vazb" podle  

    kone!n�ho po!tu krok& regulace.  

9. Krac�kova transformace a linearizace �lohy n�vrhu re�ln�ho regul�toru. Kvadraticky optim�ln� %�zen�  

    zp"tnovazebn�ho SISO obvodu. 

10. Synt�za kvadraticky optim�ln�ho regul�toru pro zp"tnovazebn� %�zen�. 

 

cvi!en�: 

Cvi!en� podporuj� p%edn�$enou problematiku s d&razem na aplikace v re�ln#ch syst�mech. Simula!n� SW podpora v 

prost%ed� MATLAB - Simulink a Polynomial Tbx. Diskuse prob�haj� v semin�rn�ch skupin�ch, t"'i$t" je v individu�ln� 

konzultaci. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

[1] Havlena V., (techa J. Modern� teorie !�zen�, skr. "VUT Praha, 2000  

[2] Ku!era, V. Analysis and Design of Discrete Linear Control Systems. Pretice-Hall, London 1991.  

[3] Ku!era, V. Algebraick� teorie diskr�tn�ho line�rn�ho !�zen�. Academia, Praha 1978.  

[4] Mordell, L.J. Diophantine Equations. Academic Press, London 1969.  

[5] Chen, C.T. Linear Systems Theory and Design. Holt, Rinehart and Winston, New York 1984.  

[6] Barnett, S. Polynomial and Linear Control Systems. Pure and Applied Mathematics, Marcel Dekker, New York 1983.  

[7] Polynomial Toolbox Manual. PolyX,Ltd., Prague 1999.  

[8] Gantmacher, F.R. The Theory of Matrices. Vols.I and II, Chelsea Publishing Company, NewYork 1960. 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Inteligentn� roboty 

Typ p!edm"tu povinn! voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 

Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ky + cvi#en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Doc. Ing. Mgr. V�clav Z�da, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

 

C�lem p%edm!tu je doplnit znalosti student& v oblasti tzv. kognitivn�ch robot&. P%edm!t Inteligentn� roboty voln! 
navazuje na povinn! voliteln" p%edm!t Robotika, kter" je orientov�n technicky a nev$�m� si souvislost� s um!lou 

inteligenc�, biologi� atp. Uveden� nedostatky jsou #�ste#n! kompenzov�ny v tomto p%edm!tu, orientac� na �lohy 

strojov�ho pl�nov�n� trajektori� robot& v prost%ed� s p%ek�'kami, vyu'it�m metod konfigura#n�ho prostoru, 

Voronoiov"ch diagram&, aproximace p%ek�'ek v prostoru, vyu'it�m situa#n�ho kalkulu, syst�mu GPS, STRIPS a dal$�ch. 

D�le n�sleduje vyu'it� metod prohled�v�n� stavov�ho prostoru, jako je prohled�v�n� do $�%ky a hloubky a tzv. 

informovan� metody prohled�v�n�mi, zejm�na A* algoritmus. Rovn!' jsou diskutov�ny vybran� ot�zky biorobotiky, 

humanoidn�ch robot& a vz�jemn� soci�ln� chov�n� robot&. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

 

Siciliano B.,  Khatib O. (Eds.). Handbook of Robotics. Berlin, Springer-Verlag, 2008.  

SchillingR. J., Fundamentals of Robotics, Analysis & Control. New Jersey, Prentice Hall, 1990. 

Liu D., Wang L., Tan K. Ch. (Eds.), Design and Control of Intelligent Robotic Systems. Berlin,  Springer-Verlag, 2009. 

LaVallen S. M., Planning Algorithms. Cambridge University Press, 2006.  

Ma%�k V. a kol., Um!l� inteligence, 1.-5. d�l. Praha, Academia, 1993, 1997, 2000, 2003, 2007. 

Rich, E., Knight, K., Artificial Intelligence. Second edition, McGraw Hill, Inc., New York, 1991. 

Winston, P., Artificial Intelligence. Addition-Wesley Publ. Co., Reading, Mass., second edition, 1992. 

Drozdov� V., Z�da V., Um!l� inteligence a expertn� syst�my. V(ST Liberec, 1991. 

Ghallab M., Nau D., Traverso P., Automated Planning: Theory and Practice, Morgan Kaufmann, 2004. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu 

Metody !�zen� v aplikac�ch 

Typ p!edm"tu povinn" voliteln# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po$et + zkou%ka Forma v$uky p!edn�%ky + cvi$en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P!edm"t je zam"!en na praktick� aplikace metod automatick�ho !�zen�. D&raz je kladen jednak na jevy, kter� podstatn" 
komplikuj� aplikaci metod klasick� line�rn� teorie !�zen� syst�m& kone$n�ho !�du (zejm�na dopravn� zpo'd"n�), a 

jednak na aplikace metod, jejich' principy byly probr�ny v p!edchoz�ch povinn#ch p!edm"tech (zejm�na na aplikace 

prediktivn�ho !�zen�). Je-li zapot!eb� vylo'it nov� poznatky, jsou v'dy vykl�d�ny v kontextu vhodn#ch aplikac�. Na 

cvi$en� jsou podrobn" prob�r�ny rozs�hlej%� p!�padov� studie.  

 

Hlavn� t�mata p!edm"tu po jednotliv#ch t#dnech v#uky jsou n�sleduj�c�: 

1. P!�klady syst�m& s dopravn�m zpo'd"n�m na vstupu/v#stupu i uvnit! samotn�ho syst�mu: teplovodn� syst�my 

s dlouh#m potrub�m, lambda regulace a !�zen� volnob"'n#ch ot�$ek z�'ehov#ch motor&, mykac� stroj. Matematick# 

popis dopravn�ho zpo'd"n�.  

2. Syst�my se zpo'd"n�m ve stavech, retardovan� a neutr�ln� syst�my, vliv zpo'd"n� na stabilitu, aproximace zpo'd"n� 

pomoc� racion�ln�ch p!enosov#ch funkc�.  

3. (�zen� syst�m& s dopravn�m zpo'd"n�m v !�zen�. Smith&v regul�tor a jeho vlastnosti, mo'nosti a omezen� PI resp. 

PID regul�tor& pro tyto syst�my.  

4. Automatick� !�zen� hloubky anestesie jako syst�mu s prom"nn#m dopravn�m zpo'd"n�m, srovn�n� mo'nost� a 

omezen� jednotliv#ch regula$n�ch metod. 

5. Aplikace teorie syst�m& se zpo'd"n�m k modelov�n� a !�zen� p!enosu dat v po$�ta$ov#ch s�t�ch. 

6. (�zen� mnoharozm"rov#ch syst�m& se zpo'd"n�m, mnoharozm"rov# Smith&v prediktor, vyu'it� regul�tor& 

s vnit!n�m modelem.  

7. Aplikace na !�zen� technologick#ch proces& v chemick�m pr&myslu a !�zen� textiln�ch stroj&.  

8. Pokro$il� partie z oblasti prediktivn�ho !�zen�, !�zen� neline�rn�ch syst�m& pomoc� p!ep�nan#ch prediktivn�ch 

regul�tor&, alternativn� volby kriteri�ln� funkce, ekonomick� MPC. 

9. Biomedic�nsk� aplikace prediktivn�ho !�zen�: um"l# pankreas, zp"tnovazebn� regulace krevn�ho tlaku a dal%�ch 

hemodynamick#ch veli$in. 

10. Aplikace prediktivn�ho !�zen� v oblasti energetiky, !�zen� tepeln#ch elektr�ren, koordinace decentralizovan� v#roby 

v r�mci smart grids.   

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Normey-Rico J.E. & Camacho E.F. (2007), Control of dead-time processes, Berlin, Springer  

¥ Huang, S., & Tan, K.K. & Lee T., H. (2001), Applied Predictive Control, Springer Verlag.  

¥ Niculescu, S. I. (2001), Delay Effects on Stability: A Robust Control Approach, Lecture Notes in Control and 

Information Sciences, vol. 269, Berlin: Springer. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu 

!�dic� syst�my vozidel 

Typ p!edm"tu povinn" voliteln# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po$et + zkou%ka Forma v$uky p&edn�%ky + cvi$en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Miroslav Mal#, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p&edm"tu je sezn�mit studenty s p&�stupy k vyu'�v�n� &�dic� a regula$n� techniky v syst�mech jednotliv#ch �stroj� 

motorov#ch vozidel, s prost&edky &�zen� motorov#ch vozidel a jejich vlastnostmi a mo'nostmi optimalizace vlastnost� 

syst�m( pro ovl�d�n�, diagnostiku a ochranu jednotliv#ch �stroj� vozidel.  

Hlavn� v#ukov� t�mata jsou n�sleduj�c�: 

Syst�my jednotliv#ch �stroj� motorov#ch vozidel a mobiln�ch pracovn�ch stroj( - rozd"len� a charakteristika hlavn�ch 

skupin (varianty uspo&�d�n� hnac�ho �stroj�: pohonn� jednotka - p&evodov� �stroj� - j�zdn� �stroj�, &�dic� �stroj�, brzdic� 

�stroj�, r(zn� varianty pracovn�ho �stroj� mobiln�ch pracovn�ch a speci�ln�ch stroj(). Popis funkce �stroj� a agreg�t( 

motorov#ch vozidel, jejich stavba, prost&edky &�zen� a regulace. 

!�dic� a regula$n� technika v syst�mech motorov#ch vozidel (charakteristiky &�zen� a funkce regul�tor(, adaptivn� &�zen� 

a &�zen� dle �$elov� funkce), klasifikace veli$in. Typy regula$n�ch obvod( (regulace polohy, regulace rychlosti, regulace 

tlaku - sch�mata). !�dic� elektronika a sn�ma$e m"&en#ch veli$in (poloha, �hel, rychlost, ot�$ky, tlak, s�la), obvody pro 

zpracov�n� sign�lu. 

Mechanick�, hydraulick�, pneumatick� a elektrick� prvky a jejich kombinace v konstrukci v#konov#ch $len( ($leny pro 

ovl�d�n� parametr( pohonn� jednotky, p&evodov�ho a dal%�ch �stroj� MV): 

- P&evodov� �stroj� (&adic� a ovl�dac� prvky r(zn#ch typ( p&evod(, zejm. mechanick#ch, hydrodynamick#ch a 

hydrostatick#ch). Brzdic� �stroj� a �stroj� pro stabilizaci pohybu (prvky protiblokovac�ch brzdn#ch syst�m(, 

protiprokluzov#ch syst�m( a syst�m( j�zdn� stability). 

- !�zen� kol a podvozk( (syst�my sm"rov�ho &�zen�, posilov�ho &�zen� s prom"nn#m �$inkem, &�zen� v�ce n�prav, &�zen� 

podvozk( s aktivn�mi prvky, syst�my odpru'en� a jejich &�zen�). 

- Pracovn� �stroj� pracovn�ch, komun�ln�ch a jin#ch mobiln�ch stroj( (zdvihac�, nakl�dac�, $istic� a dal%� �stroj� - 

aplikace elektrohydraulick#ch prvk( v obvodech). 

- Zabezpe$ovac� a ochrann� syst�my (syst�my pro ochranu p&ed zneu'it�m vozidla, syst�my a prvky pasivn� bezpe$nosti. 

- Naviga$n�, informa$n� a komunika$n� syst�my vozidel. 

!�zen� a verifikace $innosti (funkce) a diagnostika jednotliv#ch �stroj�, krit�ria &�zen�, skladba &�dic�ch syst�m( pro 

�stroj� vozidel a mobiln�ch pracovn�ch stroj(. Logistika funkc�. C�le &�zen� hnac�ho �stroj� - optimalizace &�zen� s 

ohledem na typ pohonn� jednotky a p&evodov�ho �stroj�. C�le &�zen� ostatn�ch �stroj� - volba �$elov� funkce: 

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za semestr 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

BOSCH a kol. autor(:. Automotive Handbook. Robert Bosch. Plochingen. 2004. ISBN 0-7680-1513-8. 

VLK, F.:. Diagnostika motorov#ch vozidel, Brno. 2006. ISBN: 802397064X. 

GILLESPIE, T.D.:. Fundamentals of Vehicle Dynamics. SAE. Warrendale.1992. ISBN 1-56091-199-9. 

PROKE), J. - VOSTROVSK*, J.:. Hydraulick� a pneumatick� mechanizmy. SNTL Praha. 1988.. 

BOSCH:. Protiblokovac� syst�my ABS. Robert Bosch, Praha 1998. 

VLK, F.:. P&�slu%enstv� vozidlov#ch motor(. Nakladatelstv� a vydavatelstv� VLK Brno. Brno 2002.. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu 

!�zen� v�cerozm"rov#ch syst�m$ 

Typ p!edm"tu povinn" voliteln# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po%et + zkou&ka Forma v$uky p'edn�&ky + cvi%en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Libor T$ma, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p'edm"tu je nab�dnout p'ehled o metod�ch '�zen� v�cerozm"rov#ch syst�m$. T"(i&t"m v#kladu jsou metody 

decentralizovan�ho a centralizovan�ho '�zen�. D$raz je kladen na to, aby byl vyv�(en pod�l mezi rozs�hlou teori� a 

mo(nostmi in(en#rsk#ch aplikac�. Tato z�sada je zachov�na i ve cvi%en�ch a v laborato'�ch. P'i anal#ze a synt�ze '�zen� 

MIMO syst�m$ se vyu(�v� softwarov� podpory MATLABu. Laborato'e s re�ln#mi modely slou(� pro praktickou 

implementaci nalezen#ch '�dic�ch algoritm$. 

 

T�mata p'edn�&ek: 

1. Vnit'n� popis regulovan�ho MIMO syst�mu s poruchami, stavov� dosa(itelnost a pozorovatelnost, kanonick� 

dekompozice, minim�ln� realizace, SVD faktorizace, redukce '�du modelu. Vn"j&� popis, vlastnosti vstup/v#stup, nuly a 

p�ly v�cerozm"rov#ch syst�m$, zes�len� MIMO syst�m$ a jeho vlastnosti, koeficient podm�n"nosti. 

2. Struktury a metody '�zen� v�cerozm"rov#ch syst�m$. Omezen� na dosa(itelnou kvalitu regulace v�cerozm"rov#ch 

syst�m$: nestabiln� nuly a p�ly p'enosov� matice, vliv dopravn�ho zpo(d"n�. Koncept decentralizovan�ho a 

centralizovan�ho '�zen�. 

3. Decentralizovan� '�zen�: Rozv"tven� obvody s v�ce nez�visl#mi SISO regula%n�mi smy%kami: vliv SISO regula%n�ch 

smy%ek na dynamiku MIMO soustavy, interakce. 

4. Pole pom"rn#ch zes�len� (RGA), vlastnosti RGA a pravidla '�dn� p'i'azov�n� ak%n�ch a m"'en#ch veli%in. 

5. Dekompozice: formulace probl�mu, ide�ln�, zjednodu&en� a statick� dekompozice 

6. Centralizovan� '�zen�: N�vrh regul�tor$ s vnit'n�m modelem (IMC) pro MIMO syst�my. 

7. Stavov� regulace MIMO syst�m$: estimace stavu, princip separabiliy, Kalmanova filtrace. 

8. Optim�ln� stavov� LQG a LQR regulace MIMO syst�m$. 

9. Z�klady robustn� '�zen� MIMO syst�m$.  

10. Aplikace p'ep�nan#ch regul�tor$ pro '�zen� MIMO syst�m$. 

 

N�pl) cvi%en�: 

Na cvi%en�ch jsou postupn" 'e&eny konkr�tn� p'�klady v n�vaznosti na probran#ch t�matech z p'edn�&ek. 

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za semestr 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Goodwin, G., C., Graebe, S., F., Salgado, M., S. Control System Design. Prentice Hall, 2001. ISBN 139586539.  

Phillips, Ch., L., Harbor, R., D. Feedback Control Systems. Prentice Hall, 2000. ISBN 133736970.  

Albertos, P., Sala, A. Multivariable Control Systems. Springer Verlag,, 2004. ISBN 1852337389.  

Skogestad, S., & Poslethwaite, I. :. Multivariable Feedback Control. Analysis and Design.. John Wiley & Sons, 1996. 

ISBN 470011688.  

Marlin, T., E. Process control. Designing processes and control systems for dynamic performance. McGraw Hill, 2000. 

ISBN 70404917.  

Bequette, B., W. Process Control. Modeling, Design and Simulation.. Prentice Hall, 2003. ISBN 133536408.  

 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Technick� diagnostika 

Typ p!edm"tu povinn! voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2p+2c hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka  Forma v$uky p%edn�$ky + cvi#en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P%edm!t prob�r� metody technick� diagnostiky stroj& v#etn! prohlouben� matematick"ch z�klad&. Jsou uvedeny z�kladn� 

metody zpracov�n� sign�l& i speci�ln� diagnostick� metody technick"ch syst�m&, metody diagnostiky siln! 
nestacion�rn�ch sign�l&, vibrodiagnostika, hlukov� diagnostika. Podrobn! je probr�na diagnostika elektrick"ch stroj&.  

Studenti se na cvi#en�ch sezn�m� s praktick"mi uk�zkami diagnostiky a po absolvov�n� p%edm!tu budou m�t p%ehled o 

metod�ch technick� diagnostiky a budou je schopni navrhnout. 

Hlavn� t�mata v"uky po jednotliv"ch t"dnech jsou n�sleduj�c�: 

1. '�slicov� zpracov�n� sign�l&, Fourierovy %ady, Fourierova transformace, DFT, FFT, ok�nka a jejich pou(it� vzhledem 

k charakteru sign�l&. Praktick� u(it�. 

2. P%�strojov� technika pro #�slicov� zpracov�n� sign�l&. Z�klady dynamick"ch sign�ln�ch analyz�tor&, frekven#n� lupa, 

zooming. Decima#n� filtrace. 

3. Zpracov�n� stochastick"ch sign�l&, n�hodn" sign�l, distribu#n� funkce, #�seln� charakteristiky n�hodn"ch proces&, 

momenty, rozd!len� n�hodn"ch veli#in, charakteristiky n�hodn"ch sign�l& v #asov� oblasti - korela#n� funkce, Wiener-

Chinchin&v teor�m, v"po#et a pou(it� korela#n�ch funkc�, 

4. Zpracov�n� ve frekven#n� oblasti- v"konov� spektr�ln� hustota, aplikace v"konov"ch spektr�ln�ch hustot. 

5. Zpracov�n� sign�l& z mechanick"ch syst�m&. Frekven#n� charakteristiky line�rn�ch syst�m&, koherentn� funkce, 

algoritmus v"po#tu a m!%en�, cepstr�ln� anal"za. 

6. Pr&m!rov�n� v #asov� oblasti, synchronn� filtrace, pr&m!rov�n� ve frekven#n� oblasti, p%ekr"v�n� z�znam& p%i 
pr&m!rov�n�. Soub!hov� filtrace - order tracking. 

7. Modulace a demodulace sign�l&. Amplitudov� a f�zov� modulace. Hilbertova transformace. Zp&soby demodulace. 

8. Z�klady mod�ln� anal"zy. Provozn� tvary kmit&. 

9. Vibra#n� sn�ma#e. Principy a druhy sn�ma#&. Integrace a derivace sign�l&. Spektrum integrovan"ch a derivovan"ch 

veli#in. 

10. Z�klady akustiky, zpracov�n� sign�l& v akustice. Okt�vov� anal"za sign�l&, filtrace a synt�za z FFT. Sn�ma#e 

akustick�ho tlaku, mikrofony. Z�klady m!%en� akustick"ch sign�l&. Akustick� pole. Diagnostika elektrick"ch stroj&. 

Diagnostika induk#n�ch motor&- statorov� a rotorov� vady. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Soubor p!edn�&ek: Jaksch, I.: Technick� diagnostika, uvedeno na Internetu. V z�v!ru ka(d� p%edn�$ky je uvedena 

dal$� roz$i%uj�c� literatura.  

Roz&i!uj�c�:  

T&ma, J.: Zpracov�n� sign�l& z�skan"ch z mechanick"ch syst�m& u(it�m FFT. Sd!lovac� technika, Praha, 1997.  

Kreidl, M., )m�d R.: Technick� diagnostika, Technick� literatura BEN, 2006. ISBN 80-7300-158-6.  

 

 

 



P!edn�"ej�c� v navazuj�c�m magistersk�m studijn�m programu 

Elektrotechnika a informatika N2612 

Studijn� obor: ãAutomatick� !�zen� a in#en$rsk� informatikaÒ 
(prezen%n� forma studia) 

 

 

Profeso!i: 

prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc. 

prof. Ing. V�clav Kopeck!, CSc. 

prof. Dr. Ing. Ji"� Mary#ka, CSc. 

prof. Ing. Ale# Richter, CSc. 

 

Docenti: 

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 

doc. Ing. Milan Hokr, Ph.D. 

doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D. 

doc. Ing. Milan Kol�", CSc. 

doc. Ing. Miroslav Mal!, CSc. 

doc. Ing. Osvald Modrl�k, CSc. 

doc. Ing. Jan $embera, Ph.D. 

doc. Ing. Libor T%ma, CSc. 

doc. Ing. Petr T%ma, CSc. 

doc. Ing. V�clav Z�da, CSc. 

 

U%itel� s v&deckou hodnost�: 

Mgr. Jan B"ezina, Ph.D. 

Ing. Josef &ernohorsk!, Ph.D. 

Ing. Martin Dibl�k, Ph.D. 

Ing. Luk�# Hubka, Ph.D. 

Ing. Ji"� Kub�n, Ph.D. 

Ing. Ji"� M�lek, Ph.D. 

Ing. Radom�r Mend"ick!, Ph.D. 

Ing. Petr Mr�zek, Ph.D. 

Ing. Petr $koln�k, Ph.D. 

Ing. Roman $p�nek, Ph.D. 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Ivan Jaksch Tituly prof. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1943 typ vzt. pp. rozsah 20 hod/t!den do kdy 12/2016 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Technick� diagnostika 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
Vzd%l�n�: 

prof. 2012 Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi�, TU v Liberci 
doc. 1995 V"ST Liberec, Fakulta textiln�, obor Textiln� elektronika 
       1989 v#deck! kvalifika$n� stupe% II.A, &SAV Praha 
CSc. 1983 FEL &VUT Praha, obor M#'ic� a '�d�c� technika,  
Ing. 1964 FEL &VUT Praha, obor M#'ic� a '�d�c� technika 

Zam%stn�n�: 
2012 òstav mechatroniky technick� informatiky, FM, TU v Liberci 
2007 - 2011 òstav '�zen� syst�m( a spolehlivosti, FM, TU v Liberci 
1995 - 2006 Docent, Katedra m#'en�, fakulta Mechatroniky(FM), TU v Liberci 
1993 - 1995 Vedouc� St�tn� zku)ebny $. 241 
1978 - 1993 SVòT, St�tn� zku)ebna $. 241, odd#len� fyzik�ln�ch m#'en�, vedouc� v!zkumn! a v!vojov! 

pracovn�k 
1969 - 1990 Extern� p'ekladatel z angli$tiny pro PIS Praha 
1968 - 1978 St�tn� v!zkumn! �stav textiln�-SVòT, Matematicko fyzik�ln� odbor, vedouc� Elektronick�ho 

odd#len� 
1965 - 1968  Z�vody pr(myslov� automatizace, Nov! Bor 

 
 P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let 

Jaksch, I.: Rotor cage fault detection in induction motors by Motor Current Demodulation Analysis, Induction motors- 
Modelling and control, Intech 2012, ISBN 978-953-51-0843-6, pp.521-546 (100%) 

Jaksch, I., Zalud, J.: Rotor Fault Detection of Induction Motors by Sensorless Irregularity Revolution Analysis, ICEM 
2010 Rome, ISBN 0-978-4244-4175-4, PN RF-001511 (70%) 

Jaksch, I, Fuchs, P.: Demodulation analysis for exact rotor faults detection under changing parameters, IEEE, 
Symposium on Diagnostics for Electric Machines, Power Electronics and Drives, SDEMPED 2009, Cargese, 
France, TF0018, IEEE Cat. Number: CFP09SDE-CDR (70%) 

Veden� projekt':  Grant GA&R, $. 102/08/1118  Inteligentn� diagnostika elektrick!ch stroj(, 2008-2010, 'e)itel 
 
Patent: Martinov� L., Jaksch I., Richter A.: Zp(sob v!roby vl�kenn� zvukov# absorp$n� textilie a vl�kenn� zvukov# 
absorp$n� textilie vyroben� t�mto zp(sobem.  P'ihl�)ka vyn�lezu PV 2011-394, datum 30.6.2011 
 
Zalo(en� 2 laborato"�:  Laborato' technick� diagnostiky a anal!zy sign�l(  

                        Laborato' zpracov�ni obrazu. 
&len IEEE, Industrial Application Society, recenzent (reviewer) publikac� IEEE a $l�nk( celosv#tov!ch konferenc� IEEE 
 
P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2012  Scopus Google 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  7 45 
datum 15. 5. 2015 

 



 

G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� V�clav Kopeck! Tituly prof. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1953 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
nejsou   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Elektromagnetismus 
 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Vzd"l�n�:  Ing.  1977 FJFI #VUT Praha, obor Fyzik�ln� elektronika 
         CSc.  1993 V$ST Liberec, Fakulta strojn�, obor Termomechanika a mechanika tekutin 
         Doc.  2001 TUL, FS, habilitace v oboru Aplikovan� mechanika 
         Prof.  2006 TUL, FM, jmenov�n� profesorem v oboru P%�rodov"dn� in&en!rstv� 

Praxe:       1979Ð1983 v!zkumn! pracovn�k ve V!zkumn�m �stavu zu'lech(ovac�m (VòZ) ve Dvo%e 
Kr�lov� n.L. 

1983Ð1995 samostatn! v!zkumn! pracovn�k ve V!zkumn�m �stavu textiln�ch stroj) (VòTS) v Liberci 
1995Ð2001       odborn! asistent na Kated%e m"%en�, TUL, FM 
2001Ð2005  docent na Kated%e m"%en�, TUL, FM 
2006Ð2007      profesor na �stavu RSS, z�stupce vedouc�ho �stavu RSS 
2008Ð              d"kan FMIMS TU v Liberci 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

Malik, M., Primas, J., Kopecky, V., Svoboda, M. Calculation and measurement of a neutral air flow velocity impacting a    
high voltage capacitor with asymmetrical electrodes. AIP ADVANCES, 4,  2158-3226, 2014. 

Kotek, M., Pavl�k, D., Kopeck!, V., Ja'�kov�, D. Stereoscopic reconstruction of 3D PIV data in T-junction with circular 
profile. In: EPJ Web of Conferences, 45, 2013, art. no. 01110. 

Dole*ek, R., Psota, P., L�dl, V., V�t, T., V�clav�k, J., Kopeck!, V. General temperature field measurement by digital 
holography, (2013) Applied Optics, 52 (1), pp. A319-A325. 

Jasikova, D., Kotek, M. and V. Kopecky. The Investigation of the Industrial Spray Systems Using Interferometry 
Particle Imaging Method.  American Journal of Mechanical Engineering 1.7 (2013): 384-389. 

Jasikova, D., Kotek, M., Kopecky, V. The Study of Super Hydrophobic Surfaces Using High Speed Shadowgraphy. 
International Journal of Chemical, Nuclear, Metallurgical and Materials Engineering, 7, 11, World Academy of 
Science, Engineering and Technology International Science, 2013, Index 83: 25-30. 

Tr�vn�*ek, Z., N"mcov�, L., Kord�k, J., Tesa%, V., Kopeck!, V. Axisymmetric impinging jet excited by a synthetic jet 
system. International Journal of Heat and Mass Transfer, 55 (4), 2012, pp. 1279-1290. 

P%�hoda, J., Kotek, M., Uruba, V., Kopeck!, V., Hlad�k, O. Experimental investigation of turbulent flow in a channel 
with the backward-facing inclined step, (2012) EPJ Web of Conferences, 25, art. no. 01080. 
K%emen�kov�, D., Kopeck!, V., L�dl, V., Militk!, J., V�clav�k, J.: Zp)sob v!roby stranov" vyza%uj�c�ch sv"tlovod), 
sv"tlovod a opticky aktivn� textilie pou&�vaj�c� tyto sv"tlovody, Patent *. 302903  
 

Aktu�ln� H-index Web of Science: 4 
P'soben� v zahrani!�  

Zahrani*n� studijn� a pracovn� st�&e: 
¥ Francie, Universit� d«Aix-Marseille, L. S. E. E. T. Ð C.N.R.S., Touloun 
¥ $v!carsko Ð ALSTOM Baden 

¥ D�nsko Ð Dantec Skovlunde 
Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

P%�rodov"dn� in&en!rstv� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2006  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  35  
datum 15. 5. 2015 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Ji!� Mary"ka Tituly prof. Dr. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1956 typ vzt. pp. rozsah 40hod/t#den do kdy 12/2022 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
---- -------  
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Diferenci�ln� rovnice 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Ing.: FJFI $VUT Praha, 1980, obor Ð Matematick� in%en#rstv�  
CSc.: FJFI $VUT Praha, 1994, obor Ð Matematick� anal#za  
Dr.: FJFI $VUT Praha, 1995, obor Ð Matematick� in%en#rstv�  
Doc.: Technick� univerzita v Liberci, 1997, obor Ð Technick� kybernetika  
Prof.: Technick� univerzita v Liberci, 2005, obor Ð Technick� kybernetika  

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

PA$ES, T. A KOL. Far field of the Geological Respository in the Bohemian Massif. $esk� Geologick� Slu%ba a Spr�va 
òlo%i"& Radioaktivn�ch Odpad'. Praha. 345 s. ISBN 978-80-7075-851-9. 
 
KOMçREK, M., (IDLOF, P., MARY(KA, J. V#voj kompozitn�ch katalyticky aktivn�ch filtra)n�ch materi�l' pro 
)i"t*n� spalin. In: Kotle a energetick� za!�zen� 2012, 19. Ð 21. 3. 2012, Brno, $esk� republika. 
 
NOVçK, J., MARY(KA, J., (IDLOF, P. Za!�zen� pro laboratorn� a poloprovozn� testy spalinov#ch filtr' nov� generace  
pro spalovny, 5. Ro)n�k, 2/2011, s. 125-128, "asopis All for Power, vydavatel: AF POWER agency a.s., registra)n� )�slo:  
MK $R 17892, mezin�rodn� standardn� )�slo: ISSN 1802-8535. 
 
NOVçK, J., MARY(KA, J., KOMçREK, M. Equipment for laboratory and pilottesting of the new generation waste 
gases filters, Proceedings of Fray International Symposium, 27. November Ð 1. December 2011, Cancun, Mexico. 
 
MARY(KA, J., HOKR, M., KRçLOVCOVç, J., (EMBERA, J. Modelov�n� transportn�ch proces# v horninov�m  

prost!ed�. Technick� univerzita v Liberci, 2010, ISBN 978-80-7372-571-6. 
 
P'soben� v zahrani!�  

1999 Ð 2001: Francie, Univ. Paris-Sud, p!edn�"kov� )innost 
 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2005  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  42/58  
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Ale! Richter Tituly prof. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1957 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2023 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  
 
Elektromagnetick� kompatibilita a bezpe#nost elektrick"ch za$�zen� 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

- 1994 CSc. v oboru Elektronika textiln�ch stroj%, Technick� univerzita v Liberci  
- 1982 Ing. &VUT Praha, Fakulta elektrotechnick�, Telekomunika#n� technika 
Profesn� kari�ra: 
1982-1989 v"zkumn" pracovn�k, Koncernov" v"zkumn" �stav Elitex  
1989-1995 vedouc� v"voje Elitex z�vod 06, zm'na na Elitron Liberec  
1995-1998 odborn" asistent Fakulta mechatroniky a mezioborov"ch in(en"rsk"ch studi�, TUL 
1998-2005 docent Fakulta mechatroniky a mezioborov"ch in(en"rsk"ch studi�, TUL 
2005 profesor Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov"ch studi�, TUL 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

- Mikolanda, T., Ko!ek, M., Richter, A.: Modeling and Measurement of Permanent Magnets. In Acta Technica, 
Institute of Thermomechanics AS CR, 2010, vol. 55, no. 1, pg. 63-81 ISSN 0001-7043. 

- FERKOVA Zelmira, RICHTER Ales. 3D EM modelling of DC traction motors for pairing of motors in tram 
undercarriages. In: Power Electronics, Electrical Drives, Automation and Motion (SPEEDAM), 2014 

International Symposium on. IEEE, 2014. p. 368-371. 

- Lindr D., Richter A., Rydlo P.: Feedback Control Method Based on Servomechanism Speed Estimating and 
Processing to Reduce Residua Vibration, ECMSM 2013, Toulouse, France. IEEE Catalog Number: 
CFP13ECN-USB ISBN: 978-1-14673-6297-9. 

- Kub�n J., Richter A.: The Problems of DC Tram Traction Motors Testing in Real Practice, EDPE 2013, 28-30 
ISBN 978-953-56937-8-9, ISSN 1339-3944. 

- &ERNOHORSK), Josef, RICHTER, Ale!. Motion control i rehabilitation devices. In: EDPE 2013 

Proceedings, Zagreb: Kiklos d.o.o, 2013. ISBN 978-953-56937-7-2. 

- &ERNOHORSK), Josef, RICHTER, Ale!. The new control system of electrical hospital bed for laying patient 
rehabilitation. In: EDPE 2013 Proceedings, Zagreb: Kiklos d.o.o, 2013. ISBN 978-953-56937-7-2. 

- &ERNOHORSK), Josef, RICHTER, Ale!, BERAN, Jaroslav, Vç*A Petr, Zp%sob a za$�zen� ke zkou!en� 
hnac�ch $emen%, Rieter CZ, TUL, patent 305 142 &R, ud'len 8.4.2015. 

P'soben� v zahrani!�  

- Pravideln� ka(doro#n� pobyty v r�mci bilater�ln� spolupr�ce, $e!en� spole#n"ch v'deck"ch �kol% na Universit� 
Paul Sabatier, CPAT, LAAS CNRS, Toulouse, Francie (od 1997) 

- COST 529 EU (2002-06), #len $�d�c�ho v"boru projektu, bilater�ln� projekt &R-FR Barrande (2006-07) 
- Koordin�tor za TUL projektu ERASMUS MUNDUS, NESSIE, 2012-2016, $e!itel Universit� Paul Sabatier, 

Toulouse, Francie 
- Spolu$e!itel projektu &esko-Sask� spolupr�ce, ZIEL3, 100127565/PP1 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

 
Technick� kybernetika 

"�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2005  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  45 13 
datum 20. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Jaroslav Hlava Tituly Doc. Dr. Ing. Mgr. 
Rok narozen� 1968 typ vzt. pp. rozsah 40hod/t!den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

"�slicov� #�zen�  
Metody #�zen� v aplikac�ch 
Syst�my pro #�zen� v re�ln�m $ase 
Semestr�ln� projekt, Diplomov� pr�ce 1 a 2 (zde se jedn� o garanci a kontrolu odborn� �rovn% zad�n� a jeho soulad 
se zam%#en�m studijn�ho oboru, vlastn� veden� projekt& a prac� je v%c� jednotliv!ch vedouc�ch, kte#� je zadali) 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
Vzd%l�n�: 
Ing.: "VUT Praha Fakulta elektrotechnick� / Technick� kybernetika / 1991 
Mgr.: UK Praha Filosofick� fakulta / Filosofie-Historie / 2001 
Dr. (PhD.):  "VUT Fakulta strojn� / Technick� kybernetika / 1998 
Praxe: 
1991-1993 "VUT FEL 
1993-2002  "VUT Fakulta strojn�, òstav p#�strojov� a #�dic� techniky 
 -do 2000 na 100%, od 2000-2002, vpp na 25% 
2000 - dosud  FMMIS TU v Liberci  
2000-2002 na 75%, od 2002 na 100%, v letech 2005-2006 vedouc� katedry #�dic� techniky, od 2007 do 2012 vedouc� 
odd%len� automatizace a robotiky na òstavu mechatroniky a technick� informatiky (MTI) 

P"ehled o publika!n� a dal#� tv&r!� !innosti za posledn�ch 5 let 

V'b%r z !l�nk& publikovan'ch na recenzovan'ch mezin�rodn�ch konferenc�ch za posledn�ch 5 let 
¥ Hlava J. & Tuma L. (2015), Electricity market model for demand response stability analysis based on structural 

approach to electricity price modelling, accepted for IEEE PowerTech 2015 conference to be held in Eindhoven 
29 June - 2 July 2015. (70 %) 

¥ Hlava, J., Opalka, J., Johansen, T.A. (2013), Model predictive control of power plant superheater - Comparison of 
multi model and nonlinear approaches, Proceedings of the 18th International Conference on Methods and Models 
in Automation and Robotics, MMAR 2013, pp. 311-316. . (40%) 

¥ Hlava, J., Hubka, L., T&ma, L. (2012), Multi model predictive control of a power plant heat exchanger network 
based on gap metric, 16th International Conference on System Theory, Control and Computing (ICSTCC), 2012, 
pp. 1-6, Sinaia, Romania, 12-14 Oct. 2012. ISBN 978-1-4673-4534-7. (33%) 

¥ 'ulc, B., Vr�na, S., Hlava, J. , Hubka, L.  (2011), Often overlooked pitfalls of straightforward implementation of 
textbook controller tuning methods, Proceedings of the 18th IFAC World Congress, Milano, Italy August 2011, 
IFAC Proceedings Volumes, Vol. 18, pp.  5182-5187. (25%) 

¥ Hlava J. (2010), ÒModel predictive control of the superheater temperature based on a piecewise affine modelÓ, in 
Proc. UKACC International Conference on CONTROL 2010, Coventry UK, pp.423-428, (100%) 

V obdob� 2010 Ð 2015, osoba zodpov%dn� za pracovn� bal�$ek Inteligentn� #�zen� a spolehlivost v r�mci Centra 
kompetence TA"R Pokro$il� technologie pro v!robu tepla a elekt#iny, kl�$ov� osoba #e(itelsk�ho t!mu projektu TA"R 
Prediktivn� #�dic� syst�m pro zlep(en� stability a zv!(en� �$innosti elektr�rensk!ch blok& 

P&soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

)�zen� stroj& a proces& "�zen� na V$ 
"VUT Praha, Fakulta 
strojn� 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 2006  ISI/Scopus. ostatn�. 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p&soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v'#e 
uveden'ch p"edm%t& 

  14/20 11 
datum 15.05.2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Milan Hokr Tituly  

Rok narozen� 1976 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2017 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Mechanika kontinua a termodynamika 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Absolvovan� V": #VUT v Praze, FJFI, Matematick� in$en!rstv�; rok ukon%en� V": 1999  

1999 - 2003  TU v Liberci, FMMIS (doktorsk� studium, obor P&�rodov'dn� in$en!rstv�)  

2001 - 2007  TU v Liberci, KMO FMMIS (odborn! asistent) 

2007 Ð sou%  TU v Liberci, NTI FMIMS (docent),  

2010 Ð sou%  TU v Liberci CxI (sam.prac.v'dy a v!zk.) 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

Hokr, M., Balv�n, A., "karydov�, I., R�lek, P.: Tunnel inflow in granite - fitting the field observations with hybrid model 

of discrete fractures and continuum. In Sharp and Troeger, ed. Fractured Rock Hydrogeology. IAH - Selected Papers on 

Hydrogeology, CRC Press, pp. 241-256, 2014. (40%) 

Zhao Z., J. Rutqvist, C. Leung, M. Hokr, Q. Liu, I. Neretnieks, A. Hoch, J. Havl�%ek, Y. Wang, Z. Wang, Y. Wu, R. 

Zimmerman: Impact of stress on solute transport in a fracture network: A comparison study, Journal of Rock Mechanics 

and Geotechnical Engineering 5 (2), pp. 110-123, ISSN 1674-7755, 10.1016/j.jrmge.2013.01.002, April 2013. (15%) 

Hokr, M., "karydov�, I. & Frydrych, D.: Modelling of tunnel inflow with combination of discrete fractures and 

continuum. Computing and Visualization in Science, 15(1), s.21Ð28, 2013. (40%) 

Hokr M., Frydrych D., Fully coupled algorithm for heat and water transport Ð Estimation of non-linear parameters based 

on the experimental data, Mathematics and Computers in Simulation, Vol 82 (10), pp. 1908Ð1918, 2012. (70%) 

Mahmood M.S., Hokr M., Lukac M.: Combined higher order finite volume and finite element scheme for double 

porosity and non-linear adsorption of transport problem in porous media. J. Computational Applied Mathematics 

235(14): 4221-4236 (2011). (25%) 

P'soben� v zahrani!�  

u%itelsk� pobyty ERASMUS: 01/2001: Universiteit Gent, Belgie; 2/2002, 5/2003,10/2004: Universit� Paris-Sud, Francie 

(celkem 7 t!dn() 

�%ast v mezin�rodn�ch projektech ãEBS Task ForceÒ (2006-sou%.) a ãDECOVALEXÒ (2008-sou%.) 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

P&�rodov'dn� in$en!rstv� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (doc.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edmetu 

  4 0 

datum 15. 5. 2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Josef Chaloupka Tituly doc. Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1978 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2018 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

 

Po"�ta"ov� vid#n� 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

 

1996 Ð 2001    magistersk� studium FM, TUL, obor automatizace $�zen� 

2001 Ð 2005    doktorsk� studium FM, TUL, obor technick� kybernetika 

od roku 2003  asistent / odborn! asistent na ITE, FM, TUL (100%) 

od roku 2010  docent na ITE, FM, TUL (100%) 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

V&b%r z !l�nk' publikovan&ch na recenzovan&ch mezin�rodn�ch konferenc�ch za posledn�ch 5 let: 
- Chaloupka, J., Nouza, J., Malek, J., Silovsky, J.: Phone Speech Detection and Recognition in the Task of Historical 

Radio Broadcast Transcription, In: Proc. of Telecommunications and Signal Processing (TSP) conference, Berlin, 

Germany, pp. 433 Ð 436, ISBN: 978-80-214-4983-1, ISSN 1805-5435, 2014 

- Chaloupka, J., Nouza, J., Kucharova, M.: Using Different Types of Multimedia Resources to Train System for 

Automatic Transcription of Czech Historical Oral Archives, In ICIAP 2013 - International Workshop on Multimedia for 

Cultural Heritage MM4CH, Springer-Verlag Berlin Heidelber, Italy, pp. 228-237, ISBN 978-3-642-41189-2, 2013 

- Chaloupka, J., Nouza, J., Cerva, P., Malek, J.: Downdating lexicon and language model for automatic transcription of 

Czech historical spoken documents, In 16th International Conference, TSD 2013, Springer-Verlag Berlin Heidelberg, pp.  

201-208, ISSN 0302-9743, 2013 

- Chaloupka, J., %erva, P., Silovsk!, J., &d'�nsk!, J., Nouza, J. : Modification of the Speech Feature Extraction Module 

for the Improvement of the System for Automatic lectures transcription, In: proc. of 54th International Symposium 

ELMAR-2012, Croatia, pp. 223-226, ISBN 978-953704413-8, 2012 

- Chaloupka, J.: Audio-Visual Isolated Words Recognition for Voice Dialogue System,  In: Analysis of Verbal and 

Nonverbal Communication and Enactment, Lecture Notes in Computer Science LNCS 6800, Springer, pp. 88-94, ISBN 

978-3-642-25774-2, 2011 

- Chaloupka, J., Nouza, J.: Audio-Visual Television Broadcast Programs Processing, Transcription, Indexing and 

Searching, In: The 9th International Conference on Auditory-Visual Speech Processing - AVSP 2010, Japan, September, 

2010, pp. 14-18, ISBN 978-4-9905475-0-9 

Pod�l na "e#en� grant': TA01011142 (2011-2014), TA01011204 (2011-2014), MK DF11P01OVV013 (2011-2014) 

P'soben� v zahrani!�  

 

22.1.-2.2.2007 Kr�tkodob� u"itelsk� st�' na Dept. of Languages and Computer Systems, Faculty of Computer Science 

and Telecommunications, University of Granada v r�mci programu SOCRATES/ERASMUS, p$edn�(ky v oblasti 

zpracov�n� a rozpozn�v�n� obrazu a vyu'it� vizu�ln� informace p$i rozpozn�v�n� $e"i 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (doc.) 2010  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  12 10 

datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Milan Kol�! Tituly doc. Ing., CSc. 

Rok narozen� 1963 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2018 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

Ne   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

N�vrh hardwarov"ch komponent 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

2010 Ð doc. Ð FM TUL, obor Technick� kybernetika  

2007 Ð 2010 odborn" asistent, �stav mechatroniky a technick� informatiky, FM TUL 

1994 Ð 2006 odborn" asistent, katedra elektroniky a zpracov�n� sign�l#, FM TUL 

1995 Ð 1998 syst�mov" in$en"r, NET System s.r.o. 

1992 Ð CSc. - FEL %VUT v Praze, obor Mikroelektronika 

1991 Ð 1994 odborn" asistent na kated!e elektrotechniky, V&ST v Liberci 

1987 Ð 1991 odborn" pracovn�k na kated!e teorie obvod#, FEL %VUT v Praze 

1987 Ð Ing. - FEL %VUT v Praze, obor Mikroelektronika 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

[1] Kol�!, M., Nosek, J.: The GaPO4 Biosensor«s Affinity and its Electronic Evaluation, Proc. 2013 IEEE 

Joint UFFC, EFTF and PFM Symposium, IFCS/EFTF Ð IEEE Catalog Number CFP1319S, 21-25 July 2013, 

Prague, Czech Republic, pp. 285-288, ISBN: 978-1-4799-0341-2. (50%) 

[2] Vlach, J., Kolar, M.: Fuzzy Logic Methods and Image Fusion in a Digital Image Processing, In: AEEE, 

Digital Image Processing And Computer Graphics, Volume 10, Number 1, 2012, March, s. 35 Ð 41, ISSN 

1804-3119, [cit. 2012-04-05]. URL: <http://advances.utc.sk/index.php/AEEE/article/view/550> (50%) 

[3] Kol�!, M. Ð Zelinka O.: Nap�jen� programovateln"ch hradlov"ch pol�, Elektrorevue, 2010, ISSN 1213-

1539, [online], [cit. 2010-09-22], URL: <http://elektrorevue.cz/cz/clanky/communication-technology-

5/0/napajeni-programovatelnych-hradlovych-poli/> (50%) 

[4] Kol�!, M. Ð Zelinka, O.: Implementace stavov"ch automat# v FPGA obvodech. In: Sborn�k SEKEL 

2010, Liberec Ð Mal� Sk�la, 15.-17. z�!� 2010, s. 90-95 , ISBN 978-80-7372-640-9 (50%) 

P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (doc.) 2010  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  1 3 

datum 15. 5. 2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Miroslav Mal! Tituly doc. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1955 typ vzt. pp. rozsah 40hod/t!den do kdy N 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
--- --- --- 
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

"�dic� syst�my vozidel 
 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1975-1980: student FS #VUT Praha, obor dopravn� stroje Ð stavba letadel (obhajoba v r. 1980 na FS #VUT) 

1983-1986: v$deck! aspirant, obor stavba energetick!ch stroj% (obhajoba v r. 1986 na FS #VUT v Praze) 

1986-1996: odborn! asistent na kated&e stroj% pr%myslov� dopravy FS TU v Liberci 

1997:          docent na kated&e stroj% pr%myslov� dopravy (dnes na kated&e vozidel a motor%)  FS TU v Liberci 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

T�mata: Pohony a hnac� �stroj� mobiln�ch stroj%. J�zdn� vlastnosti - stabilita a obratnosti vozidla, &�zen� podvozku a steer-
by-wire [odborn� 'innost v n�vaznosti na projekty v!zkumn�ho z�m$ru FS TUL, V!zkumn�ho centra spalovac�ch 
motor% a automobil% Josefa Bo(ka, GA#R ad.] Ð &e)eno na TU v Liberci.  

Publikace:  

MAL*, M. P&enos a transformace v!konu v hnac�m �stroj�. P&edn�)ka pro doktorandy a akad. pracovn�ky na STU 
Bratislava a +U +ilina. #erven 2010. (Nepublikov�no).  

BRABEC, P., MAL*, M., VO+ENêLEK, R. Hydraulic circuit kontrol of a steer by wire syst�m. In: Journal of Kones 
Powertrain and Transport, Vol. 16, No. 4 2010, str. 561 - 565,  Warsaw 2010. Poland. ISSN 1231-4005.  

BRABEC, P., MAL*, M., VO+ENêLEK, R. Test VDA ISO TR3888 on the testing bench for steer by wire system.  In: 
Journal of Kones Powertrain and Transport, Vol. 16, No. 4 2010, str. 561 - 565,  Warsaw 2010. Poland. ISSN 1231-
4005.  

VO+ENêLEK, R., BRABEC, P., MAL*, M. Zku)ebn� stanovi)t$ pro testov�n� syst�m% sm$rov�ho &�zen� osobn�ch 
vozidel. Funk'n� vzorek. Technick� univerzita v Liberci, 2010.  

BRABEC, P., MAL*, M., VO+ENêLEK, R. Experimental Determination of a Powertrain's Inertia Ellipsoid. In. 
Bulletin of Applied Mechanics, Vol. 7, No. 25 2011, str. 15 - 20,  Published by the Czech Technical University in 
Prague, Faculty of Mechanical Engineering. ISSN 1801-1217.  

BRABEC, P., MAL*, M., VO+ENêLEK, R. Model by-wire (wheel) Steering. In. Hydraulika a pneumatika, Ro'n�k 
XIII., No. 27 1-2 2011, str. 43 - 45,  Hydropneutech s.r.o., +ilina. ISSN 13335-5171. 

P'soben� v zahrani!�  

Slovensko Ð experiment�ln� pracovi)t$ (V!zkumn! �stav hydraulick!ch mechanismov Ð Dubnica nad V�hom).  
Kr�tkodob� pobyty: Belgie, N$mecko, ,v�dsko, Velk� Brit�nie (vysok� )koly a univerzity). 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Konstrukce stroj% a za&�zen� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 1997  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

   1 
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Osvald Modrl�k Tituly Doc. Ing. CSc. 
Rok narozen� 1943 typ vzt. pp. rozsah 32 hod/t!den do kdy 12/2015 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

 
 Automatick� "�zen� 

 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

 
Absolvovan� V$: V#ST Liberec, Strojn� fakulta; rok ukon!en� V$: 1967 
1967 - 86 V#ST Liberec, v!zkumn! pracovn�k; od r. 1979 v$decko-pedagogick! pracovn�k 
1987 - 95 TU v Liberci, docent - automatick� "�zen� a regulace 
1996 - 2000 DUCIMEX s.r.o. - "�zen� dod�vek a mont�%� reg. techniky 
2000 - dosud TU v Liberci, docent - automatick� "�zen� a regulace 

 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  
 

ZEMTSOV, N.S., G.A. FRANTSUZOVA, L. HUBKA a O. MODRLAK. Calculation of robust PID-controller. In: 2014 
12th International Conference on Actual Problems of Electronics Instrument Engineering (APEIE). 2014. DOI: 
10.1109/apeie.2014.7040773. 

NAHLOVSKY, Tomas a Osvald MODRLAK. The fuzzy approach to the temperature control of superheated steam. In: 
2013 17th International Conference on System Theory, Control and Computing (ICSTCC). 2013. DOI: 
10.1109/icstcc.2013.6688988. 

SKOLNIK, Petr, Lukas HUBKA, Osvald MODRLAK a Tomas NAHLOVSKY. Cogeneration units simulation models 
library. In: 2013 International Conference on Process Control (PC). 2013. DOI: 10.1109/pc.2013.6581418. 

HUBKA, Lukas a Osvald MODRLAK. The practical possibilities of steam temperature dynamic models application. In: 
Proceedings of the 13th International Carpathian Control Conference (ICCC). 2012. DOI: 
10.1109/carpathiancc.2012.6228646. 

MODRLçK, Osvald a Luk�& HUBKA. Automatick� "�zen�: u'ebn� text. Vyd. 1. Liberec: Technick� univerzita v Liberci, 
2012, 292 s. ISBN 978-80-7372-850-2. 

MODRLçK, Osvald a Luk�& HUBKA. Automatic Control in Mechatronic. Vyd. 1. Liberec: Technick� univerzita v 
Liberci, 2014, 292 s. ISBN 978-80-7494-175-7. 
 
P'soben� v zahrani!�  

 
3/1978 - 6/1978: SSSR - Moskevsk! textiln� institut (studijn� pobyt) 
3/1985 - 6/1985: BRD-Bochum, Karlsruhe, Darmstadt (studijn� pobyt) 
1992 - 1994: Hochschule Zittau (Gastdozent, p"edn�&ky adaptivn� "�zen�) 
Od 27.4.2009 Honorarprofessor f�r Regelungstechnische Systeme an der Hochschule Zittau/G�rlitz. 
 

 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

 
Technick� kybernetika 

"�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 1987  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  0/4  
datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Jan !embera Tituly doc. Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1974 typ vzt. pp. rozsah 40hod/t"den do kdy N 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
--- --- --- 
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Optimaliza#n� �lohy 
 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1997-2004     FJFI $VUT, PGS v oboru Matematick� in%en"rstv� 
1997-1999     òstav termomechaniky AV $R, v"zkumn" pracovn�k, #�ste#n" �vazek 
od 1999         FM TUL, v"zkumn�k, u#itel 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

Luk�& Zedek, Jan !embera, Effective computer simulation of equilibrium adsorption with limited solubility, Computers 
& Geosciences 12/2014; DOI:10.1016/j.cageo.2014.08.008 

D.Rosicka, J.Sembera: Changes in the nanoparticle aggregation rate due to the additional effect of electrostatic and 
magnetic forces on mass transport coefficient, Nanoscale Research Letters 01/2013; 8(1):20. DOI:10.1186/1556-
276X-8-20 

Dana Rosick�, Jan Sembera, Influence of structure of iron nanoparticles in aggregates on their magnetic properties. 
Nanoscale Research Letters 09/2011; 6:527. DOI:10.1186/1556-276X-6-527 

Dana Rosick�, Jan !embera, Assessment of Influence of Magnetic Forces on Aggregation of Zero-valent Iron 
Nanoparticles, Nanoscale Research Letters 01/2011; 6. DOI:10.1007/s11671-010-9753-4 

Ivan Brusky, Jan !embera, Tomas Paces, Modeling of Long-Term Water Rock Interaction in the Bohemian Cretaceous 
Basin, Procedia Earth and Planetary Science 7:782-785. DOI:10.1016/j.proeps.2013.03.071 

 
Za posledn�ch 5 let celkem 5 #l�nk' v impaktovan"ch #asopisech, 2 #l�nky v recenzovan"ch mezin�rodn�ch #asopisech 
bez impaktn�ho faktoru, 1 kapitola v knize, 1 editor monografie, 15 #l�nk' na konferenc�ch. 

P'soben� v zahrani!�  

2001: Francie, Universit� Paris-Sud, p(edn�&ky 
2010: N)mecko, Hochschule Zittau-G�rlitz, veden� blokov"ch cvi#en� 
Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

P(�rodov)dn� in%en"rstv� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  14/6 11 
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Libor T!ma Tituly doc. Ing. CSc. 
Rok narozen� 1958 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2019 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  
 

#�zen� v�cerozm$rov"ch syst�m! 
Stavov� regulace 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1977 Ð 1981 V%ST v Liberci, FS, automatizovan� syst�my &�zen� v"robn�ch syst�m! ve stroj�renstv� 
1994 Ð obh�jena diserta'n� pr�ce na FS (VUT v Praze v oboru Technick� kybernetika 
2007 Ð obh�jena habilita'n� pr�ce na FMMIS TU v Liberci v oboru Technick� kybernetika 

1981 - 1992  V%ST Liberec, odborn" asistent 
8/1989 - 1/1990 Elitex Liberec, z�vod 04, samostatn" v"vojov" pracovn�k 
od 1992 - dosud TU v Liberci, odborn" asistent, vedouc� katedry (2003 - 2005), prod$kan FMMIS (2004-2008), vedouc� 
òstavu &�zen� syst�m! a spolehlivosti ( 2007-2012) 
 
P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

Vybran� publikace: 
J. Hlava, L. Hubka, P. %koln�k, L. T!ma, T. D$de'ek a Z. VL(EK, ÒVyu)it� prediktivn�ho &�zen� v energeticeÒ, Semin�& 
Hospod�rnost v"roby energie, Se' (CZE), kv$ten 2013. 
J. Hlava, L. Hubka, and L. T!ma, ÒMulti model predictive control of a ower plant heat exchanger network based on gap 
metricÒ, 16th International Conference on System Theory, Control and Computing , pp. 1-6, Oct. 2012. ISBN 978-1-
4673-4534-7. 

J. Hlava, L. Hubka, and L. T!ma, ÒModeling and predictive control of a nonlinear power plant reheater with switched 
dynamicsÒ, 16th Int. Conf. on Methods and Models in Automation and Robotics, Miedzyzdroje, Poland, August 2011. 

M. Hernych, a L. T!ma, Ò#�zen� v$tr�n� v mal"ch objektechÒ, Transfer inov�ci�, '. 14/2009, s. 61-64, ISSN 1337-7094. 

J. Hlava and L. T!ma, ÒCo-ordinated continuous and logical control via hybrid model predictive control Ð an 
experimental studyÒ, In Recent Advances in System Science and Simulation in Engineering, proceedings of the 7th 
WSEAS International Conference (ICOSSSEÕ08), Venice Italy, pp. 256-261, November 2008, ISBN 978-960-474-027-7 

Dal#� tv'r!� !innost: 

Odpov$dn" &e*itel za spolup&�jemce TU v Liberci v r�mci projektu V"zkumn� centrum TE01020036 ("Pokro'il� 
technologie pro v"robu tepla a elekt&iny" Ð &e*itel Prof. Ing. Ji&� No)i'ka, CSc., FS (VUT), Od r. 2012. 

#e*itel projektu Technologick� agentury (R TA02020109 "Prediktivn� &�dic� syst�m pro zlep*en� stability a zv"*en� 
�'innosti elektr�rensk"ch blok!". Od r. 2012. 

Odpov$dn" &e*itel za spolup&�jemce TU v Liberci v r�mci projektu V"zkumn� centrum 1M06059 ("Progresivn� 
technologie a syst�my pro energetiku" Ð &e*itel Prof. Ing. Ji&� No)i'ka, CSc., FS (VUT), 2006-2011. 

Pod�l na &e*en� optimalizace dynamick"ch vlastnost� textiln�ch stroj! v r�mci v"zkumn�ho z�m$ru MSM 242100001 
ãOptimalizace vlastnost� stroj! v interakci s pracovn�mi procesy a 'lov$kemÒ fakulty strojn� TU Liberec. 2005-2009. 

#e*itel projektu ESF CZ.1.07/2.2.00/07.0247 "Reflexe po)adavk! pr!myslu na v"uku v oblasti automatick�ho &�zen� a 
m$&en�". 2009-2012.   
 
P'soben� v zahrani!�  

 
 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden&ch p"edm%t' 

  1/3 - 
datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS, CxI 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Petr T%ma Tituly doc. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1959 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2020 
Dal#� sou!asn� zam&stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
----- ----- ----- 
P"edn�#ky v p"edm&tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

"�dic� po#�ta#ov� syst�my 

òdaje o oboru vzd&l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1984  Ing., $VUT FEL, technick� kybernetika 
1992  CSc., $VUT FS, technick� kybernetika 
1985Ð1990 Vysok� %kola strojn� a textiln� v Liberci (pracovn�k pro v&du a v!zkum) 
2004Ð2005 Peguform Bohemia a.s., Liberec (technick! 'editel) 
1990Ðdosud Technick� univerzita v Liberci (odborn! asistent, vedouc� katedry, prorektor, docent, 'editel v%. �stavu) 

P"ehled o nejv'znamn&j#� publika!n� a dal#� tv%r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

MARTINEC, Tom�%, T(MA, Petr. Measurement of the temperature field on automobile seat. In Summaries Volume 

16th International Conference on Process Control 2007. Bratislava: Slovak University of Technology, 2007. s. 205. 
ISBN ISBN 978-80-2. 
 
Dal#� tv%r!� !innost: 
RIV/46747885:24220/10:#0001736 M&'�c� modul pro jednodr�tov& p'ipojen� termo#l�nky 
RIV/46747885:24220/10:#0001612 Syst�m pro identifikaci parametr) infraz�'i#) a modelov�n� jejich �#inku 

RIV/46747885:24510/12:#0000881 - Oh'evy radiac� Ð teorie a pr)myslov� praxe (2012) 

RIV/46747885:24220/10:#0001619 - Sol�rn� nap�jec� jednotka pro m&'en� v ter�nu (2010) 

RIV/46747885:24220/10:#0001618 - òst'edna pro laboratorn� nebo mobiln� m&'en� fyzik�ln�ch veli#in (2010) 

RIV/46747885:24220/08:#0000953 - OH"EV SLUSHOVACêCH FOREM (2008) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
P%soben� v zahrani!�  

----- 
Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud&len� 
v&deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud&len� (doc.) 2003  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p%soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v'#e 
uveden�ho p"edm&tu 

    
datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� V�clav Z�da Tituly Doc. Ing. Mgr. CSc. 
Rok narozen� 1953 typ vzt. pp. rozsah 40hod/t!den do kdy N 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

 
Gramatiky a automaty 
Inteligentn� roboty 
Robotika 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
Vzd%l�n� 
1997 Doc., obor Technick� kybernetika, habilitace FM TUL 
1994 Mgr. MFF, Univerzita Karlova v Praze 
1987 CSc. "VUT v Praze 
1981 Ing. Strojn� fakulta, V#ST v Liberci 
 
Praxe  
1998-dosud     docent MTI, FM, TU v Liberci 
1995-97 v$decko-pedagogick! pracovn�k na FM, TU v Liberci 
1988-95 odborn! asistent na FS, TU Liberec/V#ST Liberec 
1987-88 v$decko-technick! pracovn�k na FS, V#ST Liberec 
1983-86 intern� v$deck� aspirantura V#ST Liberec - "VUT Praha 
1981-82 program�tor-analytik, n.p. Bytex Vratislavice nad Nisou 

P"ehled o publika!n� a dal#� tv&r!� !innosti za posledn�ch 5 let 

Publikace: 

[1] Belda, K.-Z�da, V. Concepts of Modeling and Kontrol of Industrial Articulated Robots for Efficient, Sustinable and  
      Safe Production. ICMS 2014, Chemnitz, BRD, vol. 80,  Proceedings Part 1, p. 571-582, ISBN 978-3-95735-004-6 
[2] CHATRAEI, A. and ZçDA V. Global Optimal Feedback-Linearizing Control of Robot Manipulators. Asian Journal 

     of Control [online]. 2012, vol. 15, issue 4, s. 1178-1187 [cit. 2015-03-09]. DOI: 10.1002/asjc.633. 
[3] Chatraei A., Zada V.  A Combined Optimal Control Technique for Robot Manipulators, International Scientific 
       Journal Acta Technica, Acta Technica 56 (2011), 23Ð42 

Ostatn�: 

-Z�da, V. Robotika, matematick� aspekty anal!zy a "�zen�, TUL, 2012, ISBN 978-80-7372-882-3, u%ebn� text. 
- U%ebn� texty 33 ks., projekt ESF : Modernizace didaktick!ch metod a inovace v!uky technick!ch p&edm$t'Ò, r. %.  
  CZ.1.07/2.2.00/28.0050 (vedouc� proj. doc. Libor T'ma).  
- OPVK ESF: Syst�mov� podpora spolupr�ce zam$stnavatel' a V# v oblasti VaV, r.%. CZ.1.07/24.00/12.0024 Ð &e(itel  
   V. Z�da 
- 2011, zalo)en� celost�tn�ho S�#ov�ho centra robotiky na TUL a zalo)eni Klubu robotiky  na TUL. 

- Ud$len! patent %. 303947, 2013. 

P&soben� v zahrani!�  

1. D�nsko: Technical University of Denmark, Department of Mathematical Modelling, 1998. 
2. Francie: Universit� Paul Sabatier, Toulouse, Laboratiore d«analyse et d«architecture des systemes Ð CNRS, 1999 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (doc.) 1997  ISI/Scopus. ostatn�. 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p&soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v'#e 
uveden'ch p"edm%t& 

  2 4 

datum 15.05.2015 

 



 
G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Jan B!ezina Tituly Mgr., Ph.D. 

Rok narozen� 1979 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2017 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Pravd#podobnost a statistika 

 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

2003,  Mgr., Matematick� modelov�n�, UK, MFF v Praze 

2008,  Ph.D., Matematick� modelov�n�, UK, MFF v Praze  

2000 Ð 2004: V"po$etn� a informa$n� centrum, %VUT, Praha 

2004 Ð 2008: Stavebn� fakulta, %VUT, Praha 

2003 Ð 2006: Matematick" �stav Akademie v#d %R, Praha 

od 2007: Fakulta mechatroniky, TU v Liberci 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  
 

1. Tomas Vogel, Jan B!ezina et al., ÒPhysical and Numerical Coupling in Dual-Continuum Modeling of 

Preferential Flow,Ó Vadose Zone Journal 9, no. 2 (May 14, 2010): 260-267.  

2. B!ezina, Jan, and Milan Hokr. ÒMixed-Hybrid Formulation of Multidimensional Fracture Flow.Ó In Numerical 

Methods and Applications. Lncs. Borovets, Bulgaria: Springer, 2010. 

3. Flow123d 1.8.0, Software pro simulaci transportn�ch proces& v puklinov�m prost!ed�, 2013 

http://flow123d.github.io/ 

4. Flow123d 1.8.2, Software pro simulaci transportn�ch proces& v puklinov�m prost!ed�, 2014 

http://flow123d.github.io/ 

 

 

  

 

P'soben� v zahrani!�  

2004 Ð 2007, Universit� de Sud-Toulon-Var, 

18 month scholarship "cotutelle de th�se" provided by the French government 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

Matematick� modelov�n� ve fyzice a technice "�zen� na V$ 

UK, MFF v Praze 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2008  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  21/21  

datum  15. 5. 2015 

 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Josef !ernohorsk" Tituly Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1979 typ vzt. pp. rozsah 40hod/t"den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Elektrick� pohony a servomechanismy 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
2007 Ð 2003 doktorsk� studium v oboru Technick� kybernetika  
2003 Ð 1998 magistersk� studium v oboru Mechatronika 
sou#asnost - 2005  odborn" asistent 
sou#asnost Ð 2014 $�zen� projektu TA040111161 Ð Robotick� rehabilita#n� p$�stroje  
2014 - 2011 $�zen� projektu FR-TI3/047, Mechatronika a dop$�dac� stroje 
2011-2004  zapojen� ve v"zkumn"ch t"mech 1M0553 V"zkumn� centrum textil a FT-TA3/017 V"zkum a v"voj 
mechatronick"ch syst�m% pro sp$�dac� stroje 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

!ERNOHORSK&, Josef, HORçK Marcel. Robotul Vertical Climber 2 - design and implementation of control 
algorithm. In: Proceedings of the 2014 15th International Carpathian Control Conference, ICCC 2014, Ostrava: V'B 
TUO, 2014, 86-90. ISBN: 9781479935277 
NOVçK Miroslav, !ERNOHORSK& Josef, KO'EK Milo(. Detailed measurement and simulation of FeNdB permanent 
magnet used for magnetic spring. In: 15th International Power Electronics and Motion Control Conference and 
Expositon EPE-PEMC 2012 ECCE Europe. Novi Sad, Serbia 2012, DS1c.21- DS1c.28. ISBN 978-1-4673-1971-3 
HORçK Marcel, NOVOTN& Franti(ek, STAR& Michal, !ERNOHORSK& Josef. New generation of mobile platform 
of service robot for motion along vertical walls. Applied Mechanics and Materials, Trans Tech Publications, 2014, no. 
613, 126-131. ISSN 1660-9336 
!ERNOHORSK&, Josef, HORçK Marcel. Robotul Vertical Climber 2 - design and implementation of control 
algorithm. In: Proceedings of the 2014 15th International Carpathian Control Conference, ICCC 2014, Ostrava: V'B 
TUO, 2014, 86-90. ISBN: 9781479935277 
!ERNOHORSK&, Josef, DIBLêK, Martin. Advanced Servo-drive Reference-model Control Application. In: 
Proceedings of the 2012 13th International Carpathian Control Conference, ICCC 2012, Ko(ice, 2012, 109-114. ISBN 
978-1-4577-1866-3 
!ERNOHORSK&, Josef. Extreme dynamics on eCAM linear drive. In: Proceedings of EPE-PEMC 2010 - 14th 
International Power Electronics and Motion Control Conference, Ohrid, 2010, T5114-T5119. ISBN 978-1-4244-7856-9 
!ERNOHORSK&, Josef, RICHTER, Ale(, KOLç), Josef. Za$�zen� pro testov�n� tramvajov�ho podvozku, U*itn" vzor 
#. 27416, ò$ad pr%myslov�ho vlastnictv�, Praha, 22. 10. 2014 
!ERNOHORSK&, Josef, BERAN, Jaroslav, RICHTER Ale(, Vç'A, Petr. Za$�zen� ke zkou(en� hnac�ch $emen%, U*itn" 
vzor #. 24764, ò$ad pr%myslov�ho vlastnictv�, Praha, 16. 1. 2013 

P'soben� v zahrani!�  

11/2012 Ð st�* Carleton University Ottawa, Aerospace and Mechanical Engineering Ð Feasibility Study of Drive Control 
via EtherCAT, zam+$eno na rehabilita#n�ho robota GaitEnable 
9/2006 Ð 12/2006 Technick� univerzita v Chemnitz, #�ste#n" �vazek, Visual Servoing System  
4/2006 Ð 7/2006 Technick� univerzita v Chemnitz, st�* Controlling System for Robots with Extern Sensors 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

  
Technick� kybernetika 

"�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (Ph.D.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m 
jako p"edn�#ej�c�/garant 
v&#e uveden�ho 
p"edm%tu 

  1 1 
datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Martin Dibl�k Tituly Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1978 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Elektrick� pohony a servomechanismy 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1996 Ð 2001 magistersk! studijn� program (obor Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika) na FM TU Liberec. 
2001 Ð 2007 studium doktorsk�ho studijn�ho programu Technick� kybernetika na FM TU Liberec. 
Od 2002 odborn! asistent  
2008 Ð 2010 "�zen� projektu "V!zkum a v!voj stroje pro v!robu prostorov$ tvarovan!ch textiln�ch produkt%" (FI-
IM5/051) 
2005 Ð 2011 �&ast ve v!zkumn!ch t!m$ch V!zkumn� centrum Textil II (1M0553) 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

DIBLêK, Martin a Josef 'ERNOHORSK(. Advanced Servo-drive Reference-model Control Application. In: 13th 
International Carpathian Control Conference [CD]. 2012 [cit. 2012-06-01]. ISBN 978-1-4577-1866-3. (50%) 
KONE'N(, Martin, Jaroslav HANU), Ladislav )EV'êK, Pavel RYDLO a Martin DIBLêK. Zakrucovac� mechanismus 
pro zakrucov�n� vl�ken na povrchu vl�kenn�ho �tvaru. U#itn! vzor, 23371. Ud$leno 15.11.2011. Zaps�no 06.02.2012. 
(20%) 
BERAN, Leo* a Martin DIBLêK. P"�pravek pro uchycen� elektromotor%. P"ihl�*eno 10.10.2011. U#itn! vzor, 23781. 
Ud$leno 14.05.2012. Zaps�no 14.05.2012. 
'ernohorsk! J., Dibl�k M.: NEW RELEASE PLCOPEN MOTION CONTROL, NEXT STEP IN GOOD DIRECTION. 
LVEM 2011, Low-voltage Electrical Machines. Brno. 2011. November 7th Ð 8th, ISBN: 978-80-2144362-4. (50%) 
HOSEK, P. a M. DIBLIK. Implementation of Siemens USS Protocol Into LabVIEW. Journal of Laboratory Automation. 
2011, ro&. 16, &. 5, s. 347-354. ISSN 22110682. DOI: 10.1016/j.jala.2009.07.008 (20%) 
Dibl�k M., Beran L.: ELECTRIC DRIVES AND LABORATORY FACILITIES FOR ITS EDUCATION. EPE-PEMC 
2008, 14th International Power Electronics and Motion Control Conference. Ohrid. 2010. September 6th Ð 8th, pp.T14-6 
Ð T14-11. ISBN: 978-1-4244-7854-5. (50%) 
 
Spolupr�ce s pr%myslovou sf�rou 
DIBLêK M., 'ERNOHORSK( J.: Inovace "�dic�ho syst�mu stroje na "ez�n� kamene Hydrosag (pro Ligranit a.s. 
Liberec), 2012, (50%) 
DIBLêK M., 'ERNOHORSK( J.: Inovace "�dic�ho syst�mu ploch�ho pletac�ho stroje Elcap (pro Tonak a.s. Strakonice), 
2013-2014, (80%) 

P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (Ph.D.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  0 0 
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Luk�! Hubka Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1981 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2016 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Automatick� #�zen� 

Identifikace dynamick"ch syst�m$ 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Obor vzd%l�n�: 

2005: Ing. - TUL, FM, Automatick� #�zen� a in&en"rsk� informatika,  

2010: Ph.D. Ð TUL, FM, Technick� kybernetika 

Praxe: 

01/2011 Ð dosud: Odborn" asistent s v%deckou hodnost� Ð FM, Technick� univerzita v Liberci 

03/2006 Ð 12/2010: Odborn" asistent Ð FM, Technick� univerzita v Liberci 

06/2005 Ð 06/2010: Technick� kybernetika Ð Technick� univerzita v Liberci, (doktorsk� studium) 

 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

[1] Hubka, L., Temperature dynamic model of once-through boiler based on flue gases heat transports, (2011) 

IFAC Proceedings Volumes (IFAC-PapersOnline), 18 (PART 1), pp. 8265-8270. 

[2] Opalka, J., Hubka, L., Nonlinear state and unmeasured disturbance estimation for use in power plant 

superheaters control (2015) Energy Procedia, 100 (C), pp. 1539-1546. (50%) 

[3] Hubka, L., State model of steam reheating for control optimization, (2009) IFAC Proceedings Volumes (IFAC-

PapersOnline), pp. 244-248. 

[4] Hlava, J., Hubka, L., Tuma, L., Modeling and predictive control of a nonlinear power plant reheater with 

switched dynamics, (2011) 2011 16th International Conference on Methods and Models in Automation and Robotics, 

MMAR 2011, pp. 284-289. (33 %) 

[5] Modrl�k, O., Hubka, L., Automatick� #�zen�, (2013) 293 s. ISBN 9788073728502. (50%) 

P'soben� v zahrani!�  

HS Zittau/Goerlitz Ð 11/2006-02/2007 Ð studijn� st�& 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2010  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden&ch p"edm%t' 

  8 10 

datum 15. 5. 2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Ji!� Kub�n Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1978 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2017 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

St!edn� pr#myslov� $kola strojn� a elektrotechnick� Jp. 20% 

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Elektromagnetick� kompatibilita a bezpe%nost elektrick"ch za!�zen� 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

- 2006 Ph.D. v oboru Technick� kybernetika, Technick� univerzita v Liberci  
- 2002 Ing. &VUT Praha, Fakulta elektrotechnick�, Elektroenergetika 
Profesn� kari�ra: 

2006 Ð dosud odborn" asistent Fakulta mechatroniky a mezioborov"ch in'en"rsk"ch studi�, TU v Liberci 

 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

-Kub�n J.: Frekven%n� !�zen� asynchronn�ho motoru p!i n�zk"ch ot�%k�ch, Setk�n� u%itel# elektrotechniky 2010, Mal� 

Sk�la 2010, ISBN 978-80-7372-640-9. 

-Kub�n J.: Consumption of the electric energy at tramway with resistors and transistors control, ECMS 2011, 1-3. June, 

Liberec, Czech republic, ISBN: 978-1-61284-395-7. 

-Kubin J.: Consumption of the electric energy at tramway with resistors and transistors control, Power and Energy 

Systems 2011, June 22. Ð 24., Crete, Creece, ISBN: 978-0-88986-883-0. 

-Kub�n J., Richter A.: The Energy Consumption Measurement of Trams in Liberec City, EDPE 2011, 28-30 

September, The High Tatras, Slovakia. 

-Kub�n J.: The efficiency measuring of the photovoltaic panel, Sekel 2011, 7. Ð 9. z�!�, Horn� Lomn�, Czech Republic.  

-Kubin J., Richter A. : Efficiency of Mechanical Energy Recovery from a Tram by Different Input Conditions, EPE-

PEMC 2012 ECCE Europe, Novi Sad, Serbia, ISBN 978-1-4673-1972-0. 

-Kub�n J., Richter A.: The Problems of DC Tram Traction Motors Testing in Real Practice, EDPE 2013, 28Ð30, 

Dubrovn�k, Chorvatsko, ISBN 978-953-56937-8-9, ISSN 1339-3944. 

 

P'soben� v zahrani!�  

9/2006 Chemnitz University of Technology, Socrates Erasmus scholarship, Electrical drives with Frequency converter 

9/2003 Ð 12/2003 Hochschule Zittau/G�rlitz, Bestimmung Zeitkonstanten und Verstarkungen des Asynchronmotors, der 

aus dem Gleichstromrichter mit dem geschlossenen Kreist gespeist ist 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2006  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

    

datum 28.05.2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Ji!� M�lek Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1983 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2017 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Po#�ta#ov� zpracov�n� sign�l$ 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Absolvovan" obor: Automatick� !�zen� a in%en"rsk� informatika, FM, TUL (2006) 

2006 Ð 2011 Ð Doktorsk� studium: FM, TUL, obor Technick� kybernetika  

2011 Ð dosud Ð Pracovn�k v"zkumu na FM, TUL. 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

¥ Z. Koldovsk", J. M�lek, and S. Gannot, "Spatial Source Subtraction Based on Incomplete Measurements of 

Relative Transfer Function," accepted in IEEE Trans. on Speech, Audio and Language Processing, April 2015. 

(30%) 

¥ J. M�lek and Z. Koldovsk", "Sparse Target Cancellation Filters with Application to Semi-Blind Noise 

Extraction," Proc. of the 41st IEEE International Conference on Audio, Speech, and Signal Processing 

(ICASSP 2014), Florence, Italy, pp. 2109-2113, May 2014. (70%) 

¥ Seps, L., Malek, J., Cerva, P., Nouza, J.: Investigation of Deep Neural Networks for Robust Recognition of 

Nonlinearly Distorted Speech, In: Proceedings of the 15th Annual Conference of the International Speech 

Communication Association (INTERSPEECH 2014), Singapore, pp. 363-367, ISSN 2308-457X, 2014.(40%) 

¥ Malek, J.: Blind Compensation of Memoryless Nonlinear Distortions in Sparse Signals, In Proc. EUSIPCO 

2013, Marrakech, Morocco, 2013 (100%) 

¥ Z. Koldovsk", J. M�lek, P. Tichavsk", and F. Nesta, "Semi-blind Noise Extraction Using Partially Known 

Position of the Target Source", IEEE Trans. on Speech, Audio and Language Processing, vol. 21, no. 10, pp. 

2029-2041, Oct. 2013. (30%) 

 

P'soben� v zahrani!�  

4/2007 Ð 6/2007 Ð Studijn� st�% (Astrofyzik�ln� Laborato!, Toulouse, Francie, vedouc�: profesor Yannick Deville) 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2011  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  19 49 

datum 15. 5. 2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Radom�r Mend"ick% Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1977 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2016 

Dal#� sou!asn� zam&stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
Ne   

P"edn�#ky v p"edm&tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Automatick� "�zen� v!robn�ch stroj# 

òdaje o oboru vzd&l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

2007 Ð dosud: Odborn! asistent s v$deckou hodnost�, TUL, FS, KVS (KSA) 

2013 Ð 2015: Kurz Vysoko%kolsk� pedagogiky 

2000 Ð 2011: V$deckov!zkumn! pracovn�k ve ãV!zkumn�m centru pro stroj�renskou v!robn� techniku a technologiiÒ 

&VUT Praha - pracovi%t$ TU v Liberci 

2006: Obh�jena diserta'n� pr�ce ãModelov�n� a identifikace t"en� u vysoce p"esn!ch polohov!ch servomechanism#Ò 

2000 - 2006: Doktorsk� studium, TUL, FS, obor: V!robn� syst�my a procesy, zam$"en�: Aplikovan� kybernetika 

1995 - 2000: Magistersk� studium, TUL, FS, obor: V!robn� syst�my 

 

P"ehled o nejv%znamn&j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

1. Mend"ick!, R.: Precision Analysis of Optical 3D Digitisation of Shaped Elements. In. Applied Mechanics and 

Materials, Vol. 693 (2014), Trans Tech Publications, Switzerland, p. 177- 182, ISSN 1660-9336, DOI 

10.4028/www.scientificc.net/AMM.693.177. 

2. Mend"ick!, R.: Use of Optical Methods for Dimensional Analysis of Multi-Part Moulds. In. Applied Mechanics 

and Materials, Vol. 474 (2014), Trans Tech Publications, Switzerland, pp 387-392 ISSN 1660-9336, DOI 

10.4028/www.scientificc.net/AMM.474.387 

3. Mend"ick!, R., (afka, J., Lachman, M.: V!po'et Gaussovy k"ivosti ploch v Matlabu. 2012. [Software]. (33%) 

4. Mend"ick!, R., Matyska, V.: Grafick� prost"ed� pro rychlou simulaci "�zen� pohon#. 2011. [Software]. (80%) 

5. Mend"ick!, R., Kozlok, T., Vesel!, J, a kol.: SynTOS. 2011. [Software]. (25%) 

6. Skalla, J., Lachman, M., Mend"ick!, R.: Za"�zen� pro kompenzaci kvadrantov!ch chyb u NC obr�b$c�ch stroj#. 

&esk� republika. U)itn! vzor, CZ 21899, 2011. (33%) 

7. Kol�", P., Hudec, J., Sulitka, M., Lachman, M., Mend"ick!, R. Modeling of Passive Forces of Machine Tool 

Covers. Proceedings of the LEM 2009 5th International conference on Leading Edge Manufacturing in 21st 

Century, 2009, s. 89-94. (20%) 

8. Strako%, P., Mend"ick!, R., Lachman, M.: Souhrnn� zpr�va projektu C 1.3.2 za rok 2011. Zpr�va pro VCSVTT 

v r�mci projektu ãC1.3.2. Pokro'il� metody zp$tnovazebn�ho "�zen� pohon#Ò, &VUT, Praha 2011. (33%) 

9. &len "e%itelsk�ho t!mu projekt#: M(MT ãLN - V!zkumn� centra: LN00B128  | Centrum pro stroj�renskou 

v!robn� techniku a technologii (2000 Ð 2004); M(MT ã1M - V!zkumn� centra: 1M0507 | V!zkum stroj�rensk� 

v!robn� techniky a technologie (2005 Ð 2011) 

 

P'soben� v zahrani!�  

TU Dresden, N$mecko, studijn� pobyt  - �'ast na zahrani'n� odborn� st�)i (2014). 

 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud&len� v&deck� hodnosti 

V!robn� syst�my a procesy "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud&len� (Ph.D.) 2006  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v%#e 
uveden�ho p"edm&tu 

  2 18 

datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Petr Mr�zek Tituly Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1976 typ vzt. pp. rozsah 40 h/t!den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

--------- --------- --------- 
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Algebraick� synt�za regula"n�ho obvodu 
 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Vzd%l�n�:   
2000, Ing. ÐTU v Liberci, FM, Elektrotechnika a informatika, Automatick� #�zen� a in$en!rsk� informatika 
2007, Ph.D. Ð TU v Liberci, FM,  Elektrotechnika a informatika, Technick� kybernetika 
Praxe od absolvov�n� V$: 
od 2000 Ð TU v Liberci, Fakulta mechatroniky , informatiky a mezioborov!ch studi�, �stav mechatroniky a technick� 
informatiky 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

[1] MRçZEK, Petr. Modelling force load of motion of sinker in needle groove. In: 9
th

 International Workshop on 

Electronics, Control, Modelling, Measurement and Signals, Mondragon Unibertsitatea, Spain, July 2009.      
ISBN 978-84-608-0941-8   

 
[2]   Spolupr�ce na projektu MPO s n�zvem "V!voj modern�ho za"�zen� pro rychlou a �#innou diagnostiku infek#n�ch a 

       geneticky podm�n$n!ch chorob #lov$ka v re%imu POCT (Point of care testing)" 
       identifika"n� k�d projektu: FR-TI1/591, #e%itel: prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc. 
 
[3]  BERAN, Jaroslav - DOLE&AL, Ivan - MRçZEK, Petr ,et. al., P#�stroj pro izolaci DNA Ð prototyp, TUL, Liberec.  
       2012 

P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika 
"�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (Ph.D.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

    
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Petr !koln�k Tituly Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1979 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Projektov�n� automatizovan"ch syst�m# 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
Obor vzd$l�n�: 
2005: Ing. Ð TUL, FM, Automatick� %�zen� a in&en"rsk� informatika,  
2010: Ph.D. Ð TUL, FM, Technick� kybernetika 
 
Praxe: 
01/2011 Ð dosud: Odborn" asistent s v$deckou hodnost� Ð FM, Technick� univerzita v Liberci 
07/2006 Ð 12/2010: Odborn" asistent Ð FM, Technick� univerzita v Liberci 
06/2005 Ð 06/2010: Technick� kybernetika Ð Technick� univerzita v Liberci, (doktorsk� studium) 
03/2006 Ð 12/2011: Spolupr�ce s Magna Exteriors & Interiors (Bohemia) s.r.o. Ð V"voj regul�toru teploty pro 
technologii v"roby um$l"ch k#&� 
 
P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

[1] !KOLNêK, Petr, Alb�n DOBE! a Jaroslav SEMERçD. 2012. Projektov�n� automatizovan!ch syst�m". Vyd. 1. 
Liberec: Technick� univerzita v Liberci, 249 s. ISBN 978-80-7372-881-6. pod�l: 33% 

[2] HUBKA, Lukas a Petr SKOLNIK. 2013. Steam turbine and steam reheating simulation model. In: 2013 

International Conference on Process Control (PC). IEEE, s. 31-36. DOI: 10.1109/PC.2013.6581378. ISBN 
978-1-4799-0927-8. Dostupn� tak� z: http://ieeexplore.ieee.org/lpdocs/epic03/wrapper.htm?arnumber=6581378  
pod�l: 25% 

[3] SKOLNIK, Petr, Lukas HUBKA, Osvald MODRLAK a Tomas NAHLOVSKY. 2013. Cogeneration units 
simulation models library. In: 2013 International Conference on Process Control (PC). IEEE, s. 252-256. DOI: 
10.1109/PC.2013.6581418. ISBN 978-1-4799-0927-8. 
Dostupn� tak� z: http://ieeexplore.ieee.org/lpdocs/epic03/wrapper.htm?arnumber=6581418, pod�l: 25% 

[4] MARTINEC, Tom�', MODRLçK, Osvald a !koln�k, Petr. 2007. Syst�m pro m#$en� a regulaci teplotn�ho pole 

pro prototypovou slush linku,[ ov$%en� technologie]. pod�l: 33% 
[5] MARTINEC, Tom�', MODRLçK, Osvald, !koln�k, Petr a T(MA, Petr. 2006. Regulace teploty formy 

[ov$%en� technologie]. pod�l: 25% 
[6] !KOLNêK, P. a HUBKA, L. Softwarov� implementace prediktivn�ho regula%n�ho algoritmu [software]. pod�l: 

50% 
 
P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (Ph.D.) 2010  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  0/1 5 
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Roman !p�nek Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1979 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2016 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

 

#�zen� datab�z� 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

od roku 2004 asistent / odborn" asistent na MTI, FM, TUL  

2003 - 2008: doktorsk� studium FM, TUL, obor technick� kybernetika 

1998 - 2003: magistersk� studium FM, TUL, obor $�zen� a automatick� informatika!

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

¥ [2013] Tyl, Pavel - !p�nek, Roman. SoundMeGood: A Trust Model Supporting Preliminary Trust 

Establishment between Mutually Unknown Entities. International Journal of Computer Science and Electronics 

Engineering (IJCSEE), ISSN 2320Ð4028 

¥ [2012] Tyl, Pavel - !p�nek, Roman - #imn�%, Martin - !tuller, J�lius. Design of an Ontology for Humin 

Substances. iiWAS2012, 2012, s. 387-394 

¥ [2011] !p�nek, Roman Ð Tyl, Pavel: The Heritage Trust Model, The International Conference on Digital 

Information and Communication Technology and its Applications, Dijon, France, June 21-23, 2011, 

Communications in Computer and Information Science (CCIS), Springer 2011 

¥ [2011] Spanek, Roman - Kouril, Daniel - Kuba, Martin. Reputation Based Trust Management System 

Supporting Collaboration in a Medical Application, International Conference on e-Technologies and Networks 

for Development (ICeND 2011)!!

P'soben� v zahrani!�  

Deakin University (CISR, pracovn� st�&), Geelong, Austr�lie [6 m's�c(], 2013 

 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2008  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  10 - 

datum 15. 5. 2015 

 


