D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Algebraicka syntéza regula¢niho obvodu

Typ predmétu povinné volitelny doporuéeny roénik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiisob vyjadfieni rozsahu

Zpiisob zakondeni zapocet + zkouska | Forma vyuky | pfedndsky + cviceni

DalSi poZadavky na studenta

Aktivni G¢ast na laboratornich praktikach, vypracovani zadanych tikoli na cviceni, uspé$né absolvovani testt. Zkouska
pisemna a Ustni.

Vyuéujici |

Ing. Petr Mrazek, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Témata pfednasek:

1. Z-transformace, zp€tna Z-transformace: zédkladni teoreticky aparat pro praci s diskrétnimi systémy.

2. Diferen¢ni rovnice. Diskrétni popis spojitych systémd, stabilita.

3. Polynomy a operace s nimi, polynomidlni zlomky a matice, feSeni diofantické polynomialni rovnice.

4. Kvadraticky funkcional, jeho vyjadieni a algebraickd interpretace ve formé skalarniho ¢tverce vektoru obrazu v
Hilbertové prostoru.

5. Algebraicky kalkul, stabilni, nestabilni a antistabilni polynom, souctova a souc¢inova faktorizace, reflexe polynomu a
raciondalni lomené funkce.

6. Vyjadreni a rozklad obecného kvadratického funkcionalu, jeho minimalizace v podprostoru stabilnich feSeni.

7. Geometrickd interpretace kvadratického funkcionalu v linearnim prostoru.

8. Zpétnovazebni stabilizace obvodu a deterministické zp€tnovazebni fizeni. Syntéza regulatoru ve zpétné vazbeé podle
konec¢ného poctu krokti regulace.

9. Kracikova transformace a linearizace tlohy navrhu redlného regulatoru. Kvadraticky optimalni fizeni
zpétnovazebniho SISO obvodu.

10. Syntéza kvadraticky optimalniho regulatoru pro zpétnovazebni fizeni.

cvieni:
Cviceni podporuji pfednasenou problematiku s diirazem na aplikace v redlnych systémech. Simula¢ni SW podpora v

prostiedi MATLAB - Simulink a Polynomial Tbx. Diskuse probihaji v seminarnich skupinach, t€zist¢ je v individualni
konzultaci.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustfedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studenti a zpusob kontroly
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