D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Ridici systémy vozidel

Typ predmétu povinné volitelny doporuéeny roénik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2p+2c | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpiisob vyjadfieni rozsahu

Zpiisob zakondeni zapocet + zkouska | Forma vyuky | pfedndsky + cviceni

DalSi poZadavky na studenta

Vyuéujici |

doc. Ing. Miroslav Maly, CSc.

Stru¢na anotace predmétu |

Cilem predmétu je seznamit studenty s pfistupy k vyuzivani fidici a regulacni techniky v systémech jednotlivych ustroji
motorovych vozidel, s prostiedky fizeni motorovych vozidel a jejich vlastnostmi a moznostmi optimalizace vlastnosti
systému pro ovladani, diagnostiku a ochranu jednotlivych ustroji vozidel.

Hlavni vyukova témata jsou nasledujici:

Systémy jednotlivych ustroji motorovych vozidel a mobilnich pracovnich stroji - rozd€leni a charakteristika hlavnich
skupin (varianty uspofadani hnaciho ustroji: pohonné jednotka - ptevodové ustroji - jizdni ustroji, fidici tstroji, brzdici
ustroji, rizné varianty pracovniho ustroji mobilnich pracovnich a specidlnich stroji). Popis funkce ustroji a agregata
motorovych vozidel, jejich stavba, prostfedky tizeni a regulace.

Ridici a regulaéni technika v systémech motorovych vozidel (charakteristiky fizeni a funkce regulatord, adaptivni fizeni
a fizeni dle ucelové funkce), klasifikace veli¢in. Typy regulacnich obvodu (regulace polohy, regulace rychlosti, regulace
tlaku - schémata). Ridici elektronika a snimace mefenych veliCin (poloha, uhel, rychlost, otacky, tlak, sila), obvody pro
zpracovani signalu.

Mechanické, hydraulické, pneumatické a elektrické prvky a jejich kombinace v konstrukci vykonovych ¢lent (¢leny pro
ovladani parametri pohonné jednotky, pfevodového a dalsich ustroji MV):

- Pfevodova ustroji (fadici a ovladaci prvky riznych typt pfevodl, zejm. mechanickych, hydrodynamickych a
hydrostatickych). Brzdici ustroji a ustroji pro stabilizaci pohybu (prvky protiblokovacich brzdnych systémil,
protiprokluzovych systému a systémd jizdni stability).

- Rizeni kol a podvozki (systémy smérového Fizeni, posilového fizeni s proménnym tginkem, fizeni vice naprav, fizeni
podvozkt s aktivnimi prvky, systémy odpruZzeni a jejich fizeni).

- Pracovni Ustroji pracovnich, komunalnich a jinych mobilnich strojii (zdvihaci, nakladaci, Cistici a dal$i ustroji -
aplikace elektrohydraulickych prvkl v obvodech).

- Zabezpecovaci a ochranné systémy (systémy pro ochranu pted zneuzitim vozidla, systémy a prvky pasivni bezpecnosti.
- Navigacni, informacni a komunikacéni systémy vozidel.

Rizeni a verifikace ¢innosti (funkce) a diagnostika jednotlivych ustroji, kritéria fizeni, skladba fidicich systémi pro
ustroji vozidel a mobilnich pracovnich stroji. Logistika funkci. Cile fizeni hnaciho ustroji - optimalizace fizeni s
ohledem na typ pohonné jednotky a pfevodového ustroji. Cile fizeni ostatnich ustroji - volba ti€elové funkce:

Informace ke kombinované nebo distanéni formé
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