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Struéna anotace predmétu |

decentralizovaného a centralizovaného fizeni. Dlraz je kladen na to, aby byl vyvazen podil mezi rozsahlou teorii a
moznostmi inzenyrskych aplikaci. Tato zdsada je zachovana i ve cviCenich a v laboratotich. Pti analyze a syntéze tizeni
MIMO systémil se vyuziva softwarové podpory MATLABu. Laboratoie sredlnymi modely slouzi pro praktickou
implementaci nalezenych fidicich algoritmu.

Témata prednasek:

1. Vnitini popis regulovaného MIMO systému s poruchami, stavovd dosazitelnost a pozorovatelnost, kanonicka
dekompozice, minimalni realizace, SVD faktorizace, redukce fadu modelu. Vnéjsi popis, vlastnosti vstup/vystup, nuly a
poly vicerozmérovych systému, zesileni MIMO systému a jeho vlastnosti, koeficient podminénosti.

2. Struktury a metody fizeni vicerozmérovych systémti. Omezeni na dosazitelnou kvalitu regulace vicerozmérovych
systémli: nestabilni nuly a pdly pfenosové matice, vliv dopravniho zpozdéni. Koncept decentralizované¢ho a
centralizovaného fizeni.

3. Decentralizované fizeni: Rozvétvené obvody s vice nezavislymi SISO regulacnimi smyckami: vliv SISO regula¢nich
smyc¢ek na dynamiku MIMO soustavy, interakce.

4. Pole pomérnych zesileni (RGA), vlastnosti RGA a pravidla fadné pfifazovani ak¢énich a métfenych veli¢in.

5. Dekompozice: formulace problému, ideélni, zjednodusena a staticka dekompozice

6. Centralizované fizeni: Navrh regulatort s vnitinim modelem (IMC) pro MIMO systémy.

7. Stavova regulace MIMO systémii: estimace stavu, princip separabiliy, Kalmanova filtrace.

8. Optimalni stavova LQG a LQR regulace MIMO systémii.

9. Zéklady robustni fizeni MIMO systémd.

10. Aplikace pfepinanych regulatorti pro fizeni MIMO systémd.

Népln cviceni:
Na cvicenich jsou postupné feSeny konkrétni ptiklady v navaznosti na probranych tématech z prednasek.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé
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