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Prednasky v pfedmétech prislu§ného studijniho programu

Elektrické pohony a servomechanismy

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

2007 — 2003 doktorské studium v oboru Technické kybernetika

2003 — 1998 magisterské studium v oboru Mechatronika

soucasnost - 2005 odborny asistent

soucasnost — 2014 fizeni projektu TA040111161 — Robotické rehabilitacni pfistroje

2014 - 2011 fizeni projektu FR-TI3/047, Mechatronika a dopfadaci stroje

2011-2004 zapojeni ve vyzkumnych tymech 1MO0553 Vyzkumné centrum textil a FT-TA3/017 Vyzkum a vyvoj
mechatronickych systémil pro spradaci stroje
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11/2012 — staz Carleton University Ottawa, Aerospace and Mechanical Engineering — Feasibility Study of Drive Control
via EtherCAT, zaméfeno na rehabilitacniho robota GaitEnable

9/2006 — 12/2006 Technicka univerzita v Chemnitz, ¢aste¢ny tvazek, Visual Servoing System

4/2006 — 7/2006 Technicka univerzita v Chemnitz, staz Controlling System for Robots with Extern Sensors
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