TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI

www.tul.cz |

Prof. Dr. Ing. Zdenék Kus
| rektor

V Liberci 22. ¢ervna 2015
C.j.: TUL-15/9200/023466
Vyfizuje /linka: Vurmova / 3457

Vazena pani feditelko,

vsouladu s § 79 zakona ¢ 111/1998 Sb., o vysokych Skoldch a o zméné a doplInéni dalsich
zédkonli (zdkon o vysokych $koldch), ve znéni pozdéjsich predpist, v pfiloze predkladdam Zzddost
o prodlouZeni platnosti akreditace studijniho programu a studijniho oboru, ktery uskutecriuje Fakulta
mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii Technické univerzity v Liberci:

Studijni program: N2612 Elektrotechnika a informatika
Studijni obor: 3906T001 Mechatronika
Forma studia: prezencni

Védecka rada Fakulty mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii Technické univerzity
v Liberci schvélila materialy pro prodlouZeni akreditace na svém zasedani dne 10. ¢ervna 2015.

Dékuji za zafazeni zadosti o prodlouzeni akreditace na projednavani Akreditacni komise.

Se srde¢nym pozdravem

Vazena pani

Mgr. Karolina Gondkova

reditelka odboru vysokych Skol

Ministerstvo 3kolstvi, mladeZe a télovychovy
Karmelitska 7

118 12 Praha

TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI | Studentska 1402/2 | 461 17 Liberec 1

tel.| +420 485 353 457 | michaela vurmova@tul oz | www.tulcz | IC: 467 47 885 | DIC: CZ 467 47 885



0 TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI let

Fakulta mechatroniky, informatiky
a mezioborovych studii O FM
v Liberci

Zadost o prodlouZeni akreditace navazujiciho dvouletého
magisterského studijniho programu

N2612 Elektrotechnika a informatika
Studijni obor
3906T001 Mechatronika

Zakladni udaje

Nazev zadatele: Technicka univerzita v Liberci
Sidlo zadatele: Studentska 2, 461 17 Liberec I
Typ vysoké Skoly: univerzitni

Typ pravnické osoby: veiejnd vysoka Skola

V Liberci dne 1. 6. 2015

TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI | Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii | Studentska 1402/2 461 17 Liberec 1 HER
H B
tel.: +420 485 353 757 | marianna.hokrova@tul.cz | www.fm.tul.cz | IC: 467 47 885 | DIC: CZ 467 47 885 HEE



A — Zadost o prodlouZeni doby platnosti akreditace magisterského stud. programu

Vysoka §kola Technicka univerzita v Liberci

Soucdast vysoké skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii STUDPROG | st. doba titul

Nazeyv studijniho programu | Elektrotechnika a informatika N2612 2 roky Ing.

Puvodni nazev SP beze zmén platnost predchozi akreditace 12/2015

Typ Zadosti prodlouzeni akreditace druh rozsiFeni

Typ studijniho programu navazujici magistersky rigorézni

Forma studia prezenéni Fizeni KKOV

Nazvy studijnich obori Mechatronika ne 3906T001

Adresa www stranky http://www.fm.tul.cz/akreditace jméno a heslo k piistupu na www | Pristup bez hesla
http://www.fm.tul.cz/akreditace020615b/

Schvéleno VR /UR /AR VR FMIMS podpis datum

Dne 10. 6. 2015 rektora

Kontaktni osoba

doc. Ing. Petr Tama, CSc.
tel.: 485 353 101

e-mail petr.tuma@tul.cz




Ba — Charakteristika studijniho programu a jeho obori, pokud se na obory ¢leni

Vysoka Skola Technicka univerzita v Liberci

Soudast vysoké Skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii
Nazev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612

Nazev studijniho oboru Mechatronika 3906T001

Garant studijniho oboru doc. Ing. Petr Tama, CSc.

Zaméieni na pripravu k vykonu | NE

regulovaného povolani

Charakteristika studijniho oboru (studijniho programu)

Cilem studijniho oboru Mechatronika je vychovat technické odborniky se znalostmi a schopnostmi fesit
inzenyrské tlohy elektroniky a informatiky se systémové zajisténym piesahem do dalSich oblasti techniky,
zejména mechaniky.

Profil absolventa studijniho oboru (studijniho programu) & cile studia

Profil absolventa:

Teoretickym zakladem studia je matematika a fyzika, absolvent ziskal hluboké znalosti v téchto disciplinach,
které mu pak umoznily porozumét podstaté¢ vSem k oboru relevantnim jeviim a procesim. Zakladni oboroveé
specifické technické znalosti oboru ziskal vsadé¢ povinnych predméti. Takto nabyté znalosti spolu
s individudlnimi z4jmy a dal$imi vlivy umoznily osobni profilaci absolventa volbami z volitelnych pfedméti
v kazdém semestru dvouletého studia.

Absolvent navazujiciho studijniho oboru Mechatronika najde uplatnéni jako vysoce kvalifikovana pracovni sila
v oblasti projektovani a provozu elektrotechnickych, elektronickych, informatickych a dal§ich komponent a
systéml uzitych zejména v kontextu mechanickych sestav a dalSich prostfedi. Absolvent je seznamen
s teoretickym zakladem a ma vychozi zkusenosti pro prakticky navrh elektronickych a elektrotechnickych obvodi
a komponent pocitacového hardware véetn€ rozhrani pro pifenos signalti a informaci mezi vypocetni technikou
a jejim okolim. V oblasti tvorby programového vybaveni je pfipraven sestavovat i rozsahlé programy pro sbeér,
zpracovani a interpretaci informaci z technickych a pfirodnich prostfedi. To vSe pro rizné platformy vypocetni
techniky, jako je PC, PLC, mikrotadice, FPGA a dal$i. Absolvent ma informace o principech a vyhodach
strukturalizace technickych systémi jako zakladni metody pro dekompozici slozitych technickych tloh.

Cile studia:

Cilem studia je pfipravit absolventy, ktefi jsou vyhledavanymi odborniky dobfe zapojitelni do aktivit smétujicich
k inovaci primyslovych technologii a vyrobkt, k automatizaci primyslové vyroby, k automatickym systémiim
fizeni kvality apod. Je rovnéz piipraven provozovat ta nejslozitéjsi technicka zatizeni s vysokym stupném uziti
informacnich technologii. Nejlepsi z absolventi mohou pokracovat studiem odpovidajicich doktorskych
programti.

Charakteristika zmén od predchozi akreditace (jen v pripadé prodlouZeni platnosti akreditace)

FMIMS TUL Zzada o prodlouzeni akreditace udélené dle €. j. 12 321/2006-30/1 ze dne 4. 5. 2006. Navrhované
prodlouzeni zachovava pivodni akreditaci. Podstatné rysy uspotfadani studia i profil absolventa zlstavaji proto
nezmeénény. Dil¢i upravy predméta reflektuji dosavadni zkusenosti z vyuky a zejména pak vyvoj oboru

v poslednim desetileti.

Pocet prijimanych uchazeci ke studiu Pocty studentl ptijimanych v letech 2006-2014
v akademickém roce (po akreditaci oboru ME):
Rok | Studenti ptijati/zapsani

2006/2007 8
2007/2008 25
2008/2009 17
2009/2010 7
2010/2011 22
2011/2012 23
2012/2013 17
2013/2014 14
2014/2015 13




Bb — Prostorové, informacni a pristrojové zabezpeceni studijniho programu

Vysoka Skola Technicka univerzita v Liberci

Soudast vysoké Skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii
Nazev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612

Nazev studijniho oboru Mechatronika 3906T001

Misto uskutecniovani studijniho TU v Liberci

oboru

Prostorové zabezpeceni studijniho programu

Budova ve vlastnictvi VS | ANO | Budova v ndjmu — doba platnosti najmu [

Informacni a pristrojové zabezpeceni studijniho programu

Vsechny poslucharny, laboratofe a pracovny pedagogti jsou vybaveny piipojkami univerzitni pocitatové sité
LIANE s piistupovou rychlosti 1 Gb/s a s pfimym pfistupem na Internet. Univerzita je pfipojena prostfednictvim
akademické sit¢ CESNET s ptistupovou rychlosti 3 x 10 Gb/s. PocitaCovou siti stejnych parametra jsou pokryty i
veskeré ubytovaci kapacity TUL, vCetné bezdratové sit€¢ Wi-Fi napojené na autentizacni systém Eduroam.
Studenti fakulty maji okamzikem zapisu do studijniho programu vlastni adresu pro elektronickou postu a postovni
schranku s lloznym obsahem 500 MB. Dalsi kapacity maji k dispozici prostiednictvim fakultniho serveru. Ptistup
do sit¢ mohou studenti realizovat prostfednictvim vlastniho pocitace nebo univerzitnich ¢i fakultnich
pocitacovych uceben nebo ve specializovanych fakultnich laboratotfich. Od roku 2014 je studentim k dispozici
také Studentsky klub. Souhrnné informace k univerzitni knihovneé:

Druh knihovny Univerzitni

Celkovy pocet svazki (dle VZ za 2013) 221397
Roc¢ni prirdstek titult 9034
Pocet odebiranych titulii casopisii celkem 237
Pocet odebiranych zahrani¢nich titulti asopisti 112
Pocet odebiranych ¢eskych titulti Casopist 125
Jsou soucasti fond kompaktni disky? ano
Jsou soucasti fondl videokazety? ano
Oteviraci doba knihovny/studovny v tydnu 8:00-18:30
Provozuje knih. pocita¢. inform. sluzby? ano
Zajistuje knihovna reserSe z databazi? ano
Je zapojena na CESNET/INTERNET? ano
Pocet stanic na CESNETW/INTERNEu 60
Jina databazova centra/sité? ano

Ptistrojové zabezpeceni studijniho programu je zajisténo vybavenim laboratofi, kde je realizovana vyuka
predmétl z oblasti elektroniky, elektrotechniky, fizeni, robotiky a métenti:

* Laboratof fidicich systému

* Laboratof inteligentnich robotl

e Laborator elektrickych stroji a pohont

¢ Laborator elektrotechniky a fizeni

¢ Laborator elektronickych systémt vozidel

e Laboratof elektroniky

e Laboratorf inteligentnich materialti a struktur

* Laboratof spojitého fizeni

¢ Laboratofe méfici techniky

e Laboratof technické diagnostiky a analyzy signalu

* Laboratof pocitacového zpracovani obrazu

e Laboratof laserové anemometrie

¢ Laboratot optickych méticich metod




C — Pravidla pro vytvareni studijnich plani SP (oboru) a navrh témat praci

Vysoka §kola Technickd univerzita v Liberci
Soucast vysoké skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii
Nazev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612
Nazev studijniho oboru Mechatronika 3906T001
Nizev piedmétu rozsah | zpiisob |druh |prednaSejici dop.
zak. pred. roc.
Diferencialni rovnice Ilp+2c¢ |ZptZk |P prof. Dr. Ing. Jifi Maryska, CSc. 1/ZS
Elektrické pohony a Ing. Martin Diblik, Ph.D.
servomechanismy 2ptdc | Zp+tZk |P Ing. Josef Cernohorsky, Ph.D. 1/ZS
Elektromagnetismus 2p+2¢ |ZptZk |P prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc. 1/ZS
Experimentalni metody v mechanice |2p+2c |Klz P doc. Ing. Petr Sidlof, Ph.D. 1/ZS
Hydraulické a pneumatické
mechanismy 2p+2c | ZptZk |P Ing. Martin Lachman, Ph.D. 1/Z8
Optimalizacni ulohy Ip+lc |Klz P doc. Ing. Jan Sembera, Ph.D. 1/ZS
Pravdépodobnost a statistika Ip+2¢ | Klz P Mgr. Jan Biezina, Ph.D. 1/ZS
Pocitatové zpracovani signall 2p+2¢ |ZptZk |P Ing. Jiti Malek, Ph.D. 1/LS
Robotika 2p+2c |ZptZk |P doc. Mgr. Ing. Vaclav Zada, CSc. 1/LS
Ridici systémy v mechatronice 2p+2¢ |ZptZk |P Ing. Lukas Hubka, Ph.D. 1/LS
Semestralni projekt 4¢ Klz P doc. Ing. Petr Tima, CSc. 1/LS
Elektrické systémy vozidel 4¢ Klz PV Ing. Jan Koprnicky, Ph.D. 1/LS
Fotonika 2p+2¢ | Zpt+Zk |PV prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc. 1/LS
Navrh hardwarovych komponent 2p+2¢ | Zpt+Zk |PV doc. Ing. Milan Kolaf, CSc. 1/LS
Projektovani elektrotechnickych
systému 2p+2¢ | Zpt+Zk |PV Ing. Miroslav Novak, Ph.D. 1/LS
Principy névrhu vyrobki 2p+2¢ | ZptZk |PV prof. Ing. Ladislav Sevéik, CSc. 1/LS
Cislicové fizeni 2p+2¢ | Zp+Zk |P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava | 2/ZS
Pocitacové vidéni 2pt2c | ZptZk |P doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D. 2/Z8
Ridici poitatové systémy 2pt2c | ZptZk |P doc. Ing. Petr Tima, CSc. 2/Z8
Stavba mechanickych uzli 2p+2¢ |Zpt+Zk |P prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc. 2/7S
Diplomova préce | 5¢c Zp P doc. Ing. Petr Tima, CSc. 2/ZS
Simulace elektromechanickych doc. Ing. Antonin Potésil, CSc.
systému 2p+2¢ |Zpt+Zk |PV Ing. Josef Novak, Ph.D. 2/7S
Vykonova elektronika 2pt+2c | ZptZk |PV Ing. Martin Cernik, Ph.D. 2/ZS
Diplomové prace 2 12¢ Zp P doc. Ing. Petr Tima, CSc. 2/LS
Elektromagnetickd kompatibilita a prof. Ing. Ale§ Richter, CSc.
bezpecnost elektrickych zatizeni 3s Klz PV Ing. Jiti Kubin, Ph.D. 2/LS
Inteligentni roboty 2pt2c¢ | ZptZk |PV doc. Mgr. Ing. Vaclav Zada, CSc. 2/LS
Metody fizeni v aplikacich 2pt+2c¢ | ZptZk |PV doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/LS
Ridici systémy vozidel 2pt2c | ZptZk |PV doc. Ing. Miroslav Maly, CSc. 2/LS
Technicka diagnostika 2pt2c¢ | ZptZk |PV prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc. 2/LS

Tydenni rozsah je uvadeén ve vyukovych hodinach. Vyznam oznaceni je nasledujici:
p — pfednaska, ¢ — cviceni, s — seminaf, Klz — klasifikovany zapocet, Zp — zapocet, Zk — zkouska, ZS — vyuka
probihd v zimnim semestru, LS — vyuka probiha v letnim semestru

Obsah a rozsah SZZk

Statni zavérecna zkouska se kond soucasné s obhajobou diplomové prace na zavér 2. roéniku studia. Odborné
okruhy, z nichz jsou studenti zkous$eni, zahrnuji oblasti elektrickych, pneumatickych a hydraulickych pohont,
zpracovani signalu, automatického fizeni a informatiky. Aktudlni seznam okruhti pro SZZ oboru Mechatronika je
vzdy zvefejnén na strankach fakulty (http://www.fm.tul.cz/pro-studenty/dpszz).

Pozadavky na prijimaci Fizeni |

Podminky pro pfijeti jsou zvefejnény na strankach fakulty (http://www.fm.tul.cz/pro-uchazece/prijrizmag) [cit.
15.05.2015]. V soucasnosti platné podminky pro obor ME jsou nasledujici: Uchazeci budou pfijimani na zakladé
vysledkt dosazenych v prib&hu bakalafského studia. Bez pfijimacich testti/pohovori budou pfijimani uchazecéi,
kteti maji za celé bakalarské studium pramérny prospéch do 2,5 vcetné nebo u statni zaveérecné zkousky
primérny prospéch z obhajoby a odborné rozpravy do 2,0 véetné. Uchazeci, ktefi toto kritérium nesplni, budou
pozvani na pfijimaci test. Pfijimaci test oveéi predpoklady pro studium zvoleného oboru a jazykové predpoklady
uchazece. Ptijati budou uchazeci, ktefi v pisemnych testech ziskaji alespon 15 bodi ze 30.




DalSi povinnosti / odborna praxe

Nejsou

Néavrh témat praci a obhajené
prace

Témata dosud obhajenych praci jsou k dispozici na strankach UIS (bez ptihlaseni jsou k dispozici pouze obhajené
prace):
Vybér témat DP fesenych v roce 2013/2014:

* Digitalni syntetickd impedance pro vyzkum v oblasti tltumeni vibraci

* Napajeci systém palubni sité elektromobilu

*  Automatické monitorovani sbérnice CAN v automobilech

*  Navrh fidiciho systému rehabilita¢niho rotopedu

e Simulace termomechanického napéti v zapouzdieném plosném spoji

*  Ovlivnéni zapinaciho proudu transformatoru materialem jadra

*  Softwarové vybaveni fidiciho systému stfidavého dynamomentru

e Elektricka zafizeni elektromobilu eTUL

e Experimentalni pfipravek pro méfeni nabijejicich a vybijejicich charakteristik akumulatora

Navaznost na pi‘edchozi studijni
program (podminky z hlediska
pribuznosti oborii)

Nejsou




E — Personalni zabezpeceni studijniho programu (studijniho oboru) — souhrnné Bidaje

Vysoka Skola Technicka univerzita v Liberci

Soucast vysoké skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii

Nézev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612

Nizev studijniho oboru Mechatronika 3906T001

Nazev pracovisté celkem | prof. prepoc. doc. prepoc. odb. as. z toho s véd. lektori | asistenti | védecti THP
celkem pocet p. celkem | pocet d. celkem hod. pracov.

FM-ITE 2 1 1 1 1

FM-MTI 17 2 1,2 5 5 6 6

FM-NTI 6 2 2 2 1 2 2

FS-KSA 1 1 1

FS-KST 1 1 1

FS-KTS 1 1 1

FS-KVM 1 1 1

Vysvétlivky zkratek:

FM Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii; FS Fakulta strojni. ITE Ustav informaénich technologii a elektroniky; MTI Ustav mechatroniky a technické
informatiky; NTI Ustav novych technologii a aplikované informatiky; KSA Katedra vyrobnich systémii a automatizace; KST Katedra ¢asti a mechanismi strojii; KTS
Katedra textilnich stroji; KVM Katedra vozidel a motort.

V tabulce jsou uvedeni pouze garanti (pfednasejici), v pfipadé, Ze jedna osoba garantuje vice pfedmétl, je zapocitana jen jednou. Celkovy podil docentti a profesortt mirné
poklesl, ovsem stale je nad doporuc¢enou hranici 40 %. Je to zptsobeno tim, ze v n¢kterych piipadech doslo ¢asem ke zménam personalniho zabezpeceni vyuky a u n¢kolika
predmétt vznikly i pouze formalni garance, nebo povéteny pracovnik dosahl diichodového véku. Tyto nesrovnalosti jsme nyni odstranili a jako garanti jsou uvedeni pouze ti
pedagogicti pracovnici, kteti v soucasné dobé svétenou vyuku skuteéné realizuji. Na cviceni se podileji i dalsi pracovnici jednotlivych ustavit FMIMS, piedevsim odborni
asistenti a asistenti. Personalni slozeni (k prvnimu ¢tvrtleti 2015) jednotlivych tistavii FM:ITE: védeckopedagogiéti pracovnici: 23, védeckotechni¢ti pracovnici: 3. MTI:
védeckopedagogicti pracovnici: 58, védeckotechniéti pracovnici: 8. NTI: védeckopedagogiéti pracovnici: 52, védeckotechni¢ti pracovnici: 1.




TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI let

Fakulta mechatroniky, informatiky
a mezioborovych studii | FM

v Liberci

Prohlaseni k personalnimu zajisténi pro zadost o prodlouzeni doby platnosti akreditace navazujiciho

magisterského studijniho programu Elektrotechnika a informatika, studijni obor Mechatronika

Délka pracovniho vztahu vyucujicich je uvadéna podle podepsanych pracovnich smluv na dobu
ur¢itou na zakladé informaci z personélniho oddéleni. Toto oddéleni také s dostate¢nym predstihem
zasild upozornéni na blizici se konec jednotlivych uUvazkd, individudlné tak jsou fesena prodlouzeni

platnosti smluv v souladu s internimi pravidly.

S vyhledem na dobu platnosti akreditace nejsme schopni zarucit, Ze viem pfedndsejicim budou
smlouvy automaticky prodlouzeny, vedeni fakulty mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii viak
garantuje, ze bude zachovano takové persondlni zdzemi, aby byla nejen zajisténa vyuka v plném rozsahu
predloZené akreditace po celou dobu jeji platnosti, ale aby také byl zajistén rozvoj v oblasti vyuc¢ovanych

témat a aktualizace naplné podle aktudlniho rozvoje poznéni.

S pozdravem

prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc.
dékan FMIMS

TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii | Studentska 1402/2 46117 Liberec 1 HER
H B
tel.: +420 485 353 101 | petr.tuma@tul.cz. www.fm.tul.cz | IC: 467 47 885 | DIC: CZ 467 47 885 | [ |



F — Souvisejici védeckad, vyzkumna, vyvojova, umélecka a dalsi tvirci ¢innost
Vysoka Skola Technickd univerzita v Liberci

Soudast vysoké Skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii
Nazev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612

Nazev studijniho oboru Mechatronika 3906T001

Informace o tviirdi ¢innosti vysoké skoly souvisejici se studijnim oborem (studijnim program) |

Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii je vyzkumné zamétenou fakultou TUL. Lze to dokumentovat naptiklad na vysledcich Hodnoceni vysledki
vyzkumu a vyvoje v roce 2014, zvetejnéném na strance http://www.vyzkum.cz/FrontClanek.aspx?idsekce=705043, ev.
http://www.isvav.cz/h13/organizationVoDetail.do;jsessionid=54CCBF70B83036E8714871E4C664C357?rowld=VOL a
http://www.isvav.cz/h13/organizationDetail.do?rowld=orjk%3A24220. [cit. 20.2.2015]

Z téchto stranek 1ze vycist, ze pfi stavajicim poctu akademickych pracovnikt (tedy 123 k prvnimu ¢tvrleti 2015) ziskala fakulta celkem 9662 bodi za 249 hodnocenych
vysledkii Pilife I, dale 966 bodii pilite II. a 741 bodi pilite I11. Z toho bylo napt. 38 ¢lanki v kategorii Jimp — Clanek v impaktovaném Gasopise evidovaném ve Web of
Science, 30 v kategorii  Jsc — Clanek v asopise evidovaném v databazi Scopus, ktery neni evidovan ve Web of Science, 17 v kategorii Jrec, 8 v kategorii BC — Odborna
kniha a 156 v kategorii D — Clanek ve sborniku.

Vyzkumné aktivity souvisejici pfimo se studijnim programem jsou pfedevsim v oblasti robotiky, elektrotechniky a elektroniky, aplikované informatiky, aj., souéasti aktivit
jsou i vyznamné aplikaéni ukoly napft. v oblasti automobilového prumyslu, nebo energetiky. Fakulta hraje vyznamnou roli v ¢innosti Ustavu pro nanomaterialy, pokrocilé
technologie a inovace.

Pi'ehled FeSenych granti a projekti (zivazné jen pro magisterské programy)

Pracovisté | Nazvy granti a projekti ziskanych pro védeckou, vyzkumnou, uméleckou a dalsi tviréi ¢innost v oboru Zdroj Obdobi
FMIMS GA13-10365S — Plosné akustické metamateridly s aktivnim fizenim akustické impedance; f'eSitel: Pavel Mokry GACR 2013-2015
FMIMS GD102/08/H081 — Nestandardni aplikace fyzikalnich poli — analogie, modelovani, ovéfovani a simulace; feSitel: Ale§ Richter GACR 20082011
FMIMS GA101/08/1279 — Moderni metody potlacovani hluku a vibraci pomoci piezoelektrickych materiald; fesitel: Pavel Mokry GACR 2008-2010
FMIMS GP102/08/P453 — Omezovani zapinaciho proudu transformator(; fesitel: Miroslav Novak GACR 2008-2010
FMIMS GAP102/10/1139 — Piezoelektrické transformatory, jejich design a parametry (spolufes. Lédl V., Psota P.) GACR 2010-2012
FMIMS TA04011114 — Chemosenzoricka percepce a vyvoj jejiho méteni; fesitel: Jifi Jelinek TACR 2014-2017
CxI TA04030145 — Presné vymezeni a optimalizace energetickych tokil v trolejbusové dopraveé s ohledem na nizsi energetické naroky, TACR 2014-2017
délky trolejovych tisektll a na potieby integrované dopravy; fesitel na TUL: prof. Ale§ Richter
CxI TA03030420 — Metody testovani trakénich motorti v tramvajovych podvozcich; fesitel na TUL: prof. Ing. Ales Richter, CSc. TACR 2013-2015
FMIMS FR-TI1/266 — Inovace technologie vyroby umélych kuzi; pfijemce: Magna Exteriors & Interiors (Bohemia) s.r.o. Liberec, diive MPO 2009-2012
Cadence Innovation, s.r.o., feSitel za TUL: Petr Tima
FMIMS FT-TA5/129 — Vyzkum, simulace, modelovani a aplikace elektronickych vacek v fidicich systémech vyrobnich stroji; pfijemce: MPO 2008-2010
Petr Jirasko (VUTS a.s. Liberec), fesitel za TUL: Pavel Rydlo




FMIMS FI-IM5/051 — Vyzkum a vyvoj stroje pro vyrobu prostorov¢ tvarovanych textilnich produkti; fesitel: Martin Diblik MPO 2008-2010
FMIMS FT-TA3/017 — Vyzkum a vyvoj mechatronickych prvki a systémi pro spiadaci stroje; piijemce: Rieter CZ s.r.o., Usti nad Orlici, MPO 20062009
feSitel za TUL: Ale§ Richter
CxI FR-TI3/047 — Mechatronika a doptadaci stroje (Cernohorsky J. a dalsi zam. FM) MPO 2011-2014
FMIMS 517138-TEMPUS-1-2011-1-CZ-TEMPUS-JPCR — EU-PC Double Degree Master Program in Automation / Mechatronics; fesitel: TEMPUS |2011-2014
Petr Tiima
CxI Networking on Environmental Safety & Sustainability Initiative for Engineering; feSitel na TUL: prof. Ing. Ales Richter, CSc. Erasmus |2012-2016
Mundus
FMIMS CZ.1.07/2.2.00/28.0050 — Modernizace didaktickych metod a inovace vyuky technickych pfedméti; fesitel: Libor Tima ESF 20122014
FMIMS CZ.1.07/2.4.00/12.0024 — Systémova podpora spoluprace zameéstnavatelti a vysokych $kol v oblasti vyzkumu a vyvoje; pfijemce: ESF 2009-2012
VUT v Brng¢, tesitel za TUL: Vaclav Zada
FMIMS CZ.1.07/2.2.00/07.0008 — Inteligentni multimedialni E-learningovy portal; fesitel: Klara Cisafova ESF 2009-2012
FMIMS CZ.1.07/2.3.00/09.0103 — Podpora a motivace zaki zakladnich a stfednich $kol k jejich budoucimu zapojeni do vyzkumu a vyvoje v ESF 2009-2012
technickych oborech; fesitel: Milo§ Hernych
FMIMS CZ.1.07/1.1.05/03.0036 — Blended learning v mechatronice; pfijemce: VOS a SPS Ji¢in, fesitel za TUL: Jaroslav Nosek ESF 20102012
FMIMS 152/2011 F1/a — Inovace laboratornich iloh na kompenzaci ti¢iniku; fesitel: Martin Diblik, 2011. FRVS 2011
FMIMS 2924/2011, F1/a — Inovace vyuky predmétt logického tizeni; fesitel: Milo§ Hernych, 2011. FRVS 2011
FMIMS 222/2010, A/a — Modernizace elektrotechnické laboratore; fesitel: Josef Cemohorsky, 2010. FRVS 2010
FMIMS 2547/2009, A/a — Inovace laboratofe elektrotechniky; fesitel: Jifi Kubin, 2009. FRVS 2009
FMIMS 1520/2209, F1/a — Inovace laboratornich cviceni pfedmétu Vybrané stati z elektroniky; fesitel: Ivan Dolezal, 2009. FRVS 2009
FMIMS 2254/2009, F1/a — Zefektivnéni a zrychleni numerickych vypoctl ve vyuce elektromagnetizmu; fesitel: Miloslav Kosek, 2009. FRVS 2009
FMIMS 185/2009, F1/a — Inovace pfedmétu Diagnostika a méfeni na textilnich strojich; fesitel: Miroslav Novak, 2009. FRVS 2009
FMIMS 1358/2009, F1/a — Inovace laboratornich cviéeni se stejnosmérnymi elektrickymi stroji; fesitel: Martin Diblik, 2009. FRVS 2009
FMIMS 2202/2008, F1/a — Méfeni parametri realnych elektrickych prvka — uloha nejen elektrotechnicka; fesitel: Miloslav Kosek, 2008. FRVS 2008
FMIMS 2733/2008, F1/a — Realizace laboratornich tiloh v pfedmétu Vykonova elektronika; fesitel: Martin Cernik, 2008. FRVS 2008
FMIMS 2321/2008, A/a — Laboratotf modernich elektrickych méfeni pro studenty technickych obort; fesitel: Milan Kolafr, 2008. FRVS 2008
FMIMS 2306/2007, F1/a — Inovace praktické vyuky v predmétu Zaklady logického fizeni; fesitel: Milo§ Hernych, 2007. FRVS 2007
FMIMS 2642/2007, A/b — Inovace pocitacovych uceben; fesitel: Petr Tima, 2007. FRVS 2007
FMIMS 775/2007, F1/a — Nazorné vyukové pomicky pro demonstraci principti elektrickych stroji; fesitel: Leo§ Beran, 2007. FRVS 2007
FMIMS 398/2011 — Vybudovani a provoz datového tlozisté pro archivaci a spravu zaznamu vyuky z prednaskovych mistnosti TUL; feSitel: CESNET |[2011-2012
Petr Tima
FMIMS LD13019 — SPONA — Zvyseni spolehlivosti nanoscale obvodd, fesitel: prof. Ing. Zden¢k Pliva, Ph.D. COST 2013-2015
FMIMS Int. ¢. 12126 — Kvalitni vzdélavaci média = Gspésnéjsi absolvent — Pokracovani projektu ALS s dirazem na ,,udrzitelnost™ zejména | Inst. p. TUL | 2014
pofizovani zaznamu prednasek a dalsi vyvoj portdlu ALS; fesitel: Klara Cisatova, 2014.
FMIMS Int. ¢. 12127 — Inovace vyukovych prostifedkt informatickych uceben FM; fesitel: Milan Kolaf, 2014. Inst. p. TUL | 2014
FMIMS Int. ¢. 12148 — Zahrani¢ni odbornici na FM v roce 2014; fesitel: Jaroslav Nosek, 2014. Inst. p. TUL | 2014
FMIMS Int. ¢. 1260 — Rozvoj vyukovych prostiedkd u¢eben FM; fesitel: Klara Cisafova, 2012. Inst. p. TUL | 2012
FMIMS Int. ¢. 1232 — Zahrani¢ni odbornici na FM v roce 2011 (internacionalizace vyuky na TUL); feSitel: Jaroslav Nosek, 2011. Inst. p. TUL | 2011




FMIMS Int. ¢. 1272 — Mechatronika v robotice; fesitel: Petr Tima, 2010. Inst. p. TUL | 2010

FMIMS Int. ¢. 1238 — Kompletni inovace laboratoti TUL; feSitel: Jaroslav Hlava, 2009. Inst. p. TUL | 2009

FMIMS Int. ¢. 1245 — Rozvoj modernich informaénich technologii a multimedidlni podpora inovované vyuky na TUL; feSitel: Klara Inst. p. TUL | 2009
Cisarova, 2009.

FMIMS Int. ¢. 1222 — Podpora multimedidlniho vzdélavani na TUL; fesitel: Klara Cisafova, 2008. Inst. p. TUL | 2008

CxI CZ1.07/2.3.00/45.0011 — Vzdélavani pro efektivni transfer technologii a znalosti v piirodovédnych a technickych oborech; fesitelna| MSMT  |2014-2015
TUL: Ing. Milo§ Hernych, Ing. Markéta Dubovd, Ph.D.

Vysvétlivky zkratek:

TUL Technicka univerzita v Liberci; FMIMS Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii; Inst. p. TUL Institucionalni podpora TUL; CxI Ustavu pro
nanomaterialy, pokrocilé technologie a inovace.




I — Uskutecniovani akreditovaného stud. programu mimo sidlo vysoké Skoly

Vysoka §kola Technicka univerzita v Liberci
Soudast vysoké Skoly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii
Nazev studijniho programu Elektrotechnika a informatika N2612

Naizev instituce nebo pobotky VS, kde probihs vyuka SP mimo sidlo VS nebo fakulty

Adresa | tel. | | e-mail

NAzvy obori uskute¢iiovanych mimo sidlo VS nebo fakulty forma typ SP
Zajisténi vyuky ak. pracov.z VS v % Externi vyucujici v %

z toho ak. prac. VS — prof. docenti Ph.D.,CSc.,Dr.

z toho externisté - profesori docenti Ph.D.,CSc.,Dr.

Charakteristika organiza&niho zaji§téni vyuky mimo sidlo VS nebo fakulty

Rozdily mezi vyukou na VS nebo na fakulté a mimo jeji sidlo

Podminky pro tviiréi ¢innost v misté uskute¢iiovani vyuky, tj. mimo sidlo VS nebo fakulty

Prostorové zaji§téni vyuky v mist¢ jejiho uskute&iiovani, tj. mimo sidlo VS nebo fakulty

Smluvni zaji§téni budovy | | doba platnosti najmu |

Udaje o vyukovych prostorich |

Informaéni zaji§téni vyuky v misté jejiho uskute¢iiovani, tj. mimo sidlo VS nebo fakulty




PN R =

Piedméty v navazujicim magisterském studijnim programu
Elektrotechnika a informatika N2612

Studijni obor: ,Mechatronika*
(prezen¢ni forma studia)

Diferencialni rovnice

Elektrické pohony a servomechanismy
Elektromagnetismus

Experimentalni metody v mechanice
Hydraulické a pneumatické mechanismy
Optimalizacni tlohy

Pravdépodobnost a statistika

PocitaCové zpracovani signalti

Robotika

. Ridici systémy v mechatronice

. Semestralni projekt

. Elektrické systémy vozidel

. Fotonika

. Navrh hardwarovych komponent

. Projektovani elektrotechnickych systémi
. Principy névrhu vyrobku

. Cislicové fizeni

. Pocitacové vidéni

. Ridici po¢itacové systémy

. Stavba mechanickych uzlu

. Diplomova prace 1

. Simulace elektromechanickych systémil
. Vykonova elektronika

. Diplomova prace 2

. Elektromagneticka kompatibilita a bezpec¢nost elektrickych zafizeni
. Inteligentni roboty

. Metody fizeni v aplikacich

. Ridici systémy vozidel

. Technicka diagnostika



D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Diferencidlni rovnice

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/ZS

Rozsah studijniho predmétu 1+2 | hod. za tyden |3 krediti |4

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet+zkouska Forma vyuky prednaska+
cviceni

Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

prof. Dr. Ing. Jifi Maryska, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Cilem kurzu je zvladnuti zékladni teorie a numerickych metod pro feseni systému obycejnych diferencialnich rovnic.
Duiraz je kladen predevsim na schopnost praktického pouziti numerickych metod, coz je podpofeno i vyssi dotaci
cvicent.

Prednasky

1) Aplikace ODR ve fyzice, opakovani zdkladnich metod, Cauchyova uloha,

2) Soustavy vyssiho fadu, Lipschizovska funkce, véty o existenci a jednoznacnosti, ptiklady
3) Teorie pro linearni soustavy, variace konstant pro systémy

4) Soustavy s konstantnimi koeficienty

5) Explicitni Eulerova metoda, chyby, fad metody, RK metody

6) Absolutni stabilita, Stiff problémy, Implicitni Eulerova metoda

7) Okrajové ulohy, metoda siti pro okrajovou ulohu ODR.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky |

Nagy, J. Soustavy obyéejnych diferencialnich rovnic. Praha, MVST, SNTL 1983.. &, &.

Vitasek, E. Numerické metody. Praha, STNL, 1987.

J. E. Flaherty: Ordinary Differential Equations, course notes, online:
http://www.cs.rpi.edu/~flaherje/odeframe.html

Gerald Teschl: Ordinary Differential Equations and Dynamical Systems, American Mathematical Society, 2012
preprint online: http://www.mat.univie.ac.at/~gerald/ftp/book-ode/ode.pdf




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Elektrické pohony a servomechanismy

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2+4+0 | hod. za tyden |6 krediti |6

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonéeni Zp+Zk | Forma vyuky | prednaska, lab. cv.
Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

Ing. Martin Diblik, PhD.
Ing. Josef Cernohorsky, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Piednasky (dle blokt vyuky)

1) Elektricky pohon - definice, zadkladni uspofadani a rozdéleni, mechanika elektropohonu. Zatézovaci
charakteristiky pracovnich mechanism, analyza pohybové rovnice, elektromechanicky prechodovy dgj,
pracovni diagramy kinematickych veli¢in.

2) Dimenzovani el. pohonu, druhy zatizeni, metody ekvivalentnich parametrt, vliv pracovniho prostfedi na
dimenzovani pohont.

3) Stejnosmérny motor, princip ¢innosti, konstrukce, komutace, reakce kotvy, motor s cizim, paralelnim a
sériovym buzenim. Zpusoby fizeni rychlosti, brzdéni, reverzace, matematicky model stejnosmérného cize
buzeného motoru.

4) Zpusoby fizeni polohy, oticek a momentu stejnosmérného motoru. Regulacni struktury polohovych,
rychlostnich a momentovych servomechanismi s timto motorem.

5) Asynchronni motor (ASM), princip ¢innosti, konstrukéni uspofadani, napétové rovnice a nahradni schéma,
energetickd bilance a moment stroje. Provozni stavy, spousténi, fizeni rychlosti. Matematicky model ASM,
transformace soufadnic.

6) Zpusoby fizeni otacek, skalarni fizeni, vektorové fizeni a piimé fizeni momentu ASM. Regulaéni struktury
pouzivané pro fizeni servomechanismu s AM.

7) Ridici jednotky stfidavych pohontl - frekvenéni méniée. Rozd&leni, uspotadani vykonové &asti, typické
vlastnosti, princip ¢innosti, PWM modulace.

8) Synchronni motor, princip, konstrukce obecného synchronniho stroje, synchronni motor s permanentnimi
magnety v rotoru (PMSM), konstrukce, matematicky model stroje

9) Zplsoby fizeni polohy, otd¢ek a momentu servopohond s t€émito motory.

10) Elektronicky komutovany stejnosmérny motor (ECDC), konstrukce, princip, zpisoby fizeni. Krokové
motory (KM) konstrukce, zptisoby fizeni, pouziti. Reluktanéni motory (RM), spinané RM, princip, vznik
reluktanéniho momentu.

11) Technické prostfedky ur¢ené pro realizaci elektrickych servomechanismi (servomotory, ménice, snimace,
fidici systémy, prumyslové komunikaéni sité.

12) Zpusoby ovladani elektrickych servopohont (cyklické tizeni, PLCOpen), programovani fidicich systému
servopohont dle standardd PLCOpen.

13) Referencovani polohovych servopohoni, elektronicka vazba mezi servopohony (virtualxreal master, gear,
cam, ...)

14) Funkéni bezpe€nost strojnich a elektrickych zafizeni, analyza rizik, prostfedky pro feSeni funkéni
bezpecnosti z hlediska elektrickych pohont.

Cviceni (dle bloka vyuky)

1) Bezpecnostni piedpisy pfi praci na el. zafizenich. Spinaci, ochranné a ovladaci prvky napéjecich obvodia
elektrickych pohont.

2) Bezpec¢nostni predpisy - test. Rizeni pohonti kontaktnimi a bezkontaktnimi logickymi prvky, navrhy
ovladacich obvodu.

3) Rizeni pohonti kontaktnimi a bezkontaktnimi logickymi prvky, navrhy ovladacich obvodii, programovani
PLC automatu "LOGO!".

4.-7.) Dimenzovani elektrickych motori a vykonovych casti pii rizném zatizeni. Vypocty asynchronniho
elektromotoru pro pohon rtznych typt stroji, dimenzovani frekvenéniho ménice, dimenzovani brzdnych odport
a brzdné jednotky. Zadani 1. semestralni prace.

8.-10.) Model stejnosmérného motoru. Praktické zplisoby urceni parametrit motoru. Model otackového a
polohového servomechanismu se stejnosmérnym motorem.

10.-11.) Ovladani a regulace stejnosmérnych servomotor pomoci motion controlleru.

11.-14.) Realizace tlohy jednoosého fizeni pomoci PLCOpen.




15.-20.) Rizeni pohybu polohového sermopohonu, konfigurace, referencovani, basic motion, elektronicka vazba
mezi pohony.

21.-22.) Stiidavy regulaéni pohon s asynchronnim elektromotorem. Seznameni s frekvenénim ménic¢em
Sinamics G110, zakladni zapojeni jednoduchého FM, zpisob programovani pomoci BOP a PC. Nastaveni
Sinamics G110 podle zadani.

23.-24.) Rizeni frekvenéniho méni¢e pomoci komunikaéni sbérnice.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky |

Dorsey, J. Continuous and discrete control systems. ISBN 0-07-250023-9.

Krishnan, R. Electric Motor Drives: Modeling, Analysis, and Control. Prentice Hall, 2001. ISBN 978-0130910141.
Pavelka, J., Cefovsky, Z., Javirek, J. Elektrické pohony. CVUT, Praha, 2001.

Caha, Z., Cerny, M. Elektrické pohony. SNTL, Praha, 1990.

Piska¢, L. Elektrické pohony, principy a funkce. ZCU, Plzefi, 2003.

Skalicky, J. Elektrické servopohony. VUT, Brno, 1999.

Bulent H. Ertan and col. Modern Electrical Drives. Kluwer Academic Publishers, 2000. ISBN 978-0792363767.
Javurek, J. Regulace modernich elektrickych pohonti. Grada, Praha, 2003.

Soucek, P. Servomechanismy ve vyrobnich strojich. CVUT, Praha, 2004.

Rydlo, P. Rizeni stfidavych elektrickych pohonii. TUL FM, Liberec, 2007.

Nasar S.A., Boldea,l. Vector Cotrol of Ac Drives. CRC Press Inc., 1992. ISBN 978-0849344084.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Elektromagnetismus

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska Forma vyuky prednaska +

cviceni

DalSi poZadavky na studenta

Vyucujici |

Prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Studenti se seznami s vlastnostmi elektromagnetického pole ve vakuu i v obecnych prostiedich a jeho popisem pomoci
Maxwellovych rovnic. Ziskaji zakladni informace o charakteru elektromagnetického pole a vinéni. Na tuto ¢ast navazuji
partie elektromagnetické a vinové teorie svétla. Na postulatech vyplyvajicich z elektromagnetické teorie svétla jsou
demonstrovany zaklady vinové teorie. V zaveéru predmétu studenti ziskaji zakladni informace o elementarnich vinach,

interferenci, koherenci a interakci svétla s hmotou.

Témata pirednasek:
1. Diferencialni a integralni pocet vektorovych poli.
Elektrostatika.
Magnetostatika.
Analogie elektrostatiky.
Maxwellovy rovnice.
Reseni Maxwellovych rovnic ve vakuu.
Dielektricka prostiedi a jejich popis.
Magnetické vlastnosti latek.
9. Obecné feseni Maxwellovych rovnic.
10. VInova rovnice.
11. Zakladni pojmy elektromagnetické optiky.
12. Elementarni elektromagnetické viny.
13. Interference.
14. Interakce svétla a hmoty.

PN WD

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Feynman, R. Feynmanovy prednasky z fyziky. FRAGMENT Havlicktv Brod, 2001.
Saleh, B. E. A., Teich, M. C. Zdklady fotoniky svazek 1. MATFYZPRES Praha, 1994.

Hanka, L. Teorie elektromagnetického pole. Praha, 1975.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Experimentalni metody v mechanice

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/ZS

Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni klasifikovany zapocet Forma vyuky prednaska,
laboratorni
prace

DalSi poZadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Ing. Petr Sidlof, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Cilem predmétu je seznamit studenty s experimentalnimi metodami v mechanice elastickych téles, zejména s odporovou
tenzometrii a optickymi metodami meéteni deformaci. Prostfednictvim vhodné zvolenych laboratornich uloh se studenti
nauci tyto metody aplikovat v konkrétnich ptipadech namahani konstrukci, provést sbér dat z experimentu do PC,
vyhodnoceni vysledki a sepsat zpravu z méteni. Diraz je kladen na to, aby studenti misto pouzivani hotovych piipravka
a meficiho software méli moznost realizovat celé meéfeni (pocinaje instalaci snimacti a konCe vytvoirenim vlastniho
meéticiho software) vlastnoru¢né. Laboratorni méfeni jsou doplnéna vykladem ptislusnych partii z technické pruznosti a
pevnosti a exkurzemi na vyzkumnych a vyvojovych pracovistich.

Laboratorni ulohy:
1. Tenzometrické méfeni ohybu vetknutého nosniku (hustomér)
Tlumené a netlumené kmitani nosniku
Viceosa napjatost — ohyb desky / tlakova nadoba
Tenzometrické méfeni krutu tyce (momentovy klic)
Me¢teni deformace pii kmitani vetknutého nosniku rychlostni kamerou

nhAwD

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

J. Némec, J. Dvorak, C. Hoschl: Pruznost a pevnost ve strojirenstvi, SNTL, Praha, 1986
Kolektiv autorti: Experimentalni pruznost, SNTL/ALFA, Praha 1970
V. Humen, A. Potésil, A. Lufinka: Vybrané lekce z experimentalni mechaniky, uc¢ebni text FM TUL, Liberec, 2007




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Hydraulické a pneumatické mechanismy

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/ZS

Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu 56

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska Forma vyuky prednaska +
cviceni

Dalsi poZadavky na studenta

Zapocet - ucast na cvicenich, usp€sné napsani testd.

Vyucujici |

Ing. Martin Lachman, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Piednasky

1. Tekutinové mechanismy, princip, rozdéleni.

2. Prenos tlakové energie, pfeména energie ve vstupnim a vystupnim prevodniku.

3. Odpory plsobici pii prenosu tlakové energie. Hydraulicky odpor, hydraulicka indukénost a kapacita.
4. — 5. Prvky hydraulickych a pneumatickych mechanismi. Generatory, rotacni a pfimocaré motory, ventily pro fizeni
tlaku, proudu a prvky pro fizeni sméru a hrazeni pratoku.

6. — 7. Akumulatory, nadrze, Cistice, tésnéni.

8. Rizeni tlaku. Zdroj tlaku, zdroj pritoku.

9. - 10. Rizeni pohybové frekvence motorii. Rizeni objemové, hydrostaticky pievod, primarni a sekundarni regulace.
Rizeni pohybové frekvence pneumatickych motori.

11. Rizeni smyslu pohybu a zastaveni motoru v pozadované poloze.

12. - 13. Proporcionalni ventily pro fizeni tlaku a pritoku, proporcionalni rozvadéce.

14. Princip hydraulickych a elektrohydraulickych servomechanismd, servoventil.

Cviceni

1. - 5. Priklady na lamindrni a turbulentni proudéni kapaliny, hydraulické odpory linedrni a nelinedrni, vypocet
hydraulické a mechanicka induk¢nosti, hydraulickd kapacita, vypocet tuhosti motord pii nesymetrickém a symetrickém
fizeni.

6. Test ¢. 1.

7. — 10. Prvky hydraulickych a pneumatickych mechanismti. Pouziti, charakteristiky, sefizeni, volba velikosti,
konstrukeni feseni. Katalogové listy, fezy prvka. Vypocet jednoduchych obvod.

11. - 12. Proporcionalni prvky. Pouziti, charakteristiky, sefizeni, volba velikosti. Navrh hydraulického a pneumatického
obvodu, kritéria pro navrh. Navrh jednoduchého hydraulického a pneumatického obvodu.

13. Test €. 2.

14. Zapocet

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

e Cerha, J.: Hydraulické a pneumatické mechanismy I. 2. vydani, TU v Liberci 2010, ISBN 80-7372-560-0,

*  Cerha, J.: Hydraulické a pneumatické mechanismy II. TU v Liberci 2008, ISBN 978-80-7372-297-5,

* Pivoika, J.: Tekutinové mechanismy. SNTL, Praha 1987.

* Prokes, J.: Vostrovsky, J.: Hydraulické a pneumatické mechanismy. SNTL/ALFA, Praha 1988.

¢ Kopacek, J.: Pneumatické mechanismy I. VSB — TU, Ostrava 1996.

¢ Kopacek, J.: Pneumatické mechanismy II. VSB - TU, Ostrava 1997.

* Doporuceny jsou stranky nize uvedenych i dalSich firem zabyvajicich se vyrobou hydraulickych prvki a
pneumatickych prvkii: www.boschrexroth.com, www.parker.com, www.hytos.cz , Www.moog.com,
www.festo.com, http://www.pos.cz/, www. stranskyapetrzik.cz.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Optimaliza¢ni ulohy

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/ZS

Rozsah studijniho predmétu 1+1 | hod. za tyden |2 krediti |2

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni klasifikovany zapocet Forma vyuky prednaska+
cviceni

Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Ing. Jan Sembera, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Kurz ,,Optimaliza¢ni Glohy* rozsifuje znalost studentli v oblasti zakladnich metod feSeni optimalizac¢nich uloh. Propojuje
teoretickou prednasku s fesenim konkrétnich praktickych uloh s pouzitim SW MATLAB. Po absolvovani pfednasek a
cviceni je student schopen samostatné vybrat vhodnou metodu pro feSeni optimaliza¢ni tilohy a navrhnout piislusny
algoritmus v softwaru MATLAB.

Témata pirednasek:

1. Numerické metody hledani extrému funkci, minimalizace funkce jedné proménné (Fibonacciova metoda a metoda
zlatého fezu) a Newtonova Raphsonova metoda

2.-3. Hledani extrému funkce vice proménnych bez omezeni: Nelderova-Meadova metoda, gradientni metody, metoda
sdruzenych smért

4.-5. Hledani extrémi funkce vice proménnych s omezujicimi podminkami ve formé rovnosti: Metoda Lagrangeovych
multiplikatort

6.-7. Hledani extrému funkce vice proménnych s omezujicimi podminkami ve formé nerovnosti (matematické
programovani): formulace zadani tiloh napt. pro Matlab, odvozeni Kuhn-Tuckerovych podminek

Cviceni probihaji v pocitacové ucebné s uzitim SW MATLAB.

Informace ke kombinované nebo distanéni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

R. FLETCHER, Practical methods of optimization. 1st ed. Chichester: John Wiley & Sons, 1987. ISBN 0-471-91547-5.




D — Charakteristika studijniho pfedmétu

Nizev studijniho pfedmétu Pravdépodobnost a statistika

Typ piredmétu povinny doporuceny ro¢nik / semestr | 1/ZS

Rozsah studijniho predmétu 1+2 | hod. za tyden [3 krediti |4

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni klasifikovany zapocet Forma vyuky prednaska +
cviceni

DalSi poZadavky na studenta

Vyucujici |

Mgr. Jan Bfezina, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Cilem pfedmétu je zvladnuti zakladnich metod matematické statistiky pfi navrhu experimentll a zpracovani
ziskanych dat. Probirana témata zahrnuji: exploratorni statistiku, zavedeni pravdépodobnostniho prostoru a
nahodnych veli¢in, pfiklady diskrétnich a spojitych rozdéleni, bodové a parametrické odhady, testovani
hypotéz o rozdé€lenich, linearni modely zejména analyzu rozptylu a linearni regresi. Kurz zahrnuje i praktické
zvladnuti metod pomoci statistického software R nebo Matlab.

Obsah prednasek:

1. Exploratorni statistika, druhy statistickych veli¢in, miry polohy, miry rozptylu; odlehla pozorovani,
klasicka pravdépodobnost

Pravdépodobnostni prostor, podminéna pravdépodobnost, Bayesova véta
Nahodna veli¢ina, distribu¢ni funkce, stfedni hodnota, momenty
Zékladni diskrétni a spojita rozdéleni pravdépodobnosti

Nahodny vektor, limitni véty, bodové odhady

AN

Intervalové odhady parametrti, testovani hypotéz, t-test, piehled parametrickych a neparametrickych
testd.

7. Linearni model, ANOVA, linearni regrese

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Doporucena literatura:
* Andél, J. Statistické metody. Matfyzpress Praha, 1998.
* R. Bri§, M. Litschmannova: Statistika I., Technicka univerzita Ostrava
* Antoch, J. — Vorlickova D. Vybrané metody statistické analyzy dat. Academia Praha, 1992.

e S.A. Bashir: Getting started with R, on-line:
http://www.stat.berkeley.edu/users/rice/Stat135/Bashir.pdf

Dopliikova cetba:
e Darell Huff: How to Lie with Statistics, Penguin Books, 1973

® Nassim Nicholas Taleb: The Black Swan -- The Impact of the Highly Improbable (First ed.), Penguin
Ltd. London, April 2007, pp. 400.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Pocitatové zpracovani signall

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu —

Zpisob zakonéeni zkouska | Forma vyuky | pi + cv
Dalsi poZadavky na studenta

Cviceni: Usp&né vyteseni kratkych, samostatnych uloh (pisemna forma); aktivni u¢ast v diskuzi na probirana témata.
Zkouska: Zodpovézené otazky v rdmcei pisemné zkousky s piipadnym ustnim dozkousenim.

Vyucujici |

Ing. Jiti Malek, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Predmét je zamétfen na prohloubeni teoretickych znalosti a praktickych zkuSenosti v oblasti ¢islicového zpracovani
signald. Cilem je zvladnout metody navrhu riznych typta Cislicovych filtrti a osvojit si pouziti integralnich transformaci
(DTFT, DFT, Z) pfi analyze jednorozmérnych signald a systémid. Dutraz je kladen téz na praktickou stranku
implementace metod na modernich pocitacich. Absolvovanim predmétu ziskaji studenti potfebné znalosti umoziujici
pokracovat ve studiu ¢islicovych signali samostatné pomoci odbornych publikaci.

Témata prednasek:

1) Uvod, diskrétni (deterministické) signaly a systémy, linearni systémy (LTI), konvoluce

2) Korelace deterministickych signalti, Fourierova transformace v diskrétnim ¢ase (DTFT), DTFT spektrum
3) Frekvencni charakteristika, aplikace DTFT

4) Cislicové filtry, decibel, odstup signalu od sumu (SNR), vzorkovéni, kvantizace

5) Zména vzorkovaci frekvence, Z-transformace a jeji vlastnosti

6) Analyza systému pomoci Z-transformace

7) Systémy s linearni a minimalni fazi, diskrétni Fourierova transformace (DFT)

8) Vlastnosti DFT, metody Overlap-Add, Overlap-Save, rychla Fourierova transformace (FFT)
9) Prakticka spektralni analyza, harmonicka analyza

10) Zéaklady digitalni filtrace, navrhy filtrd FIR

11) Navrhy filtrd FIR a IIR

12) Aplikace Cislicového zpracovani signala

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

PORAT, Boaz. 4 course in digital signal processing. New York: John Wiley & Sons, ¢1997, xxvi, 602 s. ISBN
0471149616.

HAYES, Monson H. Theory and Problems of Digital Signal Procesing. New York: McGraw-Hill, 1999, 432 s. ISBN 0-
07-027389-8.

INGLE, Vinay K a John G PROAKIS. Digital signal processing using MATLAB. 3rd ed. Stamford, Conn.: Cengage
Learning, c2012, xv, 652 p. ISBN 1111427372.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Robotika

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu —

Zpisob zakonceni zkouska | Forma vyuky | pi. + cv.
Dalsi poZadavky na studenta

Bez pozadavki.

Vyucujici |

Doc. Ing. Mgr. Vaclav Zada, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Cilem pfedmétu je vytvofeni pomérné hlubokych znalosti v oblasti kinematiky a dynamiky robotl, vcetné aplikaci
metod odhadu parametrd robotd, fizeni robotll k pevnému budu, fizeni po pfedepsané draze a nékteré vybrané metody
adaptivniho fizeni. Kromé mechaniky jsou v pfedmétu vyrazné vyuzivany znalosti zteorie stability nelinearnich
systému, které umoznuji nastaveni parametrii regulatort tak, aby bylo dosazeno pozadované kvality fizeni robott.
Omezeni kladena na dosazitelnost, rychlosti a zrychleni jsou plné respektovana.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Angeles, J.: Fundamentals of Robotics Mechanical Systems. Springer-Verlag, New York, 2003.

Bronglio, B.-Lozano, R.-Maschke, B.-Egeland, O.: Dissipative Systems Analysis and Control. London. Springer-Verlag, 2007.
Canudas de Win,C.- Siciliany, B.-Bastin,G.: Theory of Robot Control. Springer-Verlag, 1996.

Fasano, A.- Marmi, S.: Analytical Mechanics. Oxford Univerzity Press, 2002.

Liu, D., Wang, L., Tan, K. Ch. (Eds.) Design and Control of Intelligent Robotic Systems. Berlin, Springer-Verlag, 2009.
Samson, C.-Le Borgne, M.-Espiau, B.: Robot Control. Clarendon Press, Oxford, 1991.

Schilling, R. J.: Fundamentals of Robotics. Analysis and Control. Prentice Hall, Englewood Cliffts, New Jersey, 1990.
Siciliano, B., Khatib, O. (Eds.). Handbook of Robotics. Berlin, Springer-Verlag, 2008.

Zada, V. ROBOTIKA, Matematické aspekty analyzy a fizeni. Ucebni text TUL, 2012. ISBN 978-80-7372-882-3.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Ridici systémy v mechatronice

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonéeni zkouska | Forma vyuky | prednaska + cvideni
Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

Ing. Lukas Hubka, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Absolvovanim pfedmétu si student prohloubi znalosti v oblasti teorie fizeni procest a ovefi si jejich praktické nasazeni
na laboratornich modelech mechatronickych procest. Probiranymi oblastmi jsou analyza systémt, pokrocilé techniky
nastaveni PID regulatoru, rozsifeni zpétnovazebni regula¢ni struktury a ivod do stavového fizeni.

Prednasky:

1)  Vngjsi popis LTI systému (SISO, MIMO), diskretizace spojitého popisu.

2) Z transformace, struktury diskrétnich modeld (ARX).

3) Identifikace systému se spojitym modelem, odhad parametri obrazového pienosu zvolené struktury.

4) Stavova reprezentace dynamického systému (spojita a diskrétni oblast).

5) Softwarova podpora analyzy systému v prostfedi LabView, vazby na Matlab a Simulink.

6) Zpétnovazebni fizeni (role PID a PSD v regula¢nim obvodg).

7) Metoda geometrického mista kotfentl, aplikace metody geometrického mista kofent pro navrh PID regulatord.

8) Optimalni sefizeni PID regulatort jako numericka optimaliza¢ni iloha (zobecnéné kvadratické kritérium, IAE,
).

9) Frekvencni pistupy pro optimalni sefizeni PID regulatort.

10) Kompenzace métené poruchy pomoci doptedné vazby, regulac¢ni obvody s pomocnou méfenou a regulovanou
veli¢inou. Kaskadni regulace.

11) PID regulator s dvéma stupni volnosti (vyrovnadvani neméfenych poruch). Filtrovani zadanych hodnot. Navrh
regulatoru z inverzni dynamiky.

12) Regulatory s vnitinim modelem (Internal Model Control IMC).

13) Softwarova a hardwarova realizace fizeni na NI cRio (realny ¢as, komunikace, vizualizace).

14) Estimace stavi. Stavovy regulator, stavova regulace pro sledovani zddané hodnoty.

Cviceni:

Na cviCenich se prohlubuji ziskané znalosti studentl z jednotlivych tematickych oblasti na pocetnich tlohach a pti
praktické realizaci samostatnych tikold. Struktura ukolti pokryva celou probiranou oblast. V oblasti numerické podpory i
v aplikaéni oblasti se vyuziva Matlab, Simulink a LabView. Rizeni realnych procesti je realizovano jak s vyuzitim PC a
mefici karty, tak s programovatelnymi fidicimi systémy NI cRio.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiredéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Modrlak, O., Hubka, L., Automatické fizeni, TUL, 2013, 293 s. ISBN 978-8073728502.

Kuo, B.C., Automatic control systems. John Wiley & Sons, Inc. New York, 1995. ISBN 978-0471134763.

Isermann, R., Mechatronics Systems. Fundamentals. Springer, London, 2003. ISBN 1852336935.

Noskievic, P., Modelovani a identifikace systémti. MONTANEX a.s., Ostrava, 1999. ISBN 80-7225-030-2.

Shinskey, F.G., Process Control Systems. Application, Design, and Tuning. Mc Graw Hill. ISBN 978-0070571013.
Vlach, J., Havli¢ek, J. Vlach M., Zac¢iname s LabVIEW. Praha: BEN - technicka literatura, 2008. ISBN 978-80-7300-2.
Bishop, R.H., Modern Control Systems with LabVIEW. NTS Press, 2012. ISBN 978-1-934891-18-6.

NI Developer Zone [online]. 2013. Dostupné z: http://zone.ni.com.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Semestralni projekt

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS

Rozsah studijniho predmétu 0+4+0 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni klasifikovany zapocet Forma vyuky | konsultace, seminarni
cviceni

Dalsi poZadavky na studenta

Aktivni pfistup k feSeni projektu, pravidelné konsultace s vedoucim projektu, priprava prezentace vysledkil projektu
podle harmonogramu.

Vyucujici |

doc. Ing. Petr Tama, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Predmét Semestralni projekt predstavuje samostatnou praci na konkrétnim problému védecké, vyzkumné nebo vyvojové
povahy. Mize byt feSen individudlné nebo v malém tymu. Vysledkem je fadn€¢ zdokumentované ptvodni feSeni
zadaného problému zakoncené prednédskou s prezentaci.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

e Doporuéena: PLIVA, Z., J. DRABKOVA, J. KOPRNICKY a L. PETRZILKA. Metodika zpracovani
bakalatskych a diplomovych praci. 2. upravené vydani. Liberec: Technickd univerzita v Liberci, FM, 2014.
ISBN 978-80-7494-049-1.

*  On-line katalogy knihoven




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Elektrické systémy vozidel

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS

Rozsah studijniho predmétu 0+4 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni klasifikovany zapocet Forma vyuky laboratorni
cviceni

Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

Ing. Jan Koprnicky, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Cilem predmétu je sezndmit posluchace s elektrickymi a elektronickymi systémy vozidel. Prostiednictvim vhodné
volenych laboratornich témat se posluchaci seznami jak s teoretickymi principy, tak s praktickymi feSenimi
aplikovanymi v automobilovém prumyslu. Soucasti kurzu je exkurze podniku automobilového primyslového.

. Teoreticky ivod do cviceni

. Elektricka instalace vozu

. Méfeni na polovodicovych ménicich

. Méfeni na elektronickém zapalovani

. Palubni diagnostika

. Komunikace pomoci sbérnice CAN

. Méfeni zrychleni na modelu vozu

. Méfeni na alternatoru

9. Exkurze v podniku automobilového pramyslu
10. Aplikace systému CANoe v diagnostice vozu
11. Navrh pohonu elektromobilu

12. Méfeni na ¢astech elektrovozu

13. Méfeni na vybranych snimacich vozu

14. Zhodnoceni, udé€leni zapoctu

01N LN B~ W —

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Studijni materidly v e-learningovém systému fakulty (prezentace, dokumenty).
Dostupné z: https://elearning.tul.cz

Stérba P. Elektrotechnika a elektronika automobilii. Praha: Computer press, 2004. ISBN 80-251-0211-4.

Jan Z., Kubat J., Zd'ansky B. Elektrotechnika motorovych vozidel 1. Brno: Avid, 2006. ISBN 80-903671-4-3.

Jan Z., Kubat J., Zd'ansky B. Elektrotechnika motorovych vozidel 2. Brno: Avid, 2006. ISBN 80-903671-2-7.

Reif K. Automobilelektronik. ATZ/MTZ-Fachbuch. Wiesbaden: Friedr. Vieweg & Sohn Verlag, 2007. ISBN 978-3-
8348-0297-2.

VIk F. Elektronické systémy motorovych vozidel 1. Brno: Prof. Ing. FrantisSek Vlk, DrSc., 2002.

Cenek M. Akumulatory od principu k praxi. Praha: FCC PUBLIC, 2003. ISBN 80-86534-03-0.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Fotonika

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | piednaska + cviceni
Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Témata prednasek:

1. Interakce foton s atomy - spontanni emise, absorpce a stimulovana emise.

2. Koherentni opticky zesilovac - zisk zesilovace, fazové posunuti a frekvencni pasmo zesilovace.

3. Cerpani optického zesilovade - étythladinové a tifhladinové erpéni, piiklady Eerpani.

4. Nelinearita a saturace -saturovany koeficient zesileni, zesilovace s homogennim a nehomogennim rozsifenim.

5. Lasery - teorie laserovych oscilaci, optické rezonatory a zpétna vazba, podminky vzniku laserovych oscilaci.

6. Vlastnosti laserového zateni - vnitini a vystupni fotonovy tok, spektralni slozeni a modova struktura laserového
zafeni.

7. Impulsni lasery - spindni zisku, spinani jakosti Q dutiny, otevirani dutiny, modova synchronizace, pfiklady pulsnich
lasert.

8. Fotony v polovodicich - energetické pasy, koncentrace elektront a dér, generovani, rekombinace a injekce.

9. Interakce fotont s elektrony a dirami - mezipasova absorpce a emise, rychlosti absorpce, spontanni a stimulované
emise.

10. Luminiscenc¢ni diody - injek¢ni elektroluminiscence, charakteristiky luminiscen¢nich diod.

11. Polovodicové laserové zesilovace - koeficient zesileni, $ifka pasma, cerpani, Spickovy koeficient zesileni.

12. Polovodicové injekeni lasery - zesileni, zpétna vazba a oscilace, laserovy prah, spektralni slozeni a modova struktura.
13. Vlastnosti polovodi¢ovych fotodetektorti - vnéjsi a vnitini fotoefekt, kvantova ucinnost, citlivost, doba odezvy,
vnitini zisk.

14. Polovodicové fotodetektory - fotoodpory, fotodiody, lavinové fotodiody, Sum fotodetektord.

Napln cviceni:

. Reseni priklada: Interakce fotond s atomy - absorpce, spontanni a stimulovana emise.

. Reseni piikladt: Laserové zesilovace - inverzni obsazeni, zisk, optické Cerpani, saturarace.

. Redeni pikladi: Lasery - optické rezonatory, zesileni, podélné mody a modova selekce.

. Experimentalni tlohy s vyuzitim He-Ne laseru.

. Experimentalni ulohy s vyuzitim argonového laseru.

. Experimentalni ulohy s vyuzitim Nd:YAG laseru 1.

. Experimentalni tlohy s vyuzitim Nd:YAG laseru 2

. Experimentalni ulohy s dvoudutinovym Q-spinanym Nd:YAG laserem.

. Redeni piikladii: Luminiscenéni diody - injekéni elektroluminiscence, spektralni itka, kvantové téinnost.

10. Reseni priklada: Laserové diody - $pickovy koeficient zesileni, §itka pasma a prahova hustota proudu.

11. Reseni prikladt: Fotoodpor a fotodioda - kvantova uc¢innost, citlivost, doba odezvy, zisk a Sum.

12. Reseni prikladt: Lavinova fotodioda - kvantova ucinnost, citlivost, doba odezvy, zisk a Sum.

13. Experimentalni tlohy s vyuzitim laserové techniky a fotodetektort.

14. Experimentalni tlohy s vyuzitim laserové techniky a fotodetektord.
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Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

* Doporucena: Kopecky, V. Ucebni texty k predmetu Zaklady fotoniky. TU Liberec, 1998.

®* Doporucena: Bahaa, E., A., Saleh, Malvin, C., T. Zaklady fotoniky, svazek 1, 2, 3 a 4. MATFYZPRESS, Praha,
1996. ISBN 80-85863-00-6.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Néavrh hardwarovych komponent

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu —

Zpisob zakonéeni zapocet + zkouska | Forma vyuky | pt +cv
Dalsi poZadavky na studenta

Ucast na cvicenich, realizace a obhajeni semestralni prace.

Vyucujici |

Doc. Ing. Milan Kolaft, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Predmét se zabyva metodikou navrhu modernich ¢islicovych i analogovych elektronickych zatizeni. Zakladem je popis
chovani systému vyuzitim jazyka VHDL a nésledna simulace v navrhovych systémech. Dale jsou probirany rizné
architektury zakazkovych integrovanych obvodi a jejich pouziti pii realizaci elektronickych systému. Laboratorni
cviceni jsou zaméfena na prakticky navrh obvodu vyuzitim systému Quartus II firmy Altera a specialnich vyvojovych
kitd.

Témata pirednasek:

1. Realizace systému, projektovani elektronickych systém, déleni ASIC, systémovy navrh, Girovné abstrakce.

2. — 6. Jazyky pro popis technickych prostfedkt, jazyk VHDL (entita, architektura, styly, porty, datové typy a objekty,
prifazovani signalil, definice procest, popisy synchronnich a asynchronnich d&jti, definice stavovych automatt, popis
sbérnic, komponenty, funkce, procedury).

7. — 8. Zéasahy navrhu elektronickych systému (syntéza struktury, sdileni prostiedk, pravidla synchronniho névrhu,
eliminace metastabilit, pienos dat mezi ¢asovymi doménami).

9. — 10. Programovatelné zakdzkové obvody (d€leni, principy, architektury, vyznamné funkéni bloky, obvody
nejvyznamneéjsich vyrobct).

11. Analogové zakazkové integrované obvody (principy, zakladni funkéni bloky, VHDL-AMS).

12. Navrh snadno testovatelnych obvodi (zékladni metody).

13. Technologie vyroby 10 (principy, charakteristické vlastnosti).

14. Aritmetické operace v hardwaru (realizace s¢itani, odecitani, ndsobeni, déleni a dalSich vybranych operaci).
Naplii cviceni:

1. Navrhovy systém Quartus II, postup navrhu, simulace a implementace do FPGA.

2. 9. Priklady popisu riznych typt elektronickych funkénich blokt (kombina¢nich obvodu, sekvenénich obvodd,
stavovych automatd, paméti, aj.) pomoci jazyka VHDL, jejich simulace v navrhovém systému a implementace.

10. — 14. Individudlni projekty — navrh a realizace elektronickych systému vyuzitim programovatelnych hradlovych poli.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Povinna:
Studijni materidly v e-learningovém systému fakulty (prezentace, dokumenty, streamované prednasky).
Dostupné z: https://elearning.tul.cz

Doporucena:

[1] PINKER, J., POUPA, M. Cislicové systemy a jazyk VHDL. BEN-technicka literatura, 2006, ISBN 80-7300-198-5.

[2] KOLOUCH, J. Programovatelné logické obvody a modelovani cislicovych systémit v jazycich ABEL a VHDL. VUT
v Brng, 2000, ISBN 80-214-1733-1.

[3] KRAL, J. Resené priklady ve VHDL. Hradlovd pole FPGA pro zacdtecniky. BEN-technicka literatura, 2010, ISBN
978-80-7300-257-2.

[4] STASTNY, J. FPGA prakticky. Realizace cislicovych systémii pro programovatelnd hradlova pole. BEN-technické
literatura, 2010, ISBN: 978-80-7300-261-9.

[S] MAXFIELD, C. The Design Warrior’s Guide to FPGAs: Device, Tools and Flows. Newnes, 2004, ISBN: 978-07-
5067-604-5.

[6] KOLOUCH, J. Jazyk Verilog a jeho uziti pri modelovani a syntéze cislicovych systémii. VUTIUM, Brno, 2012, ISBN
978-80-2144-516-1.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Projektovani elektrotechnickych systémi

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS

Rozsah studijniho predmétu 2+2+0 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska Forma vyuky Prednasky,
laboratorni cviceni

Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

Ing. Miroslav Novak, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

V pfedmétu se studenti obeznami s teorii nutnou pro spravné navrhovani elektrotechnickych rozvodnych zatizeni
ur¢enych pro primyslové aplikace - od rozvadéct nizkého napéti, pfes jednoduché automaty az po vyrobni linky
automobilového priamyslu. Osvoji si zdsady tvorby elektrotechnické dokumentace. Zvladnou zaklady CAE systému
ePLAN pomoci ucitelem vedeného projektu. V druhé polovin€ cviceni budou fesit individualni projekt.

Prednasky:

1. Predstaveni CAE navrhovych systému pro konstruovani v elektrotechnice a popis jeho struktury.

2. Pozadavky na elektricky silnoproudy a slaboproudych rozvod. Rozdéleni silnoproudych zafizeni. Druhy
elektrickych rozvodd.

3. Typy vyrabénych vodi¢t. Dimenzovani vodici. Odolnost vodict proti u¢inkim zkratovych proudti. Barevné
znaceni vodict.

4. Teorie elektrickych ochran. Rozd¢€leni ochran a jejich znaceni. Selektivita jiSténi.

Elektrické ochrany v rozvodu nn. Pojistky, jistiCe, nadproudova relé, chranice, jisténi elektrickych vedeni. Jisténi

elektrickych motord.

Piepétové ochrany elektrickych zatizeni nn a datovych vedeni.

Navrh ovladani zafizeni a vlastnosti ovladacich prvka. Rozvadécové méftici piistroje. Uzivatelska privétivost.

Spinaci pfistroje a stykace, parametry, specifikace.

Napéjeci zdroje, rozdéleni. Vlastnosti sit¢ nizkého napéti. Navrh velikosti napéajeciho zdroje.

0. Chlazeni elektrickych zafizeni a rozvadécti. Druhy a naroky na pasivni a aktivni chladici systémy s filtraci nebo bez

filtrace chladiciho média.

11. Vyroba a montaz rozvadéct nn. Zkouseni a revize rozvodnych zafizeni.

12. Uzemnovani v rozvodech elektrické energie.

13. Tvorba dokumentace elektrickych zafizeni. Uzivatelské prirucky.

14. Problémové orientované pocitacové programy usnadnujici dimenzovani, napf.: jisténi zafizeni, jiSténi vedeni, spravu
dokumentace.

W
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Cviceni:

1. Prezentace néstroji a moznosti CAE systému Eplan. Ukéazka dal$ich elektrotechnickych orientovanych
pocitacovych programti podporujici spravné dimenzovani.

2. - 6. Spolecné feseni vyukového projektu pod vedenim ucitele. Zvladnuti systému Eplan.

7.  Zadani samostatného projektu k feseni.

8. - 13. Redeni zadaného projektu.

14. Zapocet

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Povinna: Fencl, F. Elektricky rozvod a rozvodna zatizeni. CVUT, Praha, 2003.

Doporucena:

Ki#iz, M. Dimenzovani a jisténi elektrickych zatizeni, tabulky a ptiklady. IN-EL, Praha, 2001.
Tkotz Klaus a kol. Fachkunde Elektrotechnik. 23. ed. Europa-Lehrmittel, 2006. ISBN 3808531576.
Kfiiz, M. Montaz a ptipojovani elektrickych ptistrojt. IN-EL, Praha, 1999.

Honys, V. Ochrana pted urazem elektfinou.. IN-EL, Praha, 1999.

Rous, Z. Piepét'ové ochrany v elektrotechnickych zatizenich do 1000 V. IN-EL, Praha, 1999.
Csirik, V. a kol. Vyroba a montaz rozvadéct nizkého napéti. IN-EL, Praha, 1998.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Principy ndvrhu vyrobku

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 1/LS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | piednasky a cviGeni
Dalsi poZadavky na studenta

Zapocet: Alesponn 75 % aktivni ucasti na cvicenich, vypracovani zadanych programi a aplikaci. Zkouska: Pisemnd a
ustni — podminéna zapsanym zapoctem.

Vyucujici |

Prof. Ing. Ladislav Sev¢ik, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Cilem predmétu je naucit studenty samostatné inovacni praci pii navrhu vyrobkt. Pfedmét zahrnuje principy a metody
designérské prace, zakladni inovacni metody DFA, DFD, DFM, DFMA a DFE. Vychazi ze zkuSenosti s vyvojem
pievodovych skfini, vykovkl a plastovych dili automobil. Zahrnuje téz prvky bezpecnostni prvky. Ukazuje moznosti
hodnoceni vyrobkl a jejich sestav s ohledem na funkénost, vzhled, na jeho montdz, demontdz, vyrobu. Zabyva se
ekonomickymi pohledy na jednotlivé strojni uzly a to zejména nasledujicimi tématy.
1) PLM, vyvoj produktu zpohledu zdroji, metod a vné&jSich vztaht.. Principy navrhu vyrobkd, nove prvky
v konstrukei stroji, normalizované dily.
2) Zdroje a fizeni PLM systému.
3) Tolerovani a toleran¢ni analyza, vykresova dokumentace.
4) Struktura vyrobku, modulové feseni navrhu pro slozité sestavy. Mechanismy Pro/Engineer. Optimalizace vyrobku,
integrace dilt a pouziti novych prvka.
5) CAD podpora technologie tvorby odlitkd, plechti, svafovanych sestav.
6) Princip navrhu jednotucelovych vyrobnich stroji.
7) Optimalizace vyrobku, vyhodnoceni feseni MKP.
8) Hodnoceni vhodnosti konstrukce dle riznych firem ( Hitachi, Lucas, Ford, Whirpool...)
9) DFA Design For Assembly (navrh z hlediska montaze), nové spojovaci prvky a jejich vypocty. Orientace a stabilita
dili pfi jejich sestavovani. Neobvykla, nepfipustna konstrukeni feSeni vyrobkt z hlediska montaze.
10) DFD — Design For Disassembly -navrhy sestav s ohledem na demontaz.
11) DFM — Design For Manufacturing, polotovary, odlitky, obrobky, formy, vykovky, plechové vylisky, svarové spoje.
12) DFE (Design for Environment - navrh s ohledem na Zivotni prostiedi).
13) Ostatni metody DFX.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

[1] Sevéik, L. a kol.: PLM systém a principy navrhu vyrobku. ReproArt Liberec s.r.0., 2010, ISNB 978-80-7372-
641-6.

2] Sev¢ik, L.: Po¢itaéem podporované konstruovani, CAD technologie v inovaénim inzenyrstvi. ES TU Liberec,
2006, ISBN 80-7372-151-1.

|3] Boothroyd, G.: Product Design for Manufacture and Assembly, Second Edition, CRC Press, 2001, ISBN
082470584x.

|4 Boothroyd, G.: Assembly Automation and Product Design, Second Edition, CRC Press, 2005, ISBN
1574446436.

|5| Harper, C.A.: Handbook of Materials for Product Design, McGraw-Hill, 2001, ISBN 0071354069.

|6| Bralla, J.G.: Design for Manufacturability Handbook, McGraw-Hill, 1999, ISBN 0070007139X.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu RV
Cislicové fizeni

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cvigeni

Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava

Struéna anotace predmétu |

Absolvent pfedmétu je schopen navrhovat Cislicové regulatory pro vétSinu béznych aplikaci. Dokdze fizeny systém
popsat diskrétnim modelem a v zavislosti na jeho slozitosti a cilech fizeni zvolit vhodny regulator i jeho nastaveni.
Spektrum regulatord, které ovlada sahda od jednoduchych c¢islicovych analogii klasickych PID regulatort az k
prediktivnim regulatoriim zalozenym na modelu, které jsou vhodné pro slozité aplikace.

Hlavni témata predmétu po jednotlivych tydnech vyuky jsou nasledujici:

vvvvvv

rovnice, pfenos v Z transformaci, stavovy popis).

2. Stabilita diskrétnich systému, kritéria stability.

3. Diskrétni popis spojitych soustav fizenych pomoci Cislicovych regulatord, diskrétni aproximace spojitych regulatord.
4. Cislicové PID regulatory, jejich varianty a vlastnosti.

5. Implementace c¢islicovych regulatort, volba periody vzorkovani, vliv ¢islicové realizace na fazovou bezpecnost a
stabilitu regulacnich obvodu.

6. Cislicové regulatory s optimalizovanou strukturou, kompenzaéni regulatory, neminimélni fazovost diskrétniho
prenosu soustavy a jeji dusledky na stabilitu obvodu

7. Podminkova rovnice stability, navrh regulatoru v kone¢ném poctu krokl regulace (slaba, silna verze).

8. Prediktivni fizeni zalozené na modelu (MPC model predictive control), zdkladni princip metody, kvadratické
kritérium optimality, formulace omezujicich podminek.

9. MPC pouzivajici model typu ofiznutd pfechodova charakteristika (tj. algoritmus Dynamic Matrix Control - DMC),
odvozeni vztahli pro fizené systémy s jednim i vice vstupy a vystupy, analytické feSeni optimalizac¢ni ulohy bez
omezujicich podminek.

10. Zjednodusené suboptimalni varianty feSeni tlohy s omezujicimi podminkami, pifevod na standardni tvar ulohy
kvadratického programovani a plné numerické feSeni optimalizacni tilohy.

11. Modifikace DMC algoritmu pro systémy s astatismem prvniho fadu, uvazovani dopiedné vazby od méfenych
poruchovych velicin.

12. Prediktivni fizeni zalozené na pfenosovych modelech - zobecnéné prediktivni fizeni (GPC).

13. Prediktivni fizeni zaloZzené na stavovych modelech, feSeni ulohy bez omezujicich podminek, numericky vyhodna
formulace v podobé feseni ulohy nejmensich ctverct.

14. Prediktivni regulatory zalozené na stavovych modelech s omezujicimi podminkami, tvrdé a mékké omezujici
podminky, estimace nemétenych stavovych veli¢in.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

e Tatjewski P. (2007), Advanced Control of Industrial Processes: Structures and Algorithms, kapitola 3 Model-based
Predictive Control, Springer Verlag

e Sulc, B. & Viteckovd, M. (2004), Teorie a praxe navrhu regulacnich obvodii, Praha: Vydavatelstvi CVUT.

e Wittenmark, B., Astrém, K. J., Arzén K. E. (2002), Computer Control: An Overview, IFAC Professional Briefs
Series, volné dostupné ze stranek IFAC http:// www.ifac-control.org/publications/list-of-professional-briefs




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Pocitacové vidéni

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu —

Zpisob zakonceni zkouska | Forma vyuky | pi + cv
Dalsi poZadavky na studenta

Podminkou zapoctu je aktivni ti€ast na cvienich. Zkouska je pisemna.

Vyucujici |

doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Predmét seznami s postupy analyzy obrazu pocitacem. Student se nejprve dozvi o ziskani obrazu, jeho digitalizaci,
technickych prostiedcich a postupech zpracovani dvojrozmérného obrazu.

Témata prednasek/cviceni:

1. Zpracovani obrazovych signalll, pocitacova grafika versus pocitacové vidéni, reprezentace obrazu, analyza obrazu,
obrazova funkce.

2. Pofizeni obrazu, radiometrie, rovnice ozafeni a zjiSténi tvaru pfedmétu ze stinovani, odrazivost predmétu, tvar z
fotometrického sterea, Vznik intenzitniho 2D obrazu, popis pouzivanych snimacich zafizenich-kamery, opticka ¢ast
kamery, snimace svételné energie-CCD a CMOS c¢idla.

3. Barevné prostory, geometrické transformace obrazu-transformace soufadnic bodl, aproximace jasové funkce,
transformace hodnot jasu-jasové korekce, transformace jasové stupnice.

4. Transformace jasu, diskrétni linearni integralni transformace-Fourierova, kosinova, Hadamardova, vlnkova
transformace, vyuziti LDT pfi zpracovani obrazu.

5. Filtrace Sumu, statisticky princip filtrace Sumu, lokalni filtrace, linearni a nelinearni metody vyhlazovéani obrazu,
hledani hran v obrazu I.

6. Hledani hran v obrazu II., konvolu¢ni masky aproximujici derivaci obrazové funkce, hrany jako prichody nulou druhé
derivace obr. funkce, obnoveni obrazu pfi zndmé degradaci.

7. Segmentace obrazu prahovanim, segmentace na zakladé detekce hran, segmentace srovnavanim se vzorem.

8. Binarni matematicka morfologie

9. Sedoténova matematicka morfologie

10. Skelet a oznacovani objektll, granulometrie, morfologicka segmentace a rozvodi

11. Identifikace oblasti, reprezentace a popis tvaru

12. Vyuziti 2D konvoluce a korelace, detekovani oblasti

13. Ptiznaky pro rozpoznavani obrazi

14. Rozpoznavani objektd

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpiisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

SONKA, Milan, Vaclav HLAVAC a Roger BOYLE. Image processing, analysis, and machine vision. 3rd ed. Toronto:
Thomson, 2008, xxv, 829 s. ISBN 978-0-495-08252-1.

DAVIES, E., R.. Computer and Machine Vision, Fourth Edition: Theory, Algorithms, Practicalities. Morgan Kaufmann
Press. UK, 2012, ISBN 978-0123869081.

HLAVAC, Vaclav a Milo§ SEDLACEK. Zpracovani signala a obrazil. 2. pieprac. vyd. Praha: CVUT, 2007, 255 s. ISBN
978-80-01-03110-0.

https://elearning.tul.cz/




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nizev studijniho pFedmétu Ridici poéitatové systémy

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu —

Zpisob zakonceni zkouska | Forma vyuky | pi + cv
Dalsi poZadavky na studenta

Podminkou pro udéleni zapoctu je aktivni ucast na cvi¢enich a vypracovani zadanych samostatnych tiloh zamétenych na
protokoly Modbus a CAN ve stanovenych terminech.

Pisemna zkousSka se sklada z testu z probrané latky a z feSeni ptikladi (Casovani bitu CAN, sestaveni SFC, citlivost
koeficientt fidicich algoritmd, vypocet spolehlivosti, DeviceNet identifikatort).

Predpoklada se znalost zakladl Z transformace, fidicich algoritmi a technického vybaveni pocitaca.

Vyucujici |

Doc. Ing. Petr Tdma, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Principy technického i programového vybaveni fidicich pocitatovych systémi. Dtraz je kladen na distribuované fidici
systémy a jejich komponenty a na orientaci v prumyslovych komunikaénich systémech. Jsou shrnuty i zavazné standardy
a doporuceni pro vystavbu fidicich systémi spolu se zakladnimi zasadami navrhu a konstrukce pocitacovych tidicich
jednotek a perifernich modult uzivanych zejména v primyslové automatizaci.

Zékladni charakteristiky fidicich pocitacovych systémil, specifické vlastnosti, vyvojové etapy, klasifikace.

Primyslové komunikacni systémy, standardni komunikacni rozhrani a protokoly, komunikace zalozené na standardu
RS-232, RS-422 a RS-485, komunikacni protokol Modbus po sériové lince. Protokol sbérnice CAN, implementace
v samostatnych fadi¢ich CAN a v monolitickych mikropocitac¢ich. Aplikac¢ni vrstvy primyslovych komunikacnich
systémt, protokoly DeviceNet, CanOpen, Profibus, primyslovy ethernet.

Logické tidici systémy, vyvoj od sekvencnich obvodl pfes logické automaty az po PLC. Standardni typy fidicich
systémt, PLC, CNC, kompaktni pfistroje a modulové systémy. Principy programového vybaveni fidicich poc¢itacovych
systému. Programovani PLC.

Cislicové regulatory, realizace fidicich algoritmil, rozbor vlivu kone¢né délky slova a vzorkovaci periody na piesnost
fidicich algoritmli, moZznosti eliminace chyb.

Vysoka funkceschopnost a bezpecnost fidicich systémt, FT systémy. Spolehlivost a funkéni bezpecnost fidicich
pocitacovych systémt a jejich zabezpeceni. Elektromagnetickd kompatibilita.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

FORSYTHE, W. a RM. GOODALL. Digital Control: Fundamentals, Theory and Practice. New Y ork:
McGraw-Hill, Inc, 1991. ISBN 0-07-021600-2.

ZEZULKA, FrantiSek. Automatizace. Mezinarodni standardizace v oblasti primyslovych komunikacnich
shernic. 1998, €. 7, str. 393-396. ISSN 0005-125X.

ZEZULKA, Frantisek. Prostredky primyslové automatizace. Brno: VUTIUM, 2004, 176 s. ISBN 80-214-
2610-1.

LUDER, Arndt a Kai Lorentz (ed.). IAONA Handbook - Industrial Ethernet (with a list of producers). 3. ed.
Magdeburg: IAONA, 2005. ISBN 30-001-6934-2.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Stavba mechanickych uzli

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu 56

Zpisob zakonceni zkouska | Forma vyuky | piednaska + cviceni
Dalsi poZadavky na studenta

Zapocet - ucast na cvicenich, vypracovani semestralnich praci.

Vyucujici |

prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc.

Struéna anotace predmétu

1.

Rozdéleni mechanismi. Postup pfi ndvrhu mechanismu. Vyznam modelovani mechanickych soustav v konstrukei
stroju. Pocitacova podpora stavby mechanismu.

2. Zékladni pojmy stavby kinematickych fetézcti. Niz$i a vysSsi kinematické dvojice. Stupenn volnosti kinematické
dvojice.

3. Tvorba kinematickych fetézct. Ttidéni kinematickych fetdzct. Griibler-Cebysevova vazbova zavislost. Strukturalni
analyza a optimalizace mechanismti.

4. Assurovy soustavové skupiny. Prostorové kinematické fetézce. Stupen volnosti prostorovych kinematickych
fetézct. Sférické mechanismy.

5. Trajektorie bodli mechanismu. Dvojné body, body vratu a samodotyku, jejich konstrukce a geometricka mista (kp -
ktivka). Véta Robertsova.

6. Pohybova transformace. Pojem transforma¢niho thlu mezi dvéma ¢leny mechanismu. Pribéhy a optimalizace
transformacéniho thlu u ¢tytkloubového a klikového mechanismu.

7. Geometricka presnost mechanismi. Analytické feSeni. Pojem citlivostni funkce. Kinematicka a silova metoda feSeni
geometrické presnosti. Pojem ndhradniho mechanismu.

8. Kolokac¢ni a optimaliza¢ni metody syntézy mechanismil. Pfevodové a vodici mechanismy.

9. Dv¢ predepsané polohy utvaru. Konstrukce ¢ctytkloubového, klikového a kulisového mechanismu pro dvé konecné
polohy utvaru. Piedepsané soumezné polohy utvaru.

10. Tii pfedepsané polohy utvaru. Pojem podlového trojuhelnika a jeho vlastnosti. Syntéza mechanismu pro tfi
predepsané polohy ttvaru.

11. Dvg, tii a Ctyfi prifazené polohy vahadel mechanismu, redukéni metoda, analytické feseni.

12. Ctyfi predepsané polohy utvaru. Polova kfivka a m-kiivky. Konstrukce mechanismu pro étyfi predepsané polohy
utvaru.

13. Vackové mechanismy. Zdvihové zavislosti hnaného ¢lenu vackového mechanismu a jejich optimalizace. Syntéza pfi
predepsané zdvihové zavislosti a pfi predepsaném prubéhu zrychleni.

14. Vypocet obrysu vacky pro posuvny zveddk a vahadlo. Transformace polarnich soufadnic obrysu vacky a jeho
ekvidistanty. Silové poméry na vacce, transformacni thel a uhel tlaku.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé
Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

A

CHARVAT, J.: Teorie mechanismi. Vybrané stati. /Skripta VSST/. Liberec, VSST 1980.

JULIS, K. - BREPTA, R.: Mechanika I. Dil. Praha, SNTL 1986.

LUCK, K. - MODLER, H.: Getriebetechnik - Analyse, Synthese, Optimierung. Berlin, Akademie Verlag 1990.
KOLOC. Z. - VACLAVIK, M.: Vagkové mechanismy. Praha, SNTL 1988.

BRAT, V. - ROSENBERG, J. - JAC, V.: Kinematika. Praha, SNTL 1987.

BRAT, V.. Maticové metody v analyze a syntéze prostorovych véazanych mechanickych systémd. Praha,
ACADEMIA 198]1.




D — Charakteristika studij

niho predmétu

Nazev studijniho predmétu

Diplomova prace (DP1)

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/ZS

Rozsah studijniho predmétu 0+5+0 | hod. za tyden |5 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet Forma vyuky konsultace,
ev. odborna
praxe

Dalsi pozadavky na studenta

Aktivni pristup k feSené problematice, pravidelné konsultace s vedoucim
diplomové prace, odbornd exkurse, piipadné odborna praxe. Zvétsujici se podil
samostatné prace studenta (studium soucasného stavu feSené problematiky,
studium literatury, programovani, zhotovovani casti funk¢nich vzorl).
Absolvovani predmétu DP1 podmiiuje navazujici predmét DP2.

Vyucujici

doc. Ing. Petr Tiima, CSc.

Stru¢na anotace predmétu

Diplomova prace je feSenim teoretického nebo praktického problému s uvedenim
dosazenych vysledkd. Soucasti feSeni miize byt i zhotoveny funkéni vzorek
projektovaného zatizeni nebo jeho ¢asti.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni)

| hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Doporuéena: PLIVA, Z., J. DRABKOVA, J. KOPRNICKY a L. PETRZILKA. Metodika zpracovéni
bakalatskych a diplomovych praci. 2. upravené vydani. Liberec: Technickd univerzita v Liberci, FM, 2014.

ISBN 978-80-7494-049-1.

On-line katalogy knihoven




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Simulace elektromechanickych systému

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni Zp + 7k | Forma vyuky | Pi + Cv
Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

Doc. Ing. Antonin Potésil, CSc.
Ing. Josef Novak, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Cilem pfedmétu je seznamit posluchace s modernimi metodami pocitacovych simulaci elektromechanickych systémi a
to na Siroké tfidé uloh. Nedilnou soucasti seminarnich prezentaci budou ukazky, predvedeni a charakteristika SW
produktl, zejména souvisejicich s metodou kone¢nych prvki, které jsou uzivané ve vyvojovych utvarech primyslovych
subjektll a inzenyrskych firem.

Prednasky:

1. Identifikace inzenyrského problému a pfiméfenost analyzy pomoci FEM. Idealizace feSené tlohy. Modelovani a meze
platnosti pfijatych modelt.

2. Koncepce a zékladni rovnice mechaniky kontinua vyuzivanych v FEM.

3. Principy metody kone¢nych prvkd. Formulace metody kone¢nych prvkia. Pouzivané typy prvkd. Vypocet posuvi,
pretvoieni a napéti.

4. Typy tloh FEM podle okrajovych podminek, materidlovych modeld, procesnich a provoznich rezimu.

5. Idealizace geometrie fesené tlohy

6. Datova kompatibilita SW produktii uzivana v CAE technologiich. Neutralni datové reprezentace CAE modela.

7. Volby typt, velikosti a poctu prvkl. Tvorba a zplsoby generovani MKP siti. Topologie kone¢né prvkového modelu
analyzovanych objektt.

8. Pocitatovy processing v FEM. Vypocet elementarnich vysledkd. Interpretace a diskuse vysledk. Modifikace
vypoctového modelu a opakovani vypoctu s cilem optimalizace objektu podle pfedem zvolenych kritérii.

9. Prehled SW produktti FEM. Moznosti prezentovani vysledk.

10. Ukézky teSeni vybranych typti tloh a feseni problémti mechaniky kontinua.

11. Diskuse k souvislostem mezi analyzami napéti a deformaci strojnich soucasti provadénych pomoci metod technické
pruznosti, znamych analytickych metod, metod experimentalni analyzy napéti a pretvoreni a FEM.

12. Vyznam metod realizace modalni, harmonické a transientni analyzy.

13. Moznosti a pfistupy k simulacim dynamické odezvy jak jednotlivych objektl, tak jejich sestav, tzv multibody
soustav. Komplexnost technologii tzv virtudlniho navrhovani produktii (Virtual Prototyping, resp. Virtual Product
Development).

14. Moznosti feSeni multi-fyzikalnich, tzv smiSenych uloh kontinua (napf. teplotné strukturalni analyzy, piezo-elektro-
mechanické analyzy, elektro-magnetické analyzy, interakce pevného a nepevného, tj. fluidniho kontinua aj.).

Cviceni:
1-14. Doplnéni teoretickych lekei vhodnymi pfiklady, které dokumentuji metodiky nasazeni profesionalnich
softwarovych produkti.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiredéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studentii a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Zienkiewicz, O. C., Taylor, R. L. 1., & Zhu, J. Z. (2005). {The }finite element method: Its basis and fundamentals 6th
ed. Oxford: Elsevier Butterworth-Heinemann.

Zienkiewicz, O. C., & Taylor, R. L. 1. (2005). {The }finite element method: For solid and structural mechanics 6th ed.
Oxford: Butterworth-Heinemann.

Uzivatelska dokumentace SW systému ANSYS — elektronicky, soucésti instalace SW ANSYSS.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Vykonova elektronika

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/ZS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zkouska | Forma vyuky | piednaska + cviceni
Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

Ing. Martin Cernik, Ph.D.

Struéna anotace predmétu |

Kurs ,,Vykonova elektronika® piinasi zakladni poznatky o elektronickych prvcich a zakladnich obvodech urcenych pro
fizeni elektrického vykonu. Student tak ziska piehled o funkci vykonovych ménica, ziska zakladni dovednosti pii feSeni
elektrickych a tepelnych parametri ménici, seznami se také s negativnimi vlivy meéni¢i na své okoli. Vyklad je doplnén
zékladnimi poznatky o chemickych a fotovoltaickych zdrojich.

Témata prednasek:

. Zaclenéni vykonové elektroniky do obecného fidiciho systému.

. Zakladni charakteristiky signali pouzivanych pro pfenos energie.

. Principy méni¢ti vykonu, parametry vykonu v ménici.

. Tepelné jevy ve vykonové elektronice. Chlazeni vykonovych soucastek.

. Spinaci polovodicové prvky pro vykonovou elektroniku.

. Chemické a fotovoltaické zdroje elektrického vykonu, Powerharvesting.

. Pasivni prvky vykonové elektroniky.

. Ochranné prvky a obvody polovodic¢ovych spinact.

10. Rizené a nefizené usmértiovade, nasobide.

11. Ss ménice napéti a proudu, ndbojové pumpy, s induktorem a transformatorem.
12. Zdroje sttidavého proudu, stfidace, stfidavé ménice, Ménice pro svételné zdroje.
13. Elektromagneticka kompatibilita.

O 00 W K~ Wi —

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Zakladni:
1) Cernik, M.: Vykonova elektronika. Ugebni text, Technické univerzita v Liberci 2014, ISBN 978-80-749-160-3.
2) Prezentace prednasek.

Doporucena:

1) Daniel W. Hart: Power Electronics. The McGraw-Hill Comp. 2010 ISBN 978-0-07-338067-4.

2) Baliga, B.J.:Fundamentals of Power Semiconductor Devices. Springer US 2010. ISBN 9780387473147.
3) Benda, Papez: Komponenty vykonové elektroniky. CVUT Praha 2006, ISBN 80-01-03518-2.




D — Charakteristika studij

niho predmétu

Nazev studijniho predmétu

Diplomova prace (DP2)

Typ piredmétu povinny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/LS

Rozsah studijniho predmétu 0+12+0 | hod. za tyden |12 krediti |12

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zapocet Forma vyuky konsultace,
ev. odborna
praxe

Dalsi pozadavky na studenta

Aktivni pristup k feSené problematice, pravidelné konsultace s vedoucim
diplomové prace, odbornd exkurse, piipadné odborna praxe. Zvétsujici se podil
samostatné prace studenta (studium soucasného stavu fesené problematiky,
studium literatury, programovani, zhotovovani casti funk¢nich vzorl).
Absolvovani predmétu DP1 podmiiuje navazujici predmét DP2.

Vyucujici

doc. Ing. Petr Tiima, CSc.

Stru¢na anotace predmétu

Diplomova prace je feSenim teoretického nebo praktického problému s uvedenim
dosazenych vysledkd. Soucasti feSeni miize byt i zhotoveny funkéni vzorek
projektovaného zatizeni nebo jeho ¢asti.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni)

| hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Doporuéena: PLIVA, Z., J. DRABKOVA, J. KOPRNICKY a L. PETRZILKA. Metodika zpracovéni
bakalatskych a diplomovych praci. 2. upravené vydani. Liberec: Technickd univerzita v Liberci, FM, 2014.

ISBN 978-80-7494-049-1.

On-line katalogy knihoven




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Elektromagneticka kompatibilita a bezpecnost elektrickych zatizeni

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 0+0+3 | hod. za tyden |3 krediti 3

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni klasifikovany zapocet | Forma vyuky | seminaf
Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

Prof. Ing. Ales Richter, CSc.
Ing. Jiti Kubin, PhD.

Struéna anotace predmétu |

Predmét se sklada ze dvou souvisejicich ¢asti:

Vysvétleni zakladnich principt elektromagnetické kompatibility mechatronickych uzli, méfici a automatiza¢ni techniky
- zakladni principy ruseni a odruSeni po vedeni

- zakladni principy ruseni a odruSeni prostorem ve vztahu k bezdratovym komunikacim

- bezpecnost prace v silnych primyslovych elektromagnetickych polich, zptisoby ochrany

Proskoleni a pfiprava na zkousku pracovniku s elektrotechnickou kvalifikaci v rozsahu pozadavki vyhlasky ¢. 50/1978
Sb. podle §5.

Pisemna ¢ast zkousky je zamétena predevsim na znalost:

CSN 33 2000-4-41 ed. 2 Ochrana pted tirazem elektrickym proudem

CSN EN 50110-1 ed. 2 Obsluha a prace na elektrickych zatizenich

CSN 2000-5-54 ed. 3 Uzemnéni, ochranné vodiée a vodiée pospojovani

CSN 33 2000-7-701 ed. 2 Prostory s vanou nebo sprchou a umyvaci prostory
CSN EN 62305-3 ed. 2 Ochrana pied bleskem — Hmotné $kody a nebezpeéi Zivota
CSN EN 62305-4 ed. 2 Ochrana pied bleskem — Elektrické a elektronické systémy
Poskytovani prvni pomoci pti urazech elektrickym proudem

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiredéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Soubor norem CSN 33 2000

Kubin, J., Richter A., Bezpecnost elektrickych zatizeni ve zdravotnictvi, TUL, 2014

SVACINA Jifi. Elektromagneticka kompatibilita, Zakladni principy a metody. Skriptum. Brno: VUT, 1995
SVOBODA J. a kol. Zaklady elektromagnetické kompatibility. Skripta. Praha, Vydavatelstvi CVUT, 1993
DOLNIK  Bystrik.  Elektromagneticka ~ kompatibilita. ~ KoSice: Elfa, 2013. ISBN  978-80-8086-221-3
KOVAC Dobroslav. EMC z hlediska teorie a praxe. Praha, BEN - tech. literatura, 2006, ISBN 80-7300-202-7




D — Charakteristika studij

niho predmétu

Nazev studijniho predmétu

Inteligentni roboty

Typ piredmétu

povinng volitelny

doporudeny ro¢nik / semestr | 2/LS

Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5
Jiny zpisob vyjadieni rozsahu —
Zpisob zakonéeni zkouska | Forma vyuky | pi + cv

Dalsi poZadavky na studenta

Bez pozadavki.

Vyucujici

Doc. Ing. Mgr. Vaclav Zada, CSc.

Struéna anotace predmétu

Cilem pfedmétu je doplnit znalosti studenti v oblasti tzv. kognitivnich robotti. Pfedmét Inteligentni roboty volné
navazuje na povinné volitelny pfedmét Robotika, ktery je orientovan technicky a nev§ima si souvislosti s umélou
inteligenci, biologii atp. Uvedené nedostatky jsou castecné¢ kompenzovany v tomto piredmétu, orientaci na ulohy
strojového planovani trajektorii robotd v prostfedi s prekazkami, vyuzitim metod konfiguraéniho prostoru,
Voronoiovych diagramtl, aproximace piekazek v prostoru, vyuzitim situacniho kalkulu, systému GPS, STRIPS a dal$ich.
Déale nasleduje vyuziti metod prohledavani stavového prostoru, jako je prohledavani do Sitky a hloubky a tzv.
informované metody prohledavanimi, zejména A* algoritmus. Rovnéz jsou diskutovany vybrané otazky biorobotiky,
humanoidnich robotl a vzajemné socialni chovani robott.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni)

| | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Siciliano, B., Khatib, O. (Eds.). Handbook of Robotics. Berlin, Springer-Verlag, 2008.
Schilling, J. Fundamentals of Robotics, Analysis & Control. New Jersey, Prentice Hall, 1990.
Liu, D., Wang, L., Tan, K. Ch. (Eds.) Design and Control of Intelligent Robotic Systems. Berlin, Springer-Verlag, 2009.

LaVallen, S. M. Planning Algorithms. Cambridge University Press, 2006.

Martik, V. a kol. Uméla inteligence, 1.-5. dil. Praha, Academia, 1993, 1997, 2000, 2003, 2007.

Rich, E. — Knight, K. Artificial Intelligence. Second edition, McGraw Hill, Inc., New York, 1991.
Winston, P. Artificial Intelligence. Addition-Wesley Publ. Co., Reading, Mass., second edition, 1992.
Drozdova, V., Zada, V. Uméld inteligence a expertni systémy. VSST Liberec, 1991.

Ghallab, M., Nau, D., Traverso, P. Automated Planning: Theory and Practice, Morgan Kaufmann, 2004.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho pfedmétu Metody fizeni v aplikacich

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonéeni zapocet + zkouska | Forma vyuky | prednasky + cvigeni

Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava

Struéna anotace predmétu |

Predmét je zaméfen na praktické aplikace metod automatického tizeni. Dlraz je kladen jednak na jevy, které podstatné
komplikuji aplikaci metod klasické linedrni teorie fizeni systémi konecného fadu (zejména dopravni zpozdeéni), a
jednak na aplikace metod, jejichz principy byly probrany v pfedchozich povinnych pfedmétech (zejména na aplikace
prediktivniho fizeni). Je-1i zapotiebi vylozit nové poznatky, jsou vzdy vykladany v kontextu vhodnych aplikaci. Na
cviceni jsou podrobné probirany rozsahlejsi ptipadové studie.

Hlavni témata predmeétu po jednotlivych tydnech vyuky jsou nasledujici:

1. Piiklady systémut s dopravnim zpozdénim na vstupu/vystupu i uvnitf samotného systému: teplovodni systémy
s dlouhym potrubim, lambda regulace a fizeni volnobéznych otacek zadzehovych motord, mykaci stroj. Matematicky
popis dopravniho zpozdéni.

2. Systémy se zpozdénim ve stavech, retardované a neutralni systémy, vliv zpozdéni na stabilitu, aproximace zpozdéni
pomoci raciondlnich pfenosovych funkei.

3. Rizeni systémi s dopravnim zpozdénim v fizeni. Smithiiv regulator a jeho vlastnosti, moznosti a omezeni PI resp.
PID regulatorti pro tyto systémy.

4. Automatické fizeni hloubky anestesie jako systému s proménnym dopravnim zpozdénim, srovnani moznosti a
omezeni jednotlivych regulacnich metod.

5. Aplikace teorie systému se zpozdénim k modelovani a fizeni pfenosu dat v pocitacovych sitich.

6. Rizeni mnoharozmérovych systémi se zpozdénim, mnoharozmérovy Smithiv prediktor, vyuziti regulator
s vnitinim modelem.

7. Aplikace na fizeni technologickych procesii v chemickém primyslu a fizeni textilnich stroju.
8. Pokrocilé partie z oblasti prediktivniho fizeni, fizeni nelinedrnich systémt pomoci piepinanych prediktivnich
regulatord, alternativni volby kriteridlni funkce, ekonomické MPC.

9. Biomedicinské aplikace prediktivniho fizeni: umély pankreas, zpétnovazebni regulace krevniho tlaku a dalSich
hemodynamickych veli¢in.

10. Aplikace prediktivniho fizeni v oblasti energetiky, fizeni tepelnych elektraren, koordinace decentralizované vyroby
v ramci smart grids.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

*  Normey-Rico J.E. & Camacho E.F. (2007), Control of dead-time processes, Berlin, Springer
* Huang, S., & Tan, K.K. & Lee T., H. (2001), Applied Predictive Control, Springer Verlag.

* Niculescu, S. I. (2001), Delay Effects on Stability: A Robust Control Approach, Lecture Notes in Control and
Information Sciences, vol. 269, Berlin: Springer.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nizev studijniho pFedmétu Ridici systémy vozidel

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zkouska | Forma vyuky | piednaska
Dalsi poZadavky na studenta

Absolvovani predmétu, zpracovani semestralni prace.
Zkouska ma pisemnou a ustni ¢ast.

Vyucujici |

doc. Ing. Miroslav Maly, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Systémy jednotlivych ustroji motorovych vozidel a mobilnich pracovnich stroji - rozdéleni a charakteristika hlavnich
skupin (varianty uspotadani hnaciho Ustroji: pohonna jednotka - pfevodové ustroji - jizdni ustroji, fidici stroji, brzdici
ustroji, rizné varianty pracovniho ustroji mobilnich pracovnich a specidlnich stroji). Popis funkce ustroji a agregatd
motorovych vozidel, jejich stavba, prostfedky fizeni a regulace.

Ridici a regulaéni technika v systémech motorovych vozidel (charakteristiky fizeni a funkce regulatort, adaptivni fizeni
a fizeni dle ucelové funkce), klasifikace veli¢in. Typy regula¢nich obvodu (regulace polohy, regulace rychlosti, regulace
tlaku - schémata). Ridici elektronika a snima¢e méfenych veli¢in (poloha, uhel, rychlost, otacky, tlak, sila), obvody pro
zpracovani signalu.

Mechanické, hydraulické, pneumatické a elektrické prvky a jejich kombinace v konstrukci vykonovych ¢lent (¢leny pro
ovladani parametr pohonné jednotky, pievodového a dalsich ustroji MV):

- Pfevodova tstroji.

- Brzdici ustroji a Ustroji pro stabilizaci pohybu.

- Rizeni kol a podvozki.

- Pracovni Ustroji pracovnich, komunalnich a jinych mobilnich strojt.

- ZabezpecCovaci a ochranné systémy.

- Navigacni, informacni a komunikaéni systémy vozidel.

Rizeni a verifikace ¢innosti (funkce) a diagnostika jednotlivych tstroji, kritéria fizeni, skladba Fidicich systémii pro
ustroji vozidel a mobilnich pracovnich stroji. Logistika funkci. Cile fizeni hnaciho Ustroji - optimalizace fizeni s
ohledem na typ pohonné jednotky a pievodového ustroji. Konstrukéni predpoklady, skladba vykonovych, fidicich a
pomocnych obvodu a prvki. Volba komponent a konstrukce uzli s ohledem na funkci a stavbu vozidla (hlavni uzly a
vozidlové prisluSenstvi automobilti a mobilnich pracovnich stroji - jako jsou pohonné jednotky a ptfevodovky, posilova
fizeni a fizeni kol, brzdové, protiblokovaci a protiprokluzové systémy, systémy pro fizeni podvozku ap.). Prehled
konstrukei systémt ve stavbe motorovych vozidel.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiredéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

BOSCH a kol. autora: Automotive Handbook. Robert Bosch. Plochingen. 2004. ISBN 0-7680-1513-8.
VLK, F.: Diagnostika motorovych vozidel, Brno. 2006. ISBN: 8§02397064X.

GILLESPIE, T.D.: Fundamentals of Vehicle Dynamics. SAE. Warrendale.1992. ISBN 1-56091-199-9.
PROKES, J. - VOSTROVSKY, I.: Hydraulické a pneumatické mechanizmy. SNTL Praha. 1988.
BOSCH: Protiblokovaci systémy ABS. Robert Bosch, Praha 1998.

REXROTH. Prirucka hydrauliky. Lohr am Main. 1989 a dalsi.

VLK, F.: Prislusenstvi vozidlovych motori. Nakladatelstvi a vydavatelstvi VLK Brno. Brno 2002.
REXROTH. RE 00 152 Hydraulic valves for mobile applications.

REXROTH. RE 00 153 Hydraulic cylinders and accessories.

REXROTH. RE 00 155 Proportional and Servo valves, Control Systems, Electronic components.
SIEMENS. Siemens Automotiv (Technology Workshop, June 2000).

PIVONKA, J. a kol.: Tekutinové mechanizmy. SNTL Praha. 1987.




D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho predmétu Technicka diagnostika

Typ piredmétu povinné volitelny doporudeny ro¢nik / semestr | 2/LS
Rozsah studijniho predmétu 2+2 | hod. za tyden | 4 krediti |5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu

Zpisob zakonceni zkouska | Forma vyuky | piednaska + cviceni
Dalsi poZadavky na studenta

Vyucujici |

prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc.

Struéna anotace predmétu |

Predmét probird metody technické diagnostiky stroji véetné prohloubeni matematickych zaklada. Jsou uvedeny zakladni
metody zpracovani signall i specialni diagnostické metody technickych systémi, metody diagnostiky silné
nestaciondrnich signalli, vibrodiagnostika, hlukova diagnostika. Podrobné je probrana diagnostika elektrickych stroju.
Studenti se na cvicenich seznami s praktickymi ukazkami diagnostiky a po absolvovani pfedmétu budou mit prehled
o metodach technické diagnostiky a budou je schopni navrhnout.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | | hodin za tyden

Rozsah a obsahové zaméfeni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomucky |

Soubor piednasek: Jaksch, I.: Technicka diagnostika, uvedeno na Internetu. V zavéru kazdé prednéasky je uvedena
dalsi roz§ifujici literatura.

Rozsirujici:

Ttma, J.: Zpracovani signali ziskanych z mechanickych systémit uzitim FFT. Sd€lovaci technika, Praha, 1997.

Kreidl, M., Smid R.: Technickd diagnostika. Technick4 literatura BEN, 2006. ISBN 80-7300-158-6.




Piednasejici v navazujicim magisterském studijnim programu
Elektrotechnika a informatika N2612

Studijni obor: ,Mechatronika*
(prezen¢ni forma studia)

Profesofi:

prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc.
prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc.
prof. Ing. Vaclav Kopecky, CSc.
prof. Dr. Ing. Jifi Maryska, CSc.
prof. Ing. Ales Richter, CSc.
prof. Ing. Ladislav Sev¢ik, CSc.

Docenti:

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava
doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D.
doc. Ing. Milan Kolaf, CSc.

doc. Ing. Miroslav Maly, CSc.
doc. Ing. Antonin Potésil, CSc.
doc. Ing. Jan Sembera, Ph.D.
doc. Ing. Petr Sidlof, Ph.D.

doc. Ing. Petr Ttima, CSc.

doc. Ing. Vaclav Zada, CSc.

Ucitelé s védeckou hodnosti:
Mgr. Jan Bfezina, Ph.D.

Ing. Martin Cernik, Ph.D.
Ing. Josef Cernohorsky, Ph.D.
Ing. Martin Diblik, Ph.D.

Ing. Lukas Hubka, Ph.D.

Ing. Jan Koprnicky, Ph.D.
Ing. Jiti Kubin, Ph.D.

Ing. Martin Lachman, Ph.D.
Ing. Jiti Malek, Ph.D.

Ing. Josef Novak, Ph.D.

Ing. Miroslav Novak, Ph.D.



G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | Fs

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jaroslav Beran | Tituly prof. Ing., CSc.
Rok narozeni 1954 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [N
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

ne

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Stavba mechanickych uzlt

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1978 absolvent Fakulty strojni VSST Liberec, Ing.

1979 - 1982 Vysoka skola strojni a textilni v Liberci, interni aspirant, CSc.
1982 - 1985 Vysoka skola strojni a textilni v Liberci, odborny asistent
1985 - 1986 Vyzkumny ustav textilnich strojt, Liberec, odborna praxe
1986 — 1997 VSST/TUL — Fakulta strojni, Liberec, odborny asistent

1998 - 2008 TUL-Fakulta strojni, Liberec docent

2009 - TUL-Fakulta strojni, Liberec profesor

Pi‘ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

VALTERA, J. - BERAN, J.: Magnetic-mechanical Accumulator of Kinetic Energy. Autex Research Journal, Volume 14,
Issue 1, Pages 1-6, 2014, ISSN 1470-9589. (40%, TUL)

VYSLOUZILOVA, L., VALTERA, J., PEJCHAR, K., BERAN, J., LUKAS, D.: Design of coaxial needleless
electrospinning electrode with respect to the distribution of electric field. Applied Mechanics and Materials Vol. 693,
(2014) pp 394-399, Trans Tech Publications, Switzerland, 2014. ISBN 978-3-03835-313-3. (20%, TUL)

BERAN, J., HEINOVA M.: Analysis of the Loop Spinning System, Advanced in Mechanism Design, XI. International
Conference on the Theory of Machines and Mechanisms, September 4-6. 2012, Liberec, Science Vol. 8, 2012, p. 383-
392, ISBN 978-94-007-5124-8, Springer Science Business Media Dordrecht. (70%, TUL)

ZABKA, P., VALTERA, J., BERAN, J.: Dynamic Properties of Traversing Rod, XI. International Conference on the
Theory of Machines and Mechanisms, September 4-6. 2012, Liberec, Czech Republic, p. 469-474, ISBN 978-94-007-
5124-8, Springer Science Business Media Dordrecht. (30%, TUL)

BERAN, J. - PEJCHAR, K.: Dynamic Analysis of Needle Bar Mechanism of Sewing machines. ACC JOURNAL XVII
2011, Liberec 2011, pp.: 60-71, ISSN 1803-9782. (50%, TUL)

KUMAR, A., BERAN, J.: Design and Analysis of Traversing Mechanism for Winding of Yarn Using Dyneema Cable.
XI World Textile Conference AUTEX 2011. Université de Haute-Alsace, Mulhouse, FRANCE. ISBN 978-2-7466-2858-
8.(50%, TUL)

DE112007001233, BERAN, J. - HUBALEK, M.: Method and device for yarn traversing upon winding the yarn on a
bobbin. Némecko, patent udélen dne 24. 4. 2014. Udé&lena licence 2014. (50%, TUL)

CZ 303529, BERAN, J. - VALTERA, J.: Zptsob a zatizeni k rozvadéni pfize na textilnich strojich. Patent udélen dne 9.
5.2012. (50%, TUL)

BERAN, J. - PEJCHAR, K. - KOMAREK, J.: Mechanicky systém predavani jehly $iciho stroje, AMF Reece a.s., 2010
(realizované technické dilo) 40%, TUL.

Pusobeni v zahrani¢i

Neémecko — Technical University of Chemnitz (2,5 mésice) staz
Dansko — Technical University of Denmark (5 mésicil) staz
Velka Britanie — University of Reading (2,5 mésice) stz

Obor habilita¢niho nebo Konstrukce stroju a zatizeni Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2009 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 2 18
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Ivan Jaksch | Tituly prof. Ing., CSc.

Rok narozeni 1943 | typ vzt. | pp. rozsah | 20 hod/tyden do kdy [ 12/2016
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Technicka diagnostika

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Vzdélani:

prof. 2012  Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii, TU v Liberci
doc. 1995  VSST Liberec, Fakulta textilni, obor Textilni elektronika
1989  védecky kvalifika¢ni stupeii ILA, CSAV Praha
CSc. 1983  FEL CVUT Praha, obor Mé&fici a Fidici technika,
Ing. 1964  FEL CVUT Praha, obor Méfici a Fidici technika
Zaméstnani:

2012 Ustav mechatroniky technické informatiky, FM, TU v Liberci

2007 - 2011 Ustav Fizeni systémi a spolehlivosti, FM, TU v Liberci

1995 - 2006 Docent, Katedra méteni, fakulta Mechatroniky(FM), TU v Liberci

1993 - 1995 Vedouci Statni zkusebny €. 241

1978 - 1993 SVUT, Statni zkusebna &. 241, oddé&leni fyzikalnich méfeni, vedouci vyzkumny a vyvojovy
pracovnik

1969 - 1990 Externi piekladatel z anglictiny pro PIS Praha

1968 - 1978 Statni vyzkumny tstav textilni-SVUT, Matematicko fyzikalni odbor, vedouci Elektronického
odde¢leni

1965 - 1968 Zavody prumyslové automatizace, Novy Bor

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalSi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Jaksch, I.: Rotor cage fault detection in induction motors by Motor Current Demodulation Analysis, Induction motors-
Modelling and control, Intech 2012, ISBN 978-953-51-0843-6, pp.521-546 (100%)

Jaksch, 1., Zalud, J.: Rotor Fault Detection of Induction Motors by Sensorless Irregularity Revolution Analysis, ICEM
2010 Rome, ISBN 0-978-4244-4175-4, PN RF-001511 (70%)

Jaksch, I, Fuchs, P.: Demodulation analysis for exact rotor faults detection under changing parameters, IEEE,
Symposium on Diagnostics for Electric Machines, Power Electronics and Drives, SDEMPED 2009, Cargese,
France, TF0018, IEEE Cat. Number: CFPO9SDE-CDR (70%)

Vedeni projektii: Grant GACR, & 102/08/1118 Inteligentni diagnostika elektrickych strojii, 2008-2010, fesitel

Patent: Martinova L., Jaksch I., Richter A.: Zptsob vyroby vldkenné zvukové absorp¢ni textilie a vlakennd zvukové
absorp¢ni textilie vyrobend timto zptisobem. Ptihlaska vynéalezu PV 2011-394, datum 30.6.2011

ZaloZeni 2 laboratori: Laboratof technické diagnostiky a analyzy signali
Laboratof zpracovani obrazu.
Clen IEEE, Industrial Application Society, recenzent (reviewer) publikaci IEEE a ¢lankt celosvétovych konferenci IEEE

Pusobeni v zahrani¢i

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2012 ISI/Scopus | ostatni
Podpis pirednasejiciho - 7 45
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Vaclav Kopecky | Tituly prof. Ing., CSc.

Rok narozeni 1953 | typ vzt. pp- rozsah | 40 hod/tyden | de kdy 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

nejsou

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Elektromagnetismus
Fotonika

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvoviani VS, v&. studia v doktorském SP

Vzdélani: Ing. 1977  FJFI CVUT Praha, obor Fyzikalni elektronika
CSc. 1993  VSST Liberec, Fakulta strojni, obor Termomechanika a mechanika tekutin
Doc. 2001 TUL, FS, habilitace v oboru Aplikovana mechanika
Prof. 2006 TUL, FM, jmenovani profesorem v oboru Prirodovédné inzenyrstvi
Praxe: 1979-1983 vyzkumny pracovnik ve Vyzkumném ustavu zuslechtovacim (VUZ) ve Dvote
Kralové n.L.
1983-1995 samostatny vyzkumny pracovnik ve Vyzkumném ustavu textilnich strojti (VUTS) v Liberci
1995-2001 odborny asistent na Katedfe méteni, TUL, FM
2001-2005 docent na Katedie méteni, TUL, FM
2006-2007  profesor na tstavu RSS, zastupce vedouciho ustavu RSS
2008— dékan FMIMS TU v Liberci

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaé¢ni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Malik, M., Primas, J., Kopecky, V., Svoboda, M. Calculation and measurement of a neutral air flow velocity impacting a
high voltage capacitor with asymmetrical electrodes. AIP ADVANCES, 4, 2158-3226,2014.

Kotek, M., Pavlik, D., Kopecky, V., Jasikova, D. Stereoscopic reconstruction of 3D PIV data in T-junction with circular
profile. In: EPJ Web of Conferences, 45, 2013, art. no. 01110.

Dolecek, R., Psota, P., Lédl, V., Vit, T., Vaclavik, J., Kopecky, V. General temperature field measurement by digital
holography, (2013) Applied Optics, 52 (1), pp. A319-A325.

Jasikova, D., Kotek, M. and V. Kopecky. The Investigation of the Industrial Spray Systems Using Interferometry
Particle Imaging Method. American Journal of Mechanical Engineering 1.7 (2013): 384-389.

Jasikova, D., Kotek, M., Kopecky, V. The Study of Super Hydrophobic Surfaces Using High Speed Shadowgraphy.
International Journal of Chemical, Nuclear, Metallurgical and Materials Engineering, 7, 11, World Academy of
Science, Engineering and Technology International Science, 2013, Index 83: 25-30.

Travnicek, Z., Némcova, L., Kordik, J., Tesaf, V., Kopecky, V. Axisymmetric impinging jet excited by a synthetic jet
system. International Journal of Heat and Mass Transfer, 55 (4), 2012, pp. 1279-1290.

Ptihoda, J., Kotek, M., Uruba, V., Kopecky, V., Hladik, O. Experimental investigation of turbulent flow in a channel
with the backward-facing inclined step, (2012) EPJ Web of Conferences, 25, art. no. 01080.

Kiemenakova, D., Kopecky, V., Lédl, V., Militky, J., Vaclavik, J.: Zptisob vyroby stranove vyzatujicich svétlovodd,
svétlovod a opticky aktivni textilie pouzivajici tyto svétlovody, Patent ¢. 302903

Aktualni H-index Web of Science: 4

Pusobeni v zahrani¢i

Zahrani¢ni studijni a pracovni staze:
* Francie, Université d"Aix-Marseille, L. S. E. E. T. — C.N.R.S., Touloun
e Svycarsko — ALSTOM Baden

* Dansko — Dantec Skovlunde

Obor habilita¢niho nebo Pfirodovédné inZenyrstvi Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2006 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 35

souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedenych piredmétiu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a piijmeni Jiti Maryika | Tituly prof. Dr. Ing., CSc.
Rok narozeni 1956 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy |12/2022
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Diferencialni rovnice

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Ing.: FJFI CVUT Praha, 1980, obor — Matematické inzenyrstvi

CSc.: FJFI CVUT Praha, 1994, obor — Matematické analyza

Dr.: FJFI CVUT Praha, 1995, obor — Matematické inzenyrstvi

Doc.: Technicka univerzita v Liberci, 1997, obor — Technicka kybernetika
Prof.: Technicka univerzita v Liberci, 2005, obor — Technicka kybernetika

Pi‘ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

PACES, T. A KOL. Far field of the Geological Respository in the Bohemian Massif. Ceska Geologicka Sluzba a Sprava
Ulozist Radioaktivnich Odpadti. Praha. 345 s. ISBN 978-80-7075-851-9.

KOMAREK, M., SIDLOF, P., MARYSKA, J. Vyvoj kompozitnich katalyticky aktivnich filtraénich materialti pro
¢isténi spalin. In: Kotle a energetickd zarizeni 2012, 19. —21. 3. 2012, Brno, Ceska republika.

NOVAK, J., MARYSKA, J., SIDLOF, P. Zaiizeni pro laboratorni a poloprovozni testy spalinovych filtrii nové generace
pro spalovny, 5. Ro¢nik, 2/2011, s. 125-128, casopis All for Power, vydavatel: AF POWER agency a.s., registracni ¢islo:
MK CR 17892, mezinarodni standardni ¢islo: ISSN 1802-8535.

NOVAK, J., MARYSKA, J., KOMAREK, M. Equipment for laboratory and pilottesting of the new generation waste
gases filters, Proceedings of Fray International Symposium, 27. November — 1. December 2011, Cancun, Mexico.

MARYSKA, J., HOKR, M., KRALOVCOVA, J., SEMBERA, J. Modelovani transportnich procesii v horninovém
prostredi. Technickd univerzita v Liberci, 2010, ISBN 978-80-7372-571-6.

Pusobeni v zahrani¢i

1999 —2001: Francie, Univ. Paris-Sud, prednaskovéa ¢innost

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2005 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 29

souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Ales Richter | Tituly prof. Ing., CSc.

Rok narozeni 1957 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2023
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Elektromagneticka kompatibilita a bezpecnost elektrickych zafizeni

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

- 1994 CSc. v oboru Elektronika textilnich strojti, Technicka univerzita v Liberci

- 1982 Ing. CVUT Praha, Fakulta elektrotechnicka, Telekomunikaéni technika

Profesni kariéra:

1982-1989 vyzkumny pracovnik, Koncernovy vyzkumny ustav Elitex

1989-1995 vedouci vyvoje Elitex zdvod 06, zména na Elitron Liberec

1995-1998 odborny asistent Fakulta mechatroniky a mezioborovych inzenyrskych studii, TUL
1998-2005 docent Fakulta mechatroniky a mezioborovych inzenyrskych studii, TUL

2005 profesor Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii, TUL

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

- Mikolanda, T., Kosek, M., Richter, A.: Modeling and Measurement of Permanent Magnets. In Acta Technica,
Institute of Thermomechanics AS CR, 2010, vol. 55, no. 1, pg. 63-81 ISSN 0001-7043.
- FERKOVA Zelmira, RICHTER Ales. 3D EM modelling of DC traction motors for pairing of motors in tram

undercarriages. In: Power Electronics, Electrical Drives, Automation and Motion (SPEEDAM), 2014
International Symposium on. IEEE, 2014. p. 368-371.

- Lindr D., Richter A., Rydlo P.: Feedback Control Method Based on Servomechanism Speed Estimating and
Processing to Reduce Residua Vibration, ECMSM 2013, Toulouse, France. IEEE Catalog Number:
CFP13ECN-USB ISBN: 978-1-14673-6297-9.

- Kubin J., Richter A.: The Problems of DC Tram Traction Motors Testing in Real Practice, EDPE 2013, 28-30
ISBN 978-953-56937-8-9, ISSN 1339-3944.

- CERNOHORSKY, Josef, RICHTER, Ales. Motion control i rehabilitation devices. In: EDPE 2013
Proceedings, Zagreb: Kiklos d.o.0, 2013. ISBN 978-953-56937-7-2.

- CERNOHORSKY, Josef, RICHTER, Ales. The new control system of electrical hospital bed for laying patient
rehabilitation. In: EDPE 2013 Proceedings, Zagreb: Kiklos d.o.0, 2013. ISBN 978-953-56937-7-2.

- CERNOHORSKY, Josef, RICHTER, Ale§, BERAN, Jaroslav, VASA Petr, Zptisob a zafizeni ke zkouSeni
hnacich fementl, Rieter CZ, TUL, patent 305 142 CR, udélen 8.4.2015.

Pusobeni v zahrani¢i

- Pravidelné kazdoro¢ni pobyty v ramci bilateralni spoluprace, feSeni spoleénych védeckych ukolti na Université
Paul Sabatier, CPAT, LAAS CNRS, Toulouse, Francie (od 1997)

- COST 529 EU (2002-06), &len fidiciho vyboru projektu, bilateralni projekt CR-FR Barrande (2006-07)

- Koordinator za TUL projektu ERASMUS MUNDUS, NESSIE, 2012-2016, fesitel Universit¢ Paul Sabatier,
Toulouse, Francie

- Spolufesitel projektu Cesko-Saské spoluprace, ZIEL3, 100127565/PP1

Obor habilita¢niho nebo Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni Technicka kybernetika TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2005 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 45 13
souhlas s piisobenim jako datum 20. 5. 2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | Fs

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Ladislav Sevéik | Tituly prof. Ing., CSc.
Rok narozeni 1958 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden do kdy [N
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

SKODA AUTO V$§ dohoda 3

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Principy navrhu vyrobki

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvoviani VS, v&. studia v doktorském SP

Dosazené vzdélani:

1981 - VSST v Liberci, strojni fakulta, konstrukce strojt

Praxe:

1982-1986 VSST v Liberci, katedra ¢4sti a mechanismi stroji, interni aspirant
1987-1990 k.p. Elitex Chrastava, konstruktér upravarenskych textilnich strojt
1990 — dosud TU v Liberci, katedra ¢asti a mechanismt stroji, védecko-pedagogicky pracovnik

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

1

12|

3

4|

5|

6

HANUS, J. - RYDLO, P. - SEVCIK, L. - KONECNY, M. — VEJRYCH, D. - DIBLIK, M.: The Design of the
Folding Device for the Production of 3D Textile Products. In.: Modern Methods of Construction Design.
Proceedings of ICMD 2013. Springer 2014 Str. 55-61. ISSN 2195-4356, ISBN 978-3319-05202-1.

SEVCIK, L.: Design of the Masks Civil Protection. In.: Modern Methods of Construction Design.
Proceedings of ICMD 2013. Springer 2014, str. 183-188. ISSN 2195-4356, ISBN 978-3319-05202-1.

PETRU, M. - SEVCIK, L. - MASIN, I. - LEPSIK, P. - LUFINKA, A. - NOVAK, O.: DYNAMICAL ANALYSIS
OF LIFTING PLATFORM CONSTRUCTION FOR A CAR RELOCATION. In.: Modern Methods of Construction
Design. Proceedings of ICMD 2013. Springer 2014. str. 517-524. ISSN 2195-4356, ISBN 978-3319-05202-1.

KOVAR, R. - SEVCIK, L.: Ways to Pull Down Spinning Nanofibers from the Rotating Brush in High
Voltage Area. 53. Mezinarodni konference kateder ¢asti a mechanismu stroji, Mikulov, 12.-14.9.2012, str.
141-144. ISBN 978-80-214-4533-8. /50%-50%/

EP 1985735 B1 Hanus J., Sevéik L., Koneény M., Rydlo P.:Device for producing textile of the defined
thickness. Vlastnik: Technicka univerzita v Liberci. DE 2013.

EP 2309045 A1 Hanus J., Sevéik L., Koneény M., Rydlo P., Diblik M.: Pleated fabric and textile formation
comprising a layer of pleated fabric. Vlastnik Technicka univerzita v Liberci.

Pusobeni v zahrani¢i

Dlouhodobé NE
Kratkodobé pobyty do 1 mésice: Anglie, Némecko, Svédsko, Slovensko (vysoké Skoly a univerzity), Vietnam, Cina

Obor habilita¢niho nebo Konstrukce strojl a zafizeni Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof.) 2010 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 5 8
souhlas s piisobenim jako datum 20. 5. 2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMMIS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jaroslav Hlava | Tituly Doc. Dr. Ing. Mgr.
Rok narozeni 1968 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech piislusného studijniho programu

Cislicové fizeni
Metody fizeni v aplikacich

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Vzdélani:

Ing.: CVUT Praha Fakulta elektrotechnicka / Technickd kybernetika / 1991
Mgr.: UK Praha Filosoficka fakulta / Filosofie-Historie / 2001

Dr. (PhD.): CVUT Fakulta strojni / Technicka kybernetika / 1998

Praxe:
1991-1993 CVUT FEL
1993-2002 CVUT Fakulta strojni, Ustav pfistrojové a fidici techniky

-do 2000 na 100%, od 2000-2002, vpp na 25%

2000 - dosud FMMIS TU v Liberci

2000-2002 na 75%, od 2002 na 100%, v letech 2005-2006 vedouci katedry fidici techniky, od 2007 do 2012 vedouci
oddgleni automatizace a robotiky na Ustavu mechatroniky a technické informatiky (MTTI)

Piehled o publika¢ni a dalSi tviir¢i ¢innosti za poslednich 5 let

Vybér z ¢lanki publikovanych na recenzovanych mezinarodnich konferencich za poslednich 5 let

e HlavalJ. & Tuma L. (2015), Electricity market model for demand response stability analysis based on structural
approach to electricity price modelling, accepted for IEEE PowerTech 2015 conference to be held in Eindhoven
29 June - 2 July 2015 . (70 %)

e Hlava, J., Opalka, J., Johansen, T.A. (2013), Model predictive control of power plant superheater - Comparison of
multi model and nonlinear approaches, Proceedings of the 18th International Conference on Methods and Models
in Automation and Robotics, MMAR 2013, pp. 311-316. . (40%)

* Hlava, J., Hubka, L., Tima, L. (2012), Multi model predictive control of a power plant heat exchanger network
based on gap metric, 16th International Conference on System Theory, Control and Computing (ICSTCC), 2012,
pp. 1-6, Sinaia, Romania, 12-14 Oct. 2012. ISBN 978-1-4673-4534-7. (33%)

e Sulc, B, Vrana, S., Hlava, J. , Hubka, L. (2011), Often overlooked pitfalls of straightforward implementation of
textbook controller tuning methods, Proceedings of the 18th IFAC World Congress, Milano, Italy August 2011,
IFAC Proceedings Volumes, Vol. 18, pp. 5182-5187. (25%)

e Hlava J. (2010), “Model predictive control of the superheater temperature based on a piecewise affine model”, in
Proc. UKACC International Conference on CONTROL 2010, Coventry UK, pp.423-428, (100%)

V obdobi 2010 — 2015, osoba zodpovédna za pracovni bali¢ek Inteligentni fizeni a spolehlivost v rdmci Centra
kompetence TACR Pokrocilé technologie pro vyrobu tepla a elektfiny, kliCova osoba feSitelského tymu projektu TACR
Prediktivni fidici systém pro zlepSeni stability a zvySeni uc¢innosti elektrarenskych bloku

Pusobeni v zahrani¢i

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho | Rizeni stroji a procesi Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti CVUT Praha, Fakulta
strojni
ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2006 ISI/Scopus. | ostatni.
Podpis piednasejiciho - 14/20 11
souhlas s ptisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse
uvedenych piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Josef Chaloupka | Tituly doc. Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1978 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [12/2018
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

PocitaCové vidéni

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1996 — 2001 magisterské studium FM, TUL, obor automatizace tizeni
2001 —2005 doktorské studium FM, TUL, obor technicka kybernetika
od roku 2003 asistent / odborny asistent na ITE, FM, TUL (100%)

od roku 2010 docent na ITE, FM, TUL (100%)

Pi‘ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

Vybér z ¢lanka publikovanych na recenzovanych mezinarodnich konferencich za poslednich 5 let:

- Chaloupka, J., Nouza, J., Malek, J., Silovsky, J.: Phone Speech Detection and Recognition in the Task of Historical
Radio Broadcast Transcription, In: Proc. of Telecommunications and Signal Processing (TSP) conference, Berlin,
Germany, pp. 433 — 436, ISBN: 978-80-214-4983-1, ISSN 1805-5435, 2014.

- Chaloupka, J., Nouza, J., Kucharova, M.: Using Different Types of Multimedia Resources to Train System for
Automatic Transcription of Czech Historical Oral Archives, In ICIAP 2013 - International Workshop on Multimedia for
Cultural Heritage MM4CH, Springer-Verlag Berlin Heidelber, Italy, pp. 228-237, ISBN 978-3-642-41189-2, 2013.

- Chaloupka, J., Nouza, J., Cerva, P., Malek, J.: Downdating lexicon and language model for automatic transcription of
Czech historical spoken documents, In 16th International Conference, TSD 2013, Springer-Verlag Berlin Heidelberg, pp.
201-208, ISSN 0302-9743, 2013.

- Chaloupka, J., Cerva, P., Silovsky, J., Zd'émsky, J., Nouza, J. : Modification of the Speech Feature Extraction Module
for the Improvement of the System for Automatic lectures transcription, In: proc. of 54th International Symposium
ELMAR-2012, Croatia, pp. 223-226, ISBN 978-953704413-8, 2012.

- Chaloupka, J.: Audio-Visual Isolated Words Recognition for Voice Dialogue System, In: Analysis of Verbal and
Nonverbal Communication and Enactment, Lecture Notes in Computer Science LNCS 6800, Springer, pp. 88-94, ISBN
978-3-642-25774-2, 2011.

- Chaloupka, J., Nouza, J.: Audio-Visual Television Broadcast Programs Processing, Transcription, Indexing and
Searching, In: The 9th International Conference on Auditory-Visual Speech Processing - AVSP 2010, Japan, September,
2010, pp. 14-18, ISBN 978-4-9905475-0-9.

Podil na FeSeni granti: TA01011142 (2011-2014), TA01011204 (2011-2014), MK DF11P010VV013 (2011-2014).

Pusobeni v zahrani¢i

22.1.-2.2.2007 Kratkodoba ucitelské staz na Dept. of Languages and Computer Systems, Faculty of Computer Science
and Telecommunications, University of Granada v rdmci programu SOCRATES/ERASMUS, piednasky v oblasti
zpracovani a rozpozndvani obrazu a vyuziti vizualni informace pii rozpoznavani reci.

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2010 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 12 10
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Milan Kolaf | Tituly doc. Ing., CSc.

Rok narozeni 1963 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [12/2018
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Ne

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Néavrh hardwarovych komponent

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

2010 — doc. — FM TUL, obor Technicka kybernetika

2007 — 2010 odborny asistent, ustav mechatroniky a technické informatiky, FM TUL
1994 — 2006 odborny asistent, katedra elektroniky a zpracovani signali, FM TUL
1995 — 1998 systémovy inzenyr, NET System s.r.o.

1992 — CSc. - FEL CVUT v Praze, obor Mikroelektronika

1991 — 1994 odborny asistent na katedie elektrotechniky, VSST v Liberci

1987 — 1991 odborny pracovnik na katedfe teorie obvodt, FEL CVUT v Praze

1987 — Ing. - FEL CVUT v Praze, obor Mikroelektronika

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

[1] KolaF, M., Nosek, J.: The GaPO4 Biosensor’s Affinity and its Electronic Evaluation, Proc. 2013 IEEE
Joint UFFC, EFTF and PFM Symposium, IFCS/EFTF — IEEE Catalog Number CFP1319S, 21-25 July 2013,
Prague, Czech Republic, pp.285-288, ISBN: 978-1-4799-0341-2. (50%)

[2] Vlach, J., Kolar, M.: Fuzzy Logic Methods and Image Fusion in a Digital Image Processing, In: AEEE,
Digital Image Processing And Computer Graphics, Volume 10, Number 1, 2012, March, s. 35 — 41, ISSN
1804-3119, [cit. 2012-04-05]. URL: <http://advances.utc.sk/index.php/AEEE/article/view/550> (50%)

[3] Kolat, M. — Zelinka O.: Napajeni programovatelnych hradlovych poli, Elektrorevue, 2010, ISSN 1213-
1539, [online], [cit. 2010-09-22], URL: <http://elektrorevue.cz/cz/clanky/communication-technology-
5/0/napajeni-programovatelnych-hradlovych-poli/> (50%)

[4] Kolat, M. — Zelinka, O.: Implementace stavovych automatii v FPGA obvodech. In: Sbornik SEKEL
2010, Liberec — Mala Skala, 15.-17. zati 2010, s. 90-95 , ISBN 978-80-7372-640-9 (50%)

Pusobeni v zahrani¢i

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2010 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 1 3
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | Fs

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Miroslav Maly | Tituly

Rok narozeni 1955 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [N
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Ridici systémy vozidel

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1975-1980: student FS CVUT Praha, obor dopravni stroje — stavba letadel (obhajoba v r. 1980 na FS CVUT)
1983-1986: védecky aspirant, obor stavba energetickych strojii (obhajoba v r. 1986 na FS CVUT v Praze)
1986-1996: odborny asistent na katedie stroji prumyslové dopravy FS TU v Liberci

1997: docent na katedfe strojii primyslové dopravy (dnes na katedie vozidel a motortt) FS TU v Liberci

Pi‘ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Témata: Pohony a hnaci ustroji mobilnich stroju. Jizdni vlastnosti - stabilita a obratnosti vozidla, fizeni podvozku a steer-
by-wire [odbornd ¢innost v navaznosti na projekty vyzkumného zaméru FS TUL, Vyzkumného centra spalovacich
motorQ a automobilt Josefa Bozka, GACR ad.] — feSeno na TU v Liberci.

Publikace:

MALY, M. Pfenos a transformace vykonu v hnacim Gstroji. Pfednaska pro doktorandy a akad. pracovniky na STU
Bratislava a ZU Zilina. Cerven 2010. (Nepublikovano).

BRABEC, P., MALY, M., VOZENILEK, R. Hydraulic circuit kontrol of a steer by wire systém. In: Journal of Kones
Powertrain and Transport, Vol. 16, No. 4 2010, str. 561 - 565, Warsaw 2010. Poland. ISSN 1231-4005.

BRABEC, P., MALY, M., VOZENILEK, R. Test VDA ISO TR3888 on the testing bench for steer by wire system. In:
Journal of Kones Powertrain and Transport, Vol. 16, No. 4 2010, str. 561 - 565, Warsaw 2010. Poland. ISSN 1231-
4005.

VOZENILEK, R., BRABEC, P., MALY, M. Zkusebni stanovi§té pro testovani systémt smérového fizeni osobnich
vozidel. Funk¢ni vzorek. Technicka univerzita v Liberci, 2010.

BRABEC, P., MALY, M., VOZENILEK, R. Experimental Determination of a Powertrain's Inertia Ellipsoid. In.
Bulletin of Applied Mechanics, Vol. 7, No. 25 2011, str. 15 - 20, Published by the Czech Technical University in
Prague, Faculty of Mechanical Engineering. ISSN 1801-1217.

BRABEC, P., MALY, M., VOZENILEK, R. Model by-wire (wheel) Steering. In. Hydraulika a pneumatika, Roénik
XIII., No. 27 1-2 2011, str. 43 - 45, Hydropneutech s.r.o., Zilina. ISSN 13335-5171.

Pusobeni v zahrani¢i

Slovensko — experimentalni pracovisté (Vyzkumny tstav hydraulickych mechanismov — Dubnica nad Vahom).
Kratkodobé pobyty: Belgie, Némecko, Svédsko, Velka Britanie (vysoké Skoly a univerzity).

Obor habilita¢niho nebo Konstrukce stroju a zatizeni Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 1997 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 1
souhlas s ptisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Antonin Potésil Tituly doc. Ing., CSc.

Rok narozeni 1953 | typ vzt. | pp. rozsah 4 hod/tyden |do kdy [ 12/2016
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

LENAM, s.r.0. pp- 100%

Piednasky v predmétech prislusného studijniho programu

Simulace elektromechanickych systému

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvoviani VS, v&. studia v doktorském SP

Nazev organizace Funkce Rok
VSST Liberec ~ stazista 1977-78
VSST Liberec  védecky aspirant 1978-81
VSST Liberec  odborny asistent 1981-88
TST Praha oborovy institut, externi pracovnik 1984-85
VSST Liberec  docent 1988
VSST Liberec  zast. ved. katedry 1988-90
VSST Liberec  védecko-pedagogicky pracovnik —Laboratofe experimentalni mechaniky 1992-94
CORFIN a.s. Praha obchodni manazer 1994-95
CSOB, a.s. pobocka Liberec specialista pro pfipravu leasingovych operaci 1995
OB Leasing, a.s. feditel pobocky v Liberci (nastartovani regionalnich obchodnich aktivit) 1995-97
OB Leasing, a.s. zastupce feditele pro leasing dopravni techniky (pracovisté Praha) 1997-98
OB Leasing, a.s. vedouci oddéleni produktovych manazert (pracovist¢ Praha) 1998-2000
LENAM, s.r.o. jednatel od 2000
TU Liberec FM, NTI- Ustav novych technologii a aplikované informatiky od 2004
TU Liberec CxI, Ustav pro nanomaterialy, pokrogilé technologie a inovace od 2004

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaé¢ni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Potésil, A., Husek, M. Criterion of optimal infra-heating of moulds in production of artificial leathers. In Proceedings of
50th International Conference EAN 2012, Tébor, Czech Republic, 6 — 9 June 2011, pp. 345-352. ISBN 978-80-01-
05060-6.

Potésil, A., Hornik, P., HuSek, M. Analysis of a Dynamic Response of a Car Door Impact into the Lock. In Proceedings
of 51th International Conference EAN 2013, Litomeéfice, Czech Republic, 11 — 13 June 2013, ISBN 978-80-7414-579-7,
Applied Mechanics and Materials Vol. 486 in 2014 with the title Experimental Stress Analysis 51.

Spoluautor a editor knihy vydané v ramci ieSeni projektu MPO TIP FR-T11/266:

Kolektiv autorti: Ohfevy radiaci — teorie a pramyslova praxe. Kniha urcend pro odbornou vefejnost. Editofi Jaroslav
Mlynek, Antonin Potesil 2012. Technicka univerzita Liberec, ¢.j. RE 69/12, schvaleno rektoratem TUL 24.7.2012.
Vydani prvni, Eervenec 2012. Cislo publikace 55-064-1. ISBN 978-80-7372-884-7.

Patenty a vynalezy:

Pot&sil, A., Sevéik, L. Zatizeni pro upevnéni panelu ke karoserii. Patent ¢. 301404, udélen dne 17.2.2010.

Potésil, A. a kol. Brzda vika odkladaci schranky. Patent ¢. 302307, udé€len dne 5.1.2011.

Potesil, A., Tima, P., Bresler, Z. Zptsob méfeni hustoty tepelného toku nebo teplotniho pole alespoit jednoho
infrazafice, zafizeni k provadéni tohoto zplisobu, a rdm tohoto zafizeni. Patent ¢islo 304034, udélen dne 22.07.2013.

Pusobeni v zahrani¢i

1987: The Technical University of Denmark, Lyngby. The Alborg University Center, Denmark. Institut chemického

strojirenstvi Moskva, SSSR. 1988: Polytechnika Lodz, Polsko.

2008: Narodni technicka univerzita v Charkové, Ukrajina (pfednaSkovy cyklus v ramci projektu TEMPUS No. JEP-
27198-2006). Narodni letecka univerzita v Kijeve, Ukrajina (pfednaskovy cyklus v ramci projektu TEMPUS No.
JEP-27198-2000).

Obor habilita¢niho nebo jmenovaciho Mechanika tuhych a poddajnych téles a prostfedi | Fizeni na VS
Fizeni nebo udéleni védecké hodnosti TU v Liberci

ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 1994 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho -
souhlas s piisobenim jako datum 25.5.2015
prednasejici/garant vyse
uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Jan Sembera | Tituly doc. Ing., Ph.D.
Rok narozeni 1974 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [N
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Optimaliza¢ni ulohy

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1997-2004  FJFI CVUT, PGS v oboru Matematické inzenyrstvi
1997-1999  Ustav termomechaniky AV CR, vyzkumny pracovnik, ¢aste¢ny uvazek
od 1999 FM TUL, vyzkumnik, ucitel

Pi‘ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

Lukas Zedek, Jan Sembera, Effective computer simulation of equilibrium adsorption with limited solubility, Computers
& Geosciences 12/2014; DOI:10.1016/j.cageo.2014.08.008

D.Rosicka, J.Sembera: Changes in the nanoparticle aggregation rate due to the additional effect of electrostatic and
magnetic forces on mass transport coefficient, Nanoscale Research Letters 01/2013; 8(1):20. DOI:10.1186/1556-
276X-8-20

Dana Rosickéd, Jan Sembera, Influence of structure of iron nanoparticles in aggregates on their magnetic properties.
Nanoscale Research Letters 09/2011; 6:527. DOI:10.1186/1556-276X-6-527

Dana Rosicka, Jan Sembera, Assessment of Influence of Magnetic Forces on Aggregation of Zero-valent Iron
Nanoparticles, Nanoscale Research Letters 01/2011; 6. DOI:10.1007/s11671-010-9753-4

Ivan Brusky, Jan Sembera, Tomas Paces, Modeling of Long-Term Water Rock Interaction in the Bohemian Cretaceous
Basin, Procedia Earth and Planetary Science 7:782-785. DOI:10.1016/j.proeps.2013.03.071

Za poslednich 5 let celkem 5 ¢lankd v impaktovanych ¢asopisech, 2 ¢lanky v recenzovanych mezinarodnich ¢asopisech
bez impaktniho faktoru, 1 kapitola v knize, 1 editor monografie, 15 ¢lankti na konferencich.

Pusobeni v zahrani¢i

2001: Francie, Université Paris-Sud, pfednasky
2010: Némecko, Hochschule Zittau-Gorlitz, vedeni blokovych cvic¢eni

Obor habilita¢niho nebo Pfirodovédné inzenyrstvi Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 14/6 11
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a piijmeni Petr Sidlof | Tituly doc. Ing., Ph.D.
Rok narozeni 1979 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [N
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Ustav termomechaniky AV CR, v.v.i. vedlejsi 10%

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Experimentalni metody v mechanice

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvoviani VS, v&. studia v doktorském SP

1997-2003: CVUT Praha, Fakulta jaderna a fyzikalné inzenyrska (Ing., stavba a vlastnosti materialt)
2003-2007: UK Praha, Matematicko-fyzikalni fakulta (PhD., védeckotechnické vypocty)
2003-dosud: Ustav termomechaniky Akademie véd CR (vyzkumny pracovnik)

2007-dosud: FMIMS TUL (akademicky pracovnik)

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Sidlof P., Doaré O., Cadot O., Chaigne A. (2011), Measurement of flow separation in a human vocal folds model,
Experiments in Fluids 51(1), pp. 123-136, DOI 10.1007/s00348-010-1031-9

Sidlof P., Horagek J., Ridky V. (2013), Parallel CFD simulation of flow in a 3D model of vibrating human vocal folds,
Computers & Fluids 80, pp. 290-300, DOI 10.1016/j.compfluid.2012.02.005

Sidlof P., Zérner S., Hiippe A. (2013), Numerical simulation of flow-induced sound in human voice production,
Procedia Engineering 61, pp. 333-340, DOI 10.1016/j.proeng.2013.08.024, (Parallel CFD 2013, Changsha, China)

Sidlof P., Zomer S., Hiippe A. (2014), A hybrid approach to computational aeroacoustics of human voice production,
Biomechanics and Modeling in Mechanobiology, pp. 1-17, DOI 10.1007/s10237-014-0617-1 (online, in press)

Sidlof P., Vlgek V., Stépan M., Horacek J., Luxa M. et al. (2014), Wind tunnel measurements of flow-induced vibration
of a NACAO015 airfoil model, in: Proceedings of the ASME 2014 PVP Conference - symposium Fluid-structure
interaction, Anaheim, CA, USA, DOI 10.1115/PVP2014-28294

Za poslednich 5 let celkem 4 ¢lanky v impaktovanych casopisech, 2 ¢lanky v recenzovanych mezinarodnich ¢asopisech
bez impaktniho faktoru, 1 knizn€ vydany studijni material, 18 ¢lankli na mezinarodnich konferencich.

Pusobeni v zahrani¢i

2005-2006 Ecole Nationale Supérieure de Techniques Avancées, Paris, Francie (doktorska vyzkumna staz)
03/2007 RWTH Aachen, Némecko (vyzkumna staz COST/STSM)

08-11/2009 NTNU Trondheim, Norsko (vyzkumny projekt Research Council of Norway)

2012-2014 TU Wien, Rakousko (opakované kratkodobé vyzkumné staze)

Obor habilita¢niho nebo Aplikované védy v inzenyrstvi Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2015 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 70/97

souhlas s piisobenim jako datum 13.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS, CxI

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Petr Tima | Tituly doc. Ing., CSc.

Rok narozeni 1959 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2020
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Ridici poéitatové systémy
Semestralni projekt, Diplomova prace 1 a 2 (zde se jedna o garanci a kontrolu odborné trovné zadani a jeho soulad
se zamétenim studijniho oboru, vlastni vedeni projektl a praci je véci jednotlivych vedoucich, ktefi je zadali)

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1984 Ing., CVUT FEL, Technicka kybernetika

1992 CSc., CVUT FS, Technicka kybernetika

1985-1990 Vysoka Skola strojni a textilni v Liberci (pracovnik pro védu a vyzkum)

2004-2005 Peguform Bohemia a.s., Liberec (technicky feditel)

1990—dosud Technicka univerzita v Liberci (odborny asistent, vedouci katedry, prorektor, docent, feditel vs. ustavu)

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Dalsi tviiréi ¢innost:
RIV/46747885:24220/10:#0001736 Méfici modul pro jednodratove pfipojené termoclanky

RIV/46747885:24510/12:#0000881 - Ohfevy radiaci — teorie a primyslova praxe (2012)
RIV/46747885:24220/10:#0001619 - Solarni napajeci jednotka pro méreni v terénu (2010)
RIV/46747885:24220/10:#0001618 - Ustfedna pro laboratorni nebo mobilni méteni fyzikalnich velic¢in (2010)

Pusobeni v zahrani¢i

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 2003 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho -

souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedenych piredméti




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a piijmeni Viaclav Zada | Tituly Doc. Ing. Mgr., CSc.
Rok narozeni 1953 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden do kdy [N
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Inteligentni roboty
Robotika

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Vzdélani

1997  Doc., obor Technicka kybernetika, habilitace FM TUL
1994  Mgr. MFF, Univerzita Karlova v Praze

1987  CSc. CVUT v Praze

1981  Ing. Strojni fakulta, VSST v Liberci

Praxe

1998-dosud  docent na KSI, FM, TU v Liberci

1995-97 veédecko-pedagogicky pracovnik na FM, TU v Liberci

1988-95 odborny asistent na FS, TU Liberec/VSST Liberec

1987-88 védecko-technicky pracovnik na FS, VSST Liberec

1983-86 interni védecka aspirantura VSST Liberec - CVUT Praha

1981-82 programator-analytik, n.p. Bytex Vratislavice nad Nisou

Piehled o nejvyznamnéjsi publika¢ni a dalSi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let
Publikace:

[1] Belda, K.-Zada, V. Concepts of Modeling and Kontrol of Industrial Articulated Robots for Efficient, Sustinable and
Safe Production. ICMS 2014, Chemnitz, BRD, vol. 80, Proceedings Part 1, p. 571-582, ISBN 978-3-95735-004-6
[2] CHATRAEI A. and ZADA V. Global Optimal Feedback-Linearizing Control of Robot Manipulators. Asian Journal
of Control [online]. 2012, vol. 15, issue 4, s. 1178-1187 [cit. 2015-03-09]. DOI: 10.1002/asjc.633.
[3] Chatraei A., Zada V. 4 Combined Optimal Control Technique for Robot Manipulators, International Scientific
Journal Acta Technica, Acta Technica 56 (2011), 2342

Ostatni:

-Zada, V. Robotika, matematické aspekty analyzy a rizeni, TUL, 2012, ISBN 978-80-7372-882-3, ucebni text.

- Ucebni texty 33 ks., projekt ESF : Modernizace didaktickych metod a inovace vyuky technickych pfedmétd®, r. €.
CZ.1.07/2.2.00/28.0050 (vedouci proj. doc. Libor Ttima).

- OPVK ESF: Systémova podpora spoluprace zaméstnavateli a VS v oblasti VaV, r.¢. CZ.1.07/24.00/12.0024 — fesitel
V. Zada

- 2011, zalozeni celostatniho Sitového centra robotiky na TUL a zalozeni Klubu robotiky na TUL.

- Udéleny patent ¢. 303947, 2013.

Pusobeni v zahrani¢i

1. Déansko: Technical University of Denmark, Department of Mathematical Modelling, 1998.
2. Francie: Université Paul Sabatier, Toulouse, Laboratiore danalyse et d architecture des systemes — CNRS, 1999.

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (doc.) 1997 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 2 4
souhlas s ptisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedenych piredméti




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / soudasti Technicka univerzita v Liberci I FMMIS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jan Bfezina | Tituly Mgr., Ph.D.

Rok narozeni 1979 | typ vzt. [ pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Pravdépodobnost a statistika

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

2003, Mgr. Matematické modelovani, Karlova Univerzita v Praze
2008, Ph.D. Matematické modelovani, Karlova Univerzita v Praze

2000 — 2004 : Vypodetni a informaéni centrum, CVUT, Praha
2004 — 2008 : Stavebni fakulta, CVUT, Praha

2003 — 2006 : Matematicky ustav Akademie véd CR, Praha
od 2007 : Fakulta mechatroniky, TU v Liberci

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

1. Tomas Vogel, Jan Biezina et al., “Physical and Numerical Coupling in Dual-Continuum Modeling of
Preferential Flow,” Vadose Zone Journal 9, no. 2 (May 14, 2010): 260-267.
2. Bfezina, Jan, and Milan Hokr. “Mixed-Hybrid Formulation of Multidimensional Fracture Flow.” In Numerical
Methods and Applications. Lncs. Borovets, Bulgaria: Springer, 2010.
3. Flowl123d 1.8.0, Software pro simulaci transportnich procest v puklinovém prostiedi, 2013

http://flow123d.github.io/

4. Flow123d 1.8.2, Software pro simulaci transportnich procesii v puklinovém prostiedi, 2014

http://flow123d.github.io/

Pusobeni v zahrani¢i

2004 — 2007, Université de Sud-Toulon-Var,
18 month scholarship "cotutelle de thése" provided by the French government

Obor habilitaéniho nebo

jmenovaciho Fizeni nebo udéleni

védecké hodnosti

Matematické modelovani ve fyzice a technice

Rok udéleni (Ph.D.)

2008

Fizeni na VS

UK v Praze

ohlasy publikaci

ISI/Scopus | ostatni

Podpis piednasejiciho -
souhlas s piisobenim jako
prednasejici/garant vyse
uvedeného piredmétu

21/21

datum

15.5.2015




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Martin Cernik | Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1970 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [12/2018
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu Rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Vykonova elektronika

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Ing. — CVUT-FEL Praha 1995, Elektrotechnologie

Ph.D. — CVUT-FEL Praha 2003 Materialy a elektrotechnologie
1998-2003 — Vyvojovy pracovnik, Polovodice, a.s. Praha

2003 — dosud odborny asistent, Technicka univerzita v Liberci

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaé¢ni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

Cernik, M.: Elektrické obvody: teorie a ptiklady. Ugebni text. Technicka univerzita v Liberci 2014, ISBN 978-80-749-
161-0.

Cernik, M: Moznosti uziti proudového stiidae pro napajeni piezoelektrického aktuatoru s velkou kapacitou. XXXIII
konference o elektrickych pohonech Plzen 2013. ISBN 978-80-02-02457-6.

Cernik, M., Mokry, P.: Sound reflection in an acoustic impedance tube terminated with a loudspeaker shunted by a
negative impedance converter. Smart Mater. Struct. 21 (2012) ISSN 0964-1726.

Cernik, M., Beran, L., Diblik, M.: Projekt pro realizaci elektrickych zat€zi v prostorach zkusebny ABB - Navrh
technického feseni. Technicka zprava Technicka univerzita v Liberci, FMIMS 2013.

Pusobeni v zahrani¢i

Kratkodoby pobyt EPFL Svycarsko 2009 a 2010.

Obor habilita¢niho nebo Materialy a elektrotechnologie Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni CVUT v Praze
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2003 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 20

souhlas s ptisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vySe

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a pFijmeni Josef Cernohorsky | Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1979 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Elektrické pohony a servomechanismy

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvoviani VS, v&. studia v doktorském SP

2007 — 2003 doktorské studium v oboru Technicka kybernetika

2003 — 1998 magisterské studium v oboru Mechatronika

soucasnost - 2005 odborny asistent

soucasnost — 2014 tizeni projektu TA040111161 — Robotické rehabilitacni pfistroje

2014 - 2011 fizeni projektu FR-T13/047, Mechatronika a dopiadaci stroje

2011-2004 zapojeni ve vyzkumnych tymech 1MO0553 Vyzkumné centrum textil a FT-TA3/017 Vyzkum a vyvoj
mechatronickych systémi pro spradaci stroje

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

CERNOHORSKY, Josef, HORAK Marcel. Robotul Vertical Climber 2 - design and implementation of control
algorithm. In: Proceedings of the 2014 15th International Carpathian Control Conference, ICCC 2014, Ostrava: VSB
TUO, 2014, 86-90. ISBN: 9781479935277.

NOVAK Miroslav, CERNOHORSKY Josef, KOSEK Milo§. Detailed measurement and simulation of FeNdB permanent
magnet used for magnetic spring. In: 15th International Power Electronics and Motion Control Conference and
Expositon EPE-PEMC 2012 ECCE Europe. Novi Sad, Serbia 2012, DS1c.21- DS1¢.28. ISBN 978-1-4673-1971-3.
HORAK Marcel, NOVOTNY Frantisek, STARY Michal, CERNOHORSKY Josef. New generation of mobile platform
of service robot for motion along vertical walls. Applied Mechanics and Materials, Trans Tech Publications, 2014, no.
613, 126-131. ISSN 1660-9336.

CERNOHORSKY, Josef, HORAK Marcel. Robotul Vertical Climber 2 - design and implementation of control
algorithm. In: Proceedings of the 2014 15th International Carpathian Control Conference, ICCC 2014, Ostrava: VSB
TUO, 2014, 86-90. ISBN: 9781479935277.

CERNOHORSKY, Josef, DIBLIK, Martin. Advanced Servo-drive Reference-model Control Application. In:
Proceedings of the 2012 13th International Carpathian Control Conference, ICCC 2012, Kosice, 2012, 109-114. ISBN
978-1-4577-1866-3.

CERNOHORSKY, Josef. Extreme dynamics on eCAM linear drive. In: Proceedings of EPE-PEMC 2010 - 14th
International Power Electronics and Motion Control Conference, Ohrid, 2010, T5114-T5119. ISBN 978-1-4244-7856-9.
CERNOHORSKY, Josef, RICHTER, Ales, KOLAR, Josef. Zatizeni pro testovani tramvajového podvozku, Uzitny vzor
&. 27416, Utad pramyslového vlastnictvi, Praha, 22. 10. 2014.

CERNOHORSKY, Josef, BERAN, Jaroslav, RICHTER Ales, VASA, Petr. Zatizeni ke zkouSeni hnacich fementi, Uzitny
vzor &. 24764, Utad pramyslového vlastnictvi, Praha, 16. 1. 2013.

Pusobeni v zahrani¢i

11/2012 — staz Carleton University Ottawa, Aerospace and Mechanical Engineering — Feasibility Study of Drive Control
via EtherCAT, zamé&feno na rehabilitacniho robota GaitEnable

9/2006 — 12/2006 Technicka univerzita v Chemnitz, ¢aste¢ny tvazek, Visual Servoing System

4/2006 — 7/2006 Technicka univerzita v Chemnitz, staz Controlling System for Robots with Extern Sensors

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 1 1
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a piijmeni Martin Diblik | Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1978 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Elektrické pohony a servomechanismy

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1996 — 2001 magistersky studijni program (obor Automatické fizeni a inZenyrska informatika) na FM TU Liberec.

2001 — 2007 studium doktorského studijniho programu Technicka kybernetika na FM TU Liberec.

0d 2002 odborny asistent

2008 — 2010 ftizeni projektu "Vyzkum a vyvoj stroje pro vyrobu prostoroveé tvarovanych textilnich produktd" (FI-
IM5/051)

2005 — 2011 ucast ve vyzkumnych tymech Vyzkumné centrum Textil IT (1M0553)

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

DIBLIK, Martin a Josef CERNOHORSKY. Advanced Servo-drive Reference-model Control Application. In: 13th
International Carpathian Control Conference [CD]. 2012 [cit. 2012-06-01]. ISBN 978-1-4577-1866-3. (50%)
KONECNY, Martin, Jaroslav HANUS, Ladislav SEVCIK, Pavel RYDLO a Martin DIBLIK. Zakrucovaci mechanismus
pro zakrucovani vlaken na povrchu vlakenného utvaru. Uzitny vzor, 23371. Udéleno 15.11.2011. Zapsano
06.02.2012.(20%)

BERAN, Leo§ a Martin DIBLIK. Piipravek pro uchyceni elektromotori. Piihlaseno 10.10.2011. Uzitny vzor, 23781.
Udg¢leno 14.05.2012. Zapsano 14.05.2012.

Cernohorsky J., Diblik M.: NEW RELEASE PLCOPEN MOTION CONTROL, NEXT STEP IN GOOD DIRECTION.
LVEM 2011, Low-voltage Electrical Machines. Brno. 2011. November 7th — 8th, ISBN: 978-80-2144362-4. (50%)
HOSEK, P. a M. DIBLIK. Implementation of Siemens USS Protocol Into LabVIEW. Journal of Laboratory Automation.
2011, ro¢. 16, €. 5, s. 347-354. ISSN 22110682. DOI: 10.1016/j.jala.2009.07.008 (20%)

Diblik M., Beran L.: ELECTRIC DRIVES AND LABORATORY FACILITIES FOR ITS EDUCATION. EPE-PEMC
2008, 14th International Power Electronics and Motion Control Conference. Ohrid. 2010. September 6th — 8th, pp.T14-6
—T14-11. ISBN: 978-1-4244-7854-5.(50%)

Spoluprace s prumyslovou sférou

DIBLIK M., CERNOHORSKY 1J.: Inovace fidiciho systému stroje na fezani kamene Hydrosag (pro Ligranit a.s.
Liberec), 2012, (50%)

DIBLIK M., CERNOHORSKY J.: Inovace fidiciho systému plochého pletaciho stroje Elcap (pro Tonak a.s. Strakonice),
2013-2014, (80%)

Pusobeni v zahrani¢i

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 0 0
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Lukas Hubka | Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1981 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2016
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Ridici systémy v mechatronice

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Ing. - TUL, FM, Automatické fizeni a inzenyrska informatika
Ph.D. — TUL, FM, Technicka kybernetika

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaé¢ni a dalSi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

[1] Hubka, L., Temperature dynamic model of once-through boiler based on flue gases heat transports, (2011)
IFAC Proceedings Volumes (IFAC-PapersOnline), 18 (PART 1), pp. 8265-8270.
[2] Opalka, J., Hubka, L., Nonlinear state and unmeasured disturbance estimation for use in power plant

superheaters control (2015) Energy Procedia, 100 (C), pp. 1539-1546. (50%)

[3] Hubka, L., State model of steam reheating for control optimization, (2009) IFAC Proceedings Volumes (IFAC-
PapersOnline), pp. 244-248.

[4] Hlava, J., Hubka, L., Tuma, L., Modeling and predictive control of a nonlinear power plant reheater with
switched dynamics, (2011) 2011 16th International Conference on Methods and Models in Automation and Robotics,
MMAR 2011, pp. 284-289. (33 %)

[5] Modrlak, O., Hubka, L., Automatické fizeni, (2013) 293 s. ISBN 9788073728502. (50%)

Pusobeni v zahrani¢i

HS Zittau/Goerlitz — 11/2006-02/2007

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2010 ISI/Scopus | ostatni
Podpis pirednasejiciho - 8 10
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jan Koprnicky | Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1978 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu Rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Elektrické systémy vozidel

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

2006— odborny asistent na FM TUL
2002-2007 Ph.D. FM TU v Liberci a UPS Toulouse, obor Technicka kybernetika a Génie €lectrique
1996-2002 Ing. FM TUL, obor Mechatronika

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

PLIVA, Z.,J. DRABKOVA, J. KOPRNICKY a L. PETRZILKA. Metodika zpracovini
bakalarskych a diplomovych praci. 2. upravené vydani. Liberec: Technicka univerzita
v Liberci, FM, 2014. ISBN 978-80-7494-049-1.

PLIVA, Z.,J. DRABKOVA, J. KOPRNICKY and L. PETRZILKA. Guidelines for Writing
Bachelor or Master Thesis. 1st edition. Liberec: Technical University of Liberec, Faculty
of Mechatronics, 2014. ISBN 978-80-7494-104-7.

SAFKA, I., SRB, R., LACHMAN, M. and J. KOPRNICKY . Optimal Tool Path Searching and Tool Selection for
Machining of Complex Surfaces. In ECMSM 2015. Liberec.

Pusobeni v zahrani¢i

2003-2007 studijni staze na UPS Toulouse

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2007 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 0 0
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a piijmeni Jiti Kubin | Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1978 | typ vzt. | pp. rozsah |40 hod/tyden |[dokdy |12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Stfedni primyslova skola strojni a elektrotechnicka Ip. 20%

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Elektromagnetickd kompatibilita a bezpecnost elektrickych zafizeni

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v¢. studia v doktorském SP

- 2006 Ph.D. v oboru Technicka kybernetika, Technicka univerzita v Liberci

-2002 Ing. CVUT Praha, Fakulta elektrotechnicka, Elektroenergetika

Profesni kariéra:

2006 — dosud odborny asistent Fakulta mechatroniky a mezioborovych inzenyrskych studii, TU v Liberci

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

-Kubin J.: Frekven¢ni fizeni asynchronniho motoru pfi nizkych otackach, Setkani uciteld elektrotechniky 2010, Mala
Skala 2010, ISBN 978-80-7372-640-9.

-Kubin J.: Consumption of the electric energy at tramway with resistors and transistors control, ECMS 2011, 1-3. June,
Liberec, Czech republic, ISBN: 978-1-61284-395-7.

-Kubin J.: Consumption of the electric energy at tramway with resistors and transistors control, Power and Energy
Systems 2011, June 22. — 24., Crete, Creece, ISBN: 978-0-88986-883-0.

-Kubin J., Richter A.: The Energy Consumption Measurement of Trams in Liberec City, EDPE 2011, 28-30
September, The High Tatras, Slovakia.

-Kubin J.: The efficiency measuring of the photovoltaic panel, Sekel 2011, 7. — 9. zafi, Horni Lomna, Czech Republic.
-Kubin J., Richter A. : Efficiency of Mechanical Energy Recovery from a Tram by Different Input Conditions, EPE-
PEMC 2012 ECCE Europe, Novi Sad, Serbia, ISBN 978-1-4673-1972-0.

-Kubin J., Richter A.: The Problems of DC Tram Traction Motors Testing in Real Practice, EDPE 2013, 28-30,
Dubrovnik, Chorvatsko, ISBN 978-953-56937-8-9, ISSN 1339-3944.

Pusobeni v zahrani¢i

9/2006 Chemnitz University of Technology, Socrates Erasmus scholarship, Electrical drives with Frequency converter
9/2003 — 12/2003 Hochschule Zittau/Gérlitz, Bestimmung Zeitkonstanten und Verstarkungen des Asynchronmotors, der
aus dem Gleichstromrichter mit dem geschlossenen Kreist gespeist ist

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2006 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho -

souhlas s piisobenim jako datum 28.05.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | Fs

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Martin Lachman | Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1974 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2016
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

NE

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Hydraulické a pneumatické mechanismy

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Od roku 2015 odborny asistent s védeckou hodnosti na Katedfe vyrobnich systému a automatizace (100% tvazek)

2012 - 2014 odborny asistent s védeckou hodnosti na Katedfe vyrobnich systému (100% tvazek)

2007 - 2011 odborny asistent s védeckou hodnosti na Katedie vyrobnich systému (40% tvazek)

2000 - 2011 pracovnik vyzkumu ve Vyzkumném centru pro strojirenskou vyrobni techniku a technologii, pobocka na
KVS, TU v Liberci (60% tvazek)

2005 obhajeni disertacni prace: Regulace ptesnych polohovych servopohont pii vysokych rychlostech

1998-2005 doktorské studium, fakulta strojni, TU v Liberci, obor Vyrobni systémy a procesy, zaméfeni Aplikovana
kybernetika.

1993-1998 studium na fakulté strojni, TU v Liberci, obor 23-40-8 ASR, studium ukonéeno st. zk. a udélen titul Ing.

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

1. Lachman, M.: Vyuziti SimScape pii navrhu hydraulického obvodu. 8th Annual International Conference
Manufacturing Systems Today and Tomorrow 2014, potada Katedra vyrobnich systémut, TUL 2014, ISBN 978-80-
7494-150-4. (100%)

2. Zeleny, P., Pokorny, P., Lachman, M.: Prototype CNC machine for laser cutting of sheet metal. Applied Mechanics
and Materials, Trnava 2014. ISBN: 978-3-03835-313-3. (33%)

3. Skalla, J., Lachman, M., Mendficky, R.: Zafizeni pro kompenzaci kvadrantovych chyb u NC obrabécich stroja.
Uzitny vzor zapsany na UPV pod ¢islem 21899, rok 2011. (33%)

4. Novotny, O., Lachman, M.: Hydromotor s PID regulatorem feSenym v programu Matlab Simulink. Konference
k 20. vyroci zalozeni KVS, sbornik ptispévki, potada Katedra vyrobnich systémia, TUL 2010. ISBN: 978-80-7372-
622-5. (50%)

5. Vozenilek, R., Lachman, M. & Brabec, P.: Controls of steer by wire systems. The 21™ International Conference on
Hydraulics and Pneumatics. Sbornik piispévk, strana 183 — 188, 6 stran. Potada VSB — Technicka univerzita
Ostrava, Fakulta strojni, Katedra automatizacni techniky a fizeni. 1. — 3. 6. 2011, ISBN: 978-80-248-2430-7. (33%)

6. Lachman, M.: Testovani motoru Yaskawa v laboratornich podminkach. Stretnutie katedier vyrobnych strojov a
robotiky 2009. Tren¢in 2009. Porada Fakulta Specidlnej techniky Trencianskd univerzita Alexadra Dubceka
v Trencine. ISBN 978-80-8075-420-4. (100%)

7. Lachman, M., Cerha, J.: Hydraulicky obvod zkuSebniho zafizeni smérového fizeni vozidla. In: 20. mezinarodni
konference Hydraulika a pneumatika, 29. 9. 2008 — 1. 10. 2008, sbornik piispévka, porada: Ceska strojnicka
spole¢nost, sekce Ceska asociace pro hydrauliku a pneumatiku, VSB — Technicka univerzita Ostrava, Fakulta
strojni, katedra Automatiza¢ni techniky a fizeni, Praha 2008, ISBN: 978-80-02-02074-5. (50%)

8. Clen fesitelského tymu projektii: MSMT ,,.LN - Vyzkumna centra: LNOOB128 | Centrum pro strojirenskou vyrobni
techniku a technologii (2000 — 2004); MSMT ,,1M - Vyzkumna centra: 1IM0507 | Vyzkum strojirenské vyrobni
techniky a technologie (2005 —2011).

Pusobeni v zahrani¢i |

Obor habilita¢niho nebo Vyrobni systémy a procesy ¥izeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2005 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 2
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a piijmeni Jiti Malek | Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1983 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Pocitacové zpracovani signalt

Udaje o oboru vzdélani na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

Absolvovany obor: Automatické fizeni a inzenyrska informatika, FM, TUL (2006)
2006 — 2011 — Doktorské studium: FM, TUL, obor Technicka kybernetika
2011 — dosud — Pracovnik vyzkumu na FM, TU v Liberci

Pi‘ehled o nejvyznamnéjsi publikacni a dalSi tviréi ¢innosti za poslednich 5 let

Z. Koldovsky, J. Malek, and S. Gannot, "Spatial Source Subtraction Based on Incomplete Measurements of Relative
Transfer Function," accepted in IEEE Trans. on Speech, Audio and Language Processing, April 2015. (30%)

J. Mélek and Z. Koldovsky, "Sparse Target Cancellation Filters with Application to Semi-Blind Noise Extraction," Proc.
of the 41st IEEE International Conference on Audio, Speech, and Signal Processing (ICASSP 2014), Florence, Italy, pp.
2109-2113, May 2014. (70%)

Seps, L., Malek, J., Cerva, P., Nouza, J.: Investigation of Deep Neural Networks for Robust Recognition of Nonlinearly
Distorted Speech, In: Proceedings of the 15th Annual Conference of the International Speech Communication
Association (INTERSPEECH 2014), Singapore, pp. 363-367, ISSN 2308-457X, 2014. (40%)

Malek, J.: Blind Compensation of Memoryless Nonlinear Distortions in Sparse Signals, In Proc. EUSIPCO 2013,
Marrakech, Morocco, 2013. (100%)

Z. Koldovsky, J. Malek, P. Tichavsky, and F. Nesta, "Semi-blind Noise Extraction Using Partially Known Position of
the Target Source", IEEE Trans. on Speech, Audio and Language Processing, vol. 21, no. 10, pp. 2029-2041, Oct. 2013.
(30%)

Pusobeni v zahrani¢i

4/2007 — 6/2007 — Studijni staz (Astrofyzikalni Laboratot, Toulouse, Francie, vedouci: profesor Yannick Deville)

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2011 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 19 49
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Josef Novak | Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1978 | typ vzt. | pp. rozsah | 40 hod/tyden |do kdy [ 12/2017
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Simulace elektromechanickych systému

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1996 — 2001: magisterské studium - Ing. Technické univerzita v Liberci, Fakulta mechatroniky a mezioborovych
inzenyrskych studii, studijni program Elektrotechnika a informatika, obor Mechatronika.

2001 —2004: doktorské studium — Ph.D. Technicka univerzita v Liberci, Fakulta mechatroniky a mezioborovych
inzenyrskych studii, studijni program Elektrotechnika a informatika, obor Pfirodovédné inzenyrstvi.

2002 — dosud: zaméstnan jako asistent, odborny asistent, odborny asistent s védeckou hodnosti, vedouci katedry,
tajemnik ustavu — FMMIS TUL

2003 — 2006: vypoctat, LENAM s.r.o.

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaé¢ni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

L. Koskova Ttiskova, J. Novak and J. Barta. Application of Edge and Line Detection to Detect the Near Surface
Anomalies in Potential Data, Proceedings of ICPRAM 2013, 15 - 18 February 2013, Barcelona, Spain.

Novak, J. The Prototype Repository Test: Thermal Model Verification. Proceedings of the Eighth International
Conference on Engineering Computational Technology. B. H. V. Topping (Editor). Civil-Comp Press, Stirlingshire, UK,
Paper 105, 2012. ISSN 1759-3433. DOI: 10.4203/ccp.100.105.

M. Hokr, J. Novék. Finite element and boundary element solution of nuclear waste repository thermal dimensioning
problem, ACC Journal XVIII 4/2012, 94-100, ISSN 1803-9782.

J. Novak. A Temperature Distribution Model for a Nuclear Waste Prototype Repository. In: B.H.V. Topping, Y.
Tsompanakis, (Editors), "Proceedings of the Thirteenth International Conference on Civil, Structural and Environmental
Engineering Computing", Civil-Comp Press, Stirlingshire, UK, Paper 104, 2011. doi:10.4203/ccp.96.104

P. Barsa, J. Novak, T. Soucek, F. Marsik, P. Suchomel. Matematicky model biomechanického pozadi
osteodegenerativniho procesu kréniho obratle, ACTA CHIRURGIAE ORTHOPAEDICAE ET TRAUMATOLOGIAE
CECHOSL., 78, 2011, p. 328-333.

J. Novak. Thermal Dimensioning of a Nuclear Waste Repository. In: B.H.V. Topping, J.M. Adam, F.J. Pallarés, R. Bru,
M.L. Romero, (Editors), "Proceedings of the Seventh International Conference on Engineering Computational
Technology", Civil-Comp Press, Stirlingshire, UK, Paper 126, 2010. doi:10.4203/ccp.94.126

Pusobeni v zahrani¢i

2003 — Ghent University, Belgie

Obor habilita¢niho nebo Pfirodovédné inzenyrstvi Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2004 ISI/Scopus | ostatni
Podpis piednasejiciho - 2 -
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




G — Personalni zabezpeceni - prednasejici

Nazev VS / souéasti Technicka univerzita v Liberci | FMIMS

Nazev SP Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Miroslav Novak Tituly Ing., Ph.D.

Rok narozeni 1974 | typ vzt. | pp. rozsah 40 do kdy [12/2018
Dalsi soucasni zaméstnavatelé typ prac. vztahu rozsah

Piednasky v pfedmétech prislusného studijniho programu

Projektovani elektrotechnickych systému

Udaje o oboru vzdélini na VS a o praxi od absolvovani VS, v&. studia v doktorském SP

1999 absolvovani magisterského studia TU v Liberci, Fakulta strojni, Automatizované systémy fizeni ve strojirenstvi

2003 absolvovani doktorského studia TU v Liberci, Fakulta mechatroniky a mezioborovych inzenyrskych studii, v oboru
Technicka kybernetika. Disertacni prace: Pfechodovy d€j pfi zapnuti transformatoru — zptisoby omezovani
zapinaciho proudu.

2004-dosud zaméstnan na TU v Liberci, Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovych studii, odborny asistent

2006-2007 castecny pracovni pomeér 50 %, Seidel und Naumann s.r.o. konstruktér spinanych zdroji, tester

Piehled o nejvyznamnéjsi publikaéni a dalsi tviiréi ¢innosti za poslednich 5 let

NOVAK Miroslav, SLAVIK Lubomir, KOSEK Miloslav, TRUHLAR Martin. Measuring Low Magnetic Field in
Electromagnetic Flow Meter. In proc. Measurement 2011, 8th Int. Conf. On Measurement, Smolenice, Slovakia,
April 27-30, 2011, pp. 245-248. ISBN 978-80-969-672-4-7 (podil 25 %, vykonano na TUL)

CERNOHORSKY, Josef, NOVAK, Miroslav. Control of induction machine for feeding synchronous generator. The
17th Int. Conf. on ELECTRICAL DRIVES and POWER ELECTRONICS - EDPE2011, Technicka univerzita v
Kosiciach, Kosice, 28. 9. 2011, pp. 215-220, ISBN 978-80-553-0734-3 (podil 50 %, vykonano na TUL)

NOVAK, Miroslav. Effects of medium voltage potential transformer load on ferroresonance initiation. In Proc. of the
13th Intern. Scien. Conf. Electric Power Engineering, Brno, 2012, pp. 169-174, ISBN 978-80-214-4514-7 (podil
100 %, vykonano na TUL)

NOVAK Miroslav, CERNOHORSKY Josef, KOSEK Miloslav. Detailed measurement and simulation of FeNdB
permanent magnet used for magnetic spring. In Proc. of the 15th Intern. Power Electronics and Motion Control
Conf. and Esposition EPE-PEMC 2012 ECCE Europe, Novi Sad, Serbia, 2012, pg. DS1c.2-1- DS1c.2-8. ISBN
978-1-4673-1971-3 (podil 33 %, vykonano na TUL)

Patent CZ 303043/2012 Zpisob eliminace zapinaciho proudu tfifaizového transformatoru, a zafizeni pro magnetovani
jadra ttifazového transformatoru stejnosmérnym proudem. (podil 100 %, vykonano na TUL)

NOVAK Miroslav, KOSEK Miloslav. Unbalanced magnetic pull induced by the uneven rotor magnetization of
permanent magnet synchronous motor. In Proc. 10th Int. Conf. ELEKTRO, 2014, Rajecké Teplice 19-20. May
2014. pg. 347-351. ISBN 978-1-4799-3720-2, DOI: 10.1109/ELEKTRO.2014.6848916

Pusobeni v zahrani¢i

3/2001- 6/2001 France - CPAT—Univ. Paul Sabatier III, Socrtes ERASMUS staz

Obor habilita¢niho nebo Technicka kybernetika Fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo udéleni TU v Liberci
védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (Ph.D.) 2003 ISI/Scopus | ostatni
Podpis prednasejiciho - 3 3
souhlas s piisobenim jako datum 15.5.2015
prednasejici/garant vyse

uvedeného piredmétu




