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A Ð !�dost o prodlou"en� doby platnosti akreditace magistersk�ho  stud. programu 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 

Sou$�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� STUDPROG st. doba titul 

N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika  N2612 2 roky Ing. 

P%vodn� n�zev SP beze zm"n platnost p&edchoz� akreditace 12/2015  

Typ "�dosti prodlou#en� akreditace  druh roz#�&en�  

Typ studijn�ho programu navazuj�c� magistersk!   rigor�zn� 

&�zen� 

 

Forma studia prezen$n�   KKOV 

N�zvy studijn�ch obor% Mechatronika ne 3906T001 

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

   

Adresa www str�nky http://www.fm.tul.cz/akreditace 

http://www.fm.tul.cz/akreditace020615b/  

jm�no a heslo k p&�stupu na www P%�stup bez hesla 

Schv�leno VR /UR /AR VR FMIMS podpis 

rektora 

 datum 

Dne 10. 6. 2015  

Kontaktn� osoba doc. Ing. Petr T&ma, CSc. 

tel.: 485 353 101 

e-mail petr.tuma@tul.cz 

 



Ba Ð Charakteristika studijn�ho programu a jeho obor!, pokud se na obory "len� 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 

Sou"�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 

N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 

N�zev studijn�ho oboru Mechatronika 3906T001 

Garant studijn�ho oboru doc. Ing. Petr T"ma, CSc. 

Zam$%en� na p%�pravu k v&konu 

regulovan�ho povol�n� 

NE 

Charakteristika studijn�ho oboru (studijn�ho programu) 

 

C�lem studijn�ho oboru Mechatronika je vychovat technick� odborn�ky se znalostmi a schopnostmi #e$it 

in%en!rsk� �lohy elektroniky a informatiky se syst�mov& zaji$t&n!m p#esahem do dal$�ch oblast� techniky, 

zejm�na mechaniky.   

Profil absolventa studijn�ho oboru (studijn�ho programu) & c�le studia 

 

Profil absolventa: 

Teoretick!m z�kladem studia je matematika a fyzika, absolvent z�skal hlubok� znalosti v t&chto discipl�n�ch, 

kter� mu pak umo%nily porozum&t podstat& v$em k oboru relevantn�m jev"m a proces"m. Z�kladn� oborov& 

specifick� technick� znalosti oboru z�skal v sad& povinn!ch p#edm&t". Takto nabyt� znalosti spolu 

s individu�ln�mi z�jmy a dal$�mi vlivy umo%nily osobn� profilaci absolventa volbami z voliteln!ch p#edm&t" 

v ka%d�m semestru dvoulet�ho studia. 

 

Absolvent navazuj�c�ho studijn�ho oboru Mechatronika najde uplatn&n� jako vysoce kvalifikovan� pracovn� s�la 

v oblasti projektov�n� a provozu elektrotechnick!ch, elektronick!ch, informatick!ch a dal$�ch komponent a 

syst�m" u%it!ch zejm�na v kontextu mechanick!ch sestav a dal$�ch prost#ed�. Absolvent je sezn�men 

s teoretick!m z�kladem a m� v!choz� zku$enosti pro praktick! n�vrh elektronick!ch a elektrotechnick!ch obvod" 

a komponent po'�ta'ov�ho hardware v'etn& rozhran� pro p#enos sign�l" a informac� mezi v!po'etn� technikou 

a jej�m okol�m. V oblasti tvorby programov�ho vybaven� je p#ipraven sestavovat i rozs�hl� programy pro sb&r, 

zpracov�n� a interpretaci informac� z technick!ch a p#�rodn�ch prost#ed�. To v$e pro r"zn� platformy v!po'etn� 

techniky, jako je PC, PLC, mikro#adi'e, FPGA a dal$�. Absolvent m� informace o principech a v!hod�ch 

strukturalizace technick!ch syst�m" jako z�kladn� metody pro dekompozici slo%it!ch technick!ch �loh. 

 

C�le studia: 

C�lem studia je p#ipravit absolventy, kte#� jsou vyhled�van!mi odborn�ky dob#e zapojiteln� do aktivit sm&#uj�c�ch 

k inovaci pr"myslov!ch technologi� a v!robk", k automatizaci pr"myslov� v!roby, k automatick!m syst�m"m 

#�zen� kvality apod. Je rovn&% p#ipraven provozovat ta nejslo%it&j$� technick� za#�zen� s vysok!m stupn&m u%it� 

informa'n�ch technologi�. Nejlep$� z absolvent" mohou pokra'ovat studiem odpov�daj�c�ch doktorsk!ch 

program". 

 

Charakteristika zm$n od p%edchoz� akreditace (jen v p%�pad$ prodlou'en� platnosti akreditace) 

FMIMS TUL %�d� o prodlou%en� akreditace ud&len� dle '. j. 12 321/2006-30/1 ze dne 4. 5. 2006. Navrhovan� 

prodlou%en� zachov�v� p"vodn� akreditaci. Podstatn� rysy uspo#�d�n� studia i profil absolventa z"st�vaj� proto 

nezm&n&ny. D�l'� �pravy p#edm&t" reflektuj� dosavadn� zku$enosti z v!uky a zejm�na pak v!voj oboru 

v posledn�m desetilet�. 

Po"et p%ij�man&ch uchaze"! ke studiu 

v akademick�m roce 

Po'ty student" p#ij�man!ch v letech 2006Ð2014 

(po akreditaci oboru ME): 

Rok Studenti p#ijat�/zapsan� 

2006/2007 8 

2007/2008 25 

2008/2009 17 

2009/2010 7 

2010/2011 22 

2011/2012 23 

2012/2013 17 

2013/2014 14 

2014/2015 13 
 

 



Bb Ð Prostorov�, informa!n� a p"�strojov� zabezpe!en� studijn�ho programu 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 

Sou!�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 

N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 

N�zev studijn�ho oboru Mechatronika 3906T001 

M�sto uskute!$ov�n� studijn�ho 

oboru 

TU v Liberci 

Prostorov� zabezpe!en� studijn�ho programu 

Budova ve vlastnictv� V% ANO Budova v n�jmu Ð doba platnosti n�jmu Ð 

Informa!n� a p"�strojov� zabezpe!en� studijn�ho programu 

V"echny posluch�rny, laborato#e a pracovny pedagog$ jsou vybaveny p#�pojkami univerzitn� po%�ta%ov� s�t& 

LIANE s p#�stupovou rychlost� 1 Gb/s a s p#�m!m p#�stupem na Internet. Univerzita je p#ipojena prost#ednictv�m 

akademick� s�t& CESNET s p#�stupovou rychlost� 3 ' 10 Gb/s. Po%�ta%ovou s�t� stejn!ch parametr$ jsou pokryty i 

ve"ker� ubytovac� kapacity TUL, v%etn& bezdr�tov� s�t& Wi-Fi napojen� na autentiza%n� syst�m Eduroam. 

Studenti fakulty maj� okam(ikem z�pisu do studijn�ho programu vlastn� adresu pro elektronickou po"tu a po"tovn� 

schr�nku s �lo(n!m obsahem 500 MB. Dal"� kapacity maj� k dispozici prost#ednictv�m fakultn�ho serveru. P#�stup 

do s�t& mohou studenti realizovat prost#ednictv�m vlastn�ho po%�ta%e nebo univerzitn�ch %i fakultn�ch 

po%�ta%ov!ch u%eben nebo ve specializovan!ch fakultn�ch laborato#�ch. Od roku 2014 je student$m k dispozici 

tak� Studentsk! klub. Souhrnn� informace k univerzitn� knihovn&: 

 

Druh knihovny Univerzitn� 

Celkov! po%et svazk$ (dle VZ za 2013) 221397 

Ro%n� p#�r$stek titul$ 9 034 

Po%et odeb�ran!ch titul$ %asopis$ celkem 237 

Po%et odeb�ran!ch zahrani%n�ch titul$ %asopis$ 112 

Po%et odeb�ran!ch %esk!ch titul$ %asopis$ 125 

Jsou sou%�st� fond$ kompaktn� disky? ano 

Jsou sou%�st� fond$ videokazety? ano 

Otev�rac� doba knihovny/studovny v t!dnu 8:00Ð18:30 

Provozuje knih. po%�ta%. inform. slu(by? ano 

Zaji")uje knihovna re"er"e z datab�z�? ano 

Je zapojena na CESNET/INTERNET? ano 

Po%et stanic na CESNETu/INTERNEu 60 

Jin� datab�zov� centra/s�t&? ano 

 

P#�strojov� zabezpe%en� studijn�ho programu je zaji"t&no vybaven�m laborato#�, kde je realizov�na v!uka 

p#edm&t$ z oblast� elektroniky, elektrotechniky, #�zen�, robotiky a m&#en�:  

¥ Laborato# #�dic�ch syst�m$  

¥ Laborato# inteligentn�ch robot$  

¥ Laborato# elektrick!ch stroj$ a pohon$ 

¥ Laborato# elektrotechniky a #�zen�  

¥ Laborato# elektronick!ch syst�m$ vozidel  

¥ Laborato# elektroniky  

¥ Laborato# inteligentn�ch materi�l$ a struktur  

¥ Laborato# spojit�ho #�zen�  

¥ Laborato#e m&#ic� techniky  

¥ Laborato# technick� diagnostiky a anal!zy sign�l$  

¥ Laborato# po%�ta%ov�ho zpracov�n� obrazu  

¥ Laborato# laserov� anemometrie 

¥ Laborato# optick!ch m&#ic�ch metod 

 

 



C Ð Pravidla pro vytv�!en� studijn�ch pl�n" SP (oboru) a n�vrh t�mat prac� 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 

Sou$�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 

N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 

N�zev studijn�ho oboru Mechatronika 3906T001 

N�zev p!edm%tu rozsah zp"sob 

z�k. 

druh 

p!ed. 

p!edn�#ej�c� dop. 

ro$. 

Diferenci�ln� rovnice 1p+2c Zp+Zk P prof. Dr. Ing. Ji"� Mary#ka, CSc. 1/ZS 

Elektrick� pohony a 

servomechanismy 2p+4c Zp+Zk P 

Ing. Martin Dibl�k, Ph.D. 

Ing. Josef $ernohorsk!, Ph.D. 1/ZS 

Elektromagnetismus 2p+2c Zp+Zk P prof. Ing. V�clav Kopeck!, CSc. 1/ZS 

Experiment�ln� metody v mechanice 2p+2c Klz P doc. Ing. Petr %idlof, Ph.D. 1/ZS 

Hydraulick� a pneumatick� 

mechanismy 2p+2c Zp+Zk P Ing. Martin Lachman, Ph.D. 1/ZS 

Optimaliza&n� �lohy 1p+1c Klz P doc. Ing. Jan %embera, Ph.D. 1/ZS 

Pravd'podobnost a statistika 1p+2c Klz P Mgr. Jan B"ezina, Ph.D. 1/ZS 

Po&�ta&ov� zpracov�n� sign�l( 2p+2c Zp+Zk P Ing. Ji"� M�lek, Ph.D. 1/LS 

Robotika 2p+2c Zp+Zk P doc. Mgr. Ing. V�clav Z�da, CSc. 1/LS 

)�dic� syst�my v mechatronice 2p+2c Zp+Zk P Ing. Luk�# Hubka, Ph.D. 1/LS 

Semestr�ln� projekt 4c Klz P doc. Ing. Petr T(ma, CSc. 1/LS 

Elektrick� syst�my vozidel 4c Klz PV Ing. Jan Koprnick!, Ph.D. 1/LS 

Fotonika 2p+2c Zp+Zk PV prof. Ing. V�clav Kopeck!, CSc. 1/LS 

N�vrh hardwarov!ch komponent 2p+2c Zp+Zk PV doc. Ing. Milan Kol�", CSc. 1/LS 

Projektov�n� elektrotechnick!ch 

syst�m( 2p+2c Zp+Zk PV Ing. Miroslav Nov�k, Ph.D. 1/LS 

Principy n�vrhu v!robk( 2p+2c Zp+Zk PV prof. Ing. Ladislav %ev&�k, CSc. 1/LS 

$�slicov� "�zen� 2p+2c Zp+Zk P doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/ZS 

Po&�ta&ov� vid'n� 2p+2c Zp+Zk P doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D. 2/ZS 

)�dic� po&�ta&ov� syst�my 2p+2c Zp+Zk P doc. Ing. Petr T(ma, CSc. 2/ZS 

Stavba mechanick!ch uzl( 2p+2c Zp+Zk P prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc. 2/ZS 

Diplomov� pr�ce 1 5c Zp P doc. Ing. Petr T(ma, CSc. 2/ZS 

Simulace elektromechanick!ch 

syst�m( 2p+2c Zp+Zk PV 

doc. Ing. Anton�n Pot'#il, CSc. 

Ing. Josef Nov�k, Ph.D. 2/ZS 

V!konov� elektronika 2p+2c Zp+Zk PV Ing. Martin $ern�k, Ph.D. 2/ZS 

Diplomov� pr�ce 2 12c Zp P doc. Ing. Petr T(ma, CSc. 2/LS 

Elektromagnetick� kompatibilita a 

bezpe&nost elektrick!ch za"�zen� 3s Klz PV 

prof. Ing. Ale# Richter, CSc. 

Ing. Ji"� Kub�n, Ph.D. 2/LS 

Inteligentn� roboty 2p+2c Zp+Zk PV doc. Mgr. Ing. V�clav Z�da, CSc. 2/LS 

Metody "�zen� v aplikac�ch 2p+2c Zp+Zk PV doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 2/LS 

)�dic� syst�my vozidel 2p+2c Zp+Zk PV doc. Ing. Miroslav Mal!, CSc. 2/LS 

Technick� diagnostika 2p+2c Zp+Zk PV prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc. 2/LS 

T!denn� rozsah je uv�d'n ve v!ukov!ch hodin�ch. V!znam ozna&en� je n�sleduj�c�: 

p Ð p"edn�#ka, c Ð cvi&en�, s Ð semin�", Klz Ð klasifikovan! z�po&et, Zp Ð z�po&et, Zk Ð zkou#ka, ZS Ð v!uka 

prob�h� v zimn�m semestru, LS Ð v!uka prob�h� v letn�m semestru 

Obsah a rozsah SZZk  

St�tn� z�v're&n� zkou#ka se kon� sou&asn' s obhajobou diplomov� pr�ce na z�v'r 2. ro&n�ku studia. Odborn� 

okruhy, z nich* jsou studenti zkou#eni, zahrnuj� oblasti elektrick!ch, pneumatick!ch a hydraulick!ch pohon(, 

zpracov�n� sign�lu, automatick�ho "�zen� a informatiky. Aktu�ln� seznam okruh( pro SZZ oboru Mechatronika je 

v*dy zve"ejn'n na str�nk�ch fakulty (http://www.fm.tul.cz/pro-studenty/dpszz). 

Po&adavky na p!ij�mac� !�zen�  

Podm�nky pro p"ijet� jsou zve"ejn'ny na str�nk�ch fakulty (http://www.fm.tul.cz/pro-uchazece/prijrizmag) [cit. 

15.05.2015].  V sou&asnosti platn� podm�nky pro obor ME jsou n�sleduj�c�: Uchaze&i budou p"ij�m�ni na z�klad' 
v!sledk( dosa*en!ch v pr(b'hu bakal�"sk�ho studia. Bez p"ij�mac�ch test(/pohovor( budou p"ij�m�ni uchaze&i, 
kte"� maj� za cel� bakal�"sk� studium pr(m'rn! prosp'ch do 2,5 v&etn' nebo u st�tn� z�v're&n� zkou#ky 

pr(m'rn! prosp'ch z obhajoby a odborn� rozpravy do 2,0 v&etn'. Uchaze&i, kte"� toto krit�rium nespln�, budou 

pozv�ni na p"ij�mac� test. P"ij�mac� test ov'"� p"edpoklady pro studium zvolen�ho oboru a jazykov� p"edpoklady 

uchaze&e. P"ijati budou uchaze&i, kte"� v p�semn!ch testech z�skaj� alespo+ 15 bod( ze 30. 



Dal#� povinnosti / odborn� praxe  

Nejsou 

N�vrh t�mat prac� a obh�jen� 

pr�ce 

 

T�mata dosud obh�jen!ch prac� jsou k dispozici na str�nk�ch UIS (bez p"ihl�#en� jsou k dispozici pouze obh�jen� 

pr�ce): 

V!b'r t�mat DP "e#en!ch v roce 2013/2014: 

¥ Digit�ln� syntetick� impedance pro v!zkum v oblasti tlumen� vibrac� 

¥ Nap�jec� syst�m palubn� s�t' elektromobilu 

¥ Automatick� monitorov�n� sb'rnice CAN v automobilech 

¥ N�vrh "�dic�ho syst�mu rehabilita&n�ho rotopedu 

¥ Simulace termomechanick�ho nap't� v zapouzd"en�m plo#n�m spoji 

¥ Ovlivn'n� zap�nac�ho proudu transform�toru materi�lem j�dra 

¥ Softwarov� vybaven� "�dic�ho syst�mu st"�dav�ho dynamomentru 

¥ Elektrick� za"�zen� elektromobilu eTUL 

¥ Experiment�ln� p"�pravek pro m'"en� nab�jej�c�ch a vyb�jej�c�ch charakteristik akumul�tor( 

 

N�vaznost na p!edchoz� studijn� 

program (podm�nky z hlediska 

p!�buznosti obor") 

 

Nejsou 

 

 



E Ð Person�ln� zabezpe!en� studijn�ho programu (studijn�ho oboru) Ð souhrnn� �daje 
Vysok� "kola Technick� univerzita v Liberci 
Sou!�st vysok� "koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 
N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 
N�zev studijn�ho oboru Mechatronika 3906T001 
N�zev pracovi"t# celkem prof. 

celkem 

p$epo!. 

po!et p. 

doc. 

celkem 

p$epo!. 

po!et d. 

odb. as. 

celkem 

z toho s v#d. 

hod. 

lekto$i asistenti v#de!t� 

pracov. 

THP 

FM-ITE 2   1 1 1 1     
FM-MTI 17 2 1,2 5 5 6 6     
FM-NTI 6 2 2 2 1 2 2     
FS-KSA 1     1 1     
FS-KST 1 1 1         
FS-KTS 1 1 1         
FS-KVM 1   1 1       
            
            
            
            
            
            
            
            
            
            
Vysv"tlivky zkratek: 
FM Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi�; FS Fakulta strojn�. ITE òstav informa#n�ch technologi� a elektroniky; MTI òstav mechatroniky a technick� 
informatiky; NTI òstav nov!ch technologi� a aplikovan� informatiky;  KSA Katedra v!robn�ch syst�m$ a automatizace; KST Katedra #�st� a mechanism$ stroj$; KTS 
Katedra textiln�ch stroj$; KVM Katedra vozidel a motor$.  
V tabulce jsou uvedeni pouze garanti (p%edn�&ej�c�), v p%�pad", 'e jedna osoba garantuje v�ce p%edm"t$, je zapo#�t�na jen jednou. Celkov! pod�l docent$ a profesor$ m�rn" 
poklesl, ov&em st�le je nad doporu#enou hranic� 40 %. Je to zp$sobeno t�m, 'e v n"kter!ch p%�padech do&lo #asem ke zm"n�m person�ln�ho zabezpe#en� v!uky a u n"kolika 
p%edm"t$ vznikly i pouze form�ln� garance, nebo pov"%en! pracovn�k dos�hl d$chodov�ho v"ku. Tyto nesrovnalosti jsme nyn� odstranili a jako garanti jsou uvedeni pouze ti 
pedagogi#t� pracovn�ci, kte%� v sou#asn� dob" sv"%enou v!uku skute#n" realizuj�. Na cvi#en� se pod�lej� i dal&� pracovn�ci jednotliv!ch �stav$ FMIMS, p%edev&�m odborn� 
asistenti a asistenti. Person�ln� slo'en� (k prvn�mu #tvrtlet� 2015) jednotliv!ch �stav$ FM:ITE: v"deckopedagogi#t� pracovn�ci: 23, v"deckotechni#t� pracovn�ci: 3. MTI: 
v"deckopedagogi#t� pracovn�ci: 58, v"deckotechni#t� pracovn�ci: 8. NTI: v"deckopedagogi#t� pracovn�ci: 52, v"deckotechni#t� pracovn�ci: 1. 
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Prohlášení k personálnímu zajištění pro žádost o prodloužení doby platnosti akreditace navazujícího 

magisterského studijního programu Elektrotechnika a informatika, studijní obor Mechatronika 

 

 

Délka pracovního vztahu vyučujících je uváděna podle podepsaných pracovních smluv na dobu 

určitou na základě informací z personálního oddělení. Toto oddělení také s dostatečným předstihem 

zasílá upozornění na blížící se konec jednotlivých úvazků, individuálně tak jsou řešena prodloužení 

platnosti smluv v souladu s interními pravidly.  

S výhledem na dobu platnosti akreditace nejsme schopni zaručit, že všem přednášejícím budou 

smlouvy automaticky prodlouženy, vedení fakulty mechatroniky, informatiky a mezioborových studií však 

garantuje, že bude zachováno takové personální zázemí, aby byla nejen zajištěna výuka v plném rozsahu 

předložené akreditace po celou dobu její platnosti, ale aby také byl zajištěn rozvoj v oblasti vyučovaných 

témat a aktualizace náplně podle aktuálního rozvoje poznání. 

S pozdravem 

 

 

 
  prof. Ing. Václav Kopecký, CSc. 
   děkan FMIMS 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 



F Ð Souvisej�c� v!deck�, v"zkumn�, v"vojov�, um!leck� a dal#� tv$r%� %innost 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 
Sou%�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 
N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 
N�zev studijn�ho oboru Mechatronika 3906T001 
Informace o tv$r%� %innosti vysok� #koly souvisej�c� se studijn�m oborem (studijn�m program)  

Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� je v!zkumn" zam"#enou fakultou TUL. Lze to dokumentovat nap#�klad na v!sledc�ch Hodnocen� v!sledk$ 
v!zkumu a v!voje v roce 2014, zve#ejn"n�m na str�nce http://www.vyzkum.cz/FrontClanek.aspx?idsekce=705043, ev. 
http://www.isvav.cz/h13/organizationVoDetail.do;jsessionid=54CCBF70B83036E8714871E4C664C357?rowId=VOL a 
http://www.isvav.cz/h13/organizationDetail.do?rowId=orjk%3A24220. [cit. 20.2.2015]  
Z t"chto str�nek lze vy%�st, &e p#i st�vaj�c�m po%tu akademick!ch pracovn�k$ (tedy 123 k prvn�mu %tvrlet� 2015) z�skala fakulta celkem 9662 bod$ za 249 hodnocen!ch 
v!sledk$ Pil�#e I, d�le 966 bod$ pil�#e II. a 741 bod$ pil�#e III. Z toho bylo nap#. 38 %l�nk$ v kategorii Jimp Ð 'l�nek v impaktovan�m %asopise evidovan�m ve Web of 
Science, 30 v kategorii    Jsc Ð 'l�nek v %asopise evidovan�m v datab�zi Scopus, kter! nen� evidov�n ve Web of Science, 17 v kategorii Jrec, 8 v kategorii BC Ð Odborn� 
kniha a 156 v kategorii D Ð 'l�nek ve sborn�ku. 
 
V!zkumn� aktivity souvisej�c� p#�mo se studijn�m programem jsou p#edev(�m v oblasti robotiky, elektrotechniky a elektroniky, aplikovan� informatiky, aj., sou%�st� aktivit 
jsou i v!znamn� aplika%n� �koly nap#. v oblasti automobilov�ho pr$myslu, nebo energetiky. Fakulta hraje v!znamnou roli v %innosti òstavu pro nanomateri�ly, pokro%il� 
technologie a inovace. 
 
P&ehled &e#en"ch grant$ a projekt$ (z�vazn� jen pro magistersk� programy) 

Pracovi#t! N�zvy grant$ a projekt$ z�skan"ch pro v!deckou, v"zkumnou, um!leckou a dal#� tv$r%� %innost v oboru Zdroj Obdob� 
 

    
FMIMS GA13-10365S Ð Plo(n� akustick� metamateri�ly s aktivn�m #�zen�m akustick� impedance; #e(itel: Pavel Mokr! GA'R 2013Ð2015 
FMIMS GD102/08/H081 Ð Nestandardn� aplikace fyzik�ln�ch pol� Ð analogie, modelov�n�, ov"#ov�n� a simulace; #e(itel: Ale( Richter GA'R 2008Ð2011 
FMIMS GA101/08/1279 Ð Modern� metody potla%ov�n� hluku a vibrac� pomoc� piezoelektrick!ch materi�l$; #e(itel: Pavel Mokr! GA'R 2008Ð2010 
FMIMS GP102/08/P453 Ð Omezov�n� zap�nac�ho proudu transform�tor$; #e(itel: Miroslav Nov�k GA'R 2008Ð2010 
FMIMS GAP102/10/1139 Ð Piezoelektrick� transform�tory, jejich design a parametry (spolu#e(. L�dl V., Psota P.) GA'R 2010Ð2012 
FMIMS TA04011114 Ð Chemosenzorick� percepce a v!voj jej�ho m"#en�; #e(itel: Ji#� Jel�nek   TA'R 2014Ð2017 
CxI TA04030145 Ð P#esn� vymezen� a optimalizace energetick!ch tok$ v trolejbusov� doprav" s ohledem na ni&(� energetick� n�roky, 

d�lky trolejov!ch �sek$ a na pot#eby integrovan� dopravy; #e(itel na TUL: prof. Ale( Richter 
TA'R 2014Ð2017 

CxI TA03030420 Ð Metody testov�n� trak%n�ch motor$ v tramvajov!ch podvozc�ch; #e(itel na TUL: prof. Ing. Ale( Richter, CSc. TA'R 2013Ð2015 
FMIMS FR-TI1/266 Ð Inovace technologie v!roby um"l!ch k$&�; p#�jemce: Magna Exteriors & Interiors (Bohemia) s.r.o. Liberec, d#�ve 

Cadence Innovation, s.r.o., #e(itel za TUL: Petr T$ma   
MPO 2009Ð2012 

FMIMS FT-TA5/129 Ð V!zkum, simulace, modelov�n� a aplikace elektronick!ch va%ek v #�dic�ch syst�mech v!robn�ch stroj$; p#�jemce: 
Petr Jir�sko (VòTS a.s. Liberec), #e(itel za TUL: Pavel Rydlo 

MPO 2008Ð2010 



FMIMS FI-IM5/051 Ð V!zkum a v!voj stroje pro v!robu prostorov" tvarovan!ch textiln�ch produkt$; #e(itel: Martin Dibl�k   MPO 2008Ð2010 
FMIMS FT-TA3/017 Ð V!zkum a v!voj mechatronick!ch prvk$ a syst�m$ pro sp#�dac� stroje; p#�jemce: Rieter CZ s.r.o., òst� nad Orlic�, 

#e(itel za TUL: Ale( Richter   
MPO 2006Ð2009 

CxI FR-TI3/047 Ð Mechatronika a dop#�dac� stroje ('ernohorsk! J. a dal(� zam. FM) MPO 2011Ð2014 
FMIMS 517138-TEMPUS-1-2011-1-CZ-TEMPUS-JPCR Ð EU-PC Double Degree Master Program in Automation / Mechatronics; #e(itel: 

Petr T$ma 
TEMPUS 2011Ð2014 

CxI Networking on Environmental Safety & Sustainability Initiative for Engineering; #e(itel na TUL: prof. Ing. Ale( Richter, CSc. Erasmus 
Mundus  

2012Ð2016 

FMIMS CZ.1.07/2.2.00/28.0050 Ð Modernizace didaktick!ch metod a inovace v!uky technick!ch p#edm"t$; #e(itel: Libor T$ma   ESF 2012Ð2014 
FMIMS CZ.1.07/2.4.00/12.0024 Ð Syst�mov� podpora spolupr�ce zam"stnavatel$ a vysok!ch (kol v oblasti v!zkumu a v!voje; p#�jemce: 

VUT v Brn", #e(itel za TUL: V�clav Z�da   
ESF 2009Ð2012 

FMIMS CZ.1.07/2.2.00/07.0008 Ð Inteligentn� multimedi�ln� E-learningov! port�l; #e(itel: Kl�ra C�sa#ov�  ESF 2009Ð2012 
FMIMS CZ.1.07/2.3.00/09.0103 Ð Podpora a motivace &�k$ z�kladn�ch a st#edn�ch (kol k jejich budouc�mu zapojen� do v!zkumu a v!voje v 

technick!ch oborech; #e(itel: Milo( Hernych   
ESF 2009Ð2012 

FMIMS CZ.1.07/1.1.05/03.0036 Ð Blended learning v mechatronice; p#�jemce: VO) a SP) Ji%�n, #e(itel za TUL: Jaroslav Nosek   ESF 2010Ð2012 
FMIMS 152/2011 F1/a Ð Inovace laboratorn�ch �loh na kompenzaci �%in�ku; #e(itel: Martin Dibl�k, 2011. FRV) 2011 
FMIMS 2924/2011, F1/a Ð Inovace v!uky p#edm"t$ logick�ho #�zen�; #e(itel: Milo( Hernych, 2011. FRV) 2011 
FMIMS 222/2010, A/a Ð Modernizace elektrotechnick� laborato#e; #e(itel: Josef 'ernohorsk!, 2010. FRV) 2010 
FMIMS 2547/2009, A/a Ð Inovace laborato#e elektrotechniky; #e(itel: Ji#� Kub�n, 2009. FRV) 2009 
FMIMS 1520/2209, F1/a Ð Inovace laboratorn�ch cvi%en� p#edm"tu Vybran� stati z elektroniky; #e(itel: Ivan Dole&al, 2009. FRV) 2009 
FMIMS 2254/2009, F1/a Ð Zefektivn"n� a zrychlen� numerick!ch v!po%t$ ve v!uce elektromagnetizmu; #e(itel: Miloslav Ko(ek, 2009. FRV) 2009 
FMIMS 185/2009, F1/a Ð Inovace p#edm"tu Diagnostika a m"#en� na textiln�ch stroj�ch; #e(itel: Miroslav Nov�k, 2009. FRV) 2009 
FMIMS 1358/2009, F1/a Ð Inovace laboratorn�ch cvi%en� se stejnosm"rn!mi elektrick!mi stroji; #e(itel: Martin Dibl�k, 2009. FRV) 2009 
FMIMS 2202/2008, F1/a Ð M"#en� parametr$ re�ln!ch elektrick!ch prvk$ Ð �loha nejen elektrotechnick�; #e(itel: Miloslav Ko(ek, 2008. FRV) 2008 
FMIMS 2733/2008, F1/a Ð Realizace laboratorn�ch �loh v p#edm"tu V!konov� elektronika; #e(itel: Martin 'ern�k, 2008. FRV) 2008 
FMIMS 2321/2008, A/a Ð Laborato# modern�ch elektrick!ch m"#en� pro studenty technick!ch obor$; #e(itel: Milan Kol�#, 2008. FRV) 2008 
FMIMS 2306/2007, F1/a Ð Inovace praktick� v!uky v p#edm"tu Z�klady logick�ho #�zen�; #e(itel: Milo( Hernych, 2007. FRV) 2007 
FMIMS 2642/2007, A/b Ð Inovace po%�ta%ov!ch u%eben; #e(itel: Petr T$ma, 2007. FRV) 2007 
FMIMS 775/2007, F1/a Ð N�zorn� v!ukov� pom$cky pro demonstraci princip$ elektrick!ch stroj$; #e(itel: Leo( Beran, 2007. FRV) 2007 
FMIMS 398/2011 Ð Vybudov�n� a provoz datov�ho �lo&i(t" pro archivaci a spr�vu z�znam$ v!uky z p#edn�(kov!ch m�stnost� TUL; #e(itel: 

Petr T$ma 
CESNET 2011Ð2012 

FMIMS LD13019 Ð SPONA Ð Zv!(en� spolehlivosti nanoscale obvod$, #e(itel: prof. Ing. Zden"k Pl�va, Ph.D. COST 2013Ð2015 
FMIMS Int. %. 12126 Ð Kvalitn� vzd"l�vac� m�dia = �sp"(n"j(� absolvent Ð Pokra%ov�n� projektu ALS s d$razem na ãudr&itelnostÒ zejm�na 

po#izov�n� z�znam$ p#edn�(ek a dal(� v!voj port�lu ALS; #e(itel: Kl�ra C�sa#ov�, 2014. 
Inst. p. TUL 2014 

FMIMS Int. %. 12127 Ð Inovace v!ukov!ch prost#edk$ informatick!ch u%eben FM; #e(itel: Milan Kol�#, 2014. Inst. p. TUL 2014 
FMIMS Int. %. 12148 Ð Zahrani%n� odborn�ci na FM v roce 2014; #e(itel: Jaroslav Nosek, 2014. Inst. p. TUL 2014 
FMIMS Int. %. 1260 Ð Rozvoj v!ukov!ch prost#edk$ u%eben FM; #e(itel: Kl�ra C�sa#ov�, 2012. Inst. p. TUL 2012 
FMIMS Int. %. 1232 Ð Zahrani%n� odborn�ci na FM v roce 2011 (internacionalizace v!uky na TUL); #e(itel: Jaroslav Nosek, 2011. Inst. p. TUL 2011 



FMIMS Int. %. 1272 Ð Mechatronika v robotice; #e(itel: Petr T$ma, 2010. Inst. p. TUL 2010 
FMIMS Int. %. 1238 Ð Kompletn� inovace laborato#� TUL; #e(itel: Jaroslav Hlava, 2009. Inst. p. TUL 2009 
FMIMS Int. %. 1245 Ð Rozvoj modern�ch informa%n�ch technologi� a multimedi�ln� podpora inovovan� v!uky na TUL; #e(itel: Kl�ra 

C�sa#ov�, 2009. 
Inst. p. TUL 2009 

FMIMS Int. %. 1222 Ð Podpora multimedi�ln�ho vzd"l�v�n� na TUL; #e(itel: Kl�ra C�sa#ov�, 2008. Inst. p. TUL 2008 
CxI CZ1.07/2.3.00/45.0011 Ð Vzd"l�v�n� pro efektivn� transfer technologi� a znalost� v p#�rodov"dn!ch a technick!ch oborech; #e(itel na 

TUL: Ing. Milo( Hernych, Ing. Mark�ta Dubov�, Ph.D. 
M)MT 2014Ð2015 

 
Vysv"tlivky zkratek: 
TUL Technick� univerzita v Liberci;  FMIMS Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi�;  Inst. p. TUL Institucion�ln� podpora TUL; CxI òstavu pro 
nanomateri�ly, pokro%il� technologie a inovace. 



I Ð Uskute!"ov�n� akreditovan�ho stud. programu mimo s�dlo vysok� #koly 
Vysok� #kola Technick� univerzita v Liberci 

Sou!�st vysok� #koly Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi� 

N�zev studijn�ho programu Elektrotechnika a informatika N2612 

N�zev instituce nebo pobo!ky V$, kde prob�h� v%uka SP mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
 

Adresa  tel.  e-mail  

N�zvy obor& uskute!"ovan%ch mimo s�dlo V$ nebo fakulty forma typ SP 
   

   

   

   

   

Zaji#t'n� v%uky ak. pracov. z V$ v %  Extern� vyu!uj�c� v %  

z toho ak. prac. V$ Ð prof.  docenti  Ph.D.,CSc.,Dr.  

z toho externist� - profeso(i   docenti  Ph.D.,CSc.,Dr.  

Charakteristika organiza!n�ho zaji#t'n� v%uky mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
 

Rozd�ly mezi v%ukou na V$ nebo na fakult' a mimo jej� s�dlo 
 

Podm�nky pro tv&r!� !innost v m�st' uskute!"ov�n� v%uky, tj. mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
 

Prostorov� zaji#t'n� v%uky v m�st' jej�ho uskute!"ov�n�, tj. mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
Smluvn� zaji#t'n� budovy  doba platnosti n�jmu   
òdaje o v%ukov%ch prostor�ch  
 

Informa!n� zaji#t'n� v%uky v m�st' jej�ho uskute!"ov�n�, tj. mimo s�dlo V$ nebo fakulty 
 

 



P!edm"ty v navazuj�c�m magistersk�m studijn�m programu 

Elektrotechnika a informatika N2612 

Studijn� obor: ãMechatronikaÒ 
(prezen#n� forma studia) 

 

 

1. Diferenci�ln� rovnice 

2. Elektrick� pohony a servomechanismy 

3. Elektromagnetismus 

4. Experiment�ln� metody v mechanice 

5. Hydraulick� a pneumatick� mechanismy 

6. Optimaliza!n� �lohy 

7. Pravd"podobnost a statistika 

8. Po!�ta!ov� zpracov�n� sign�l# 
9. Robotika 

10. $�dic� syst�my v mechatronice 

11. Semestr�ln� projekt 

12. Elektrick� syst�my vozidel 

13. Fotonika 

14. N�vrh hardwarov%ch komponent 

15. Projektov�n� elektrotechnick%ch syst�m# 
16. Principy n�vrhu v%robk# 
17. &�slicov� '�zen� 

18. Po!�ta!ov� vid"n� 

19. $�dic� po!�ta!ov� syst�my 

20. Stavba mechanick%ch uzl# 
21. Diplomov� pr�ce 1 

22. Simulace elektromechanick%ch syst�m# 
23. V%konov� elektronika 

24. Diplomov� pr�ce 2 

25. Elektromagnetick� kompatibilita a bezpe!nost elektrick%ch za'�zen� 

26. Inteligentn� roboty 

27. Metody '�zen� v aplikac�ch 

28. $�dic� syst�my vozidel 

29. Technick� diagnostika 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Diferenci�ln� rovnice 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 1+2 hod. za t$den 3 kredit% 4 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po"et+zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ka+

cvi"en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

prof. Dr. Ing. Ji$� Mary#ka, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem kurzu je zvl�dnut� z�kladn� teorie a numerick!ch metod pro $e#en� syst�m% oby"ejn!ch diferenci�ln�ch rovnic. 

D%raz je kladen p$edev#�m na schopnost praktick�ho pou&it� numerick!ch metod, co& je podpo$eno i vy##� dotac� 

cvi"en�. 

 

P$edn�#ky 

 

1) Aplikace ODR ve fyzice, opakov�n� z�kladn�ch metod, Cauchyova �loha,  

2) Soustavy vy##�ho $�du, Lipschizovsk� funkce, v'ty o existenci a jednozna"nosti, p$�klady 

3) Teorie pro line�rn� soustavy, variace konstant pro syst�my 

4) Soustavy s konstantn�mi koeficienty 

5) Explicitn� Eulerova metoda, chyby, $�d metody, RK metody 

6) Absolutn� stabilita, Stiff probl�my, Implicitn� Eulerova metoda 

7) Okrajov� �lohy, metoda s�t� pro okrajovou �lohu ODR. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Nagy, J. Soustavy oby"ejn!ch diferenci�ln�ch rovnic. Praha, MV(T, SNTL 1983.. &, &.  

Vit�sek, E. Numerick� metody. Praha, STNL, 1987.  

J. E. Flaherty: Ordinary Differential Equations, course notes, online: 

http://www.cs.rpi.edu/~flaherje/odeframe.html 

Gerald Teschl: Ordinary Differential Equations and Dynamical Systems, American Mathematical Society, 2012 

preprint online: http://www.mat.univie.ac.at/~gerald/ftp/book-ode/ode.pdf 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Elektrick� pohony a servomechanismy 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+4+0 hod. za t$den 6 kredit% 6 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� Zp+Zk Forma v$uky p"edn�#ka, lab. cv. 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Ing. Martin Dibl�k, PhD. 

Ing. Josef $ernohorsk!, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P!edn�&ky (dle blok% v!uky) 

1) Elektrick! pohon - definice, z�kladn� uspo"�d�n� a rozd&len�, mechanika elektropohonu. Zat&'ovac�  

charakteristiky pracovn�ch mechanism%, anal!za pohybov� rovnice, elektromechanick! p"echodov! d&j, 
pracovn� diagramy kinematick!ch veli(in. 

2) Dimenzov�n� el. pohonu, druhy zat�'en�, metody ekvivalentn�ch parametr%, vliv pracovn�ho prost"ed� na 

dimenzov�n� pohon%.  

3) Stejnosm&rn! motor, princip (innosti, konstrukce, komutace, reakce kotvy, motor s ciz�m, paraleln�m a 

s�riov!m buzen�m. Zp%soby "�zen� rychlosti, brzd&n�, reverzace, matematick! model stejnosm&rn�ho cize 

buzen�ho motoru. 

4) Zp%soby "�zen� polohy, ot�(ek a momentu stejnosm&rn�ho motoru. Regula(n� struktury polohov!ch, 

rychlostn�ch a momentov!ch servomechanism% s t�mto motorem. 

5) Asynchronn� motor (ASM), princip (innosti, konstruk(n� uspo"�d�n�, nap&)ov� rovnice a n�hradn� sch�ma, 

energetick� bilance a moment stroje. Provozn� stavy, spou#t&n�, "�zen� rychlosti. Matematick! model ASM, 

transformace sou"adnic.  

6) Zp%soby "�zen� ot�(ek, skal�rn� "�zen�, vektorov� "�zen� a p"�m� "�zen� momentu ASM. Regula(n� struktury 

pou'�van� pro "�zen� servomechanismu s AM. 

7) *�dic� jednotky st"�dav!ch pohon% - frekven(n� m&ni(e. Rozd&len�, uspo"�d�n� v!konov� (�sti, typick� 

vlastnosti, princip (innosti, PWM modulace.  

8) Synchronn� motor, princip, konstrukce obecn�ho synchronn�ho stroje, synchronn� motor s permanentn�mi 

magnety v rotoru (PMSM), konstrukce, matematick! model stroje 

9) Zp%soby "�zen� polohy, ot�(ek a momentu servopohon% s t&mito motory.  

10) Elektronicky komutovan! stejnosm&rn! motor (ECDC), konstrukce, princip, zp%soby "�zen�. Krokov� 

motory (KM) konstrukce, zp%soby "�zen�, pou'it�. Reluktan(n� motory (RM), sp�nan� RM, princip, vznik 

reluktan(n�ho momentu.  

11) Technick� prost"edky ur(en� pro realizaci elektrick!ch servomechanism% (servomotory, m&ni(e, sn�ma(e, 

"�dic� syst�my, pr%myslov� komunika(n� s�t&.  
12) Zp%soby ovl�d�n� elektrick!ch servopohon% (cyklick� "�zen�, PLCOpen), programov�n� "�dic�ch syst�m% 

servopohon% dle standard% PLCOpen. 

13) Referencov�n� polohov!ch servopohon%, elektronick� vazba mezi servopohony (virtual+real master, gear, 

cam, ...) 

14) Funk(n� bezpe(nost strojn�ch a elektrick!ch za"�zen�, anal!za rizik, prost"edky pro "e#en� funk(n� 

bezpe(nosti z hlediska elektrick!ch pohon%. 

 

Cvi#en� (dle blok% v!uky) 

1) Bezpe(nostn� p"edpisy p"i pr�ci na el. za"�zen�ch. Sp�nac�, ochrann� a ovl�dac� prvky nap�jec�ch obvod% 

elektrick!ch pohon%.  

2) Bezpe(nostn� p"edpisy - test. *�zen� pohon% kontaktn�mi a bezkontaktn�mi logick!mi prvky, n�vrhy 

ovl�dac�ch obvod%.  

3) *�zen� pohon% kontaktn�mi a bezkontaktn�mi logick!mi prvky, n�vrhy ovl�dac�ch obvod%, programov�n� 

PLC automatu "LOGO!".  

4.-7.) Dimenzov�n� elektrick!ch motor% a v!konov!ch (�st� p"i r%zn�m zat�'en�. V!po(ty asynchronn�ho 

elektromotoru pro pohon r%zn!ch typ% stroj%, dimenzov�n� frekven(n�ho m&ni(e, dimenzov�n� brzdn!ch odpor% 

a brzdn� jednotky. Zad�n� 1. semestr�ln� pr�ce.  

8.-10.)  Model stejnosm&rn�ho motoru. Praktick� zp%soby ur(en� parametr% motoru. Model ot�(kov�ho a 

polohov�ho servomechanismu se stejnosm&rn!m motorem. 

10.-11.)  Ovl�d�n� a regulace stejnosm&rn!ch servomotor% pomoc� motion controlleru. 

11.-14.)  Realizace �lohy jednoos�ho "�zen� pomoc� PLCOpen. 



15.-20.)  *�zen� pohybu polohov�ho sermopohonu, konfigurace, referencov�n�, basic motion, elektronick� vazba 

mezi pohony.  

21.-22.) St"�dav! regula(n� pohon s asynchronn�m elektromotorem. Sezn�men� s frekven(n�m m&ni(em 

Sinamics G110, z�kladn� zapojen� jednoduch�ho FM, zp%sob programov�n� pomoc� BOP a PC. Nastaven� 

Sinamics G110 podle zad�n�.  

23.-24.)  *�zen� frekven(n�ho m&ni(e pomoc� komunika(n� sb&rnice. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Dorsey, J. Continuous and discrete control systems. ISBN 0-07-250023-9.  

Krishnan, R. Electric Motor Drives: Modeling, Analysis, and Control. Prentice Hall, 2001. ISBN 978-0130910141.  

Pavelka, J., $e"ovsk!, Z., Jav%rek, J. Elektrick� pohony. $VUT, Praha, 2001.  

Caha, Z., $ern!, M. Elektrick� pohony. SNTL, Praha, 1990.  

Piska(, L. Elektrick� pohony, principy a funkce. Z$U, Plze,, 2003.  

Skalick!, J. Elektrick� servopohony. VUT, Brno, 1999.  

Bulent H. Ertan and col. Modern Electrical Drives. Kluwer Academic Publishers, 2000. ISBN 978-0792363767.  

Jav%rek, J. Regulace modern�ch elektrick!ch pohon%. Grada, Praha, 2003.  

Sou(ek, P. Servomechanismy ve v!robn�ch stroj�ch. $VUT, Praha, 2004.  

Rydlo, P. *�zen� st"�dav!ch elektrick!ch pohon%. TUL FM, Liberec, 2007. 

Nasar S.A., Boldea,I. Vector Cotrol of Ac Drives. CRC Press Inc., 1992. ISBN 978-0849344084. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Elektromagnetismus 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po"et + zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ka + 

cvi"en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Prof. Ing. V�clav Kopeck!, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Studenti se sezn�m� s vlastnostmi elektromagnetick�ho pole ve vakuu i v obecn!ch prost$ed�ch a jeho popisem pomoc� 

Maxwellov!ch rovnic. Z�skaj� z�kladn� informace o charakteru elektromagnetick�ho pole a vln%n�. Na tuto "�st navazuj� 

partie elektromagnetick� a vlnov� teorie sv%tla. Na postul�tech vypl!vaj�c�ch z elektromagnetick� teorie sv%tla jsou 

demonstrov�ny z�klady vlnov� teorie. V z�v%ru p$edm%tu studenti z�skaj� z�kladn� informace o element�rn�ch vln�ch, 

interferenci, koherenci a interakci sv%tla s hmotou. 

 

T�mata p!edn�&ek: 

1. Diferenci�ln� a integr�ln� po"et vektorov!ch pol�. 

2. Elektrostatika. 

3. Magnetostatika. 

4. Analogie elektrostatiky. 

5. Maxwellovy rovnice. 

6. &e#en� Maxwellov!ch rovnic ve vakuu. 

7. Dielektrick� prost$ed� a jejich popis. 

8. Magnetick� vlastnosti l�tek. 

9. Obecn� $e#en� Maxwellov!ch rovnic. 

10. Vlnov� rovnice. 

11. Z�kladn� pojmy elektromagnetick� optiky. 

12. Element�rn� elektromagnetick� vlny. 

13. Interference. 

14. Interakce sv%tla a hmoty. 

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Feynman, R. Feynmanovy p!edn�"ky z fyziky. FRAGMENT Havl�"k'v Brod, 2001. 

Saleh, B. E. A., Teich, M. C. Z�klady fotoniky svazek 1. MATFYZPRES Praha, 1994. 

Ha(ka, L. Teorie elektromagnetick�ho pole. Praha, 1975. 

 

 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Experiment�ln� metody v mechanice 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� klasifikovan! z�po"et Forma v$uky p#edn�$ka, 

laboratorn� 

pr�ce 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Petr %idlof, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p#edm&tu je sezn�mit studenty s experiment�ln�mi metodami v mechanice elastick!ch t&les, zejm�na s odporovou 

tenzometri� a optick!mi metodami m&#en� deformac�. Prost#ednictv�m vhodn& zvolen!ch laboratorn�ch �loh se studenti 

nau"� tyto metody aplikovat v konkr�tn�ch p#�padech nam�h�n� konstrukc�, prov�st sb&r dat z experimentu do PC, 

vyhodnocen� v!sledk' a sepsat zpr�vu z m&#en�. D'raz je kladen na to, aby studenti m�sto pou(�v�n� hotov!ch p#�pravk' 

a m&#�c�ho software m&li mo(nost realizovat cel� m&#en� (po"�naje instalac� sn�ma"' a kon"e vytvo#en�m vlastn�ho 

m&#�c�ho software) vlastnoru"n&. Laboratorn� m&#en� jsou dopln&na v!kladem p#�slu$n!ch parti� z technick� pru(nosti a 

pevnosti a exkurzemi na v!zkumn!ch a v!vojov!ch pracovi$t�ch. 

 

Laboratorn� �lohy: 

1. Tenzometrick� m&#en� ohybu vetknut�ho nosn�ku (hustom&r) 
2. Tlumen� a netlumen� kmit�n� nosn�ku 

3. V�ceos� napjatost Ð ohyb desky / tlakov� n�doba 

4. Tenzometrick� m&#en� krutu ty"e (momentov! kl�") 
5. M&#en� deformace p#i kmit�n� vetknut�ho nosn�ku rychlostn� kamerou 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

 

J. N&mec, J. Dvo#�k, C. H�schl: Pru(nost a pevnost ve stroj�renstv�, SNTL, Praha, 1986 

Kolektiv autor': Experiment�ln� pru(nost, SNTL/ALFA, Praha 1970 

V. Humen, A. Pot&$il, A. Lufinka: Vybran� lekce z experiment�ln� mechaniky, u"ebn� text FM TUL, Liberec, 2007 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Hydraulick� a pneumatick� mechanismy 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu 56 

Zp%sob zakon#en� z�po"et + zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ka + 

cvi"en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

Z�po"et - �"ast na cvi"en�ch, �sp%#n� naps�n� test&. 

Vyu#uj�c�  

Ing. Martin Lachman, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P!edn�&ky 

1. Tekutinov� mechanismy, princip, rozd%len�.  

2. P$enos tlakov� energie, p$em%na energie ve vstupn�m a v!stupn�m p$evodn�ku.  

3. Odpory p&sob�c� p$i p$enosu tlakov� energie. Hydraulick! odpor, hydraulick� induk"nost a kapacita. 

4. Ð 5. Prvky hydraulick!ch a pneumatick!ch mechanism&. Gener�tory, rota"n� a p$�mo"ar� motory, ventily pro $�zen� 

tlaku, proudu a prvky pro $�zen� sm%ru a hrazen� pr&toku. 

6. Ð 7. Akumul�tory, n�dr'e, "isti"e, t%sn%n�. 

8. (�zen� tlaku. Zdroj tlaku, zdroj pr&toku.  

9. - 10. (�zen� pohybov� frekvence motor&. (�zen� objemov�, hydrostatick! p$evod, prim�rn� a sekund�rn� regulace. 

(�zen� pohybov� frekvence pneumatick!ch motor&. 

11. (�zen� smyslu pohybu a zastaven� motoru v po'adovan� poloze. 

12. - 13. Proporcion�ln� ventily pro $�zen� tlaku a pr&toku, proporcion�ln� rozvad%"e.  

14. Princip hydraulick!ch a elektrohydraulick!ch servomechanism&, servoventil. 

Cvi#en� 

1. - 5. P$�klady na lamin�rn� a turbulentn� proud%n� kapaliny, hydraulick� odpory line�rn� a neline�rn�, v!po"et 

hydraulick� a mechanick� induk"nosti, hydraulick� kapacita, v!po"et tuhosti motor& p$i nesymetrick�m a symetrick�m 

$�zen�. 

6. Test ". 1. 

7. Ð 10. Prvky hydraulick!ch a pneumatick!ch mechanism&. Pou'it�, charakteristiky, se$�zen�, volba velikosti, 

konstruk"n� $e#en�. Katalogov� listy, $ezy prvk&. V!po"et jednoduch!ch obvod&. 

11. - 12. Proporcion�ln� prvky. Pou'it�, charakteristiky, se$�zen�, volba velikosti. N�vrh hydraulick�ho a pneumatick�ho 

obvodu, krit�ria pro n�vrh. N�vrh jednoduch�ho hydraulick�ho a pneumatick�ho obvodu. 

13. Test ". 2. 

14. Z�po"et 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Cerha, J.: Hydraulick� a pneumatick� mechanismy I. 2. vyd�n�, TU v Liberci 2010, ISBN 80-7372-560-0, 

¥ Cerha, J.: Hydraulick� a pneumatick� mechanismy II. TU v Liberci 2008, ISBN 978-80-7372-297-5, 

¥ Pivo)ka, J.: Tekutinov� mechanismy.  SNTL, Praha 1987. 

¥ Proke#, J.:  Vostrovsk!, J.: Hydraulick� a pneumatick� mechanismy.  SNTL/ALFA, Praha 1988. 

¥ Kop�"ek, J.: Pneumatick� mechanismy I. V*B Ð TU, Ostrava 1996. 

¥ Kop�"ek, J.: Pneumatick� mechanismy II. V*B Ð TU, Ostrava 1997. 

¥ Doporu"eny jsou str�nky n�'e uveden!ch i dal#�ch firem zab!vaj�c�ch se v!robou hydraulick!ch prvk& a 

pneumatick!ch prvk&: www.boschrexroth.com, www.parker.com, www.hytos.cz , www.moog.com, 

www.festo.com, http://www.pos.cz/, www. stranskyapetrzik.cz. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Optimaliza!n� �lohy 

Typ p!edm"tu povinn" doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 1+1 hod. za t$den 2 kredit% 2 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� klasifikovan" z�po!et Forma v$uky p#edn�$ka+ 

cvi!en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Jan %embera, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Kurz ãOptimaliza!n� �lohyÒ roz$i#uje znalost student& v oblasti z�kladn�ch metod #e$en� optimaliza!n�ch �loh. Propojuje 

teoretickou p#edn�$ku s #e$en�m konkr�tn�ch praktick"ch �loh s pou'it�m SW MATLAB. Po absolvov�n� p#edn�$ek a 

cvi!en� je student schopen samostatn( vybrat vhodnou metodu pro #e$en� optimaliza!n� �lohy a navrhnout p#�slu$n" 

algoritmus v softwaru MATLAB. 

 

T�mata p!edn�&ek: 

1. Numerick� metody hled�n� extr�m& funkc�, minimalizace funkce jedn� prom(nn� (Fibonacciova metoda a metoda 

zlat�ho #ezu) a Newtonova Raphsonova metoda  

2.-3. Hled�n� extr�m& funkce v�ce prom(nn"ch bez omezen�:  Nelderova-Meadova metoda, gradientn� metody, metoda 

sdru'en"ch sm(r&  
4.-5. Hled�n� extr�m& funkce v�ce prom(nn"ch s omezuj�c�mi podm�nkami ve form( rovnost�: Metoda Lagrangeov"ch 

multiplik�tor& 
6.-7. Hled�n� extr�m& funkce v�ce prom(nn"ch s omezuj�c�mi podm�nkami ve form( nerovnost� (matematick� 

programov�n�): formulace zad�n� �loh nap#. pro Matlab, odvozen� Kuhn-Tuckerov"ch podm�nek 

 

Cvi!en� prob�haj� v po!�ta!ov� u!ebn( s u'it�m SW MATLAB. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

R. FLETCHER, Practical methods of optimization. 1st ed. Chichester: John Wiley & Sons, 1987. ISBN 0-471-91547-5. 

 

 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 

N�zev studijn�ho p!edm"tu Pravd!podobnost a statistika 

Typ p!edm"tu povinn" 

 

doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 1+2 hod. za t$den 3 kredit% 4 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� klasifikovan" z�po#et Forma v$uky p$edn�%ka + 

cvi#en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Mgr. Jan B$ezina, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p$edm!tu je zvl�dnut� z�kladn�ch metod matematick� statistiky p$i n�vrhu experiment& a zpracov�n� 

z�skan"ch dat. Prob�ran� t�mata zahrnuj�: exploratorn� statistiku, zaveden� pravd!podobnostn�ho prostoru a 

n�hodn"ch veli#in, p$�klady diskr�tn�ch a spojit"ch rozd!len�, bodov� a parametrick� odhady, testov�n� 

hypot�z o rozd!len�ch, line�rn� modely zejm�na anal"zu rozptylu a line�rn� regresi. Kurz zahrnuje i praktick� 

zvl�dnut� metod pomoc� statistick�ho software R nebo Matlab. 

 

Obsah p$edn�%ek: 

1. Exploratorn� statistika, druhy statistick"ch veli#in, m�ry polohy, m�ry rozptylu; odlehl� pozorov�n�, 

klasick� pravd!podobnost 

2. Pravd!podobnostn� prostor, podm�n!n� pravd!podobnost, Bayesova v!ta 

3. N�hodn� veli#ina, distribu#n� funkce, st$edn� hodnota, momenty 

4. Z�kladn� diskr�tn� a spojit� rozd!len� pravd!podobnosti 

5. N�hodn" vektor, limitn� v!ty, bodov� odhady 

6. Intervalov� odhady parametr&, testov�n� hypot�z, t-test, p$ehled parametrick"ch a neparametrick"ch 

test&.  

7. Line�rn� model, ANOVA, line�rn� regrese 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Doporu#en� literatura: 

¥ And!l, J. Statistick� metody. Matfyzpress Praha, 1998.  

¥ R. Bri%, M. Litschmannov�: Statistika I., Technick� univerzita Ostrava 

¥ Antoch, J. Ð Vorl�#kov� D. Vybran� metody statistick� anal!zy dat. Academia Praha, 1992.  

¥ S.A. Bashir: Getting started with R, on-line: 

http://www.stat.berkeley.edu/users/rice/Stat135/Bashir.pdf 

 

Dopl'kov� #etba: 

¥ Darell Huff: How to Lie with Statistics, Penguin Books, 1973 

¥ Nassim Nicholas Taleb: The Black Swan -- The Impact of the Highly Improbable (First ed.), Penguin 

Ltd. London, April 2007, pp. 400.  
 

 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Po!�ta!ov� zpracov�n� sign�l" 
Typ p!edm"tu povinn# doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 
Zp%sob zakon#en� zkou$ka Forma v$uky p% + cv 
Dal&� po'adavky na studenta  

Cvi!en�: òsp&$n� vy%e$en� kr�tk#ch, samostatn#ch �loh (p�semn� forma); aktivn� �!ast v diskuzi na prob�ran� t�mata. 
Zkou$ka: Zodpov&zen� ot�zky v r�mci p�semn� zkou$ky s p%�padn#m �stn�m dozkou$en�m. 

Vyu#uj�c�  

Ing. Ji%� M�lek, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P%edm&t je zam&%en na prohlouben� teoretick#ch znalost� a praktick#ch zku$enost� v oblasti !�slicov�ho zpracov�n� 
sign�l". C�lem je zvl�dnout metody n�vrhu r"zn#ch typ" !�slicov#ch filtr" a osvojit si pou'it� integr�ln�ch transformac� 
(DTFT, DFT, Z) p%i anal#ze jednorozm&rn#ch sign�l" a syst�m". D"raz je kladen t�' na praktickou str�nku 
implementace metod na modern�ch po!�ta!�ch. Absolvov�n�m p%edm&tu z�skaj� studenti pot%ebn� znalosti umo'(uj�c� 
pokra!ovat ve studiu !�slicov#ch sign�l" samostatn& pomoc� odborn#ch publikac�. 
 
T�mata p%edn�$ek: 
 
1) òvod, diskr�tn� (deterministick�) sign�ly a syst�my, line�rn� syst�my (LTI), konvoluce 
2) Korelace deterministick#ch sign�l", Fourierova transformace v diskr�tn�m !ase (DTFT), DTFT spektrum 
3) Frekven!n� charakteristika, aplikace DTFT 
4) )�slicov� filtry, decibel, odstup sign�lu od $umu (SNR), vzorkov�n�, kvantizace 
5) Zm&na vzorkovac� frekvence, Z-transformace a jej� vlastnosti 
6) Anal#za syst�m" pomoc� Z-transformace 
7) Syst�my s line�rn� a minim�ln� f�z�, diskr�tn� Fourierova transformace (DFT) 
8) Vlastnosti DFT, metody Overlap-Add, Overlap-Save, rychl� Fourierova transformace (FFT) 
9) Praktick� spektr�ln� anal#za, harmonick� anal#za 
10) Z�klady digit�ln� filtrace, n�vrhy filtr" FIR 
11) N�vrhy filtr" FIR a IIR 
12) Aplikace !�slicov�ho zpracov�n� sign�l" 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
PORAT, Boaz. A course in digital signal processing. New York: John Wiley & Sons, c1997, xxvi, 602 s. ISBN 
0471149616. 
 
HAYES, Monson H. Theory and Problems of Digital Signal Procesing. New York: McGraw-Hill, 1999, 432 s. ISBN 0-
07-027389-8. 
 
INGLE, Vinay K a John G PROAKIS. Digital signal processing using MATLAB. 3rd ed. Stamford, Conn.: Cengage 
Learning, c2012, xv, 652 p. ISBN 1111427372. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Robotika 

Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu    Ñ 

Zp%sob zakon#en�  zkou"ka Forma v$uky p#. + cv. 

Dal&� po'adavky na studenta  

Bez po$adavk%. 

Vyu#uj�c�  

Doc. Ing. Mgr. V�clav Z�da, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p#edm&tu je vytvo#en� pom&rn& hlubok!ch znalost� v oblasti kinematiky a dynamiky robot%, v'etn& aplikac� 

metod odhadu parametr% robot%, #�zen� robot% k pevn�mu budu, #�zen� po p#edepsan� dr�ze a n&kter� vybran� metody 

adaptivn�ho #�zen�. Krom& mechaniky jsou v p#edm&tu v!razn& vyu$�v�ny znalosti z teorie stability neline�rn�ch 

syst�m%, kter� umo$(uj� nastaven� parametr% regul�tor% tak, aby bylo dosa$eno po$adovan� kvality #�zen� robot%. 

Omezen� kladen� na dosa$itelnost, rychlosti a zrychlen� jsou pln& respektov�na.   

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Angeles, J.: Fundamentals of Robotics Mechanical Systems. Springer-Verlag, New York, 2003. 

Bronglio, B.-Lozano, R.-Maschke, B.-Egeland, O.: Dissipative Systems Analysis and Control. London. Springer-Verlag, 2007. 

Canudas de Win,C.- Siciliany, B.-Bastin,G.: Theory of Robot Control. Springer-Verlag, 1996.  

Fasano, A.- Marmi, S.: Analytical Mechanics. Oxford Univerzity Press, 2002. 

Liu, D., Wang, L., Tan, K. Ch. (Eds.) Design and Control of Intelligent Robotic Systems. Berlin, Springer-Verlag, 2009. 

Samson, C.-Le Borgne, M.-Espiau, B.: Robot Control. Clarendon Press, Oxford, 1991.  

Schilling, R. J.: Fundamentals of Robotics. Analysis and Control. Prentice Hall, Englewood Cliffts, New Jersey, 1990.    

Siciliano, B.,  Khatib, O. (Eds.). Handbook of Robotics. Berlin, Springer-Verlag, 2008.  

Z�da, V. ROBOTIKA, Matematick� aspekty anal!zy a #�zen�. U'ebn� text TUL, 2012. ISBN 978-80-7372-882-3.  

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu !�dic� syst�my v mechatronice 

Typ p!edm"tu povinn" doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ka + cvi%en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Ing. Luk�# Hubka, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Absolvov�n�m p$edm&tu si student prohloub� znalosti v oblasti teorie $�zen� proces' a ov&$� si jejich praktick� nasazen� 

na laboratorn�ch modelech mechatronick"ch proces'. Prob�ran"mi oblastmi jsou anal"za syst�m', pokro%il� techniky 

nastaven� PID regul�toru, roz#�$en� zp&tnovazebn� regula%n� struktury a �vod do stavov�ho $�zen�. 

 

P$edn�#ky: 

1) Vn&j#� popis LTI syst�m' (SISO, MIMO), diskretizace spojit�ho popisu. 

2) Z transformace, struktury diskr�tn�ch model' (ARX). 

3) Identifikace syst�m' se spojit"m modelem, odhad parametr' obrazov�ho p$enosu zvolen� struktury. 

4) Stavov� reprezentace dynamick�ho syst�mu (spojit� a diskr�tn� oblast). 

5) Softwarov� podpora anal"zy syst�m' v prost$ed� LabView, vazby na Matlab a Simulink. 

6) Zp&tnovazebn� $�zen� (role PID a PSD v regula%n�m obvod&). 
7) Metoda geometrick�ho m�sta ko$en', aplikace metody geometrick�ho m�sta ko$en' pro n�vrh PID regul�tor'. 

8) Optim�ln� se$�zen� PID regul�tor' jako numerick� optimaliza%n� �loha (zobecn&n� kvadratick� krit�rium, IAE, 

É). 

9) Frekven%n� p$�stupy pro optim�ln� se$�zen� PID regul�tor'. 

10) Kompenzace m&$en� poruchy pomoc� dop$edn� vazby, regula%n� obvody s pomocnou m&$enou a regulovanou 

veli%inou. Kask�dn� regulace. 

11) PID regul�tor s dv&ma stupni volnosti (vyrovn�v�n� nem&$en"ch poruch). Filtrov�n� (�dan"ch hodnot. N�vrh 

regul�toru z inverzn� dynamiky. 

12) Regul�tory s vnit$n�m modelem (Internal Model Control IMC). 

13) Softwarov� a hardwarov� realizace $�zen� na NI cRio (re�ln" %as, komunikace, vizualizace). 

14) Estimace stav'. Stavov" regul�tor, stavov� regulace pro sledov�n� (�dan� hodnoty. 

 

Cvi%en�: 

Na cvi%en�ch se prohlubuj� z�skan� znalosti student' z jednotliv"ch tematick"ch oblast� na po%etn�ch �loh�ch a p$i 
praktick� realizaci samostatn"ch �kol'. Struktura �kol' pokr"v� celou prob�ranou oblast. V oblasti numerick� podpory i 

v aplika%n� oblasti se vyu(�v� Matlab, Simulink a LabView. !�zen� re�ln"ch proces' je realizov�no jak s vyu(it�m PC a 

m&$ic� karty, tak s programovateln"mi $�dic�mi syst�my NI cRio. 

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Modrl�k, O., Hubka, L., Automatick� $�zen�, TUL, 2013, 293 s. ISBN 978-8073728502. 

Kuo, B.C., Automatic control systems. John Wiley & Sons, Inc. New York, 1995. ISBN 978-0471134763. 

Isermann, R., Mechatronics Systems. Fundamentals. Springer, London, 2003. ISBN 1852336935. 

Noskievi%, P., Modelov�n� a identifikace syst�m'. MONTANEX a.s., Ostrava, 1999. ISBN 80-7225-030-2. 

Shinskey, F.G., Process Control Systems. Application, Design, and Tuning. Mc Graw Hill. ISBN 978-0070571013. 

Vlach, J., Havl�%ek, J. Vlach M., Za%�n�me s LabVIEW. Praha: BEN - technick� literatura, 2008. ISBN 978-80-7300-2. 

Bishop, R.H., Modern Control Systems with LabVIEW. NTS Press, 2012. ISBN 978-1-934891-18-6. 

NI Developer Zone [online]. 2013. Dostupn� z: http://zone.ni.com. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Semestr�ln� projekt  
Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 0+4+0 hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� klasifikovan! z�po"et Forma v$uky konsultace, semin�rn� 

cvi"en� 
Dal&� po'adavky na studenta  

Aktivn� p#�stup k #e$en� projektu, pravideln� konsultace s vedouc�m projektu, p#�prava prezentace v!sledk% projektu 
podle harmonogramu. 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Petr T%ma, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
 
P#edm&t Semestr�ln� projekt p#edstavuje samostatnou pr�ci na konkr�tn�m probl�mu v&deck�, v!zkumn� nebo v!vojov� 
povahy. M%'e b!t #e$en individu�ln& nebo v mal�m t!mu. V!sledkem je #�dn& zdokumentovan� p%vodn� #e$en� 
zadan�ho probl�mu zakon"en� p#edn�$kou s prezentac�.  

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Doporu#en�: PLêVA, Z., J. DRçBKOVç, J. KOPRNICK( a L. PETR)êLKA. Metodika zpracov�n� 
bakal�#sk!ch a diplomov!ch prac�. 2. upraven� vyd�n�. Liberec: Technick� univerzita v Liberci, FM, 2014. 
ISBN 978-80-7494-049-1. 

¥ On-line katalogy knihoven 

 

 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Elektrick� syst�my vozidel 

Typ p!edm"tu povinn! voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 0+4 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� klasifikovan" z�po#et Forma v$uky laboratorn� 

cvi#en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Ing. Jan Koprnick", Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p$edm!tu je sezn�mit poslucha#e s elektrick"mi a elektronick"mi syst�my vozidel. Prost$ednictv�m vhodn! 
volen"ch laboratorn�ch t�mat se poslucha#i sezn�m� jak s teoretick"mi principy, tak s praktick"mi $e%en�mi 

aplikovan"mi v automobilov�m pr&myslu. Sou#�st� kurzu je exkurze podniku automobilov�ho pr&myslov�ho. 

 

1. Teoretick" �vod do cvi#en� 

2. Elektrick� instalace vozu 

3. M!$en� na polovodi#ov"ch m!ni#�ch 

4. M!$en� na elektronick�m zapalov�n� 

5. Palubn� diagnostika 

6. Komunikace pomoc� sb!rnice CAN 

7. M!$en� zrychlen� na modelu vozu 

8. M!$en� na altern�toru 

9. Exkurze v podniku automobilov�ho pr&myslu 

10. Aplikace syst�mu CANoe v diagnostice vozu 

11. N�vrh pohonu elektromobilu 

12. M!$en� na #�stech elektrovozu 

13. M!$en� na vybran"ch sn�ma#�ch vozu 

14. Zhodnocen�, ud!len� z�po#tu 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Studijn� materi�ly v e-learningov�m syst�mu fakulty (prezentace, dokumenty). 

Dostupn� z: https://elearning.tul.cz  

 

't!rba P. Elektrotechnika a elektronika automobil!. Praha: Computer press, 2004. ISBN 80-251-0211-4. 

Jan Z., Kub�t J., ()�nsk" B. Elektrotechnika motorov"ch vozidel 1. Brno: Avid, 2006. ISBN 80-903671-4-3.  

Jan Z., Kub�t J., ()�nsk" B. Elektrotechnika motorov"ch vozidel 2. Brno: Avid, 2006. ISBN 80-903671-2-7.  

Reif K. Automobilelektronik. ATZ/MTZ-Fachbuch. Wiesbaden: Friedr. Vieweg & Sohn Verlag, 2007. ISBN 978-3-

8348-0297-2. 

Vlk F. Elektronick� syst�my motorov"ch vozidel 1. Brno: Prof. Ing. Franti%ek Vlk, DrSc., 2002. 

Cenek M. Akumul�tory od principu k praxi. Praha: FCC PUBLIC, 2003. ISBN 80-86534-03-0. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Fotonika 

Typ p!edm"tu povinn! voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ka + cvi#en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

prof. Ing. V�clav Kopeck", CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

T�mata p%edn�$ek: 

1. Interakce foton& s atomy - spont�nn� emise, absorpce a stimulovan� emise. 

2. Koherentn� optick" zesilova# - zisk zesilova#e, f�zov� posunut� a frekven#n� p�smo zesilova#e. 

3. 'erp�n� optick�ho zesilova#e - #ty%hladinov� a t%�hladinov� #erp�n�, p%�klady #erp�n�. 

4. Nelinearita a saturace -saturovan" koeficient zes�len�, zesilova#e s homogenn�m a nehomogenn�m roz$�%en�m. 

5. Lasery - teorie laserov"ch oscilac�, optick� rezon�tory a zp!tn� vazba, podm�nky vzniku laserov"ch oscilac�. 

6. Vlastnosti laserov�ho z�%en� - vnit%n� a v"stupn� fotonov" tok, spektr�ln� slo(en� a modov� struktura laserov�ho 

z�%en�. 

7. Impulsn� lasery - sp�n�n� zisku, sp�n�n� jakosti Q dutiny, otev�r�n� dutiny, modov� synchronizace, p%�klady pulsn�ch 

laser&. 

8. Fotony v polovodi#�ch - energetick� p�sy, koncentrace elektron& a d!r, generov�n�, rekombinace a injekce. 

9. Interakce foton& s elektrony a d�rami - mezip�sov� absorpce a emise, rychlosti absorpce, spont�nn� a stimulovan� 

emise. 

10. Luminiscen#n� diody - injek#n� elektroluminiscence, charakteristiky luminiscen#n�ch diod. 

11. Polovodi#ov� laserov� zesilova#e - koeficient zes�len�, $�%ka p�sma, #erp�n�, $pi#kov" koeficient zes�len�. 

12. Polovodi#ov� injek#n� lasery - zes�len�, zp!tn� vazba a oscilace, laserov" pr�h, spektr�ln� slo(en� a modov� struktura. 

13. Vlastnosti polovodi#ov"ch fotodetektor& - vn!j$� a vnit%n� fotoefekt, kvantov� �#innost, citlivost, doba odezvy, 

vnit%n� zisk. 

14. Polovodi#ov� fotodetektory - fotoodpory, fotodiody, lavinov� fotodiody, $um fotodetektor&. 

N�pl) cvi#en�: 

1. *e$en� p%�klad&: Interakce foton& s atomy - absorpce, spont�nn� a stimulovan� emise. 

2. *e$en� p%�klad&: Laserov� zesilova#e - inverzn� obsazen�, zisk, optick� #erp�n�, saturarace. 

3. *e$en� p%�klad&: Lasery - optick� rezon�tory, zes�len�, pod�ln� mody a modov� selekce. 

4. Experiment�ln� �lohy s vyu(it�m He-Ne laseru. 

5. Experiment�ln� �lohy s vyu(it�m argonov�ho laseru. 

6. Experiment�ln� �lohy s vyu(it�m Nd:YAG laseru 1. 

7. Experiment�ln� �lohy s vyu(it�m Nd:YAG laseru 2 

8. Experiment�ln� �lohy s dvoudutinov"m Q-sp�nan"m Nd:YAG laserem. 

9. *e$en� p%�klad&: Luminiscen#n� diody - injek#n� elektroluminiscence, spektr�ln� $�%ka, kvantov� �#innost. 

10. *e$en� p%�klad&: Laserov� diody - $pi#kov" koeficient zes�len�, $�%ka p�sma a prahov� hustota proudu. 

11. *e$en� p%�klad&: Fotoodpor a fotodioda - kvantov� �#innost, citlivost, doba odezvy, zisk a $um. 

12. *e$en� p%�klad&: Lavinov� fotodioda - kvantov� �#innost, citlivost, doba odezvy, zisk a $um. 

13. Experiment�ln� �lohy s vyu(it�m laserov� techniky a fotodetektor&. 

14. Experiment�ln� �lohy s vyu(it�m laserov� techniky a fotodetektor&. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Doporu#en�: Kopeck", V. U!ebn� texty k p"edm#tu Z�klady fotoniky. TU Liberec, 1998.  

¥ Doporu#en�: Bahaa, E., A., Saleh, Malvin, C., T. Z�klady fotoniky, svazek 1, 2, 3 a 4. MATFYZPRESS, Praha, 

1996. ISBN 80-85863-00-6. 

 

 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu N�vrh hardwarov!ch komponent 
Typ p!edm"tu povinn" voliteln! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 
Zp%sob zakon#en� z�po#et + zkou$ka Forma v$uky p% + cv 
Dal&� po'adavky na studenta  
ò#ast na cvi#en�ch, realizace a obh�jen� semestr�ln� pr�ce. 

Vyu#uj�c�  
Doc. Ing. Milan Kol�%, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
P%edm"t se zab!v� metodikou n�vrhu modern�ch #�slicov!ch i analogov!ch elektronick!ch za%�zen�. Z�kladem je popis 
chov�n� syst�m& vyu'it�m jazyka VHDL a n�sledn� simulace v n�vrhov!ch syst�mech. D�le jsou prob�r�ny r&zn� 
architektury zak�zkov!ch integrovan!ch obvod& a jejich pou'it� p%i realizaci elektronick!ch syst�m&. Laboratorn� 
cvi#en� jsou zam"%ena na praktick! n�vrh obvod& vyu'it�m syst�mu Quartus II firmy Altera a speci�ln�ch v!vojov!ch 
kit&. 
 
T�mata p!edn�&ek: 

1. Realizace syst�m&, projektov�n� elektronick!ch syst�m&, d"len� ASIC, syst�mov! n�vrh, �rovn" abstrakce.  
2. Ð 6. Jazyky pro popis technick!ch prost%edk&, jazyk VHDL (entita, architektura, styly, porty, datov� typy a objekty, 
p%i%azov�n� sign�l&, definice proces&, popisy synchronn�ch a asynchronn�ch d"j&, definice stavov!ch automat&, popis 
sb"rnic, komponenty, funkce, procedury). 
7. Ð 8. Z�sahy n�vrhu elektronick!ch syst�m& (synt�za struktury, sd�len� prost%edk&, pravidla synchronn�ho n�vrhu, 
eliminace metastabilit, p%enos dat mezi #asov!mi dom�nami).   
9. Ð 10. Programovateln� zak�zkov� obvody (d"len�, principy, architektury, v!znamn� funk#n� bloky, obvody 
nejv!znamn"j$�ch v!robc&). 
11. Analogov� zak�zkov� integrovan� obvody (principy, z�kladn� funk#n� bloky, VHDL-AMS). 
12. N�vrh snadno testovateln!ch obvod& (z�kladn� metody). 
13. Technologie v!roby IO (principy, charakteristick� vlastnosti). 
14. Aritmetick� operace v hardwaru (realizace s#�t�n�, ode#�t�n�, n�soben�, d"len� a dal$�ch vybran!ch operac�).   
 

N�pl( cvi#en�: 

1. N�vrhov! syst�m Quartus II, postup n�vrhu, simulace a implementace do FPGA. 
2. Ð 9. P%�klady popisu r&zn!ch typ& elektronick!ch funk#n�ch blok& (kombina#n�ch obvod&, sekven#n�ch obvod&, 
stavov!ch automat&, pam"t�, aj.) pomoc� jazyka VHDL, jejich simulace v n�vrhov�m syst�mu a implementace. 
10. Ð 14. Individu�ln� projekty Ð n�vrh a realizace elektronick!ch syst�m& vyu'it�m programovateln!ch hradlov!ch pol�. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
Povinn�: 
Studijn� materi�ly v e-learningov�m syst�mu fakulty (prezentace, dokumenty, streamovan� p%edn�$ky). 
Dostupn� z: https://elearning.tul.cz  
 
Doporu#en�: 
[1] PINKER, J., POUPA, M. !�slicov� syst�my a jazyk VHDL. BEN-technick� literatura, 2006, ISBN 80-7300-198-5. 
[2] KOLOUCH, J. Programovateln� logick� obvody a modelov�n� "�slicov#ch syst�m$ v jazyc�ch ABEL a VHDL. VUT 

v Brn", 2000, ISBN 80-214-1733-1. 
[3] KRçL, J. %e&en� p'�klady ve VHDL. Hradlov� pole FPGA pro za"�te"n�ky. BEN-technick� literatura, 2010, ISBN 

978-80-7300-257-2. 
[4] ()ASTN*, J. FPGA prakticky. Realizace "�slicov#ch syst�m$ pro programovateln� hradlov� pole. BEN-technick� 

literatura, 2010, ISBN: 978-80-7300-261-9. 
[5] MAXFIELD, C. The Design WarriorÕs Guide to FPGAs: Device, Tools and Flows. Newnes, 2004, ISBN: 978-07-

5067-604-5. 
[6] KOLOUCH, J. Jazyk Verilog a jeho u(it� p'i modelov�n� a synt�ze "�slicov#ch syst�m$. VUTIUM, Brno, 2012, ISBN 

978-80-2144-516-1. 
 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Projektov�n� elektrotechnick!ch syst�m" 

Typ p!edm"tu povinn# voliteln! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2+0 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po$et + zkou%ka Forma v$uky P&edn�%ky, 

laboratorn� cvi$en� 

Dal&� po'adavky na studenta  
 

Vyu#uj�c�  

Ing. Miroslav Nov�k, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

V p&edm#tu se studenti obezn�m� s teori� nutnou pro spr�vn� navrhov�n� elektrotechnick!ch rozvodn!ch za&�zen� 

ur$en!ch pro pr"myslov� aplikace - od rozvad#$" n�zk�ho nap#t�, p&es jednoduch� automaty a' po v!robn� linky 

automobilov�ho pr"myslu. Osvoj� si z�sady tvorby elektrotechnick� dokumentace. Zvl�dnou z�klady CAE syst�mu 

ePLAN pomoc� u$itelem veden�ho projektu. V druh� polovin# cvi$en� budou &e%it individu�ln� projekt. 
 

P&edn�%ky: 

1. P&edstaven� CAE n�vrhov!ch syst�m" pro konstruov�n� v elektrotechnice a popis jeho struktury. 

2. Po'adavky na elektrick! silnoproud! a slaboproud!ch rozvod. Rozd#len� silnoproud!ch za&�zen�. Druhy 

elektrick!ch rozvod". 

3. Typy vyr�b#n!ch vodi$". Dimenzov�n� vodi$". Odolnost vodi$" proti �$ink"m zkratov!ch proud". Barevn� 

zna$en� vodi$". 

4. Teorie elektrick!ch ochran. Rozd#len� ochran a jejich zna$en�. Selektivita ji%t#n�. 

5. Elektrick� ochrany v rozvodu nn. Pojistky, jisti$e, nadproudov� rel�, chr�ni$e, ji%t#n� elektrick!ch veden�. Ji%t#n� 

elektrick!ch motor". 

6. P&ep#(ov� ochrany elektrick!ch za&�zen� nn a datov!ch veden�. 

7. N�vrh ovl�d�n� za&�zen� a vlastnosti ovl�dac�ch prvk". Rozv�d#$ov� m#&ic� p&�stroje. U'ivatelsk� p&�v#tivost. 

8. Sp�nac� p&�stroje a styka$e, parametry, specifikace. 

9. Nap�jec� zdroje, rozd#len�. Vlastnosti s�t# n�zk�ho nap#t�. N�vrh velikosti nap�jec�ho zdroje.  

10. Chlazen� elektrick!ch za&�zen� a rozvad#$". Druhy a n�roky na pasivn� a aktivn� chladic� syst�my s filtrac� nebo bez 

filtrace chlad�c�ho m�dia. 

11. V!roba a mont�' rozvad#$" nn. Zkou%en� a revize rozvodn!ch za&�zen�. 

12. Uzem)ov�n� v rozvodech elektrick� energie. 

13. Tvorba dokumentace elektrick!ch za&�zen�. U'ivatelsk� p&�ru$ky. 

14. Probl�mov# orientovan� po$�ta$ov� programy usnad)uj�c� dimenzov�n�, nap&.: ji%t#n� za&�zen�, ji%t#n� veden�, spr�vu 

dokumentace. 
 

Cvi$en�: 

1.  Prezentace n�stroj" a mo'nost� CAE syst�mu Eplan. Uk�zka dal%�ch elektrotechnick!ch orientovan!ch 

po$�ta$ov!ch program" podporuj�c� spr�vn� dimenzov�n�. 

2. - 6. Spole$n� &e%en� v!ukov�ho projektu pod veden�m u$itele. Zvl�dnut� syst�mu Eplan. 

7.  Zad�n� samostatn�ho projektu k &e%en�. 

8. - 13. *e%en� zadan�ho projektu. 

14.  Z�po$et 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Povinn�: Fencl, F. Elektrick! rozvod a rozvodn� za&�zen�. +VUT, Praha, 2003.  
 

Doporu$en�: 

K&�', M. Dimenzov�n� a ji%t#n� elektrick!ch za&�zen�, tabulky a p&�klady. IN-EL, Praha, 2001.  

Tkotz Klaus a kol. Fachkunde Elektrotechnik. 23. ed. Europa-Lehrmittel, 2006. ISBN 3808531576.  

K&�', M. Mont�' a p&ipojov�n� elektrick!ch p&�stroj". IN-EL, Praha, 1999.  

Honys, V. Ochrana p&ed �razem elekt&inou.. IN-EL, Praha, 1999.  

Rous, Z. P&ep#(ov� ochrany v elektrotechnick!ch za&�zen�ch do 1000 V. IN-EL, Praha, 1999.  

Csirik, V. a kol. V!roba a mont�' rozvad#$" n�zk�ho nap#t�. IN-EL, Praha, 1998. 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Principy n�vrhu v!robk" 

Typ p!edm"tu povinn# voliteln! doporu#en$ ro#n�k / semestr 1/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po$et + zkou%ka Forma v$uky p&edn�%ky a cvi$en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

Z�po#et: Alespo' 75 % aktivn� �$asti na cvi$en�ch, vypracov�n� zadan!ch program" a aplikac�. Zkou&ka: P�semn� a 

�stn� Ð podm�n#na zapsan!m z�po$tem. 

Vyu#uj�c�  

Prof. Ing. Ladislav (ev$�k, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p&edm#tu je nau$it studenty samostatn� inova$n� pr�ci p&i n�vrhu v!robk". P&edm#t zahrnuje principy a metody 

design�rsk� pr�ce, z�kladn� inova$n� metody DFA, DFD, DFM, DFMA a DFE. Vych�z� ze zku%enost� s v!vojem 

p&evodov!ch sk&�n�, v!kovk" a plastov!ch d�l" automobil". Zahrnuje t�) prvky bezpe$nostn� prvky. Ukazuje mo)nosti 

hodnocen� v!robk" a jejich sestav s ohledem na funk$nost, vzhled, na jeho mont�), demont�), v!robu. Zab!v� se 

ekonomick!mi pohledy na jednotliv� strojn� uzly a to zejm�na n�sleduj�c�mi t�maty. 

1) PLM, v!voj produktu z pohledu zdroj", metod a vn#j%�ch vztah". Principy n�vrhu v!robk", nove prvky 

v konstrukci stroj", normalizovan� d�ly. 

2) Zdroje a &�zen� PLM syst�mu. 

3) Tolerov�n� a toleran$n� anal!za, v!kresov� dokumentace. 

4) Struktura v!robku, modulov� &e%en� n�vrhu pro slo)it� sestavy. Mechanismy Pro/Engineer. Optimalizace v!robku, 

integrace d�l" a pou)it� nov!ch prvk". 

5) CAD podpora technologie tvorby odlitk", plech", sva&ovan!ch sestav. 

6) Princip n�vrhu jedno�$elov!ch v!robn�ch stroj". 

7) Optimalizace v!robku, vyhodnocen� &e%en� MKP. 

8) Hodnocen� vhodnosti konstrukce dle r"zn!ch firem ( Hitachi, Lucas, Ford, WhirpoolÉ) 

9) DFA Design For Assembly (n�vrh z hlediska mont�)e), nov� spojovac� prvky a jejich v!po$ty. Orientace a stabilita 

d�l" p&i jejich sestavov�n�. Neobvykl�, nep&�pustn� konstruk$n� &e%en� v!robk" z hlediska mont�)e. 

10) DFD Ð Design For Disassembly -n�vrhy sestav s ohledem na demont�). 
11) DFM Ð Design For Manufacturing, polotovary, odlitky, obrobky, formy, v!kovky, plechov� v!lisky, svarov� spoje. 

12) DFE (Design for Environment - n�vrh s ohledem na )ivotn� prost&ed�). 

13) Ostatn� metody DFX. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

|1| (ev$�k, L. a kol.: PLM syst�m a principy n�vrhu v!robku. ReproArt Liberec s.r.o., 2010, ISNB 978-80-7372-

641-6. 

|2| (ev$�k, L.: Po$�ta$em podporovan� konstruov�n�, CAD technologie v inova$n�m in)en!rstv�. ES TU Liberec, 

2006, ISBN 80-7372-151-1. 

|3| Boothroyd, G.: Product Design for Manufacture and Assembly, Second Edition, CRC Press, 2001, ISBN 

082470584x. 

|4| Boothroyd, G.: Assembly Automation and Product Design, Second Edition, CRC Press, 2005, ISBN 

1574446436. 

|5| Harper, C.A.: Handbook of Materials for Product Design, McGraw-Hill, 2001, ISBN 0071354069. 

|6| Bralla, J.G.: Design for Manufacturability Handbook, McGraw-Hill, 1999, ISBN 0070007139X. 

 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu 

!�slicov� "�zen� 
Typ p!edm"tu povinn# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� z�po$et + zkou%ka Forma v$uky p"edn�%ky + cvi$en� 
Dal&� po'adavky na studenta  
 

Vyu#uj�c�  

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Absolvent p"edm&tu je schopen navrhovat $�slicov� regul�tory pro v&t%inu b&'n#ch aplikac�. Dok�'e "�zen# syst�m 
popsat diskr�tn�m modelem a v z�vislosti na jeho slo'itosti a c�lech "�zen� zvolit vhodn# regul�tor i jeho nastaven�. 
Spektrum regul�tor(, kter� ovl�d� sah� od jednoduch#ch $�slicov#ch analogi� klasick#ch PID regul�tor( a' k 
prediktivn�m regul�tor(m zalo'en#m na modelu, kter� jsou vhodn� pro slo'it� aplikace.  

Hlavn� t�mata p"edm&tu po jednotliv#ch t#dnech v#uky jsou n�sleduj�c�: 

1. Z�klady teorie line�rn�ch diskr�tn�ch dynamick#ch syst�m(, jejich nejd(le'it&j%� matematick� modely (diferen$n� 
rovnice, p"enos v Z transformaci, stavov# popis).  

2. Stabilita diskr�tn�ch syst�m(, krit�ria stability. 

3. Diskr�tn� popis spojit#ch soustav "�zen#ch pomoc� $�slicov#ch regul�tor(, diskr�tn� aproximace spojit#ch regul�tor(. 

4. !�slicov� PID regul�tory, jejich varianty a vlastnosti. 

5. Implementace $�slicov#ch regul�tor(, volba periody vzorkov�n�, vliv $�slicov� realizace na f�zovou bezpe$nost a 
stabilitu regula$n�ch obvod(.  

6. !�slicov� regul�tory s optimalizovanou strukturou, kompenza$n� regul�tory, neminim�ln� f�zovost diskr�tn�ho 
p"enosu soustavy a jej� d(sledky na stabilitu obvodu 

7. Podm�nkov� rovnice stability, n�vrh regul�toru v kone$n�m po$tu krok( regulace (slab�, siln� verze). 

8. Prediktivn� "�zen� zalo'en� na modelu (MPC model predictive control), z�kladn� princip metody, kvadratick� 
krit�rium optimality, formulace omezuj�c�ch podm�nek.  

9. MPC pou'�vaj�c� model typu o"�znut� p"echodov� charakteristika (tj. algoritmus Dynamic Matrix Control - DMC), 
odvozen� vztah( pro "�zen� syst�my s jedn�m i v�ce vstupy a v#stupy, analytick� "e%en� optimaliza$n� �lohy bez 
omezuj�c�ch podm�nek. 

10. Zjednodu%en� suboptim�ln� varianty "e%en� �lohy s omezuj�c�mi podm�nkami, p"evod na standardn� tvar �lohy 
kvadratick�ho programov�n� a pln� numerick� "e%en� optimaliza$n� �lohy.  

11. Modifikace DMC algoritmu pro syst�my s astatismem prvn�ho "�du, uva'ov�n� dop"edn� vazby od m&"en#ch 
poruchov#ch veli$in.  

12. Prediktivn� "�zen� zalo'en� na p"enosov#ch modelech - zobecn&n� prediktivn� "�zen� (GPC). 

13. Prediktivn� "�zen� zalo'en� na stavov#ch modelech, "e%en� �lohy bez omezuj�c�ch podm�nek, numericky v#hodn� 
formulace v podob& "e%en� �lohy nejmen%�ch $tverc(.  

14. Prediktivn� regul�tory zalo'en� na stavov#ch modelech s omezuj�c�mi podm�nkami, tvrd� a m&kk� omezuj�c� 
podm�nky, estimace nem&"en#ch stavov#ch veli$in.  

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Tatjewski P. (2007), Advanced Control of Industrial Processes: Structures and Algorithms, kapitola 3 Model-based 

Predictive Control, Springer Verlag 

¥ !ulc, B. & V�te"kov�, M. (2004), Teorie a praxe n�vrhu regula"n�ch obvod#, Praha: Vydavatelstv� $VUT. 

¥ Wittenmark, B., �str�m, K. J., �rz�n K. E. (2002), Computer Control: An Overview, IFAC Professional Briefs 

Series, voln% dostupn� ze str�nek IFAC http://www.ifac-control.org/publications/list-of-professional-briefs  
 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Po!�ta!ov� vid"n� 
Typ p!edm"tu povinn# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 
Zp%sob zakon#en� zkou$ka Forma v$uky p% + cv 
Dal&� po'adavky na studenta  

Podm�nkou z�po!tu je aktivn� �!ast na cvi!en�ch. Zkou$ka je p�semn�. 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
P%edm"t sezn�m� s postupy anal#zy obrazu po!�ta!em. Student se nejprve dozv� o z�sk�n� obrazu, jeho digitalizaci, 
technick#ch prost%edc�ch a postupech zpracov�n� dvojrozm"rn�ho obrazu. 
T�mata p%edn�$ek/cvi!en�: 
1. Zpracov�n� obrazov#ch sign�l&, po!�ta!ov� grafika versus po!�ta!ov� vid"n�, reprezentace obrazu, anal#za obrazu, 
obrazov� funkce.  
2. Po%�zen� obrazu, radiometrie, rovnice oz�%en� a zji$t"n� tvaru p%edm"tu ze st�nov�n�, odrazivost p%edm"tu, tvar z 
fotometrick�ho sterea, Vznik intenzitn�ho 2D obrazu, popis pou'�van#ch sn�mac�ch za%�zen�ch-kamery, optick� !�st 
kamery, sn�ma!e sv"teln� energie-CCD a CMOS !idla.  
3. Barevn� prostory, geometrick� transformace obrazu-transformace sou%adnic bod&, aproximace jasov� funkce, 
transformace hodnot jasu-jasov� korekce, transformace jasov� stupnice.  
4. Transformace jasu, diskr�tn� line�rn� integr�ln� transformace-Fourierova, kosinov�, Hadamardova, vlnkov� 
transformace, vyu'it� LDT p%i zpracov�n� obrazu.  
5. Filtrace $umu, statistick# princip filtrace $umu, lok�ln� filtrace, line�rn� a neline�rn� metody vyhlazov�n� obrazu, 
hled�n� hran v obrazu I.  
6. Hled�n� hran v obrazu II., konvolu!n� masky aproximuj�c� derivaci obrazov� funkce, hrany jako pr&chody nulou druh� 
derivace obr. funkce, obnoven� obrazu p%i zn�m� degradaci.  
7. Segmentace obrazu prahov�n�m, segmentace na z�klad" detekce hran, segmentace srovn�v�n�m se vzorem. 
8. Bin�rn� matematick� morfologie 
9. (edot�nov� matematick� morfologie 
10. Skelet a ozna!ov�n� objekt&, granulometrie, morfologick� segmentace a rozvod�  
11. Identifikace oblast�, reprezentace a popis tvaru  
12. Vyu'it� 2D konvoluce a korelace, detekov�n� oblast� 
13. P%�znaky pro rozpozn�v�n� obraz& 
14. Rozpozn�v�n� objekt& 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
(ONKA, Milan, V�clav HLAVç) a Roger BOYLE. Image processing, analysis, and machine vision. 3rd ed. Toronto: 
Thomson, 2008, xxv, 829 s. ISBN 978-0-495-08252-1. 
 
DAVIES, E., R.. Computer and Machine Vision, Fourth Edition: Theory, Algorithms, Practicalities. Morgan Kaufmann 
Press. UK, 2012, ISBN 978-0123869081. 
 
HLAVç), V�clav a Milo$ SEDLç)EK. Zpracov�n� sign�l& a obraz&. 2. p%eprac. vyd. Praha: )VUT, 2007, 255 s. ISBN 
978-80-01-03110-0. 
 
https://elearning.tul.cz/ 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu !�dic� po"�ta"ov� syst�my 
Typ p!edm"tu povinn# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 
Zp%sob zakon#en� zkou$ka Forma v$uky p% + cv 
Dal&� po'adavky na studenta  

Podm�nkou pro ud&len� z�po"tu je aktivn� �"ast na cvi"en�ch a vypracov�n� zadan#ch samostatn#ch �loh zam&%en#ch na 
protokoly Modbus a CAN ve stanoven#ch term�nech.  
P�semn� zkou$ka se skl�d� z testu z probran� l�tky a z %e$en� p%�klad' ("asov�n� bitu CAN, sestaven� SFC, citlivost 
koeficient' %�dic�ch algoritm', v#po"et spolehlivosti, DeviceNet identifik�tor'). 
P%edpokl�d� se znalost z�klad' Z transformace, %�dic�ch algoritm' a technick�ho vybaven� po"�ta"'. 

Vyu#uj�c�  

Doc. Ing. Petr T'ma, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Principy technick�ho i programov�ho vybaven� %�dic�ch po"�ta"ov#ch syst�m'. D'raz je kladen na distribuovan� %�dic� 
syst�my a jejich komponenty a na orientaci v pr'myslov#ch komunika"n�ch syst�mech. Jsou shrnuty i z�vazn� standardy 
a doporu"en� pro v#stavbu %�dic�ch syst�m' spolu se z�kladn�mi z�sadami n�vrhu a konstrukce po"�ta"ov#ch %�d�c�ch 
jednotek a perifern�ch modul' u(�van#ch zejm�na v pr'myslov� automatizaci. 
 
Z�kladn� charakteristiky %�dic�ch po"�ta"ov#ch syst�m', specifick� vlastnosti, v#vojov� etapy, klasifikace.  
Pr'myslov� komunika"n� syst�my, standardn� komunika"n� rozhran� a protokoly, komunikace zalo(en� na standardu 
RS-232, RS-422 a RS-485, komunika"n� protokol Modbus po s�riov� lince. Protokol sb&rnice CAN, implementace 
v samostatn#ch %adi"�ch CAN a v monolitick#ch mikropo"�ta"�ch. Aplika"n� vrstvy pr'myslov#ch komunika"n�ch 
syst�m', protokoly DeviceNet, CanOpen, Profibus, pr'myslov# ethernet. 
Logick� %�dic� syst�my, v#voj od sekven"n�ch obvod' p%es logick� automaty a( po PLC. Standardn� typy %�dic�ch 
syst�m', PLC, CNC, kompaktn� p%�stroje a modulov� syst�my.  Principy programov�ho vybaven� %�dic�ch po"�ta"ov#ch 
syst�m'. Programov�n� PLC. 
)�slicov� regul�tory, realizace %�dic�ch algoritm', rozbor vlivu kone"n� d�lky slova a vzorkovac� periody na p%esnost 
%�dic�ch algoritm', mo(nosti eliminace chyb.  
Vysok� funkceschopnost a bezpe"nost %�dic�ch syst�m', FT syst�my. Spolehlivost a funk"n� bezpe"nost %�dic�ch 
po"�ta"ov#ch syst�m' a jejich zabezpe"en�. Elektromagnetick� kompatibilita. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

FORSYTHE, W. a R.M. GOODALL. Digital Control: Fundamentals, Theory and Practice. New York: 
McGraw-Hill, Inc, 1991. ISBN 0-07-021600-2.  
ZEZULKA, Franti$ek. Automatizace. Mezin�rodn� standardizace v oblasti pr!myslov"ch komunika#n�ch 

sb$rnic. 1998, ". 7, str. 393Ð396. ISSN 0005-125X.  
ZEZULKA, Franti$ek.  Prost%edky pr!myslov� automatizace. Brno: VUTIUM, 2004, 176 s. ISBN 80-214-
2610-1. 
L�DER, Arndt a Kai Lorentz (ed.). IAONA Handbook - Industrial Ethernet (with a list of producers). 3. ed. 
Magdeburg: IAONA, 2005. ISBN 30-001-6934-2. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Stavba mechanick!ch uzl" 
Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu 56 
Zp%sob zakon#en� zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ka + cvi%en� 
Dal&� po'adavky na studenta  

Z�po%et - �%ast na cvi%en�ch, vypracov�n� semestr�ln�ch prac�. 

Vyu#uj�c�  

prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
1. Rozd&len� mechanism". Postup p$i n�vrhu mechanismu. V!znam modelov�n� mechanick!ch soustav v konstrukci 

stroj". Po%�ta%ov� podpora stavby mechanism". 
2. Z�kladn� pojmy stavby kinematick!ch $et&zc". Ni'#� a vy##� kinematick� dvojice. Stupe( volnosti kinematick� 

dvojice. 
3. Tvorba kinematick!ch $et&zc". T$�d&n� kinematick!ch $et&zc". Gr�bler-)eby#evova vazbov� z�vislost. Struktur�ln� 

anal!za a optimalizace mechanism". 
4. Assurovy soustavov� skupiny. Prostorov� kinematick� $et&zce. Stupe( volnosti prostorov!ch kinematick!ch 

$et&zc". Sf�rick� mechanismy. 
5. Trajektorie bod" mechanismu. Dvojn� body, body vratu a samodotyku, jejich konstrukce a geometrick� m�sta (kD - 

k$ivka). V&ta Robertsova. 
6. Pohybov� transformace. Pojem transforma%n�ho �hlu mezi dv&ma %leny mechanismu. Pr"b&hy a optimalizace 

transforma%n�ho �hlu u %ty$kloubov�ho a klikov�ho mechanismu. 
7. Geometrick� p$esnost mechanism". Analytick� $e#en�. Pojem citlivostn� funkce. Kinematick� a silov� metoda $e#en� 

geometrick� p$esnosti. Pojem n�hradn�ho mechanismu. 
8. Koloka%n� a optimaliza%n� metody synt�zy mechanism". P$evodov� a vod�c� mechanismy. 
9. Dv& p$edepsan� polohy �tvaru. Konstrukce %ty$kloubov�ho, klikov�ho a kulisov�ho mechanismu pro dv& kone%n� 

polohy �tvaru. P$edepsan� soumezn� polohy �tvaru. 
10. T$i p$edepsan� polohy �tvaru. Pojem p�lov�ho troj�heln�ka a jeho vlastnosti. Synt�za mechanismu pro t$i 

p$edepsan� polohy �tvaru.  
11. Dv&, t$i a %ty$i p$i$azen� polohy vahadel mechanismu, reduk%n� metoda, analytick� $e#en�.  
12. )ty$i p$edepsan� polohy �tvaru. P�lov� k$ivka a m-k$ivky. Konstrukce mechanismu pro %ty$i p$edepsan� polohy 

�tvaru. 
13. Va%kov� mechanismy. Zdvihov� z�vislosti hnan�ho %lenu va%kov�ho mechanismu a jejich optimalizace. Synt�za p$i 

p$edepsan� zdvihov� z�vislosti a p$i p$edepsan�m pr"b&hu zrychlen�. 
14. V!po%et obrysu va%ky pro posuvn! zved�k a vahadlo. Transformace pol�rn�ch sou$adnic obrysu va%ky a jeho 

ekvidistanty. Silov� pom&ry na va%ce, transforma%n� �hel a �hel tlaku. 
Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

1. CHARVçT, J.: Teorie mechanism". Vybran� stati. /Skripta V*ST/. Liberec, V*ST 1980. 
2. JULI*, K. Ð BREPTA, R.: Mechanika I. D�l. Praha, SNTL 1986. 
3. LUCK, K. - MODLER, H.: Getriebetechnik - Analyse, Synthese, Optimierung. Berlin, Akademie Verlag 1990. 
4. KOLOC. Z. - VçCLAVêK, M.: Va%kov� mechanismy. Praha, SNTL 1988. 
5. BRçT, V. Ð ROSENBERG, J. Ð Jç), V.: Kinematika. Praha, SNTL 1987. 
6. BRçT, V.: Maticov� metody v anal!ze a synt�ze prostorov!ch v�zan!ch mechanick!ch syst�m". Praha, 

ACADEMIA 1981. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Diplomov� pr�ce (DP1) 
Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 0+5+0 hod. za t$den 5 kredit% 5 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� z�po"et Forma v$uky konsultace, 

ev. odborn� 
praxe 

Dal&� po'adavky na studenta Aktivn� p#�stup k #e$en� problematice, pravideln� konsultace s vedouc�m 
diplomov� pr�ce, odborn� exkurse, p#�padn% odborn� praxe. Zv%t$uj�c� se pod�l 
samostatn� pr�ce studenta (studium sou"asn�ho stavu #e$en� problematiky, 
studium literatury, programov�n�, zhotovov�n� "�st� funk"n�ch vzor&). 
Absolvov�n� p#edm%tu DP1 podmi'uje navazuj�c� p#edm%t DP2. 

 

Vyu#uj�c�  
doc. Ing. Petr T&ma, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
Diplomov� pr�ce je #e$en�m teoretick�ho nebo praktick�ho probl�mu s uveden�m 
dosa(en!ch v!sledk&. Sou"�st� #e$en� m&(e b!t i zhotoven! funk"n� vzorek 
projektovan�ho za#�zen� nebo jeho "�sti.  

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Doporu#en�: PLêVA, Z., J. DRçBKOVç, J. KOPRNICK) a L. PETR*êLKA. Metodika zpracov�n� 
bakal�#sk!ch a diplomov!ch prac�. 2. upraven� vyd�n�. Liberec: Technick� univerzita v Liberci, FM, 2014. 
ISBN 978-80-7494-049-1. 

¥ On-line katalogy knihoven 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Simulace elektromechanick!ch syst�m" 

Typ p!edm"tu povinn# voliteln! doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� Zp + Zk Forma v$uky P$ + Cv 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Doc. Ing. Anton�n Pot#%il, CSc. 

Ing. Josef Nov�k, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

C�lem p$edm#tu je sezn�mit poslucha&e s modern�mi metodami po&�ta&ov!ch simulac� elektromechanick!ch syst�m" a 

to na %irok� t$�d# �loh. Ned�lnou sou&�st� semin�rn�ch prezentac� budou uk�zky, p$edveden� a charakteristika SW 

produkt", zejm�na souvisej�c�ch s metodou kone&n!ch prvk", kter� jsou u'�van� ve v!vojov!ch �tvarech pr"myslov!ch 

subjekt" a in'en!rsk!ch firem. 

 

P$edn�%ky: 

1. Identifikace in'en!rsk�ho probl�mu a p$im#$enost anal!zy pomoc� FEM. Idealizace $e%en� �lohy. Modelov�n� a meze 

platnosti p$ijat!ch model". 

2. Koncepce a z�kladn� rovnice mechaniky kontinua vyu'�van!ch v FEM. 

3. Principy metody kone&n!ch prvk". Formulace metody kone&n!ch prvk". Pou'�van� typy prvk". V!po&et posuv", 

p$etvo$en� a nap#t�. 

4. Typy �loh FEM podle okrajov!ch podm�nek, materi�lov!ch model", procesn�ch a provozn�ch re'im". 

5. Idealizace geometrie $e%en� �lohy 

6. Datov� kompatibilita SW produkt" u'�van� v CAE technologi�ch. Neutr�ln� datov� reprezentace CAE model". 

7. Volby typ", velikosti a po&tu prvk". Tvorba a zp"soby generov�n� MKP s�t�. Topologie kone&n# prvkov�ho modelu 

analyzovan!ch objekt". 

8. Po&�ta&ov! processing v FEM. V!po&et element�rn�ch v!sledk". Interpretace a diskuse v!sledk". Modifikace 

v!po&tov�ho modelu a opakov�n� v!po&tu s c�lem optimalizace objektu podle p$edem zvolen!ch krit�ri�. 

9. P$ehled SW produkt" FEM. Mo'nosti prezentov�n� v!sledk". 

10. Uk�zky $e%en� vybran!ch typ" �loh a $e%en� probl�m" mechaniky kontinua. 

11. Diskuse k souvislostem mezi anal!zami nap#t� a deformac� strojn�ch sou&�st� prov�d#n!ch pomoc� metod technick� 

pru'nosti, zn�m!ch analytick!ch metod, metod experiment�ln� anal!zy nap#t� a p$etvo$en� a FEM. 

12. V!znam metod realizace mod�ln�, harmonick� a transientn� anal!zy. 

13. Mo'nosti a p$�stupy k simulac�m dynamick� odezvy jak jednotliv!ch objekt", tak jejich sestav, tzv multibody 

soustav. Komplexnost technologi� tzv virtu�ln�ho navrhov�n� produkt" (Virtual Prototyping, resp. Virtual Product 

Development). 

14. Mo'nosti $e%en� multi-fyzik�ln�ch, tzv sm�%en!ch �loh kontinua (nap$. teplotn# struktur�ln� anal!zy, piezo-elektro-

mechanick� anal!zy, elektro-magnetick� anal!zy, interakce pevn�ho a nepevn�ho, tj. fluidn�ho kontinua aj.). 

 

Cvi&en�: 

1-14. Dopln#n� teoretick!ch lekc� vhodn!mi p$�klady, kter� dokumentuj� metodiky nasazen� profesion�ln�ch 

softwarov!ch produkt".  

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Zienkiewicz, O. C., Taylor, R. L. 1., & Zhu, J. Z. (2005). {The }finite element method: Its basis and fundamentals 6th 

ed. Oxford: Elsevier Butterworth-Heinemann. 

Zienkiewicz, O. C., & Taylor, R. L. 1. (2005). {The }finite element method: For solid and structural mechanics 6th ed. 

Oxford: Butterworth-Heinemann. 

U'ivatelsk� dokumentace SW syst�mu ANSYS Ð elektronicky, sou&�st� instalace SW ANSYS. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu V!konov� elektronika 

Typ p!edm"tu povinn" voliteln! doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/ZS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ka + cvi%en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

Ing. Martin &ern�k, Ph.D. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Kurs ãV!konov� elektronikaÒ p$in�#� z�kladn� poznatky o elektronick!ch prvc�ch a z�kladn�ch obvodech ur%en!ch pro 

$�zen� elektrick�ho v!konu. Student tak z�sk� p$ehled o funkci v!konov!ch m"ni%', z�sk� z�kladn� dovednosti p$i $e#en� 

elektrick!ch a tepeln!ch parametr' m"ni%', sezn�m� se tak� s negativn�mi vlivy m"ni%' na sv� okol�. V!klad je dopln"n 

z�kladn�mi poznatky o chemick!ch a fotovoltaick!ch zdroj�ch. 

 

T�mata p$edn�#ek: 

1. Za%len"n� v!konov� elektroniky do obecn�ho $�dic�ho syst�mu.  

2. Z�kladn� charakteristiky sign�l' pou(�van!ch pro p$enos energie. 

3. Principy m"ni%' v!konu, parametry v!konu v m"ni%i. 
4. Tepeln� jevy ve v!konov� elektronice. Chlazen� v!konov!ch sou%�stek. 

5. Sp�nac� polovodi%ov� prvky pro v!konovou elektroniku. 

7. Chemick� a fotovoltaick� zdroje elektrick�ho v!konu, Powerharvesting. 

8. Pasivn� prvky v!konov� elektroniky. 

9. Ochrann� prvky a obvody polovodi%ov!ch sp�na%'. 

10. )�zen� a ne$�zen� usm"r*ova%e, n�sobi%e. 

11. Ss m"ni%e nap"t� a proudu, n�bojov� pumpy, s induktorem a transform�torem. 

12. Zdroje st$�dav�ho proudu, st$�da%e, st$�dav� m"ni%e, M"ni%e pro sv"teln� zdroje. 

13. Elektromagnetick� kompatibilita. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Z�kladn�: 

1) &ern�k, M.: V!konov� elektronika. U%ebn� text, Technick� univerzita v Liberci 2014, ISBN 978-80-749-160-3. 

2) Prezentace p$edn�#ek. 

 

Doporu%en�: 

1) Daniel W. Hart: Power Electronics. The McGraw-Hill Comp. 2010 ISBN 978-0-07-338067-4. 

2) Baliga, B.J.:Fundamentals of Power Semiconductor Devices. Springer US 2010. ISBN 9780387473147. 
3) Benda, Pape(: Komponenty v!konov� elektroniky. &VUT Praha 2006, ISBN 80-01-03518-2. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Diplomov� pr�ce (DP2) 
Typ p!edm"tu povinn! doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 0+12+0 hod. za t$den 12 kredit% 12 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� z�po"et Forma v$uky konsultace, 

ev. odborn� 
praxe 

Dal&� po'adavky na studenta Aktivn� p#�stup k #e$en� problematice, pravideln� konsultace s vedouc�m 
diplomov� pr�ce, odborn� exkurse, p#�padn% odborn� praxe. Zv%t$uj�c� se pod�l 
samostatn� pr�ce studenta (studium sou"asn�ho stavu #e$en� problematiky, 
studium literatury, programov�n�, zhotovov�n� "�st� funk"n�ch vzor&). 
Absolvov�n� p#edm%tu DP1 podmi'uje navazuj�c� p#edm%t DP2. 

 

Vyu#uj�c�  
doc. Ing. Petr T&ma, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
Diplomov� pr�ce je #e$en�m teoretick�ho nebo praktick�ho probl�mu s uveden�m 
dosa(en!ch v!sledk&. Sou"�st� #e$en� m&(e b!t i zhotoven! funk"n� vzorek 
projektovan�ho za#�zen� nebo jeho "�sti.  

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Doporu#en�: PLêVA, Z., J. DRçBKOVç, J. KOPRNICK) a L. PETR*êLKA. Metodika zpracov�n� 
bakal�#sk!ch a diplomov!ch prac�. 2. upraven� vyd�n�. Liberec: Technick� univerzita v Liberci, FM, 2014. 
ISBN 978-80-7494-049-1. 

¥ On-line katalogy knihoven 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Elektromagnetick� kompatibilita a bezpe!nost elektrick"ch za#�zen� 
Typ p!edm"tu povinn$ voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 
Rozsah studijn�ho p!edm"tu 0+0+3 hod. za t$den 3 kredit% 3 
Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  
Zp%sob zakon#en� klasifikovan" z�po!et Forma v$uky semin�# 
Dal&� po'adavky na studenta  
 

Vyu#uj�c�  
Prof. Ing. Ale% Richter, CSc. 
Ing. Ji#� Kub�n, PhD. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  
 
P#edm$t se skl�d� ze dvou souvisej�c�ch !�st�: 
Vysv$tlen� z�kladn�ch princip& elektromagnetick� kompatibility mechatronick"ch uzl&, m$#�c� a automatiza!n� techniky 
- z�kladn� principy ru%en� a odru%en� po veden�  
- z�kladn� principy ru%en� a odru%en� prostorem ve vztahu k bezdr�tov"m komunikac�m  
- bezpe!nost pr�ce v siln"ch pr&myslov"ch elektromagnetick"ch pol�ch, zp&soby ochrany 

Pro%kolen� a p#�prava na zkou%ku pracovn�k& s elektrotechnickou kvalifikac� v rozsahu po'adavk& vyhl�%ky !. 50/1978 
Sb. podle ¤5. 

P�semn� !�st zkou%ky je zam$#ena p#edev%�m na znalost:  
(SN 33 2000-4-41 ed. 2 Ochrana p#ed �razem elektrick"m proudem 
(SN EN 50110-1 ed. 2 Obsluha a pr�ce na elektrick"ch za#�zen�ch 
(SN 2000-5-54 ed. 3 Uzemn$n�, ochrann� vodi!e a vodi!e pospojov�n� 
(SN 33 2000-7-701 ed. 2 Prostory s vanou nebo sprchou a um"vac� prostory 
(SN EN 62305-3 ed. 2 Ochrana p#ed bleskem Ð Hmotn� %kody a nebezpe!� 'ivota 
(SN EN 62305-4 ed. 2 Ochrana p#ed bleskem Ð Elektrick� a elektronick� syst�my 
Poskytov�n� prvn� pomoci p#i �razech elektrick"m proudem 

  

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 
 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  
Soubor norem (SN 33 2000 
Kub�n, J., Richter A., Bezpe!nost elektrick"ch za#�zen� ve zdravotnictv�, TUL, 2014 
SVA(INA Ji#�. Elektromagnetick� kompatibilita, Z�kladn� principy a metody. Skriptum. Brno: VUT, 1995  
SVOBODA J. a kol. Z�klady elektromagnetick� kompatibility. Skripta. Praha, Vydavatelstv� (VUT, 1993  
DOLNêK Bystr�k. Elektromagnetick� kompatibilita. Ko%ice: Elfa, 2013. ISBN 978-80-8086-221-3  
KOVç( Dobroslav. EMC z hlediska teorie a praxe. Praha, BEN - tech. literatura, 2006, ISBN 80-7300-202-7 

 



D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Inteligentn� roboty 

Typ p!edm"tu povinn! voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu Ñ 

Zp%sob zakon#en� zkou#ka Forma v$uky p$ + cv 

Dal&� po'adavky na studenta  

Bez po%adavk&. 

Vyu#uj�c�  

Doc. Ing. Mgr. V�clav Z�da, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

 

C�lem p$edm!tu je doplnit znalosti student& v oblasti tzv. kognitivn�ch robot&. P$edm!t Inteligentn� roboty voln! 
navazuje na povinn! voliteln" p$edm!t Robotika, kter" je orientov�n technicky a nev#�m� si souvislost� s um!lou 

inteligenc�, biologi� atp. Uveden� nedostatky jsou '�ste'n! kompenzov�ny v tomto p$edm!tu, orientac� na �lohy 

strojov�ho pl�nov�n� trajektori� robot& v prost$ed� s p$ek�%kami, vyu%it�m metod konfigura'n�ho prostoru, 

Voronoiov"ch diagram&, aproximace p$ek�%ek v prostoru, vyu%it�m situa'n�ho kalkulu, syst�mu GPS, STRIPS a dal#�ch. 

D�le n�sleduje vyu%it� metod prohled�v�n� stavov�ho prostoru, jako je prohled�v�n� do #�$ky a hloubky a tzv. 

informovan� metody prohled�v�n�mi, zejm�na A* algoritmus. Rovn!% jsou diskutov�ny vybran� ot�zky biorobotiky, 

humanoidn�ch robot& a vz�jemn� soci�ln� chov�n� robot&. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

 

Siciliano, B.,  Khatib, O. (Eds.). Handbook of Robotics. Berlin, Springer-Verlag, 2008.  

Schilling, J. Fundamentals of Robotics, Analysis & Control. New Jersey, Prentice Hall, 1990. 

Liu, D., Wang, L., Tan, K. Ch. (Eds.) Design and Control of Intelligent Robotic Systems. Berlin,  Springer-Verlag, 2009. 

LaVallen, S. M. Planning Algorithms. Cambridge University Press, 2006.  

Ma$�k, V. a kol. Um!l� inteligence, 1.-5. d�l. Praha, Academia, 1993, 1997, 2000, 2003, 2007. 

Rich, E. Ð Knight, K. Artificial Intelligence. Second edition, McGraw Hill, Inc., New York, 1991. 

Winston, P. Artificial Intelligence. Addition-Wesley Publ. Co., Reading, Mass., second edition, 1992. 

Drozdov�, V., Z�da, V. Um!l� inteligence a expertn� syst�my. V(ST Liberec, 1991. 

Ghallab, M., Nau, D., Traverso, P. Automated Planning: Theory and Practice, Morgan Kaufmann, 2004. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu 

Metody !�zen� v aplikac�ch 

Typ p!edm"tu povinn" voliteln# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� z�po$et + zkou%ka Forma v$uky p!edn�%ky + cvi$en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P!edm"t je zam"!en na praktick� aplikace metod automatick�ho !�zen�. D&raz je kladen jednak na jevy, kter� podstatn" 
komplikuj� aplikaci metod klasick� line�rn� teorie !�zen� syst�m& kone$n�ho !�du (zejm�na dopravn� zpo'd"n�), a 

jednak na aplikace metod, jejich' principy byly probr�ny v p!edchoz�ch povinn#ch p!edm"tech (zejm�na na aplikace 

prediktivn�ho !�zen�). Je-li zapot!eb� vylo'it nov� poznatky, jsou v'dy vykl�d�ny v kontextu vhodn#ch aplikac�. Na 

cvi$en� jsou podrobn" prob�r�ny rozs�hlej%� p!�padov� studie.  

 

Hlavn� t�mata p!edm"tu po jednotliv#ch t#dnech v#uky jsou n�sleduj�c�: 

1. P!�klady syst�m& s dopravn�m zpo'd"n�m na vstupu/v#stupu i uvnit! samotn�ho syst�mu: teplovodn� syst�my 

s dlouh#m potrub�m, lambda regulace a !�zen� volnob"'n#ch ot�$ek z�'ehov#ch motor&, mykac� stroj. Matematick# 

popis dopravn�ho zpo'd"n�.  

2. Syst�my se zpo'd"n�m ve stavech, retardovan� a neutr�ln� syst�my, vliv zpo'd"n� na stabilitu, aproximace zpo'd"n� 

pomoc� racion�ln�ch p!enosov#ch funkc�.  

3. (�zen� syst�m& s dopravn�m zpo'd"n�m v !�zen�. Smith&v regul�tor a jeho vlastnosti, mo'nosti a omezen� PI resp. 

PID regul�tor& pro tyto syst�my.  

4. Automatick� !�zen� hloubky anestesie jako syst�mu s prom"nn#m dopravn�m zpo'd"n�m, srovn�n� mo'nost� a 

omezen� jednotliv#ch regula$n�ch metod. 

5. Aplikace teorie syst�m& se zpo'd"n�m k modelov�n� a !�zen� p!enosu dat v po$�ta$ov#ch s�t�ch. 

6. (�zen� mnoharozm"rov#ch syst�m& se zpo'd"n�m, mnoharozm"rov# Smith&v prediktor, vyu'it� regul�tor& 

s vnit!n�m modelem.  

7. Aplikace na !�zen� technologick#ch proces& v chemick�m pr&myslu a !�zen� textiln�ch stroj&.  

8. Pokro$il� partie z oblasti prediktivn�ho !�zen�, !�zen� neline�rn�ch syst�m& pomoc� p!ep�nan#ch prediktivn�ch 

regul�tor&, alternativn� volby kriteri�ln� funkce, ekonomick� MPC. 

9. Biomedic�nsk� aplikace prediktivn�ho !�zen�: um"l# pankreas, zp"tnovazebn� regulace krevn�ho tlaku a dal%�ch 

hemodynamick#ch veli$in. 

10. Aplikace prediktivn�ho !�zen� v oblasti energetiky, !�zen� tepeln#ch elektr�ren, koordinace decentralizovan� v#roby 

v r�mci smart grids.   

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

¥ Normey-Rico J.E. & Camacho E.F. (2007), Control of dead-time processes, Berlin, Springer  

¥ Huang, S., & Tan, K.K. & Lee T., H. (2001), Applied Predictive Control, Springer Verlag.  

¥ Niculescu, S. I. (2001), Delay Effects on Stability: A Robust Control Approach, Lecture Notes in Control and 

Information Sciences, vol. 269, Berlin: Springer. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu !�dic� syst�my vozidel  

Typ p!edm"tu povinn" voliteln# doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� zkou$ka Forma v$uky p%edn�$ka 

Dal&� po'adavky na studenta  

Absolvov�n� p%edm"tu, zpracov�n� semestr�ln� pr�ce. 

Zkou$ka m� p�semnou a �stn� &�st. 

Vyu#uj�c�  

doc. Ing. Miroslav Mal#, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

Syst�my jednotliv#ch �stroj� motorov#ch vozidel a mobiln�ch pracovn�ch stroj' - rozd"len� a charakteristika hlavn�ch 

skupin (varianty uspo%�d�n� hnac�ho �stroj�: pohonn� jednotka - p%evodov� �stroj� - j�zdn� �stroj�, %�dic� �stroj�, brzdic� 

�stroj�, r'zn� varianty pracovn�ho �stroj� mobiln�ch pracovn�ch a speci�ln�ch stroj'). Popis funkce �stroj� a agreg�t' 

motorov#ch vozidel, jejich stavba, prost%edky %�zen� a regulace. 

!�dic� a regula&n� technika v syst�mech motorov#ch vozidel (charakteristiky %�zen� a funkce regul�tor', adaptivn� %�zen� 

a %�zen� dle �&elov� funkce), klasifikace veli&in. Typy regula&n�ch obvod' (regulace polohy, regulace rychlosti, regulace 

tlaku - sch�mata). !�dic� elektronika a sn�ma&e m"%en#ch veli&in (poloha, �hel, rychlost, ot�&ky, tlak, s�la), obvody pro 

zpracov�n� sign�lu. 

Mechanick�, hydraulick�, pneumatick� a elektrick� prvky a jejich kombinace v konstrukci v#konov#ch &len' (&leny pro 

ovl�d�n� parametr' pohonn� jednotky, p%evodov�ho a dal$�ch �stroj� MV): 

- P%evodov� �stroj�.  

- Brzdic� �stroj� a �stroj� pro stabilizaci pohybu. 

- !�zen� kol a podvozk'. 

- Pracovn� �stroj� pracovn�ch, komun�ln�ch a jin#ch mobiln�ch stroj'. 

- Zabezpe&ovac� a ochrann� syst�my. 

- Naviga&n�, informa&n� a komunika&n� syst�my vozidel. 

!�zen� a verifikace &innosti (funkce) a diagnostika jednotliv#ch �stroj�, krit�ria %�zen�, skladba %�dic�ch syst�m' pro 

�stroj� vozidel a mobiln�ch pracovn�ch stroj'. Logistika funkc�. C�le %�zen� hnac�ho �stroj� - optimalizace %�zen� s 

ohledem na typ pohonn� jednotky a p%evodov�ho �stroj�. Konstruk&n� p%edpoklady, skladba v#konov#ch, %�dic�ch a 

pomocn#ch obvod' a prvk'. Volba komponent a konstrukce uzl' s ohledem na funkci a stavbu vozidla (hlavn� uzly a 

vozidlov� p%�slu$enstv� automobil' a mobiln�ch pracovn�ch stroj' - jako jsou pohonn� jednotky a p%evodovky, posilov� 

%�zen� a %�zen� kol, brzdov�, protiblokovac� a protiprokluzov� syst�my, syst�my pro %�zen� podvozku ap.). P%ehled 

konstrukc� syst�m' ve stavb" motorov#ch vozidel. 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

BOSCH a kol. autor': Automotive Handbook. Robert Bosch. Plochingen. 2004. ISBN 0-7680-1513-8.  

VLK, F.: Diagnostika motorov!ch vozidel, Brno. 2006. ISBN: 802397064X.  

GILLESPIE, T.D.: Fundamentals of Vehicle Dynamics. SAE. Warrendale.1992. ISBN 1-56091-199-9.  

PROKE(, J. - VOSTROVSK), J.: Hydraulick� a pneumatick� mechanizmy. SNTL Praha. 1988. 

BOSCH: Protiblokovac� syst�my ABS. Robert Bosch, Praha 1998.  

REXROTH. P"�ru#ka hydrauliky. Lohr am Main. 1989 a dal$�.  

VLK, F.: P"�slu$enstv� vozidlov!ch motor%. Nakladatelstv� a vydavatelstv� VLK Brno. Brno 2002. 

REXROTH. RE 00 152 Hydraulic valves for mobile applications.  

REXROTH. RE 00 153 Hydraulic cylinders and accessories. 

REXROTH. RE 00 155 Proportional and Servo valves, Control Systems, Electronic components.  

SIEMENS. Siemens Automotiv (Technology Workshop, June 2000).  

PIVO*KA, J. a kol.: Tekutinov� mechanizmy. SNTL Praha. 1987. 

 



 

D Ð Charakteristika studijn�ho p!edm"tu 
N�zev studijn�ho p!edm"tu Technick� diagnostika 

Typ p!edm"tu povinn! voliteln" doporu#en$ ro#n�k / semestr 2/LS 

Rozsah studijn�ho p!edm"tu 2+2 hod. za t$den 4 kredit% 5 

Jin$ zp%sob vyj�d!en� rozsahu  

Zp%sob zakon#en� zkou#ka Forma v$uky p$edn�#ka + cvi%en� 

Dal&� po'adavky na studenta  

 

Vyu#uj�c�  

prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc. 

Stru#n� anotace p!edm"tu  

P$edm!t prob�r� metody technick� diagnostiky stroj& v%etn! prohlouben� matematick"ch z�klad&. Jsou uvedeny z�kladn� 

metody zpracov�n� sign�l& i speci�ln� diagnostick� metody technick"ch syst�m&, metody diagnostiky siln! 
nestacion�rn�ch sign�l&, vibrodiagnostika, hlukov� diagnostika. Podrobn! je probr�na diagnostika elektrick"ch stroj&.  

Studenti se na cvi%en�ch sezn�m� s praktick"mi uk�zkami diagnostiky a po absolvov�n� p$edm!tu budou m�t p$ehled 

o metod�ch technick� diagnostiky a budou je schopni navrhnout. 

 

Informace ke kombinovan� nebo distan#n� form" 

Rozsah konzultac� (soust!ed"n�)  hodin za t$den 

Rozsah a obsahov� zam"!en� individu�ln�ch prac� student% a zp%sob kontroly 

 

Studijn� literatura a studijn� pom%cky  

Soubor p!edn�&ek: Jaksch, I.: Technick� diagnostika, uvedeno na Internetu. V z�v!ru ka'd� p$edn�#ky je uvedena 

dal#� roz#i$uj�c� literatura.  

Roz&i!uj�c�:  

T&ma, J.: Zpracov�n� sign�l! z�skan"ch z mechanick"ch syst�m! u#it�m FFT. Sd!lovac� technika, Praha, 1997.  

Kreidl, M., (m�d R.: Technick� diagnostika. Technick� literatura BEN, 2006. ISBN 80-7300-158-6.  

 

 

 



P!edn�"ej�c� v navazuj�c�m magistersk�m studijn�m programu 

Elektrotechnika a informatika N2612 

Studijn� obor: ãMechatronikaÒ 
(prezen#n� forma studia) 

 

 

Profeso!i: 

prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc. 

prof. Ing. Ivan Jaksch, CSc. 

prof. Ing. V�clav Kopeck!, CSc. 

prof. Dr. Ing. Ji"� Mary#ka, CSc. 

prof. Ing. Ale# Richter, CSc. 

prof. Ing. Ladislav $ev%�k, CSc. 

 

Docenti: 

doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava 

doc. Ing. Josef Chaloupka, Ph.D. 

doc. Ing. Milan Kol�", CSc. 

doc. Ing. Miroslav Mal!, CSc. 

doc. Ing. Anton�n Pot&#il, CSc. 

doc. Ing. Jan $embera, Ph.D. 

doc. Ing. Petr $idlof, Ph.D. 

doc. Ing. Petr T'ma, CSc. 

doc. Ing. V�clav Z�da, CSc. 

 

U#itel� s v$deckou hodnost�: 

Mgr. Jan B"ezina, Ph.D. 

Ing. Martin (ern�k, Ph.D. 

Ing. Josef (ernohorsk!, Ph.D. 

Ing. Martin Dibl�k, Ph.D. 

Ing. Luk�# Hubka, Ph.D. 

Ing. Jan Koprnick!, Ph.D. 

Ing. Ji"� Kub�n, Ph.D. 

Ing. Martin Lachman, Ph.D. 

Ing. Ji"� M�lek, Ph.D. 

Ing. Josef Nov�k, Ph.D. 

Ing. Miroslav Nov�k, Ph.D. 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Jaroslav Beran Tituly prof. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1954 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy N 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
ne   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Stavba mechanick!ch uzl" 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1978                     absolvent Fakulty strojn� V#ST Liberec, Ing. 
1979 - 1982 Vysok� $kola strojn� a textiln� v Liberci, intern� aspirant, CSc. 
1982 - 1985 Vysok� $kola strojn� a textiln� v Liberci, odborn! asistent 
1985 - 1986  V!zkumn! �stav textiln�ch stroj", Liberec, odborn� praxe 
1986 Ð 1997 V#ST/TUL Ð Fakulta strojn�, Liberec, odborn! asistent 
1998 - 2008 TUL-Fakulta strojn�, Liberec docent 
2009 -                TUL-Fakulta strojn�, Liberec profesor 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

VALTERA, J. - BERAN, J.: Magnetic-mechanical Accumulator of Kinetic Energy. Autex Research Journal, Volume 14, 
Issue 1, Pages 1Ð6, 2014, ISSN 1470-9589. (40%, TUL) 
VYSLOUZILOVA, L., VALTERA, J., PEJCHAR, K., BERAN, J., LUKAS, D.: Design of coaxial needleless 
electrospinning electrode with respect to the distribution of electric field. Applied Mechanics and Materials Vol. 693, 
(2014) pp 394-399, Trans Tech Publications, Switzerland, 2014. ISBN 978-3-03835-313-3. (20%, TUL) 
BERAN, J., HEJNOVç M.: Analysis of the Loop Spinning System, Advanced in Mechanism Design, XI. International 
Conference on the Theory of Machines and Mechanisms, September 4-6. 2012, Liberec, Science Vol. 8, 2012, p. 383-
392, ISBN 978-94-007-5124-8, Springer Science Business Media Dordrecht. (70%, TUL) 
%ABKA, P., VALTERA, J., BERAN, J.: Dynamic Properties of Traversing Rod, XI. International Conference on the 
Theory of Machines and Mechanisms, September 4-6. 2012, Liberec, Czech Republic, p. 469-474, ISBN  978-94-007-
5124-8, Springer Science Business Media Dordrecht. (30%, TUL) 
BERAN, J. - PEJCHAR, K.: Dynamic Analysis of Needle Bar Mechanism of Sewing machines. ACC JOURNAL XVII 
2011, Liberec 2011, pp.: 60-71, ISSN 1803-9782. (50%, TUL) 
KUMAR, A., BERAN, J.: Design and Analysis of Traversing Mechanism for Winding of Yarn Using Dyneema Cable. 
XI World Textile Conference AUTEX 2011. Universit� de Haute-Alsace, Mulhouse, FRANCE. ISBN 978-2-7466-2858-
8. (50%, TUL) 
DE112007001233, BERAN, J. - HUBçLEK, M.: Method and device for yarn traversing upon winding the yarn on a 
bobbin. N&mecko, patent ud&len dne 24. 4. 2014. Ud&lena licence 2014. (50%, TUL) 
CZ 303529, BERAN, J. - VALTERA, J.: Zp"sob a za'�zen� k rozv�d&n� p'�ze na textiln�ch stroj�ch. Patent ud&len dne 9. 
5. 2012. (50%, TUL) 
BERAN, J. - PEJCHAR, K. - KOMçREK, J.: Mechanick! syst�m p'ed�v�n� jehly $ic�ho stroje, AMF Reece a.s., 2010 
(realizovan� technick� d�lo) 40%, TUL. 

P'soben� v zahrani!�  

N&mecko Ð Technical University of Chemnitz (2,5 m&s�ce) st�( 
D�nsko Ð Technical University of Denmark (5 m&s�c") st�( 
Velk� Brit�nie Ð University of Reading (2,5 m&s�ce) st�( 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Konstrukce stroj" a za'�zen� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2009  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  2 18 
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Ivan Jaksch Tituly prof. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1943 typ vzt. pp. rozsah 20 hod/t!den do kdy 12/2016 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Technick� diagnostika 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
Vzd%l�n�: 

prof. 2012 Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi�, TU v Liberci 
doc. 1995 V"ST Liberec, Fakulta textiln�, obor Textiln� elektronika 
       1989 v#deck! kvalifika$n� stupe% II.A, &SAV Praha 
CSc. 1983 FEL &VUT Praha, obor M#'ic� a '�d�c� technika,  
Ing. 1964 FEL &VUT Praha, obor M#'ic� a '�d�c� technika 

Zam%stn�n�: 
2012 òstav mechatroniky technick� informatiky, FM, TU v Liberci 
2007 - 2011 òstav '�zen� syst�m( a spolehlivosti, FM, TU v Liberci 
1995 - 2006 Docent, Katedra m#'en�, fakulta Mechatroniky(FM), TU v Liberci 
1993 - 1995 Vedouc� St�tn� zku)ebny $. 241 
1978 - 1993 SVòT, St�tn� zku)ebna $. 241, odd#len� fyzik�ln�ch m#'en�, vedouc� v!zkumn! a v!vojov! 

pracovn�k 
1969 - 1990 Extern� p'ekladatel z angli$tiny pro PIS Praha 
1968 - 1978 St�tn� v!zkumn! �stav textiln�-SVòT, Matematicko fyzik�ln� odbor, vedouc� Elektronick�ho 

odd#len� 
1965 - 1968  Z�vody pr(myslov� automatizace, Nov! Bor 

 
 P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let 

Jaksch, I.: Rotor cage fault detection in induction motors by Motor Current Demodulation Analysis, Induction motors- 
Modelling and control, Intech 2012, ISBN 978-953-51-0843-6, pp.521-546 (100%) 

Jaksch, I., Zalud, J.: Rotor Fault Detection of Induction Motors by Sensorless Irregularity Revolution Analysis, ICEM 
2010 Rome, ISBN 0-978-4244-4175-4, PN RF-001511 (70%) 

Jaksch, I, Fuchs, P.: Demodulation analysis for exact rotor faults detection under changing parameters, IEEE, 
Symposium on Diagnostics for Electric Machines, Power Electronics and Drives, SDEMPED 2009, Cargese, 
France, TF0018, IEEE Cat. Number: CFP09SDE-CDR (70%) 

Veden� projekt':  Grant GA&R, $. 102/08/1118  Inteligentn� diagnostika elektrick!ch stroj(, 2008-2010, 'e)itel 
 
Patent: Martinov� L., Jaksch I., Richter A.: Zp(sob v!roby vl�kenn� zvukov# absorp$n� textilie a vl�kenn� zvukov# 
absorp$n� textilie vyroben� t�mto zp(sobem.  P'ihl�)ka vyn�lezu PV 2011-394, datum 30.6.2011 
 
Zalo(en� 2 laborato"�:  Laborato' technick� diagnostiky a anal!zy sign�l(  

                        Laborato' zpracov�ni obrazu. 
&len IEEE, Industrial Application Society, recenzent (reviewer) publikac� IEEE a $l�nk( celosv#tov!ch konferenc� IEEE 
 
P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2012  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  7 45 
datum 15. 5. 2015 

 



 

G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� V�clav Kopeck! Tituly prof. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1953 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
nejsou   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Elektromagnetismus 
Fotonika 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Vzd"l�n�:  Ing.  1977 FJFI #VUT Praha, obor Fyzik�ln� elektronika 
         CSc.  1993 V$ST Liberec, Fakulta strojn�, obor Termomechanika a mechanika tekutin 
         Doc.  2001 TUL, FS, habilitace v oboru Aplikovan� mechanika 
         Prof.  2006 TUL, FM, jmenov�n� profesorem v oboru P%�rodov"dn� in&en!rstv� 

Praxe:       1979Ð1983 v!zkumn! pracovn�k ve V!zkumn�m �stavu zu'lech(ovac�m (VòZ) ve Dvo%e 
Kr�lov� n.L. 

1983Ð1995 samostatn! v!zkumn! pracovn�k ve V!zkumn�m �stavu textiln�ch stroj) (VòTS) v Liberci 
1995Ð2001       odborn! asistent na Kated%e m"%en�, TUL, FM 
2001Ð2005  docent na Kated%e m"%en�, TUL, FM 
2006Ð2007      profesor na �stavu RSS, z�stupce vedouc�ho �stavu RSS 
2008Ð              d"kan FMIMS TU v Liberci 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

Malik, M., Primas, J., Kopecky, V., Svoboda, M. Calculation and measurement of a neutral air flow velocity impacting a    
high voltage capacitor with asymmetrical electrodes. AIP ADVANCES, 4,  2158-3226, 2014. 

Kotek, M., Pavl�k, D., Kopeck!, V., Ja'�kov�, D. Stereoscopic reconstruction of 3D PIV data in T-junction with circular 
profile. In: EPJ Web of Conferences, 45, 2013, art. no. 01110. 

Dole*ek, R., Psota, P., L�dl, V., V�t, T., V�clav�k, J., Kopeck!, V. General temperature field measurement by digital 
holography, (2013) Applied Optics, 52 (1), pp. A319-A325. 

Jasikova, D., Kotek, M. and V. Kopecky. The Investigation of the Industrial Spray Systems Using Interferometry 
Particle Imaging Method.  American Journal of Mechanical Engineering 1.7 (2013): 384-389. 

Jasikova, D., Kotek, M., Kopecky, V. The Study of Super Hydrophobic Surfaces Using High Speed Shadowgraphy. 
International Journal of Chemical, Nuclear, Metallurgical and Materials Engineering, 7, 11, World Academy of 
Science, Engineering and Technology International Science, 2013, Index 83: 25-30. 

Tr�vn�*ek, Z., N"mcov�, L., Kord�k, J., Tesa%, V., Kopeck!, V. Axisymmetric impinging jet excited by a synthetic jet 
system. International Journal of Heat and Mass Transfer, 55 (4), 2012, pp. 1279-1290. 

P%�hoda, J., Kotek, M., Uruba, V., Kopeck!, V., Hlad�k, O. Experimental investigation of turbulent flow in a channel 
with the backward-facing inclined step, (2012) EPJ Web of Conferences, 25, art. no. 01080. 
K%emen�kov�, D., Kopeck!, V., L�dl, V., Militk!, J., V�clav�k, J.: Zp)sob v!roby stranov" vyza%uj�c�ch sv"tlovod), 
sv"tlovod a opticky aktivn� textilie pou&�vaj�c� tyto sv"tlovody, Patent *. 302903  
 

Aktu�ln� H-index Web of Science: 4 

P'soben� v zahrani!�  

Zahrani*n� studijn� a pracovn� st�&e: 
¥ Francie, Universit� d«Aix-Marseille, L. S. E. E. T. Ð C.N.R.S., Touloun 
¥ $v!carsko Ð ALSTOM Baden 
¥ D�nsko Ð Dantec Skovlunde 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

P%�rodov"dn� in&en!rstv� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2006  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden&ch p"edm%t' 

  35  
datum 15. 5. 2015 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Ji!� Mary"ka Tituly prof. Dr. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1956 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t#den do kdy 12/2022 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
---- -------  
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Diferenci�ln� rovnice 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Ing.: FJFI $VUT Praha, 1980, obor Ð Matematick� in%en#rstv�  
CSc.: FJFI $VUT Praha, 1994, obor Ð Matematick� anal#za  
Dr.: FJFI $VUT Praha, 1995, obor Ð Matematick� in%en#rstv�  
Doc.: Technick� univerzita v Liberci, 1997, obor Ð Technick� kybernetika  
Prof.: Technick� univerzita v Liberci, 2005, obor Ð Technick� kybernetika  

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

PA$ES, T. A KOL. Far field of the Geological Respository in the Bohemian Massif. $esk� Geologick� Slu%ba a Spr�va 
òlo%i"& Radioaktivn�ch Odpad'. Praha. 345 s. ISBN 978-80-7075-851-9. 
 
KOMçREK, M., (IDLOF, P., MARY(KA, J. V#voj kompozitn�ch katalyticky aktivn�ch filtra)n�ch materi�l' pro 
)i"t*n� spalin. In: Kotle a energetick� za!�zen� 2012, 19. Ð 21. 3. 2012, Brno, $esk� republika. 
 
NOVçK, J., MARY(KA, J., (IDLOF, P. Za!�zen� pro laboratorn� a poloprovozn� testy spalinov#ch filtr' nov� generace  
pro spalovny, 5. Ro)n�k, 2/2011, s. 125-128, "asopis All for Power, vydavatel: AF POWER agency a.s., registra)n� )�slo:  
MK $R 17892, mezin�rodn� standardn� )�slo: ISSN 1802-8535. 
 
NOVçK, J., MARY(KA, J., KOMçREK, M. Equipment for laboratory and pilottesting of the new generation waste 
gases filters, Proceedings of Fray International Symposium, 27. November Ð 1. December 2011, Cancun, Mexico. 
 
MARY(KA, J., HOKR, M., KRçLOVCOVç, J., (EMBERA, J. Modelov�n� transportn�ch proces# v horninov�m  

prost!ed�. Technick� univerzita v Liberci, 2010, ISBN 978-80-7372-571-6. 
 
P'soben� v zahrani!�  

1999 Ð 2001: Francie, Univ. Paris-Sud, p!edn�"kov� )innost 
 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2005  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  29  
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Ale! Richter Tituly prof. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1957 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2023 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  
 
Elektromagnetick� kompatibilita a bezpe#nost elektrick"ch za$�zen� 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

- 1994 CSc. v oboru Elektronika textiln�ch stroj%, Technick� univerzita v Liberci  
- 1982 Ing. &VUT Praha, Fakulta elektrotechnick�, Telekomunika#n� technika 
Profesn� kari�ra: 
1982-1989 v"zkumn" pracovn�k, Koncernov" v"zkumn" �stav Elitex  
1989-1995 vedouc� v"voje Elitex z�vod 06, zm'na na Elitron Liberec  
1995-1998 odborn" asistent Fakulta mechatroniky a mezioborov"ch in(en"rsk"ch studi�, TUL 
1998-2005 docent Fakulta mechatroniky a mezioborov"ch in(en"rsk"ch studi�, TUL 
2005 profesor Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov"ch studi�, TUL 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

- Mikolanda, T., Ko!ek, M., Richter, A.: Modeling and Measurement of Permanent Magnets. In Acta Technica, 
Institute of Thermomechanics AS CR, 2010, vol. 55, no. 1, pg. 63-81 ISSN 0001-7043. 

- FERKOVA Zelmira, RICHTER Ales. 3D EM modelling of DC traction motors for pairing of motors in tram 
undercarriages. In: Power Electronics, Electrical Drives, Automation and Motion (SPEEDAM), 2014 

International Symposium on. IEEE, 2014. p. 368-371. 

- Lindr D., Richter A., Rydlo P.: Feedback Control Method Based on Servomechanism Speed Estimating and 
Processing to Reduce Residua Vibration, ECMSM 2013, Toulouse, France. IEEE Catalog Number: 
CFP13ECN-USB ISBN: 978-1-14673-6297-9. 

- Kub�n J., Richter A.: The Problems of DC Tram Traction Motors Testing in Real Practice, EDPE 2013, 28-30 
ISBN 978-953-56937-8-9, ISSN 1339-3944. 

- &ERNOHORSK), Josef, RICHTER, Ale!. Motion control i rehabilitation devices. In: EDPE 2013 

Proceedings, Zagreb: Kiklos d.o.o, 2013. ISBN 978-953-56937-7-2. 

- &ERNOHORSK), Josef, RICHTER, Ale!. The new control system of electrical hospital bed for laying patient 
rehabilitation. In: EDPE 2013 Proceedings, Zagreb: Kiklos d.o.o, 2013. ISBN 978-953-56937-7-2. 

- &ERNOHORSK), Josef, RICHTER, Ale!, BERAN, Jaroslav, Vç*A Petr, Zp%sob a za$�zen� ke zkou!en� 
hnac�ch $emen%, Rieter CZ, TUL, patent 305 142 &R, ud'len 8.4.2015. 

P'soben� v zahrani!�  

- Pravideln� ka(doro#n� pobyty v r�mci bilater�ln� spolupr�ce, $e!en� spole#n"ch v'deck"ch �kol% na Universit� 
Paul Sabatier, CPAT, LAAS CNRS, Toulouse, Francie (od 1997) 

- COST 529 EU (2002-06), #len $�d�c�ho v"boru projektu, bilater�ln� projekt &R-FR Barrande (2006-07) 
- Koordin�tor za TUL projektu ERASMUS MUNDUS, NESSIE, 2012-2016, $e!itel Universit� Paul Sabatier, 

Toulouse, Francie 
- Spolu$e!itel projektu &esko-Sask� spolupr�ce, ZIEL3, 100127565/PP1 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

 
Technick� kybernetika 

"�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2005  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  45 13 
datum 20. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Ladislav !ev"�k Tituly prof. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1958 typ vzt. pp.  rozsah 40 hod/t#den do kdy N 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

!KODA AUTO V! dohoda 3 

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Principy n�vrhu v#robk$ 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Dosa%en� vzd&l�n�: 
1981 - V!ST v Liberci, strojn� fakulta, konstrukce stroj$ 
Praxe:  
1982-1986 V!ST v Liberci, katedra "�st� a mechanism$ stroj$, intern� aspirant 
1987-1990 k.p. Elitex Chrastava, konstrukt�r �prav�rensk#ch textiln�ch stroj$ 
1990 Ð dosud TU v Liberci, katedra "�st� a mechanism$ stroj$, v&decko-pedagogick# pracovn�k 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

 |1| HANU!, J. - RYDLO, P. - !EV'êK, L. - KONE'N(, M. Ð VEJRYCH, D. - DIBLêK, M.: The Design of the 
Folding Device for the Production of 3D Textile Products. In.: Modern Methods of Construction Design. 
Proceedings of ICMD 2013. Springer 2014 Str. 55-61. ISSN 2195-4356, ISBN 978-3319-05202-1. 

 |2| !EV'êK, L.: Design of the Masks Civil Protection. In.: Modern Methods of Construction Design. 
Proceedings of ICMD 2013. Springer 2014, str. 183-188. ISSN 2195-4356, ISBN 978-3319-05202-1. 

 |3| PETR), M. - !EV'êK, L. - MA!êN, I. - LEP!êK, P. - LUFINKA, A. - NOVçK, O.: DYNAMICAL ANALYSIS 

OF LIFTING PLATFORM CONSTRUCTION FOR A CAR RELOCATION. In.: Modern Methods of Construction 
Design. Proceedings of ICMD 2013. Springer 2014. str. 517-524. ISSN 2195-4356, ISBN 978-3319-05202-1. 

 |4| KOVç*, R. - !EV'êK, L.: Ways to Pull Down Spinning Nanofibers from the Rotating Brush in High 
Voltage Area.  53. Mezin�rodn� konference kateder "�st� a mechanism$ stroj$, Mikulov, 12.-14.9.2012, str. 
141-144. ISBN 978-80-214-4533-8. /50%-50%/ 

 |5| EP 1985735 B1 Hanu+ J., !ev"�k L., Kone"n# M., Rydlo P.:Device for producing textile of the defined 
thickness. Vlastn�k: Technick� univerzita v Liberci. DE 2013. 

 |6| EP 2309045 A1 Hanu+ J., !ev"�k L., Kone"n# M., Rydlo P., Dibl�k M.: Pleated fabric and textile formation 
comprising a layer of pleated fabric. Vlastn�k Technick� univerzita v Liberci. 

P'soben� v zahrani!�  

Dlouhodob& NE 
Kr�tkodob� pobyty do 1 m&s�ce: Anglie, N&mecko, !v�dsko, Slovensko (vysok� +koly a univerzity), Vietnam, '�na 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

   Konstrukce stroj$ a za,�zen� 
 

"�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (prof.) 2010  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  5 8 
datum 20. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMMIS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Jaroslav Hlava Tituly Doc. Dr. Ing. Mgr. 
Rok narozen� 1968 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

 
"�slicov� #�zen� 
Metody #�zen� v aplikac�ch 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Vzd%l�n�: 
Ing.: "VUT Praha Fakulta elektrotechnick� / Technick� kybernetika / 1991 
Mgr.: UK Praha Filosofick� fakulta / Filosofie-Historie / 2001 
Dr. (PhD.):  "VUT Fakulta strojn� / Technick� kybernetika / 1998 
Praxe: 
1991-1993 "VUT FEL 
1993-2002  "VUT Fakulta strojn�, òstav p#�strojov� a #�dic� techniky 
 -do 2000 na 100%, od 2000-2002, vpp na 25% 
2000 - dosud  FMMIS TU v Liberci  
2000-2002 na 75%, od 2002 na 100%, v letech 2005-2006 vedouc� katedry #�dic� techniky, od 2007 do 2012 vedouc� 
odd$len� automatizace a robotiky na òstavu mechatroniky a technick� informatiky (MTI) 

P"ehled o publika!n� a dal#� tv&r!� !innosti za posledn�ch 5 let 

V'b%r z !l�nk& publikovan'ch na recenzovan'ch mezin�rodn�ch konferenc�ch za posledn�ch 5 let 
¥ Hlava J. & Tuma L. (2015), Electricity market model for demand response stability analysis based on structural 

approach to electricity price modelling, accepted for IEEE PowerTech 2015 conference to be held in Eindhoven 
29 June - 2 July 2015 . (70 %) 

¥ Hlava, J., Opalka, J., Johansen, T.A. (2013), Model predictive control of power plant superheater - Comparison of 
multi model and nonlinear approaches, Proceedings of the 18th International Conference on Methods and Models 
in Automation and Robotics, MMAR 2013, pp. 311-316. . (40%) 

¥ Hlava, J., Hubka, L., T%ma, L. (2012), Multi model predictive control of a power plant heat exchanger network 
based on gap metric, 16th International Conference on System Theory, Control and Computing (ICSTCC), 2012, 
pp. 1-6, Sinaia, Romania, 12-14 Oct. 2012. ISBN 978-1-4673-4534-7. (33%) 

¥ &ulc, B., Vr�na, S. , Hlava, J. , Hubka, L.  (2011), Often overlooked pitfalls of straightforward implementation of 
textbook controller tuning methods, Proceedings of the 18th IFAC World Congress, Milano, Italy August 2011, 
IFAC Proceedings Volumes, Vol. 18, pp.  5182-5187. (25%) 

¥ Hlava J. (2010), ÒModel predictive control of the superheater temperature based on a piecewise affine modelÓ, in 
Proc. UKACC International Conference on CONTROL 2010, Coventry UK, pp.423-428, (100%) 

V obdob� 2010 Ð 2015, osoba zodpov$dn� za pracovn� bal�'ek Inteligentn� #�zen� a spolehlivost v r�mci Centra 
kompetence TA"R Pokro'il� technologie pro v!robu tepla a elekt#iny, kl�'ov� osoba #e(itelsk�ho t!mu projektu TA"R 
Prediktivn� #�dic� syst�m pro zlep(en� stability a zv!(en� �'innosti elektr�rensk!ch blok% 

P&soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

)�zen� stroj% a proces% "�zen� na V$ 
"VUT Praha, Fakulta 
strojn� 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 2006  ISI/Scopus. ostatn�. 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p&soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v'#e 
uveden'ch p"edm%t& 

  14/20 11 
datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Josef Chaloupka Tituly doc. Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1978 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2018 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Po"�ta"ov� vid#n� 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1996 Ð 2001    magistersk� studium FM, TUL, obor automatizace $�zen� 

2001 Ð 2005    doktorsk� studium FM, TUL, obor technick� kybernetika 

od roku 2003  asistent / odborn! asistent na ITE, FM, TUL (100%) 

od roku 2010  docent na ITE, FM, TUL (100%) 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

V&b%r z !l�nk' publikovan&ch na recenzovan&ch mezin�rodn�ch konferenc�ch za posledn�ch 5 let: 
- Chaloupka, J., Nouza, J., Malek, J., Silovsky, J.: Phone Speech Detection and Recognition in the Task of Historical 

Radio Broadcast Transcription, In: Proc. of Telecommunications and Signal Processing (TSP) conference, Berlin, 

Germany, pp. 433 Ð 436, ISBN: 978-80-214-4983-1, ISSN 1805-5435, 2014. 

- Chaloupka, J., Nouza, J., Kucharova, M.: Using Different Types of Multimedia Resources to Train System for 

Automatic Transcription of Czech Historical Oral Archives, In ICIAP 2013 - International Workshop on Multimedia for 

Cultural Heritage MM4CH, Springer-Verlag Berlin Heidelber, Italy, pp. 228-237, ISBN 978-3-642-41189-2, 2013. 

- Chaloupka, J., Nouza, J., Cerva, P., Malek, J.: Downdating lexicon and language model for automatic transcription of 

Czech historical spoken documents, In 16th International Conference, TSD 2013, Springer-Verlag Berlin Heidelberg, pp.  

201-208, ISSN 0302-9743, 2013. 

- Chaloupka, J., %erva, P., Silovsk!, J., &d'�nsk!, J., Nouza, J. : Modification of the Speech Feature Extraction Module 

for the Improvement of the System for Automatic lectures transcription, In: proc. of 54th International Symposium 

ELMAR-2012, Croatia, pp. 223-226, ISBN 978-953704413-8, 2012. 

- Chaloupka, J.: Audio-Visual Isolated Words Recognition for Voice Dialogue System,  In: Analysis of Verbal and 

Nonverbal Communication and Enactment, Lecture Notes in Computer Science LNCS 6800, Springer, pp. 88-94, ISBN 

978-3-642-25774-2, 2011. 

- Chaloupka, J., Nouza, J.: Audio-Visual Television Broadcast Programs Processing, Transcription, Indexing and 

Searching, In: The 9th International Conference on Auditory-Visual Speech Processing - AVSP 2010, Japan, September, 

2010, pp. 14-18, ISBN 978-4-9905475-0-9. 

Pod�l na "e#en� grant': TA01011142 (2011-2014), TA01011204 (2011-2014), MK DF11P01OVV013 (2011-2014). 

P'soben� v zahrani!�  

22.1.-2.2.2007 Kr�tkodob� u"itelsk� st�' na Dept. of Languages and Computer Systems, Faculty of Computer Science 

and Telecommunications, University of Granada v r�mci programu SOCRATES/ERASMUS, p$edn�(ky v oblasti 

zpracov�n� a rozpozn�v�n� obrazu a vyu'it� vizu�ln� informace p$i rozpozn�v�n� $e"i. 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (doc.) 2010  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  12 10 

datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Milan Kol�! Tituly doc. Ing., CSc. 

Rok narozen� 1963 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2018 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

Ne   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

N�vrh hardwarov"ch komponent 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

2010 Ð doc. Ð FM TUL, obor Technick� kybernetika  

2007 Ð 2010 odborn" asistent, �stav mechatroniky a technick� informatiky, FM TUL 

1994 Ð 2006 odborn" asistent, katedra elektroniky a zpracov�n� sign�l#, FM TUL 

1995 Ð 1998 syst�mov" in$en"r, NET System s.r.o. 

1992 Ð CSc. - FEL %VUT v Praze, obor Mikroelektronika 

1991 Ð 1994 odborn" asistent na kated!e elektrotechniky, V&ST v Liberci 

1987 Ð 1991 odborn" pracovn�k na kated!e teorie obvod#, FEL %VUT v Praze 

1987 Ð Ing. - FEL %VUT v Praze, obor Mikroelektronika 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

[1] Kol�!, M., Nosek, J.: The GaPO4 Biosensor«s Affinity and its Electronic Evaluation, Proc. 2013 IEEE 

Joint UFFC, EFTF and PFM Symposium, IFCS/EFTF Ð IEEE Catalog Number CFP1319S, 21-25 July 2013, 

Prague, Czech Republic, pp.285-288, ISBN: 978-1-4799-0341-2. (50%) 

[2] Vlach, J., Kolar, M.: Fuzzy Logic Methods and Image Fusion in a Digital Image Processing, In: AEEE, 

Digital Image Processing And Computer Graphics, Volume 10, Number 1, 2012, March, s. 35 Ð 41, ISSN 

1804-3119, [cit. 2012-04-05]. URL: <http://advances.utc.sk/index.php/AEEE/article/view/550> (50%) 

[3] Kol�!, M. Ð Zelinka O.: Nap�jen� programovateln"ch hradlov"ch pol�, Elektrorevue, 2010, ISSN 1213-

1539, [online], [cit. 2010-09-22], URL: <http://elektrorevue.cz/cz/clanky/communication-technology-

5/0/napajeni-programovatelnych-hradlovych-poli/> (50%) 

[4] Kol�!, M. Ð Zelinka, O.: Implementace stavov"ch automat# v FPGA obvodech. In: Sborn�k SEKEL 

2010, Liberec Ð Mal� Sk�la, 15.-17. z�!� 2010, s. 90-95 , ISBN 978-80-7372-640-9 (50%) 

P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (doc.) 2010  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  1 3 

datum 15. 5. 2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Miroslav Mal! Tituly  
Rok narozen� 1955 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy N 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

"�dic� syst�my vozidel 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1975-1980: student FS #VUT Praha, obor dopravn� stroje Ð stavba letadel (obhajoba v r. 1980 na FS #VUT) 

1983-1986: v$deck! aspirant, obor stavba energetick!ch stroj% (obhajoba v r. 1986 na FS #VUT v Praze) 

1986-1996: odborn! asistent na kated&e stroj% pr%myslov� dopravy FS TU v Liberci 

1997:          docent na kated&e stroj% pr%myslov� dopravy (dnes na kated&e vozidel a motor%)  FS TU v Liberci 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

T�mata: Pohony a hnac� �stroj� mobiln�ch stroj%. J�zdn� vlastnosti - stabilita a obratnosti vozidla, &�zen� podvozku a steer-
by-wire [odborn� 'innost v n�vaznosti na projekty v!zkumn�ho z�m$ru FS TUL, V!zkumn�ho centra spalovac�ch 
motor% a automobil% Josefa Bo(ka, GA#R ad.] Ð &e)eno na TU v Liberci.  

Publikace:  

MAL*, M. P&enos a transformace v!konu v hnac�m �stroj�. P&edn�)ka pro doktorandy a akad. pracovn�ky na STU 
Bratislava a +U +ilina. #erven 2010. (Nepublikov�no).  

BRABEC, P., MAL*, M., VO+ENêLEK, R. Hydraulic circuit kontrol of a steer by wire syst�m. In: Journal of Kones 
Powertrain and Transport, Vol. 16, No. 4 2010, str. 561 - 565,  Warsaw 2010. Poland. ISSN 1231-4005.  

BRABEC, P., MAL*, M., VO+ENêLEK, R. Test VDA ISO TR3888 on the testing bench for steer by wire system.  In: 
Journal of Kones Powertrain and Transport, Vol. 16, No. 4 2010, str. 561 - 565,  Warsaw 2010. Poland. ISSN 1231-
4005.  

VO+ENêLEK, R., BRABEC, P., MAL*, M. Zku)ebn� stanovi)t$ pro testov�n� syst�m% sm$rov�ho &�zen� osobn�ch 
vozidel. Funk'n� vzorek. Technick� univerzita v Liberci, 2010.  

BRABEC, P., MAL*, M., VO+ENêLEK, R. Experimental Determination of a Powertrain's Inertia Ellipsoid. In. 
Bulletin of Applied Mechanics, Vol. 7, No. 25 2011, str. 15 - 20,  Published by the Czech Technical University in 
Prague, Faculty of Mechanical Engineering. ISSN 1801-1217.  

BRABEC, P., MAL*, M., VO+ENêLEK, R. Model by-wire (wheel) Steering. In. Hydraulika a pneumatika, Ro'n�k 
XIII., No. 27 1-2 2011, str. 43 - 45, Hydropneutech s.r.o., +ilina. ISSN 13335-5171. 

P'soben� v zahrani!�  

Slovensko Ð experiment�ln� pracovi)t$ (V!zkumn! �stav hydraulick!ch mechanismov Ð Dubnica nad V�hom). 
Kr�tkodob� pobyty: Belgie, N$mecko, ,v�dsko, Velk� Brit�nie (vysok� )koly a univerzity). 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Konstrukce stroj% a za&�zen� 
 

"�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 1997  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

   1 
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Anton�n Pot!"il Tituly doc. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1953 typ vzt. pp. rozsah 4 hod/t#den do kdy 12/2016 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

LENAM, s.r.o. pp. 100% 

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Simulace elektromechanick#ch syst�m$ 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
N�zev organizace  Funkce         Rok 

V%ST Liberec  st�&ista           1977-78 
V%ST Liberec  v!deck# aspirant          1978-81 
V%ST Liberec  odborn# asistent          1981-88 
TST Praha  oborov# institut, extern� pracovn�k        1984-85 
V%ST Liberec  docent           1988 
V%ST Liberec  z�st. ved. katedry         1988-90 
V%ST Liberec  v!decko-pedagogick# pracovn�k Laborato'e experiment�ln� mechaniky   1992-94 
CORFIN a.s. Praha obchodn� mana&er       1994-95 
(SOB, a.s. pobo)ka Liberec specialista pro p'�pravu leasingov#ch operac�   1995 
OB Leasing, a.s. 'editel pobo)ky v Liberci (nastartov�n� region�ln�ch obchodn�ch aktivit)  1995-97 
OB Leasing, a.s. z�stupce 'editele pro leasing dopravn� techniky (pracovi"t! Praha)   1997-98 
OB Leasing, a.s.  vedouc� odd!len� produktov#ch mana&er$ (pracovi"t! Praha)    1998-2000 
LENAM, s.r.o. jednatel          od 2000 
TU Liberec FM, NTI- òstav nov#ch technologi� a aplikovan� informatiky    od 2004 
TU Liberec CxI, òstav pro nanomateri�ly, pokro)il� technologie a inovace   od 2004 
P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  
Pot!"il, A., Hu"ek, M. Criterion of optimal infra-heating of moulds in production of artificial leathers. In Proceedings of 
50th International Conference EAN 2012, T�bor, Czech Republic, 6 Ð 9 June 2011, pp. 345-352. ISBN 978-80-01-
05060-6. 
Pot!"il, A., Horn�k, P., Hu"ek, M. Analysis of a Dynamic Response of a Car Door Impact into the Lock. In Proceedings 
of 51th International Conference EAN 2013, Litom!'ice, Czech Republic, 11 Ð 13 June 2013, ISBN 978-80-7414-579-7, 
Applied Mechanics and Materials Vol. 486 in 2014 with the title Experimental Stress Analysis 51. 
Spoluautor a editor knihy vydan� v r�mci "e#en� projektu MPO TIP FR-TI1/266: 
Kolektiv autor$: Oh'evy radiac� Ð teorie a pr$myslov� praxe. Kniha ur)en� pro odbornou ve'ejnost. Edito'i Jaroslav 
Ml#nek, Anton�n Pot!"il 2012. Technick� univerzita Liberec, ).j. RE 69/12, schv�leno rektor�tem TUL 24.7.2012. 
Vyd�n� prvn�, )ervenec 2012. (�slo publikace 55-064-1. ISBN 978-80-7372-884-7. 
Patenty a vyn�lezy: 
Pot!"il, A., %ev)�k, L. Za'�zen� pro upevn!n� panelu ke karoserii. Patent ). 301404, ud!len dne 17.2.2010. 
Pot!"il, A. a kol. Brzda v�ka odkl�dac� schr�nky. Patent ). 302307, ud!len dne 5.1.2011. 
Pot!"il, A., T$ma, P., Bresler, Z. Zp$sob m!'en� hustoty tepeln�ho toku nebo teplotn�ho pole alespo* jednoho 
infraz�'i)e, za'�zen� k prov�d!n� tohoto zp$sobu, a r�m tohoto za'�zen�. Patent )�slo 304034, ud!len dne 22.07.2013. 

P'soben� v zahrani!�  

1987: The Technical University of Denmark, Lyngby. The Alborg University Center, Denmark. Institut chemick�ho 
stroj�renstv� Moskva, SSSR. 1988: Polytechnika Lod&, Polsko. 
2008: N�rodn� technick� univerzita v Charkov!, Ukrajina (p'edn�"kov# cyklus v r�mci projektu TEMPUS No. JEP-

27198-2006). N�rodn� leteck� univerzita v Kijev!, Ukrajina (p'edn�"kov# cyklus v r�mci projektu TEMPUS No. 
JEP-27198-2006). 

Obor habilita!n�ho nebo jmenovac�ho 
"�zen� nebo ud%len� v%deck� hodnosti 

Mechanika tuh#ch a poddajn#ch t!les a prost'ed� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 1994  ISI/Scopus ostatn� 

Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

    
datum 25. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Jan !embera Tituly doc. Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1974 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy N 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
--- --- --- 
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Optimaliza#n� �lohy 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1997-2004     FJFI $VUT, PGS v oboru Matematick� in%en"rstv� 
1997-1999     òstav termomechaniky AV $R, v"zkumn" pracovn�k, #�ste#n" �vazek 
od 1999         FM TUL, v"zkumn�k, u#itel 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

Luk�& Zedek, Jan !embera, Effective computer simulation of equilibrium adsorption with limited solubility, Computers 
& Geosciences 12/2014; DOI:10.1016/j.cageo.2014.08.008 

D.Rosicka, J.Sembera: Changes in the nanoparticle aggregation rate due to the additional effect of electrostatic and 
magnetic forces on mass transport coefficient, Nanoscale Research Letters 01/2013; 8(1):20. DOI:10.1186/1556-
276X-8-20 

Dana Rosick�, Jan Sembera, Influence of structure of iron nanoparticles in aggregates on their magnetic properties. 
Nanoscale Research Letters 09/2011; 6:527. DOI:10.1186/1556-276X-6-527 

Dana Rosick�, Jan !embera, Assessment of Influence of Magnetic Forces on Aggregation of Zero-valent Iron 
Nanoparticles, Nanoscale Research Letters 01/2011; 6. DOI:10.1007/s11671-010-9753-4 

Ivan Brusky, Jan !embera, Tomas Paces, Modeling of Long-Term Water Rock Interaction in the Bohemian Cretaceous 
Basin, Procedia Earth and Planetary Science 7:782-785. DOI:10.1016/j.proeps.2013.03.071 

 
Za posledn�ch 5 let celkem 5 #l�nk' v impaktovan"ch #asopisech, 2 #l�nky v recenzovan"ch mezin�rodn�ch #asopisech 
bez impaktn�ho faktoru, 1 kapitola v knize, 1 editor monografie, 15 #l�nk' na konferenc�ch. 

P'soben� v zahrani!�  

2001: Francie, Universit� Paris-Sud, p(edn�&ky 
2010: N)mecko, Hochschule Zittau-G�rlitz, veden� blokov"ch cvi#en� 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

P(�rodov)dn� in%en"rstv� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  14/6 11 
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Petr !idlof Tituly doc. Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1979 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy N 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

òstav termomechaniky AV #R, v.v.i. vedlej$� 10% 

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Experiment�ln� metody v mechanice 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1997-2003: #VUT Praha, Fakulta jadern� a fyzik�ln% in&en"rsk� (Ing., stavba a vlastnosti materi�l') 
2003-2007:  UK Praha, Matematicko-fyzik�ln� fakulta (PhD., v%deckotechnick� v"po(ty) 
2003-dosud:  òstav termomechaniky Akademie v%d #R (v"zkumn" pracovn�k) 
2007-dosud:  FMIMS TUL (akademick" pracovn�k) 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

!idlof P., Doar� O., Cadot O., Chaigne A. (2011), Measurement of flow separation in a human vocal folds model, 
Experiments in Fluids 51(1), pp. 123Ð136, DOI 10.1007/s00348-010-1031-9 

!idlof P., Hor�(ek J., )idk" V. (2013), Parallel CFD simulation of flow in a 3D model of vibrating human vocal folds, 
Computers & Fluids 80, pp. 290-300, DOI 10.1016/j.compfluid.2012.02.005 

!idlof P., Z�rner S., H�ppe A. (2013), Numerical simulation of flow-induced sound in human voice production, 
Procedia Engineering 61, pp. 333Ð340, DOI 10.1016/j.proeng.2013.08.024, (Parallel CFD 2013, Changsha, China) 

!idlof P., Z�rner S., H�ppe A. (2014), A hybrid approach to computational aeroacoustics of human voice production, 
Biomechanics and Modeling in Mechanobiology, pp. 1Ð17, DOI 10.1007/s10237-014-0617-1 (online, in press) 

!idlof P., Vl(ek V., !t%p�n M., Hor�(ek J., Luxa M. et al. (2014), Wind tunnel measurements of flow-induced vibration 
of a NACA0015 airfoil model, in: Proceedings of the ASME 2014 PVP Conference - symposium Fluid-structure 

interaction, Anaheim, CA, USA, DOI 10.1115/PVP2014-28294 

 

Za posledn�ch 5 let celkem 4 (l�nky v impaktovan"ch (asopisech, 2 (l�nky v recenzovan"ch mezin�rodn�ch (asopisech 
bez impaktn�ho faktoru, 1 kni&n% vydan" studijn� materi�l, 18 (l�nk' na mezin�rodn�ch konferenc�ch. 
 
P'soben� v zahrani!�  

2005-2006 �cole Nationale Sup�rieure de Techniques Avanc�es, Paris, Francie (doktorsk� v"zkumn� st�&) 

03/2007  RWTH Aachen, N%mecko (v"zkumn� st�& COST/STSM) 

08-11/2009 NTNU Trondheim, Norsko (v"zkumn" projekt Research Council of Norway) 
2012-2014 TU Wien, Rakousko (opakovan� kr�tkodob� v"zkumn� st�&e) 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Aplikovan� v%dy v in&en"rstv� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 2015  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  70/97  
datum 13. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS, CxI 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Petr T!ma Tituly doc. Ing., CSc. 
Rok narozen� 1959 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2020 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

#�dic� po$�ta$ov� syst�my 
Semestr�ln� projekt, Diplomov� pr�ce 1 a 2 (zde se jedn� o garanci a kontrolu odborn� �rovn% zad�n� a jeho soulad 
se zam%&en�m studijn�ho oboru, vlastn� veden� projekt! a prac� je v%c� jednotliv"ch vedouc�ch, kte&� je zadali) 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1984 Ing., 'VUT FEL, Technick� kybernetika 
1992 CSc., 'VUT FS, Technick� kybernetika 
1985Ð1990 Vysok� (kola strojn� a textiln� v Liberci (pracovn�k pro v%du a v"zkum) 
2004Ð2005 Peguform Bohemia a.s., Liberec (technick" &editel) 
1990Ðdosud Technick� univerzita v Liberci (odborn" asistent, vedouc� katedry, prorektor, docent, &editel v(. �stavu) 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  
  
Dal#� tv'r!� !innost: 
RIV/46747885:24220/10:#0001736 M%&�c� modul pro jednodr�tov% p&ipojen� termo$l�nky 
RIV/46747885:24220/10:#0001612 Syst�m pro identifikaci parametr! infraz�&i$! a modelov�n� jejich �$inku 
RIV/46747885:24510/12:#0000881 - Oh&evy radiac� Ð teorie a pr!myslov� praxe (2012) 
RIV/46747885:24220/10:#0001619 - Sol�rn� nap�jec� jednotka pro m%&en� v ter�nu (2010) 
RIV/46747885:24220/10:#0001618 - òst&edna pro laboratorn� nebo mobiln� m%&en� fyzik�ln�ch veli$in (2010) 

P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika 
 

"�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (doc.) 2003  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden&ch p"edm%t' 

    
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� V�clav Z�da Tituly Doc. Ing. Mgr., CSc. 
Rok narozen� 1953 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy N 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Inteligentn� roboty 
Robotika 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
Vzd%l�n� 
1997 Doc., obor Technick� kybernetika, habilitace FM TUL 
1994 Mgr. MFF, Univerzita Karlova v Praze 
1987 CSc. "VUT v Praze 
1981 Ing. Strojn� fakulta, V#ST v Liberci 
 
Praxe  
1998-dosud     docent na KSI, FM, TU v Liberci 
1995-97 v$decko-pedagogick! pracovn�k na FM, TU v Liberci 
1988-95 odborn! asistent na FS, TU Liberec/V#ST Liberec 
1987-88 v$decko-technick! pracovn�k na FS, V#ST Liberec 
1983-86 intern� v$deck� aspirantura V#ST Liberec - "VUT Praha 
1981-82 program�tor-analytik, n.p. Bytex Vratislavice nad Nisou 
P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  
Publikace: 

[1] Belda, K.-Z�da, V. Concepts of Modeling and Kontrol of Industrial Articulated Robots for Efficient, Sustinable and  
      Safe Production. ICMS 2014, Chemnitz, BRD, vol. 80,  Proceedings Part 1, p. 571-582, ISBN 978-3-95735-004-6 
[2] CHATRAEI, A. and ZçDA V. Global Optimal Feedback-Linearizing Control of Robot Manipulators. Asian Journal 

     of Control [online]. 2012, vol. 15, issue 4, s. 1178-1187 [cit. 2015-03-09]. DOI: 10.1002/asjc.633. 
[3] Chatraei A., Zada V.  A Combined Optimal Control Technique for Robot Manipulators, International Scientific 
       Journal Acta Technica, Acta Technica 56 (2011), 23Ð42 

Ostatn�: 

-Z�da, V. Robotika, matematick� aspekty anal!zy a "�zen�, TUL, 2012, ISBN 978-80-7372-882-3, u%ebn� text. 
- U%ebn� texty 33 ks., projekt ESF : Modernizace didaktick!ch metod a inovace v!uky technick!ch p&edm$t'Ò, r. %.  
  CZ.1.07/2.2.00/28.0050 (vedouc� proj. doc. Libor T'ma).  
- OPVK ESF: Syst�mov� podpora spolupr�ce zam$stnavatel' a V# v oblasti VaV, r.%. CZ.1.07/24.00/12.0024 Ð &e(itel  
   V. Z�da 
- 2011, zalo)en� celost�tn�ho S�#ov�ho centra robotiky na TUL a zalo)eni Klubu robotiky  na TUL. 
- Ud$len! patent %. 303947, 2013. 
P'soben� v zahrani!�  

1. D�nsko: Technical University of Denmark, Department of Mathematical Modelling, 1998. 
2. Francie: Universit� Paul Sabatier, Toulouse, Laboratiore d«analyse et d«architecture des systemes Ð CNRS, 1999.   

 

 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika 

 

"�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (doc.) 1997  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden&ch p"edm%t' 

  2 4 

datum 15. 5. 2015 

 



 
G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMMIS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Jan B!ezina Tituly Mgr., Ph.D. 

Rok narozen� 1979 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2017 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Pravd#podobnost a statistika 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

2003, Mgr.   Matematick� modelov�n�, Karlova Univerzita v Praze 

2008, Ph.D.  Matematick� modelov�n�, Karlova Univerzita v Praze 

 

2000 Ð 2004 : V"po$etn� a informa$n� centrum, %VUT, Praha 

2004 Ð 2008 : Stavebn� fakulta, %VUT, Praha 

2003 Ð 2006 : Matematick" �stav Akademie v#d  %R, Praha 

od 2007 : Fakulta mechatroniky, TU v Liberci 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  
 

1. Tomas Vogel, Jan B!ezina et al., ÒPhysical and Numerical Coupling in Dual-Continuum Modeling of 

Preferential Flow,Ó Vadose Zone Journal 9, no. 2 (May 14, 2010): 260-267.  

2. B!ezina, Jan, and Milan Hokr. ÒMixed-Hybrid Formulation of Multidimensional Fracture Flow.Ó In Numerical 

Methods and Applications. Lncs. Borovets, Bulgaria: Springer, 2010. 

3. Flow123d 1.8.0, Software pro simulaci transportn�ch proces& v puklinov�m prost!ed�, 2013 

http://flow123d.github.io/ 

4. Flow123d 1.8.2, Software pro simulaci transportn�ch proces& v puklinov�m prost!ed�, 2014 

http://flow123d.github.io/ 

 

 

  

 

P'soben� v zahrani!�  

2004 Ð 2007, Universit� de Sud-Toulon-Var, 

18 month scholarship "cotutelle de th�se" provided by the French government 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Matematick� modelov�n� ve fyzice a technice "�zen� na V$ 

UK v Praze 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2008  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  21/21  

datum 15. 5. 2015 

 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Martin !ern�k Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1970 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2018 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu Rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  
 

V"konov� elektronika 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Ing. Ð !VUT-FEL Praha 1995, Elektrotechnologie 

Ph.D. Ð !VUT-FEL Praha 2003 Materi�ly a elektrotechnologie 

1998Ð2003 Ð V"vojov" pracovn�k, Polovodi#e, a.s. Praha 

2003 Ð dosud  odborn" asistent, Technick� univerzita v Liberci 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

!ern�k, M.: Elektrick� obvody: teorie a p$�klady. U#ebn� text. Technick� univerzita v Liberci 2014, ISBN 978-80-749-

161-0. 

 

!ern�k, M: Mo%nosti u%it� proudov�ho st$�da#e pro nap�jen� piezoelektrick�ho aktu�toru s velkou kapacitou. XXXIII 

konference o elektrick"ch pohonech Plze& 2013. ISBN 978-80-02-02457-6. 

 

!ern�k, M., Mokr", P.: Sound reflection in an acoustic impedance tube terminated with a loudspeaker shunted by a 

negative impedance converter. Smart Mater. Struct. 21 (2012) ISSN 0964-1726. 

 

!ern�k, M., Beran, L., Dibl�k, M.: Projekt pro realizaci elektrick"ch z�t'%� v prostor�ch zku(ebny ABB - N�vrh 

technick�ho $e(en�. Technick� zpr�va Technick� univerzita v Liberci, FMIMS 2013. 

P'soben� v zahrani!�  

Kr�tkodob" pobyt EPFL )v"carsko 2009 a 2010. 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Materi�ly a elektrotechnologie "�zen� na V$ 
!VUT v Praze 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2003  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  20  

datum 15. 5. 2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Josef !ernohorsk" Tituly Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1979 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Elektrick� pohony a servomechanismy 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
2007 Ð 2003 doktorsk� studium v oboru Technick� kybernetika  
2003 Ð 1998 magistersk� studium v oboru Mechatronika 
sou#asnost - 2005  odborn" asistent 
sou#asnost Ð 2014 $�zen� projektu TA040111161 Ð Robotick� rehabilita#n� p$�stroje  
2014 - 2011 $�zen� projektu FR-TI3/047, Mechatronika a dop$�dac� stroje 
2011-2004  zapojen� ve v"zkumn"ch t"mech 1M0553 V"zkumn� centrum textil a FT-TA3/017 V"zkum a v"voj 
mechatronick"ch syst�m% pro sp$�d�c� stroje 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

!ERNOHORSK&, Josef, HORçK Marcel. Robotul Vertical Climber 2 - design and implementation of control 
algorithm. In: Proceedings of the 2014 15th International Carpathian Control Conference, ICCC 2014, Ostrava: V'B 
TUO, 2014, 86-90. ISBN: 9781479935277. 
NOVçK Miroslav, !ERNOHORSK& Josef, KO'EK Milo(. Detailed measurement and simulation of FeNdB permanent 
magnet used for magnetic spring. In: 15th International Power Electronics and Motion Control Conference and 
Expositon EPE-PEMC 2012 ECCE Europe. Novi Sad, Serbia 2012, DS1c.21- DS1c.28. ISBN 978-1-4673-1971-3. 
HORçK Marcel, NOVOTN& Franti(ek, STAR& Michal, !ERNOHORSK& Josef. New generation of mobile platform 
of service robot for motion along vertical walls. Applied Mechanics and Materials, Trans Tech Publications, 2014, no. 
613, 126-131. ISSN 1660-9336. 
!ERNOHORSK&, Josef, HORçK Marcel. Robotul Vertical Climber 2 - design and implementation of control 
algorithm. In: Proceedings of the 2014 15th International Carpathian Control Conference, ICCC 2014, Ostrava: V'B 
TUO, 2014, 86-90. ISBN: 9781479935277. 
!ERNOHORSK&, Josef, DIBLêK, Martin. Advanced Servo-drive Reference-model Control Application. In: 
Proceedings of the 2012 13th International Carpathian Control Conference, ICCC 2012, Ko(ice, 2012, 109-114. ISBN 
978-1-4577-1866-3. 
!ERNOHORSK&, Josef. Extreme dynamics on eCAM linear drive. In: Proceedings of EPE-PEMC 2010 - 14th 
International Power Electronics and Motion Control Conference, Ohrid, 2010, T5114-T5119. ISBN 978-1-4244-7856-9. 
!ERNOHORSK&, Josef, RICHTER, Ale(, KOLç), Josef. Za$�zen� pro testov�n� tramvajov�ho podvozku, U*itn" vzor 
#. 27416, ò$ad pr%myslov�ho vlastnictv�, Praha, 22. 10. 2014. 
!ERNOHORSK&, Josef, BERAN, Jaroslav, RICHTER Ale(, Vç'A, Petr. Za$�zen� ke zkou(en� hnac�ch $emen%, U*itn" 
vzor #. 24764, ò$ad pr%myslov�ho vlastnictv�, Praha, 16. 1. 2013. 

P'soben� v zahrani!�  

11/2012 Ð st�* Carleton University Ottawa, Aerospace and Mechanical Engineering Ð Feasibility Study of Drive Control 
via EtherCAT, zam+$eno na rehabilita#n�ho robota GaitEnable 
9/2006 Ð 12/2006 Technick� univerzita v Chemnitz, #�ste#n" �vazek, Visual Servoing System  
4/2006 Ð 7/2006 Technick� univerzita v Chemnitz, st�* Controlling System for Robots with Extern Sensors 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (Ph.D.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  1 1 
datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Martin Dibl�k Tituly Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1978 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Elektrick� pohony a servomechanismy 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
1996 Ð 2001 magistersk! studijn� program (obor Automatick� "�zen� a in#en!rsk� informatika) na FM TU Liberec. 
2001 Ð 2007 studium doktorsk�ho studijn�ho programu Technick� kybernetika na FM TU Liberec. 
Od 2002 odborn! asistent  
2008 Ð 2010 "�zen� projektu "V!zkum a v!voj stroje pro v!robu prostorov$ tvarovan!ch textiln�ch produkt%" (FI-
IM5/051) 
2005 Ð 2011 �&ast ve v!zkumn!ch t!mech V!zkumn� centrum Textil II (1M0553) 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  
DIBLêK, Martin a Josef 'ERNOHORSK(. Advanced Servo-drive Reference-model Control Application. In: 13th 
International Carpathian Control Conference [CD]. 2012 [cit. 2012-06-01]. ISBN 978-1-4577-1866-3. (50%) 
KONE'N(, Martin, Jaroslav HANU), Ladislav )EV'êK, Pavel RYDLO a Martin DIBLêK. Zakrucovac� mechanismus 
pro zakrucov�n� vl�ken na povrchu vl�kenn�ho �tvaru. U#itn! vzor, 23371. Ud$leno 15.11.2011. Zaps�no 
06.02.2012.(20%) 
BERAN, Leo* a Martin DIBLêK. P"�pravek pro uchycen� elektromotor%. P"ihl�*eno 10.10.2011. U#itn! vzor, 23781. 
Ud$leno 14.05.2012. Zaps�no 14.05.2012. 
'ernohorsk! J., Dibl�k M.: NEW RELEASE PLCOPEN MOTION CONTROL, NEXT STEP IN GOOD DIRECTION. 
LVEM 2011, Low-voltage Electrical Machines. Brno. 2011. November 7th Ð 8th, ISBN: 978-80-2144362-4. (50%) 
HOSEK, P. a M. DIBLIK. Implementation of Siemens USS Protocol Into LabVIEW. Journal of Laboratory Automation. 
2011, ro&. 16, &. 5, s. 347-354. ISSN 22110682. DOI: 10.1016/j.jala.2009.07.008 (20%) 
Dibl�k M., Beran L.: ELECTRIC DRIVES AND LABORATORY FACILITIES FOR ITS EDUCATION. EPE-PEMC 
2008, 14th International Power Electronics and Motion Control Conference. Ohrid. 2010. September 6th Ð 8th, pp.T14-6 
Ð T14-11. ISBN: 978-1-4244-7854-5.(50%) 
 
Spolupr�ce s pr%myslovou sf�rou 
DIBLêK M., 'ERNOHORSK( J.: Inovace "�dic�ho syst�mu stroje na "ez�n� kamene Hydrosag (pro Ligranit a.s. 
Liberec), 2012, (50%) 
DIBLêK M., 'ERNOHORSK( J.: Inovace "�dic�ho syst�mu ploch�ho pletac�ho stroje Elcap (pro Tonak a.s. Strakonice), 
2013-2014, (80%) 
P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (Ph.D.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  0 0 
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Luk�! Hubka Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1981 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2016 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

#�dic� syst�my v mechatronice 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Ing. - TUL, FM, Automatick� $�zen� a in%en"rsk� informatika  

Ph.D. Ð TUL, FM, Technick� kybernetika 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

[1] Hubka, L., Temperature dynamic model of once-through boiler based on flue gases heat transports,  (2011) 

IFAC Proceedings Volumes (IFAC-PapersOnline), 18 (PART 1), pp. 8265-8270. 

[2] Opalka, J., Hubka, L., Nonlinear state and unmeasured disturbance estimation for use in power plant 

superheaters control (2015) Energy Procedia, 100 (C), pp. 1539-1546. (50%) 

[3] Hubka, L., State model of steam reheating for control optimization, (2009) IFAC Proceedings Volumes (IFAC-

PapersOnline), pp. 244-248. 

[4] Hlava, J., Hubka, L., Tuma, L., Modeling and predictive control of a nonlinear power plant reheater with 

switched dynamics, (2011) 2011 16th International Conference on Methods and Models in Automation and Robotics, 

MMAR 2011, pp. 284-289. (33 %) 

[5] Modrl�k, O., Hubka, L., Automatick� $�zen�, (2013) 293 s. ISBN 9788073728502. (50%) 

P'soben� v zahrani!�  

HS Zittau/Goerlitz Ð 11/2006-02/2007 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2010  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  8 10 

datum 15. 5. 2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Jan Koprnick! Tituly Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1978 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2017 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu Rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  
 
Elektrick� syst�my vozidel 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 
 
2006Ð odborn! asistent na FM TUL 
2002Ð2007 Ph.D. FM TU v Liberci a UPS Toulouse, obor Technick� kybernetika a G�nie �lectrique 
1996Ð2002 Ing. FM TUL, obor Mechatronika  

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  
 
PLêVA, Z., J. DRçBKOVç, J. KOPRNICK" a L. PETR#êLKA. Metodika zpracov�n� 

bakal�!sk"ch a diplomov"ch prac�. 2. upraven� vyd�n�. Liberec: Technick� univerzita 
v Liberci, FM, 2014. ISBN 978-80-7494-049-1. 
 
PLêVA, Z., J. DRçBKOVç, J. KOPRNICK" and L. PETR#êLKA. Guidelines for Writing 

Bachelor or Master Thesis. 1st edition. Liberec: Technical University of Liberec, Faculty 
of Mechatronics, 2014. ISBN 978-80-7494-104-7. 
 
$AFKA, J., SRB, R., LACHMAN, M. and J. KOPRNICK". Optimal Tool Path Searching and Tool Selection for 
Machining of Complex Surfaces. In ECMSM 2015. Liberec.  

P'soben� v zahrani!�  

2003Ð2007 studijn� st�%e na UPS Toulouse 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (Ph.D.) 2007  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  0 0 
datum 15. 5. 2015 

 
 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Ji!� Kub�n Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1978 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2017 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

St!edn� pr#myslov� $kola strojn� a elektrotechnick� Jp. 20% 

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Elektromagnetick� kompatibilita a bezpe%nost elektrick"ch za!�zen� 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

- 2006 Ph.D. v oboru Technick� kybernetika, Technick� univerzita v Liberci  
- 2002 Ing. &VUT Praha, Fakulta elektrotechnick�, Elektroenergetika 
Profesn� kari�ra: 

2006 Ð dosud odborn" asistent Fakulta mechatroniky a mezioborov"ch in'en"rsk"ch studi�, TU v Liberci 

 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

-Kub�n J.: Frekven%n� !�zen� asynchronn�ho motoru p!i n�zk"ch ot�%k�ch, Setk�n� u%itel# elektrotechniky 2010, Mal� 

Sk�la 2010, ISBN 978-80-7372-640-9. 

-Kub�n J.: Consumption of the electric energy at tramway with resistors and transistors control, ECMS 2011, 1-3. June, 

Liberec, Czech republic, ISBN: 978-1-61284-395-7. 

-Kubin J.: Consumption of the electric energy at tramway with resistors and transistors control, Power and Energy 

Systems 2011, June 22. Ð 24., Crete, Creece, ISBN: 978-0-88986-883-0. 

-Kub�n J., Richter A.: The Energy Consumption Measurement of Trams in Liberec City, EDPE 2011, 28-30 

September, The High Tatras, Slovakia. 

-Kub�n J.: The efficiency measuring of the photovoltaic panel, Sekel 2011, 7. Ð 9. z�!�, Horn� Lomn�, Czech Republic.  

-Kubin J., Richter A. : Efficiency of Mechanical Energy Recovery from a Tram by Different Input Conditions, EPE-

PEMC 2012 ECCE Europe, Novi Sad, Serbia, ISBN 978-1-4673-1972-0. 

-Kub�n J., Richter A.: The Problems of DC Tram Traction Motors Testing in Real Practice, EDPE 2013, 28Ð30, 

Dubrovn�k, Chorvatsko, ISBN 978-953-56937-8-9, ISSN 1339-3944. 

 

P'soben� v zahrani!�  

9/2006 Chemnitz University of Technology, Socrates Erasmus scholarship, Electrical drives with Frequency converter 

9/2003 Ð 12/2003 Hochschule Zittau/G�rlitz, Bestimmung Zeitkonstanten und Verstarkungen des Asynchronmotors, der 

aus dem Gleichstromrichter mit dem geschlossenen Kreist gespeist ist 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2006  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

    

datum 28.05.2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Martin Lachman Tituly Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1974 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2016 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 

NE   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Hydraulick� a pneumatick� mechanismy 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Od roku 2015 odborn! asistent s v"deckou hodnost� na Kated#e v!robn�ch syst�m$ a automatizace (100% �vazek) 
2012 - 2014 odborn! asistent s v"deckou hodnost� na Kated#e v!robn�ch syst�m$ (100% �vazek) 
2007 - 2011  odborn! asistent s v"deckou hodnost� na Kated#e v!robn�ch syst�m$ (40% �vazek) 
2000 - 2011 pracovn�k v!zkumu ve V!zkumn�m centru pro stroj�renskou v!robn� techniku a technologii, pobo%ka na 
KVS, TU v Liberci (60% �vazek) 
2005 obh�jen� diserta%n� pr�ce: Regulace p#esn!ch polohov!ch servopohon$ p#i vysok!ch rychlostech 
1998-2005 doktorsk� studium, fakulta strojn�, TU v Liberci, obor V!robn� syst�my a procesy, zam"#en� Aplikovan� 
kybernetika.  
1993-1998 studium na fakult" strojn�, TU v Liberci, obor 23-40-8 AS&, studium ukon%eno st. zk. a ud"len titul Ing. 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

1. Lachman, M.: Vyu'it� SimScape p#i n�vrhu hydraulick�ho obvodu. 8th Annual International Conference 
Manufacturing Systems Today and Tomorrow 2014, po#�d� Katedra v!robn�ch syst�m$, TUL 2014, ISBN 978-80-
7494-150-4. (100%) 

2. Zelen!, P., Pokorn!, P., Lachman, M.: Prototype CNC machine for laser cutting of sheet metal. Applied Mechanics 
and Materials, Trnava 2014. ISBN: 978-3-03835-313-3. (33%) 

3. Skalla, J., Lachman, M., Mend#ick!, R.: Za#�zen� pro kompenzaci kvadrantov!ch chyb u NC obr�b"c�ch stroj$. 
U'itn! vzor zapsan! na òPV pod %�slem 21899, rok 2011. (33%) 

4. Novotn!, O., Lachman, M.: Hydromotor s PID regul�torem #e(en!m v programu Matlab Simulink. Konference 
k 20. v!ro%� zalo'en� KVS, sborn�k p#�sp"vk$, po#�d� Katedra v!robn�ch syst�m$, TUL 2010. ISBN: 978-80-7372-
622-5. (50%) 

5. Vo'en�lek, R., Lachman, M. & Brabec, P.: Controls of steer by wire systems. The 21th International Conference on 
Hydraulics and Pneumatics. Sborn�k p#�sp"vk$, strana 183 Ð 188, 6 stran. Po#�d� V)B Ð Technick� univerzita 
Ostrava, Fakulta strojn�, Katedra automatiza%n� techniky a #�zen�. 1. Ð 3. 6. 2011, ISBN: 978-80-248-2430-7. (33%) 

6. Lachman, M.: Testov�n� motoru Yaskawa v laboratorn�ch podm�nk�ch. Stretnutie katedier v!robn!ch strojov a 
robotiky 2009. Tren%�n 2009. Po#�d� Fakulta (peci�lnej techniky Tren%iansk� univerzita Alexadra Dub%eka 
v Tren%�ne. ISBN 978-80-8075-420-4. (100%) 

7. Lachman, M., Cerha, J.: Hydraulick! obvod zku(ebn�ho za#�zen� sm"rov�ho #�zen� vozidla. In: 20. mezin�rodn� 
konference Hydraulika a pneumatika, 29. 9. 2008 Ð 1. 10. 2008, sborn�k p#�sp"vk$, po#�d�: *esk� strojnick� 
spole%nost, sekce *esk� asociace pro hydrauliku a pneumatiku, V)B Ð Technick� univerzita Ostrava, Fakulta 
strojn�, katedra Automatiza%n� techniky a #�zen�, Praha 2008, ISBN: 978-80-02-02074-5. (50%) 

8. *len #e(itelsk�ho t!mu projekt$: M)MT ãLN - V!zkumn� centra: LN00B128  | Centrum pro stroj�renskou v!robn� 
techniku a technologii (2000 Ð 2004); M)MT ã1M - V!zkumn� centra: 1M0507 | V!zkum stroj�rensk� v!robn� 
techniky a technologie (2005 Ð 2011). 

P'soben� v zahrani!�  

 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

V!robn� syst�my a procesy "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (Ph.D.) 2005  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

   2 
datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Ji!� M�lek Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1983 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t"den do kdy 12/2017 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Po#�ta#ov� zpracov�n� sign�l$ 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

Absolvovan" obor: Automatick� !�zen� a in%en"rsk� informatika, FM, TUL (2006) 

2006 Ð 2011 Ð Doktorsk� studium: FM, TUL, obor Technick� kybernetika  

2011 Ð dosud Ð Pracovn�k v"zkumu na FM, TU v Liberci 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

Z. Koldovsk", J. M�lek, and S. Gannot, "Spatial Source Subtraction Based on Incomplete Measurements of Relative 

Transfer Function," accepted in IEEE Trans. on Speech, Audio and Language Processing, April 2015. (30%) 

 

J. M�lek and Z. Koldovsk", "Sparse Target Cancellation Filters with Application to Semi-Blind Noise Extraction," Proc. 

of the 41st IEEE International Conference on Audio, Speech, and Signal Processing (ICASSP 2014), Florence, Italy, pp. 

2109-2113, May 2014. (70%) 

 

Seps, L., Malek, J., Cerva, P., Nouza, J.: Investigation of Deep Neural Networks for Robust Recognition of Nonlinearly 

Distorted Speech, In: Proceedings of the 15th Annual Conference of the International Speech Communication 

Association (INTERSPEECH 2014), Singapore, pp. 363-367, ISSN 2308-457X, 2014. (40%) 

 

Malek, J.: Blind Compensation of Memoryless Nonlinear Distortions in Sparse Signals, In Proc. EUSIPCO 2013, 

Marrakech, Morocco, 2013. (100%) 

 

Z. Koldovsk", J. M�lek, P. Tichavsk", and F. Nesta, "Semi-blind Noise Extraction Using Partially Known Position of 

the Target Source", IEEE Trans. on Speech, Audio and Language Processing, vol. 21, no. 10, pp. 2029-2041, Oct. 2013. 

(30%) 

 

P'soben� v zahrani!�  

4/2007 Ð 6/2007 Ð Studijn� st�% (Astrofyzik�ln� Laborato!, Toulouse, Francie, vedouc�: profesor Yannick Deville) 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2011  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  19 49 

datum 15. 5. 2015 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 

N�zev SP Elektrotechnika a informatika 

Jm�no a p"�jmen� Josef Nov�k Tituly Ing., Ph.D. 

Rok narozen� 1978 typ vzt. pp. rozsah 40 hod/t!den do kdy 12/2017 

Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   

P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Simulace elektromechanick!ch syst�m" 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1996 Ð 2001: magistersk� studium - Ing. Technick� univerzita v Liberci, Fakulta mechatroniky a mezioborov!ch 

in#en!rsk!ch studi�, studijn� program Elektrotechnika a informatika, obor Mechatronika. 

2001 Ð 2004: doktorsk� studium Ð Ph.D. Technick� univerzita v Liberci, Fakulta mechatroniky a mezioborov!ch 

in#en!rsk!ch studi�, studijn� program Elektrotechnika a informatika, obor P$�rodov%dn� in#en!rstv�. 

2002 Ð dosud: zam%stn�n jako asistent, odborn! asistent, odborn! asistent s v%deckou hodnost�, vedouc� katedry, 

tajemn�k �stavu Ð FMMIS TUL 

2003 Ð 2006: v!po&t�$, LENAM s.r.o. 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

L. Koskov� T$�skov�, J. Nov�k and J. B�rta. Application of Edge and Line Detection to Detect the Near Surface 

Anomalies in Potential Data, Proceedings of ICPRAM 2013, 15 - 18 February 2013, Barcelona, Spain. 

Novak, J. The Prototype Repository Test: Thermal Model Verification. Proceedings of the Eighth International 

Conference on Engineering Computational Technology. B. H. V. Topping (Editor). Civil-Comp Press, Stirlingshire, UK, 

Paper 105, 2012. ISSN 1759-3433. DOI: 10.4203/ccp.100.105. 

M. Hokr, J. Nov�k. Finite element and boundary element solution of nuclear waste repository thermal dimensioning 

problem, ACC Journal XVIII 4/2012, 94-100, ISSN 1803-9782. 

J. Novak. A Temperature Distribution Model for a Nuclear Waste Prototype Repository. In: B.H.V. Topping, Y. 

Tsompanakis, (Editors), "Proceedings of the Thirteenth International Conference on Civil, Structural and Environmental 

Engineering Computing", Civil-Comp Press, Stirlingshire, UK, Paper 104, 2011. doi:10.4203/ccp.96.104 

P. Barsa, J. Nov�k, T. Sou&ek, F. Mar'�k, P. Suchomel. Matematick! model biomechanick�ho pozad� 

osteodegenerativn�ho procesu kr&n�ho obratle, ACTA CHIRURGIAE ORTHOPAEDICAE ET TRAUMATOLOGIAE 

(ECHOSL., 78, 2011, p. 328Ð333. 

J. Novak. Thermal Dimensioning of a Nuclear Waste Repository. In: B.H.V. Topping, J.M. Adam, F.J. Pallar�s, R. Bru, 

M.L. Romero, (Editors), "Proceedings of the Seventh International Conference on Engineering Computational 

Technology", Civil-Comp Press, Stirlingshire, UK, Paper 126, 2010. doi:10.4203/ccp.94.126 

P'soben� v zahrani!�  

2003 Ð Ghent University, Belgie 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

P$�rodov%dn� in#en!rstv� "�zen� na V$ 
TU v Liberci 

ohlasy publikac� 
Rok ud%len� (Ph.D.) 2004  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  2 - 

datum 15. 5. 2015 

 

 



G Ð Person�ln� zabezpe!en� - p"edn�#ej�c� 
N�zev V$ / sou!�sti Technick� univerzita v Liberci FMIMS 
N�zev SP Elektrotechnika a informatika 
Jm�no a p"�jmen� Miroslav Nov�k Tituly Ing., Ph.D. 
Rok narozen� 1974 typ vzt. pp. rozsah 40 do kdy 12/2018 
Dal#� sou!asn� zam%stnavatel� typ prac. vztahu rozsah 
   
P"edn�#ky v p"edm%tech p"�slu#n�ho studijn�ho programu  

Projektov�n� elektrotechnick!ch syst�m" 

òdaje o oboru vzd%l�n� na V$ a o praxi od absolvov�n� V$, v!. studia v doktorsk�m SP 

1999 absolvov�n� magistersk�ho studia TU v Liberci, Fakulta strojn�, Automatizovan� syst�my #�zen� ve stroj�renstv� 
2003 absolvov�n� doktorsk�ho studia TU v Liberci, Fakulta mechatroniky a mezioborov!ch in$en!rsk!ch studi�, v oboru 

Technick� kybernetika. Diserta%n� pr�ce: P#echodov! d&j p#i zapnut� transform�toru Ð zp"soby omezov�n� 
zap�nac�ho proudu. 

2004-dosud zam&stn�n na TU v Liberci, Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborov!ch studi�, odborn! asistent 
2006-2007 %�ste%n! pracovn� pom&r 50 %, Seidel und Naumann s.r.o. konstrukt�r sp�nan!ch zdroj", tester 

P"ehled o nejv&znamn%j#� publika!n� a dal#� tv'r!� !innosti za posledn�ch 5 let  

NOVçK Miroslav, SLAVêK Lubom�r, KO'EK Miloslav, TRUHLç( Martin. Measuring Low Magnetic Field in 
Electromagnetic Flow Meter. In proc. Measurement 2011, 8th Int. Conf. On Measurement, Smolenice, Slovakia, 
April 27-30, 2011, pp. 245-248. ISBN 978-80-969-672-4-7 (pod�l 25 %, vykon�no na TUL) 

)ERNOHORSK*, Josef, NOVçK, Miroslav. Control of induction machine for feeding synchronous gener�tor. The 
17th Int. Conf. on ELECTRICAL DRIVES and POWER ELECTRONICS - EDPE2011, Technick� univerzita v 
Ko+iciach, Ko+ice, 28. 9. 2011, pp. 215-220, ISBN 978-80-553-0734-3 (pod�l 50 %, vykon�no na TUL) 

NOVçK, Miroslav. Effects of medium voltage potential transformer load on ferroresonance initiation. In Proc. of the 
13th Intern. Scien. Conf. Electric Power Engineering, Brno, 2012, pp. 169-174, ISBN 978-80-214-4514Ð7 (pod�l 
100 %, vykon�no na TUL) 

NOVçK Miroslav, )ERNOHORSK* Josef, KO'EK Miloslav. Detailed measurement and simulation of FeNdB 
permanent magnet used for magnetic spring. In Proc. of the 15th Intern. Power Electronics and Motion Control 
Conf. and Esposition EPE-PEMC 2012 ECCE Europe, Novi Sad, Serbia, 2012, pg. DS1c.2-1Ð DS1c.2-8. ISBN 
978-1-4673-1971-3 (pod�l 33 %, vykon�no na TUL) 

Patent CZ 303043/2012 Zp"sob eliminace zap�nac�ho proudu t#�f�zov�ho transform�toru, a za#�zen� pro magnetov�n� 
j�dra t#�f�zov�ho transform�toru stejnosm&rn!m proudem.  (pod�l 100 %, vykon�no na TUL) 

NOVçK Miroslav, KO'EK Miloslav. Unbalanced magnetic pull induced by the uneven rotor magnetization of 
permanent magnet synchronous motor. In Proc. 10th Int. Conf. ELEKTRO, 2014, Rajeck� Teplice 19-20. May 
2014. pg. 347-351. ISBN 978-1-4799-3720-2, DOI:  10.1109/ELEKTRO.2014.6848916 

P'soben� v zahrani!�  

3/2001- 6/2001  France - CPATÐUniv. Paul Sabatier III,  Socrtes ERASMUS st�$ 

Obor habilita!n�ho nebo 
jmenovac�ho "�zen� nebo ud%len� 
v%deck� hodnosti 

Technick� kybernetika "�zen� na V$ 
TU v Liberci 
ohlasy publikac� 

Rok ud%len� (Ph.D.) 2003  ISI/Scopus ostatn� 
Podpis p"edn�#ej�c�ho  - 
souhlas s p'soben�m jako 
p"edn�#ej�c�/garant v&#e 
uveden�ho p"edm%tu 

  3 3 
datum 15. 5. 2015 

 
 


