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Stručná anotace předmětu  
 
Cílem předmětu je doplnit znalosti studentů v oblasti tzv. kognitivních robotů. Předmět Inteligentní roboty volně 
navazuje na povinně volitelný předmět Robotika, který je orientován technicky a nevšímá si souvislostí s umělou 
inteligencí, biologií atp. Uvedené nedostatky jsou částečně kompenzovány v tomto předmětu, orientací na úlohy 
strojového plánování trajektorií robotů v prostředí s překážkami, využitím metod konfiguračního prostoru, 
Voronoiových diagramů, aproximace překážek v prostoru, využitím situačního kalkulu, systému GPS, STRIPS a dalších. 
Dále následuje využití metod prohledávání stavového prostoru, jako je prohledávání do šířky a hloubky a tzv. 
informované metody prohledáváními, zejména A* algoritmus. Rovněž jsou diskutovány vybrané otázky biorobotiky, 
humanoidních robotů a vzájemné sociální chování robotů. 

Informace ke kombinované nebo distanční formě 
Rozsah konzultací (soustředění)  hodin za týden 
Rozsah a obsahové zaměření individuálních prací studentů a způsob kontroly 
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