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Cilem pfedmétu je doplnit znalosti studentl v oblasti tzv. kognitivnich robott. Pfedmét Inteligentni roboty volné
navazuje na povinné volitelny pfedmét Robotika, ktery je orientovan technicky a nev§ima si souvislosti s umélou
inteligenci, biologii atp. Uvedené nedostatky jsou castené kompenzovany v tomto pfedmétu, orientaci na ulohy
strojového planovani trajektorii robotd v prostfedi s piekdzkami, vyuzitim metod konfigura¢niho prostoru,
Voronoiovych diagrami, aproximace piekazek v prostoru, vyuzitim situacniho kalkulu, systému GPS, STRIPS a dal$ich.
Déle nasleduje vyuziti metod prohledavéani stavového prostoru, jako je prohleddvani do Sitky a hloubky a tzv.
informované metody prohleddvanimi, zejména A* algoritmus. Rovnéz jsou diskutovany vybrané otazky biorobotiky,
humanoidnich robotli a vzdjemné socialni chovani robotd.
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