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Nazev studijniho predmétu Stavba mechanickych uzla

Typ predmétu povinny doporuéeny roénik / semestr | 2/ZS
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prof. Ing. Jaroslav Beran, CSc.

Struéna anotace predmétu

1.

Rozdéleni mechanismi. Postup pfi navrhu mechanismu. Vyznam modelovani mechanickych soustav v konstrukci
strojui. Poc¢itacova podpora stavby mechanismu.

2. Zékladni pojmy stavby kinematickych fetézcti. Niz§i a vyS$i kinematické dvojice. Stupenn volnosti kinematické
dvojice.

3. Tvorba kinematickych fetézct. Tiidéni kinematickych fetézci. Griibler-Cebysevova vazbova zavislost. Strukturalni
analyza a optimalizace mechanismi.

4. Assurovy soustavové skupiny. Prostorové kinematické fetézce. Stupenn volnosti prostorovych kinematickych
fetézcl. Sférické mechanismy.

5. Trajektorie bodti mechanismu. Dvojné body, body vratu a samodotyku, jejich konstrukce a geometricka mista (kp -
ktivka). Véta Robertsova.

6. Pohybova transformace. Pojem transformacniho uhlu mezi dvéma c¢leny mechanismu. Pribéhy a optimalizace
transformac¢niho thlu u ¢tytkloubového a klikového mechanismu.

7. Geometrickd pfesnost mechanismi. Analytické feSeni. Pojem citlivostni funkce. Kinematicka a silova metoda feSeni
geometrické pfesnosti. Pojem ndhradniho mechanismu.

8. Kolokacni a optimaliza¢ni metody syntézy mechanismut. Pfevodové a vodici mechanismy.

9. Dv¢ ptedepsané polohy utvaru. Konstrukce ¢tytkloubového, klikového a kulisového mechanismu pro dveé konecné
polohy utvaru. Pfedepsané soumezné polohy utvaru.

10. Tii pfedepsané polohy utvaru. Pojem pdlového trojuhelnika a jeho vlastnosti. Syntéza mechanismu pro tfi
pfedepsané polohy ttvaru.

11. Dve, tii a Ctyfi pfifazené polohy vahadel mechanismu, redukéni metoda, analytické feSeni.

12. Ctyfi predepsané polohy utvaru. Polova kfivka a m-kiivky. Konstrukce mechanismu pro étyfi predepsané polohy
utvaru.

13. Vackové mechanismy. Zdvihové zavislosti hnaného ¢lenu vackového mechanismu a jejich optimalizace. Syntéza pfi
piedepsané zdvihové zavislosti a pti pfedepsaném prubéhu zrychleni.

14. Vypocet obrysu vacky pro posuvny zvedak a vahadlo. Transformace polarnich soufadnic obrysu vacky a jeho
ekvidistanty. Silové poméry na vacce, transformacni uhel a tihel tlaku.
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