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  CZ.1.07/2.2.00/28.0050 (vedoucí proj. doc. Libor Tůma).  
- OPVK ESF: Systémová podpora spolupráce zaměstnavatelů a VŠ v oblasti VaV, r.č. CZ.1.07/24.00/12.0024 – řešitel  
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