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Studijni predmét
Nazev: Adaptivni fizeni
Zkratka: ADR 3
Typ: povinné volitelny pro obor AR
Rozsah: 14 tydn( AR, tydné 2 hodiny pfednasek + 2 hodiny seminarnich cviceni
Kredity: 5
Zpusob ukonceni: zkouska
Katedra: katedra Fidici techniky FM TUL
Prednasejici: Doc. Ing. Bedfich Janecek, CSc.

Struéna anotace predmétu:

Cilem pfedmétu je seznamit studenty s metodami adaptivni regulace dynamickych systému. Tyto
metody se pouzivaji pfi regulaci ¢asové proménnych systém( a nebo pfi Uvodnim sefizovani
regulator(i ¢asové stalych - neproménnych systémul. Studenti v laboratofi zvolenym adaptivnim
algoritmem reguluji systémy, které jsou ¢astmi skute¢nych prdmyslovych zafizeni se stochastickym
charakterem. U téchto laboratornich systémud je mozné pribézné ménit jejich parametry a takto
sledovat vlastnosti zvoleného adaptivniho algoritmu regulace.

Ziskané kompetence:

Student uplatni ziskané znalosti pfi navrzich algoritm({ samocinného sefizovani regulacnich obvodu
Casové proménnych a nebo obtizné identifikovatelnych dynamickych systému. Téchto znalosti je
mozno vyuzit v energetice, ve strojirenstvi, v chemickém, ve sklafském, v leteckém a v
automobilovém primyslu. Adaptivni algoritmy Fizeni zvysuji kvalitu a konkurenceschopnost vyrobku a
technologickych celkd.

Témata prednasek:

Metody adaptivniho fizeni — prehled. Rizeni systémi s &asové proménnymi a nebo neurditymi
charakteristikami.

Ridici systémy se zadanym promé&nnym zesilenim (gain scheduling).

Samocdinné se nastavujici PID regulatory — metody pfifazeni poli a frekvenéni metody.

Samocinné se nastavujici regulatory s prabéznou identifikaci regulovaného systému.

Rekurzivni metoda nejmensich &tvercl s exponencialnim zapominanim pro identifikaci SISO systému.

Rekurzivni metoda nejmenSich c&tvercd s exponencialnim zapominanim pro identifikaci MIMO
systému.

Zopakovani metody navrhu LQ regulatoru — Riccatiho diferenéni rovnice.

Kompenzace stochastické poruchy. Pfidavné deterministické poruchy do regulaéniho obvodu, a jejich
vliv na zlepdeni dynamiky adaptace. Adaptivni regulace pfi zménach Zzadané hodnoty.

Ekvivalence rozptylu vystupni veli¢iny systému buzeného ergodickou stacionarni ndhodnou poruchou
a kvadratické plochy impulsni charakteristiky systému.

Napln cviceni:

Studenti v laboratofi ovéfuji zvolené algoritmy adaptivni regulace pfi Fizeni systém, které jsou Castmi
skute€nych prdmyslovych zafizeni se stochastickym charakterem. U téchto laboratornich systému je
mozné pribézné meénit jejich parametry a takto sledovat viastnosti zvolenych adaptivnich algoritmu
regulace.

Je kladen duraz na samostatnou praci studentd s programovym systémem MATLAB.
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manualy MATLABuU (v€etné vSech toolboxu) je mozno ziskat na: http://www.mathworks.com (support,
documentation), http://www.humusoft.cz/

Prerekvizity: -
Navazujici: -

Datum posledni zmény: 24.8.2005



	Elektrotechnika a informatika - magisterské studium FM TUL (

