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Studijni predmét
Nazev: Elektrické pohony
Zkratka: EPO
Typ: povinny pro obor ME
Rozsah: 14 tydn(, tydné 3 hodiny pfednasek + 2 hodiny seminarnich cvi¢eni
Kredity: 5
Zpusob ukonceni: zkouska
Katedra: katedra elektrotechniky FM TUL
Prednasejici: Doc. Ing. Ale$ Richter, CSc. (60%)

Doc. Ing. Eva Konec¢na, CSc. (40%)

Struéna anotace predmétu:

Cilem pfedmétu je ziskani teoretickych a praktickych znalosti o uspofadani, funkci a zakladnich
¢astech elektrickych pohonu, charakteristickych vlastnostech a mechanickych charakteristikach
hnacich elektrickych motor(i a pracovnich stroju. Dulezité jsou struktury stejnosmérnych a stfidavych
elektrickych pohon( se vSemi nezbytnymi zafizenimi jako jsou €idla, méFici, ochranné, spinaci a jistici
pfistroje, vykonové polovodicové ménice, zesilovate apod. vCetné zakladi analyzy a syntézy
elektromechanickych regula¢nich obvodu.

Ziskané kompetence:

Studenti se nauci navrhovat a dimenzovat jednotlivé ¢asti regulovanych elektrickych pohont a zaélenit
je do vyrobnich systéma. Tyto znalosti Ize vyuzit na technickém postu pfimo ve vyrobé, v konstrukci
strojl, védé a vyzkumu i v Fidicich a manazerskych funkcich.

Témata prednasek:

Elektropohon — definice, zakladni uspofadani, zatéZovaci charakteristiky pracovnich stroji, pohybové
rovnice.

Rizeni elektrickych pohon( — kontaktni a bezkontaktni prvky, PLC.

Mechanické charakteristiky elektrickych motord a pracovnich mechanizmd, stabilita systému,
elektromechanické prfechodné déje, vazba elektrického motoru s pracovnim strojem.

Kinematika elektrického pohonu - pracovni diagramy kinematickych veli€in, ztraty v elektrickém
pohonu, druhy zatiZeni. Spousténi a brzdéni. Oteplovani a ochlazovani elektrickych motort.

Dimenzovani elektrickych pohon, vliv pracovniho prostfedi na dimenzovani motoru.

Stejnosmérné motory - vlastnosti. Pohony se stejnosmérnymi motory. Matematicky model, vyuziti pfi
regulaci otacek. Reverzacni pohony. Dimenzovani komponent pohonu.

Stfidave motory - mechanické charakteristiky, fizeni otaCek motoru napétim, skluzem, poctem poll a
frekvenci, spousténi a brzdéni. Rizeni vektorové, skalarni a pfimé fizeni momentu, matematicky
model motoru. Ventilové pohony.

Vicemotorové a kaskadni pohony, elektricky hfidel, asynchronni kaskady. Specialni elektropohony.

Rizeni elektrickych pohon(i — analyza reguladnich soustav, prenosy blokd uzivanych v elektrickych
pohonech, statické a dynamické chovani soustav, nastavovani a optimalizace regulaénich pohonu.
Stabilita systému, frekven&ni charakteristiky.

Ménice pro regulované pohony stejnosmérné a stfidavé, vlastnosti ménicu, fidici obvody.
Cleny regulagnich obvod( elektrickych pohond — analogové a &islicové.
Navrh elektrického pohonu. Distribuovany systém fizeni.

Napln cviceni:
Bezpecnostni pfedpisy. Spinaci, ochranné a ovladaci prvky napajecich obvodu elektrickych pohon.

Rizeni pohont kontaktnimi a bezkontaktnimi logickymi prvky, navrhy ovladacich obvodd,
programovani PLC.

Dimenzovani elektrickych motor(i a vykonovych &asti pfi rizném zatizeni.



Méreni parametrll a regulacnich vlastnosti stejnosmérného a stfidavého elektrického pohonu.
Stfidavy regulacni pohon fizeny programem SIMOVIS.

Vlastnosti krokovych motorq, Fizeni krokového motoru pomoci PC.

Vypocty elektrickych pohonu a tvorba simulaénich modeld v Matlab-Simulinku.
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