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Struéna anotace predmétu:

Predmét je zaméfen na praktické aplikace metod automatického Fizeni. Daraz je kladen na to, aby
byly popisovany ulohy realistického rozsahu nikoliv jen ilustraéni pfiklady. Podrobné jsou probirany
zejména ty jevy, které podstatné komplikuji & znemoznuji aplikaci metod klasické linearni teorie fizeni
systéml konecného fadu. Uvazovano je tak pfedevsSim dopravni zpozdéni a dale pak nelinearity a
interakce spojitych a logickych podsystému a veli€in. Pfedmét se v prvni fadé snazi vyuzivat znalosti,
které studenti ziskali v pfedchozich (pfedevsim pak povinnych) pfedmétech, a zasazovat je do SirSiho
aplikaCniho ramce. Je-li zapotiebi vylozit nové poznatky, jsou vzdy vykladany v kontextu vhodnych
aplikaci. Na cvi¢eni jsou podrobné probirany rozsahlejsi pfipadové studie.

Ziskané kompetence:

Absolvent pfedmétu se podrobnéji seznami s hledisky, ktera je tfeba vzit v ivahu pfi aplikaci metod
teorie Fizeni na ulohy realistické slozZitosti. Vedle toho si rozsifi své znalosti v oblasti Fizeni systém( se
zpozdénim, nelinearnich a hybridnich systéma.

Témata prednasek:

Rizeni systémil s dopravnim zpozdé&nim v Fizeni. Navrh Pl resp. PID regulator( pro tyto systémy a
meze jejich pouzitelnosti. SmithGv regulator, problém robustnosti a pomalé odezvy na poruchy
pUsobici na vstupu fizené soustavy. RozSifeni Smithova regulatoru pro astatické systémy a pro Fizeni
mnoharozmérovych systému.

Obecnéjsi systémy se zpozdénim ve stavech i v Fizeni, retardované a neutralni systémy, analyza
stability, metody pro navrh fizeni.

Aplikace: dopravni zpozdéni v mechanickych systémech, telemanipulaéni systémy, komunikaéni
zpozdéni v distribuovanych fidicich systémech, spalovaci motory, vnitini zpozdéni v chemickych
reaktorech s recyklem, zpozdéni v mykacim stroji.

Nelinearni systémy, pouziti linearnich regulatord na nelinearni systémy, kompenzace vyraznych
statickych nelinearit v fizenych systémech.

Aplikace: Fizeni pH, regulace volnobéhu spalovaciho motoru.

Interakce spojité dynamiky a logickych popf. vicehodnotovych signal( a veli€in, pojem hybridniho
systému, nastin moznosti aplikace aparatu hybridnich systém( na modelovani a fizeni spalovacich
motoru.

Napln cvi€eni:

CviCeni bezprostfedné navazuji na pfednaSenou problematiku. Pfitom jsou podrobnéji probirany
vybrané aplikacni pfiklady z pfednasek. K ovéfovani navrha fidicich systéma je vyuzivano pocitacové
simulace v prostfedi MATLAB/Simulink v€etné pfislusnych toolboxa.
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