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Struéna anotace predmétu:

Pfedmét je zamé&fen na: zakladni vlastnosti hlavnich Ustroji motorovych vozidel a jejich pfisluSenstvi,
charakteristiky  Fidicich a regulaCnich systému, strukturalni vazby Fidicich systém(:
napf.elektrohydraulické systémy, blokové diagramy a schémata systémud pro fizeni pohonnych
jednotek a prfevodovych Ustroji, brzdovych systémi a jinych Ustroji a pfisluSenstvi vozidel.

Ziskané kompetence:

Absolvovanim prfedmétu ziska student poznatky, které miize vyuzit pfi feSeni problému provozu a
diagnostiky, ale i pfi navrhu Ustroji a pfisluSenstvi vozidel (automobilni primysl, vyroba, provoz a
diagnostika vozidel).

Témata prednasek:

Systémy jednotlivych Ustroji motorovych vozidel a mobilnich pracovnich strojii - rozdéleni a
charakteristika hlavnich skupin. Popis funkce Ustroji a agregatd motorovych vozidel, jejich stavba,
prostfedky Fizeni a regulace.

Ridici a regulaéni technika v systémech motorovych vozidel (charakteristiky fizeni a funkce
regulator(i, adaptivni fizeni a fizeni dle ucelové funkce), klasifikace veli€in. Typy regula¢nich obvodu
(regulace polohy, rychlosti, tlaku - schémata). Ridici elektronika a snimage méfenych veli¢in (poloha,
uhel, rychlost, otacky, tlak, sila), obvody pro zpracovani signalu.

Mechanické, hydraulické, pneumatické a elektrické prvky a jejich kombinace v konstrukci vykonovych
¢lent (Cleny pro ovladani parametrd pohonné jednotky, pfevodového a dalSich ustroji MV):

Prevodova Ustroji (fadici a ovladaci prvky ruznych typu pfevodll, zejména mechanickych,
hydrodynamickych a hydrostatickych).

Brzdici astroji a ustroji pro stabilizaci pohybu (prvky protiblokovacich brzdnych systému,
protiprokluzovych systému a systém jizdni stability).

Rizeni kol a podvozkl (systémy smérového Fizeni, posilového fizeni s promé&nnym Gginkem, Fizeni
vice naprav, fizeni podvozkl s aktivnimi prvky, systémy odpruzeni a jejich fizeni).

Pracovni Ustroji pracovnich, komunalnich a jinych mobilnich stroj (zdvihaci, nakladaci, Cistici a dalSi
ustroji - aplikace elektrohydraulickych prvk{l v obvodech).

Zabezpecovaci a ochranné systémy (systémy pro ochranu pfed zneuzitim vozidla, systémy a prvky
pasivni bezpe&nosti).

Navigacni, informacni a komunikacni systémy vozidel.

Rizeni a verifikace &innosti (funkce) a diagnostika jednotlivych Gstroji, kritéria Fizeni, skladba Fidicich
systém(l pro Ustroji vozidel a mobilnich pracovnich stroji. Logistika funkci. Cile Fizeného hnaciho
ustroji - optimalizace fizeni s ohledem na typ pohonné jednotky a pfevodového ustroji. Cile fizeni
ostatnich ustroji - volba ucelové funkce: jizdniho Ustroji a Fidiciho Ustroji (fizeni podvozku a kol),
pracovniho Ustroji, brzdiciho a stabilizaéniho Ustroji, zabezpelovaciho Ustroji /zafizeni pro ochranu
pred zneuzitim, systémy pasivni bezpecnosti) ad.

Konstrukéni  predpoklady, skladba vykonovych, Fidicich a pomocnych obvodl a prvkd. Volba
komponent a konstrukce uzll s ohledem na funkci a stavbu vozidla (hlavni uzly a vozidlové
prisluSenstvi automobilll a mobilnich pracovnich stroji - jako jsou pohonné jednotky a pfevodovky,



posilova fizeni a fizeni kol, brzdové, protiblokovaci a protiskluzové systémy, systémy pro Ffizeni
podvozku ap). Pfehled konstrukci systému ve stavbé motorovych vozidel.

Napln cviceni:
Zakladni obvody pro ovladani Ustroji a fizeni operaci, synchronizace pohybt (schémata obvodu a uzl{
mobilnich strojl),

Laboratorni cvi¢eni - méfeni parametr( pfi ovladani polohy a rychlosti, zpracovani naméfenych hodnot
a vyhodnoceni (fizeni HU, RU ap).

Prehled a rozbor existujicich konstrukci, konstrukéni provedeni a stavba agregatl - komponenty
obvod( vozidel a mobilnich pracovnich stroju (hlavni komponenty pohonnych jednotek, pfevodovych
ustroji ad),

Kontrola studia - kontrolni test.

Samostatna prace: navrh uzlu (urcitého ovladaciho obvodu), kupf. hnaci ustroji, brzdici Ustroji, fidici
naprava, zdvihaci zafizeni, poilové zafizeni vozidla ap.
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