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Struéna anotace predmétu:

Cilem pfedmétu je seznamit studenty s elektrickymi a hydraulickymi servomechanismy, jejich
vlastnostmi, zpusoby jejich fizeni, navrhem a aplikacemi. Studenti se seznami se zakladnimi
regulaénimi strukturami pouZivanymi v polohovych a rychlostnich servomechanismech a se
zakladnimi postupy uréeni parametrd jednotlivych regulatord.

Ziskané kompetence:

Studenti ziskaji teoretické zéklady a praktické dovednosti v oblasti ndvrhu a realizace elektrickych a
hydraulickych servomechanismu. Tento zaklad jim dale umozni pochopit i pokrocilejsi metody Fizeni,
které pouzivaji sou€asni vyrobci Spickovych servopohon.

Témata prednasek:

Definice a obecné schéma servomechanismu. Oblasti pouziti jednotlivych typl servomechanismu.
Matematické modely mechatronickych systémd, jejich statické a dynamické charakteristiky, zpisoby
implementace modell servopohonu.

Elektricky servomechanismus se stejnosmérnym motorem. Matematicky popis stejnosmérného
motoru. ZpUsoby fizeni polohy,ota€ek a momentu. Regula¢ni struktury polohovych a rychlostnich
servomechanismu.

Elektricky servomechanismus s asynchronnim motorem (AM). Matematicky popis AM. ZpUsoby Fizeni
otacek AM (skalarni fizeni, vektorové fizeni, pfimé fizeni momentu ). Regulacéni struktury pouzivané
pro fizeni servomechanismu s AM.

Elektricky servomechanismus se synchronnim motorem (SM). Matematicky popis SM. Zpusoby fizeni
servopohonu s témito motory.

Servopohony se specialnimi motory (Elektronicky komutované motory, linearni motory, krokové
motory, piezoelektrické motory) a jejich fizeni.

Technické prostfedky urcené pro realizaci elektrickych servomechanismi (servomotory, ménice,
snimace, Fidici systémy, pramyslové komunikacni sit€). ZpUlsoby programovani fidicich systémi
servopohond.

Hydraulické a elektrohydraulické servomechanismy. Zakladni pojmy, modelovani hydraulického
obvodu. Zdroj tlaku.

Hydromotory rotacni a pfimoc¢aré. Chovani hydromotor(l pfi proudovém fizeni, charakteristické
prenosy, konstrukce hydromotor(.

Elektrohydraulicky pfevodnik servoventil. Pfenosova funkce servoventilu. Vystupni pritokova
charakteristika servoventilu.

Navrh elektrohydraulického servomechanismu. Kriteria pro volbu hydromotoru. Volba velikosti
servoventilu.

Napli cviéeni:
Bezpecnostni predpisy. Model stejnosmérného motoru. Praktické zplsoby uréeni parametr(i motoru.



Model otackového a polohového servomechanismu s proudovou a otackovou zpétnou vazbou.
Zjisténi dynamickych charakteristik servomechanismu.

Model asynchronniho a synchronniho motoru. Model otackového a polohového servomechanismu
s proudovou a otackovou zpétnou vazbou. Zjisténi dynamickych charakteristik servomechanismu.

Mé&feni dynamickych vlastnosti na rychlostnim servomechanismu se stejnosmérnym motorem (méni¢
Siemens- Simoreg)

Méreni dynamickych vlastnosti na rychlostnim servomechanismu se synchronnim motorem (ménic
Siemens- Masterdrives-Motion Control)

Matematicky popis rotaéniho hydromotoru, servoventilu a zdroje tlaku.
Mé&reni na hydromotoru a na zdroji tlaku.

Mé&feni statickych a dynamickych charakteristik rychlostni smycky elektrohydraulického
servomechanismu .

Simulace chovani matematického modelu rotaéniho hydromotoru pfi proudovém Fizeni.
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