G - Personilni zabezp. - prednasejici (§kolitel, ¢len ob. rady) v prac. poméru na VS 0,7 a vy$§im

Nézev VS / souéasti VS |[TU v Liberci [KSI FMMIS TUL

Nazev SP N 2612 Elektrotechnika a informatika

Jméno a prijmeni Jan Cvejn Tituly |Doc. Ing., Ph.D.
Rok narozeni 1972 Rozsah pr.vzt. naVS [100% Do kdy |XII-05
Piednasejici ano Skolitel |[ne |Clen oborové rady ne

Pirednasky v predmétech

Programovaci techniky (100%), Operacéni systémy (100%)

Udaje o praxi od VS

absolvovana VS: TU v Liberci, Fakulta strojni, rok ukonceni VS: 1996
1996 - 1997 Pantek CZ, s.r.o (technicky poradce v oblasti software)
2001 - dosud TU v Liberci, KSI (odborny asistent), od r. 2005 docent

Prehled o publikacich a dalsi tviir¢i ¢innosti za poslednich 5 let

Za uvedené obdobi celkem 20 publikaci. Z toho nejvyznamng;si:

Numerical Determination of Quadratic-Optimal Regulator for Linear Systems with Constraints.
Archives of Control Sciences Vol. 14, No. 3/4. 2004. ISSN 0004-072X. (100%).

Numerical Determination of a Continuous Constrained LQ-Regulator. WSEAS Transactions on
Systems. Issue 2, Vol. 4, Feb. 2005. ISSN 1109-2777. (100%).

Effective Way of Overriding Operators for Matrix Operations. Acta Electrotechnica et Informatica
No. 2, Vol. 4, 2004. ISSN 1335-8243. (100%).

Optimizing the Trajectories of Robotic Systems in the Space with Obstacles. 10th IEEE International
Conference on Methods and Models in Automation and Robotics. Miedzyzdroje, Poland, 30.8. -
2.9.2004. (100%).

Numerical Method of Optimal Control Using Compact Support Bases. 2nd IFAC Conference Control
System Design '03. Bratislava, 2003. pp. 20. ISBN 0-08-044175-0 (Elsevier,Control Systems Design,
2004). (100%).

Anotace nejvyznamnéjSich publikaci, projektii, dél nebo dalSi tviirci ¢innosti

Vybudovani aparatu pro numericky vypocet optimalnich trajektorii mechanickych systémi metodou
redukce do prostoru kone¢ného poctu parametra a jeho softwarova realizace. Cilem, které¢ho se do
znaéné miry podafilo dosahnout, je nalezeni efektivnich a robustnich postupt pouzitelnych i v
piipad¢ slozitych omezeni, jako jsou ptekdzky v pracovnim prostoru.

Vyvoj metody numerického nédvrhu optimélniho stavového regulatoru pro linearni systémy s
omezenimi. Metoda je zaloZena na konstrukci rozsiteného kritéria optimality, které zarucuje kvalitni
budouci prubeh regulace v ramci omezeni pro vSechny stavy ze zadané mnoziny.

Realizace komplexniho software pro optimalni navrh feznych plant ve sklafském priimyslu. Program
umoznuje na zaklad¢ vstupnich dat, jako jsou rozméry materidlu a vyrobki, pozadované pocty kust a
dalsi technologické parametry, generovat optimalni rozmisténi vyrobkl na feznych planech z hlediska
vyuziti materidlu a program pro fezaci stroj CNC. Do soucasné doby bylo prodano piiblizn€ 15
licenci do Ceské republiky, Polska, Bulharska a Ruska.

Piusobeni v zahranici

1.10.2004 - 31.1.2005: TU Dresden, Némecko, staz

Obor habilita¢niho nebo |Technicka kybernetika fizeni na VS
jmenovaciho Fizeni nebo TUL

udéleni védecké hodnosti ohlasy publikaci
Rok udéleni (prof....) Doc. |2005 zahr. tuzem.
Podpis prednasejiciho, - -
Skolitele nebo &lena ob. r. [Datum | 29.8.2005
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