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Udaje o praxi od VS

Absolvovana VS: FS - VSST v Liberci; rok ukoné&eni VS: 1981

1981 - 1992 VSST Liberec, odborny asistent

8/1989 - 1/1990 Elitex Liberec, zavod 04, samostatny vyvojovy pracovnik

od 1992 TU v Liberci, odborny asistent, vedouci katedry (2003 - 2005), prodékan FMMIS (od r. 2004
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France 2001. (50%).
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Anotace nejvyznamnéjSich publikaci, projektii, dél nebo dalSi tviirci ¢innosti

V letech 1999 - 2002 byl navrzen a postupné modifikovan algoritmus regulace optimalniho rozdé€leni
celkového produkovaného vykonu mezi spolupracujici jednotky, pouzivana metoda funkce pomérnych
piirtstkil je rozSifena i pro jednotky s konkavni spotiebni charakteristikou. Spolufesitel.

V letech 2001 - 2003 byl sestaven matematicky model pohybu ptize pii odvijeni z civky pro
nestacionarni okrajové podminky, je feSen pifechodovy proces pii odvijeni piize z klidu az do
stacionarniho stavu. Spolufesitel.

Od r. 2003 - Navrh stavového regulatoru s proménnou strukturou s pouzitim optimalizované¢ho vybéru
estimatoru v ptiristkovém tvaru. Spolufresitel.
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