D — Charakteristika studijniho predmétu

Nazev studijniho piredmétu Elektrické vykonové ¢leny

Typ predmétu povinny dopor. ro¢nik / semestr ‘ 3/ZS
Rozsah studijniho pfedmétu 2+2 ’ hod. za tyden | 4 kreditd | 5

Jiny zpisob vyjadieni rozsahu neni

Zpiisob zakonceni zkouska | Forma vyuky ‘ Pt., cv.
DalSi pozadavky na studenta nejsou

Podminky absolvovani pfedmétu: Aktivni Gcast na vSech laboratornich cvicenich (pfi 1-2 omluvenych absencich je
vyzadovano doplnéni laboratorniho deniku a vyfeSeni zadanych ptikladtl), tspésné absolvované testy, zapocet, zkouska.

Vyucujici |

prof. Ing. Jaroslav Nosek, CSc.

Struéna anotace predmétu |

V pfedmétu ziskaji studenti teoretické poznatky a praktické dovednosti v oblasti elektromechanickych vykonovych
pfevodniki. Diraz je kladen na pfevodniky vyuzivajici elektromagnetickych a elektrostatickych sil, a vlastnosti
inteligentnich materidlti. Studenti se rovnéz seznami se zakladnimi vlastnostmi elektrickych strojl, prvkd vykonové
elektroniky a ménici.

Témata prednasek:

l.pt. Akéni ¢leny mechatronickych soustav. Elektrické vykonové ¢Eleny vyuzivajici vlastnosti magnetického pole,
elektrického pole a vlastnosti materiali pevné faze. Vybrané dalsi akéni ¢leny. Pouziti.

2.pt. I. Akeni Eleny s magnetickym polem. Principy. Vyvozeni posuvného a rotaéniho pohybu. Elektromagnet.
Ptitazliva sila elektromagnetu. Zakladni statické a dynamické vlastnosti. Doba pfitahu a odpadu kotvy relé Magnetické
obvody pfevodnikii s magnetickym polem. Ztraty v magnetickém obvodu.

3.-4.pt. Elektrické motory jako akéni Cleny a casti elektrického pohonu

Stejnosmérny motor. Princip a konstrukéni uspoifdddni. Moment a otacky stejnosmérného motoru. Cize buzeny,
derivaéni a sériovy stejnosmérny motor. Servomotor.

5.-6.pf. Asynchronni motor. Princip a konstrukéni uspotfadani. Vznik toc¢ivého magnetického pole. Elektricky nahradni
obvod. Moment a momentova charakteristika. Rozbéh AM. Rizeni AM frekvenénim méni¢em. Jednofizovy AM.
Linearni induk¢ni motor se spojitym pohybem.

7.pt. Stridavy jednofazovy komutatorovy motor. Princip a konstrukéni usporadani. Momentova charakteristika. Krokové
motory. Princip KM s proménnou reluktanci.

8.pt. Synchronni stroje. Princip a konstrukéni uspofadani. Synchronni alternator, fazovani alternatoru. Alternator v tvrdé
siti. Synchronni motor s permanentnimi magnety. Spousténi a fizeni otacek synchronniho motoru.

9.-10. pt. Prvky a obvody vykonové elektroniky. Polovodi¢ové nefizené usmériiovace napajené jednofazovym, resp.
trojfazovym proudem. Uplatnéni tyristoru v fizenych usmérnovacich. Triak jako regulator sttidavého proudu.

11.pt. Elektricky pohon. Zakladni charakteristiky a dynamika pohonu.
12.-14.pt. II. Akéni ¢leny s elektrickym polem. Princip.

II. Akeni Cleny vyzivajici vlastnosti materialt pevné faze. Princip. Pouzivané materialy. Piezoelektrické aktuatory a
jejich aplikace. Ultrazvukové piezoelektrické motory. Aktuatory vyuzivajici jinych principti.

Obsah cviceni:

1. cv. Bezpecnost prace na elektrickych strojich. Zaklady el. bezpecnostni normy pro konstrukci strojii. Zakladni
parametry elektrickych signald. Ttifazova sitova soustava.

2.cv. 1. test (20 min.). Vypocty stiednich a efektivnich hodnot, energeticka bilance el. strojii a vypolty magnetickych
obvodu elektrickych strojt.

3. cv. lJistici prostredky, stykacova automatika, liniové schéma, navrh reléového obvodu.
4. cv. Meéfeni parametrt relé, doba piitahu a odpadu kotvy relé.

5. cv. Vypocty impedance linearnich elektrickych obvoda.

6. cv. Stejnosmérny stroj — motor, dynamo, méfeni charakteristik stroje.




7.cv. Asynchronni motor 1, méfeni naprazdno, nakratko a momentova charakteristika.
8. cv. Asynchronni motor 2, Vypocet parametrt elektrického nahradniho obvodu.

9. cv. Synchronni alternator. Alternator naprazdno, nakratko, fazovani alternatoru.
Alternator v tvrdé siti.

10. cv. Krokové motory, programovani fidici jednoty.

11.cv. Neftizeny a fizeny usmérnovac.

12. cv. Rizené elektrické pohony. AM s frekvenénim méni¢em.
13. cv. Dynamika elektrického pohonu.

14. cv. Zapoctovy test (20min.), kontrola referati. Zapocet.

Informace ke kombinované nebo distan¢ni formé

Rozsah konzultaci (soustiedéni) | 20 | hodin za semestr

Rozsah a obsahové zaméreni individudlnich praci studenti a zpusob kontroly

Studenti kombinované formy absolvuji zpravidla 10 blokti pfednasek se zaméfenim na stézejni partie

a laboratorni soustfedéni v rozsahu 4 hodin. V laboratofi se seznami s vlastnostmi indukéniho motoru napajeného
frekvenénim méni¢em v riznych rezimech zatéze (zpracuji referat). Pocitany budou el. linearni obvody a zakladni
parametry prevodnikli s magnetickym polem.
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