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současnost - 2005  odborný asistent 

2007 – 2003  doktorské studium v oboru Technická kybernetika  

2004 - 2007 doktorandská stáž ve Výzkumném ústavu textilních strojů  

 

2004 – 2011 zapojení ve výzkumných týmech 1M0553 Výzkumné centrum textil, FT-TA3/017 2006 – 2009 Výzkum a 

vývoj mechatronických systémů pro spřádní stroje 

20011 Řízení projektu FR-TI3/047, Mechatronika a dopřádací stroje 
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of Technology. pp.81-98.ISBN 978-83-60691-56-4. (100%) 
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