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Absolvovana VS: FS - VSST v Liberci; rok ukoné&eni VS: 1981
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prodékan FMMIS (od r. 2004),  vedouci Ustavu fizeni systému a spolehlivosti (od r.2007)
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celkového produkovaného vykonu mezi spolupracujici jednotky, pouzivana metoda funkce pomérnych
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