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Stručná anotace předmětu  
Studijní témata:  
Objekty, jejichž matematický popis vede na systémy zahrnující vnější či vnitřní zpoždění, příklady z průmyslu 
(textilní, automobilový, chemie, energetika) případně dalších oblastí (biologie, ekonomie) podle zaměření 
studenta. Základní typy modelů systémů se zpožděními (TDS): soustředěná a rozložená zpoždění, formy 
stavového popisu TDS, neutrální a retardované TDS, anisochronní stavová formulace TDS, přenosové funkce 
a frekvenční charakteristiky lineárních TDS. Diskrétní TDS, problémy s diskretizací spojitých TDS se 
zpožděnými stavy. Stabilita lineárních TDS, kritéria pro systémy popsané stavovými rovnicemi, kritéria ve 
frekvenční oblasti, stabilita závislá a nezávislá na hodnotě zpoždění.  
Řízení TDS, Smithův prediktor pro jedno a vícerozměrové systémy se zpožděními pouze v řízení, robustnost 
Smithova prediktoru. Rozšíření na systémy se zpožděnými stavy, regulátory s vnitřním modelem pro tuto třídu 
TDS a jejich vlastnosti, volba kompromisu mezi robustností a nominální kvalitou regulace.Řízení TDS pomocí 
stavové zpětné vazby, regulátory zabezpečující, že uzavřený regulační obvod bude mít konečný počet pólů 
(finite spectrum assignment), návrh pozorovatele stavů pro TDS. Robustní H∞ optimální řízení pro TDS, 
srovnání s robustním řízením využívajícím regulátory s vnitřním modelem 
Systémy nekonečného řádu, jejich aproximace modely konečného řádu, návrh řízení pro tyto systémy se 
zvláštním zaměřením na řízení robotů a manipulátorů obsahujících členy se sníženou tuhostí.  
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