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Nazev studijniho predmétu Rizeni systémii se zpoZdénim a nekonecného radu
Zpisob zakon¢eni zkouska
Dalsi poZadavky na studenta

Zakladni znalosti linearni algebry, diferencialnich rovnic a teorie fizeni

Piednasejici |

Doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava

Stru¢na anotace predmétu |

Studijni témata:

(textilni, automobilovy, chemie, energetika) pfipadné dal$ich oblasti (biologie, ekonomie) podle zaméfeni
studenta. Zakladni typy modeld systému se zpozdénimi (TDS): soustfedénad a rozlozena zpozdéni, formy
stavového popisu TDS, neutralni a retardované TDS, anisochronni stavova formulace TDS, pfenosové funkce
a frekvenéni charakteristiky linearnich TDS. Diskrétni TDS, problémy s diskretizaci spojitych TDS se
zpozdénymi stavy. Stabilita linearnich TDS, kritéria pro systémy popsané stavovymi rovnicemi, kritéria ve
frekvenéni oblasti, stabilita zavisla a nezavisla na hodnoté zpozdéni.

Rizeni TDS, Smithtiv prediktor pro jedno a vicerozmérové systémy se zpozdénimi pouze v Fizeni, robustnost
Smithova prediktoru. Rozsifeni na systémy se zpozdénymi stavy, regulatory s vnitinim modelem pro tuto tfidu
TDS a jejich vlastnosti, volba kompromisu mezi robustnosti a nominalni kvalitou regulace.Rizeni TDS pomoci
stavové zpétné vazby, regulatory zabezpecujici, Ze uzavieny regulacni obvod bude mit konecny pocet poli
(finite spectrum assignment), navrh pozorovatele stavii pro TDS. Robustni H,, optimalni fizeni pro TDS,
srovnani s robustnim fizenim vyuzivajicim regulatory s vnitfnim modelem

Systémy nekonecného fadu, jejich aproximace modely kone¢ného tadu, navrh fizeni pro tyto systémy se
zvlastnim zaméfenim na fizeni robotll a manipulatorti obsahujicich ¢leny se snizenou tuhosti.
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