C — Charakteristika studijniho predmétu nebo tématického bloku

Nézev studijniho predmétu Adaptivni Fizeni - roz§ifujici partie
Zpisob zakon¢eni zkouska

Dalsi poZadavky na studenta

Znalost transformace Laplaceovy a Z transformace, spojité a diskrétni popisy dynamickych systémd.
Znalost navrhu diskrétnich stavovych regulatorti metodou nejmensich ¢tverci — Riccatiho diferenéni rovnice.

Piednasejici |

Doc. Ing. Bedfich Janecek, CSc.
Doc. Ing. Osvald Modrlak, CSc.

Stru¢na anotace predmétu \

H nekonecno metoda navrhu regulatoru. Rekurzivni metody identifikace ¢asové proménnych dynamickych
systému. Citlivostni a doplitkova (complementary) citlivostni funkce uzavieného regula¢niho obvodu. Robustni
navrh regulatoru.
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