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Nézev studijniho predmétu Matematické metody Fizeni a regulace - optimalni
Fizeni

Zpusob zakonéeni zkouska

DalSi poZadavky na studenta

Predpoklada se pouze znalost matematiky na Grovni prvniho dvouleti univerzitniho studia, zejména znalost
feSeni diferencialnich rovnic, véetné spojité zavislosti feSeni na pocateénich podminkach a parametrech, dale pak
numerické metody feSeni obycejnych diferencidlnich rovnic, numericka integrace, elementarni znalosti statické
optimalizace.

Prednasejici |

Doc. Ing., Mgr. Véclav Zada, CSc.

Stru¢na anotace predmétu |

Predmét se zabyva uvedenim do problematiky matematické teorie fizeni s aplikacemi v technickych, ptirodnich
a ekonomickych védach. Prioritné jsou zkoumany systémy pracujici spojité s rozliSenim na linearni a nelinearni
urovni. Student se seznami se zakladnimi pojmy, jako jsou fiditelnost, pozorovatelnost, rekonstruovatelnost,
stabilita a stabilizovatelnost systému véetné tzv. teorie realizovatelnosti. Vyklad probiha dle klasického postupu
véta-dikaz s ukazkami konkrétnich aplikaci. V ptipadé zajmu lze vyklad doplnit nékterymi otdzkami nekoneéné-
dimenzionalnich linearnich systémd.

V ptipad¢ specializace na optimalni fizeni systému je provedeno seznameni se zakladnimi metodami varia¢niho
poctu a jejich vyuzitim v fizeni technickych systémut. Hlavni ¢ast vykladu je pak zaloZena na principu minima
resp. maxima s omezenimi fidicich parametrt a stavovych proménnych. Teoretickou ¢ast 1ze modifikovat podle
urovné znalosti studentii. Praktické aplikace jsou doplnény vybranymi numerickymi metodami optimalniho
fizeni, otdzkami rychlosti konvergence a otadzkami piesnosti vypocti.
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