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Vyuka predn®tu je zangiena na zéklady popisu a analyzu linearnich dynaroickystén a regulénich
obvodi. Jsou uvedeny zaklady modelovani a simulace dyrigeti systém. Analyza je zaloZena na
vyjadieni dynamiky penosovou funkci. fédnet poskytuje informaci o chovani &movazebnich obvag
zejména spojitych s PID regulatoryetns zakladnich metod optimalizace nastaveni jejiclapetii. Diraz
je kladen na experimentalniigtupy. Uvedena je i zakladni informace o PSD r&guéch.

Témata prednasek:

Dynamicky systém, vstupni, vystupni a poruchov&wsl, prenos a zpracovani informace gapvazebni
systémy, typické aplikace vionyslu.

Matematicko-fyzikalni analyza, linearizace popispracovnim bodu, stavovy popis. Modelovani a sicaila
chovani dynam.systémprostedky a metody modelovani (m.sniZzovédu derivace, m. postupné
integrace), obecné buzeni aat@ni podminky. Praktické simulace v prigsti MATLAB-Simulink.
PouZiti Laplaceovy transformace gaseni diferencialnich rovnic, rozbor dynamiky sygté.a 2 radu,
obrazovy penos, klasifikaceréd, astatismugasové konstanty, statické zesileni, ... ), fyzikpitklady.
Staticka a dynamické charakteristiky, frekéencharakteristika (jeji fyzikalni vyznam a vyjadi v
komplexni rovig a logaritmickych satadnicich).

Zaklady identifikace, vyhodnocenigthodové charakteristiky, metoda aproximaden®sy sloZijSich
obvodi, blokovéa algebra, Maséw vzorec.Stabilita linearnich dynam.systérkritéria stability.

Regul&ni obvody s dvou &fpolohovou regulaci, spojité regutd obvody s PID regulatorem. Vlastnosti
PID regulétoru a jeho realizace.

Oblast stability, vliv paramelrregulatoru na statické a dynamické chovani obvood do syntézy
regul&nich obvod. Empirické a experimentalni metodyizeni PID regulatoru (variace paranieiegler-
Nicholsonova metoday islicova regulace, PSD reguléatory.

Pripadova studie.

Napli cvi¢eni:

Urceni diferenciélni rovnice vybraného realného dynsyatému matematicko-fyzikalni analyzou,
modelovani a simulace jeho chovani.

Urcéeni reakce matematickymi préstiky pomoci Laplaceovy transformace.

Méteni statickych a dynamickych charakteristik reangystému, weni jeho diferencialni rovnice
vyhodnocenim fechodové charakteristiky s naslednou simulaciangmim vysledi.

Méteni rekolika bod frekvereni charakteristiky.

Regul&ni obvod dvou aftpolohové regulace (realné&eni a simulace jeho chovani).

Empirické a experimentalniigeeni parametrPID regulatoru v simulovaném présdi i na realném
fyzik&lnim objektu.

Informace ke kombinované nebo distatni formé

Rozsah konzultaci (sousedéni) | 28| hodin za semestr

Rozsah a obsahové zas#iieni individualnich praci studenti a zpisob kontroly

Vyuka v kombinované forghstudia je masivpodporovana elektronickymi studijnimi materialystigonymi
prostednictvim Internetu. Jednak v klasické férm soktasné dob béZzre vyuzivané studenty prezariho
studia, jednak ve foréne-learningovych nastribjv prostedi CLIX, Wetns zavedené diskusni skupiny k
tomuto gedn®tu. Velmi vyznamnym distamim nastrojem pro vyt¥éni praktickych zkuSenosti poslu¢ha
je fungujici R-laboratoKRT (remote = vzdaleny), umadjici posluch&im prostednictvim Internetu
ovladat reélné fyzikalni ulohy v laboraich katedry. Progednictvim MATLAB Web serveru mohou navic




posluchéi (opét prostednictvim Internetu) pracovat ze vzdaleného pratovisimula&nim prostedi
MATLAB Simulink. Pokud posluch&a nemaji flistup k Internetu, mohou vyuzit technického vybaven
uceben a laboratokatedry ve vyhrazenych terminech. Safepmosti jsou vSechny elektronické studijni
materidly (jejichZ charakter to umafe) vypalené na CD, které obdrzi kazdy posldarezaatku semestru.
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