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Udaje o oboru vzdilani na VS a o praxi od absolvovani VS,& studia v doktorském SP

1988 — Ing: VSCHT Praha, obor ASchemickych a potravitigkych vyrob.
1988 — doposudzangstnana na TU v Liberci (odborny asistent)
2004 — Ph.D.TU Liberec, FMMIS, obor frodowdné inzenyrstvi

Piehled o publikatni a dalSi tvir éi éinnosti za poslednich 5 let

Kralovcova J., Hernych M.: Virtual Models as an AiflLogic Control Training. Proc. 3rd Int. CarpathiControl Conf
2002, ICCC 2002, Technical University of Ostrav@02, pp. 653-658, (50%).

Novéak J.,Cermakova H., Kralovcova J., Muzak J.: Systém iizeni vypoudini dilnich a odpadnich vod. In: Vod
hospodéstvi, 2004, (25%).

Kralovcova J., Novék J., MarySka J.: Numerical Modk Influence of External Electric Loading on ElexElastic
Field in Ferroelectrics. 2004 IEEE Internationaktri$onics, Ferroelectrics, and Frequency Contrth Zhniversary
Joint Conference, 23.-27.8.2004, Montreal, Can¢ie0).

Kralovcova J., Hernych M.: Virtual Models Contrallever Internet. Proc. 6th Int. Conference Pro¢@sstrol 2005
Strbské Pleso, Slovak Republic, 2005, (50%).

Kralovcova J., Maryska J., Severyn O., Sember&drmulation of Mixed-Hybrid FE Model of Flow in Fetured
Porous Medium. In: Proc. of int. conf. ENUMATH 2Q(Santiago de Compostela, Spain, 2006,(25%).
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Pasobeni v zahranéi

12/1998: Open University of Milton Keynes; Angliegatkodoby studijni pobyt
1/2007: Université Paris Sud; Francie; kratkodoblyyt v ramci ditelskych mobilit

Obor habilita éniho nebo jmenovaciho | Prirodowdné inZenyrstvi Fizeni na VS

fizeni nebo udleni védecké hodnosti TU v Liberci
ohlasy publikaci

Rok udéleni (prof...) |Ph.D. 2004 mezinar. | tuzem.
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