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POZVANKA

na obhajobu disertani prace

,Optimal control of robot manipulators*

Ing. Abbase Chatraeiho

Ustav mechatroniky a technické informatiky
Fakulta mechatroniky, informatiky a mezioborovythdsi
Technicka univerzita v Liberci
Skolitel: doc. Mgr. Ing. Vaclav Zada , CSc., MTI,M, TU v Liberci

Slozeni komise:

prof. Ing. AleS Richter, CS¢MTI, FM, TU v Liberci

piredseda:
mistopredseda: prof. Ing. Jan Skalla, CS¢KVS, FS, TU v Liberci - oponent
¢lenove: prof. Dr. Ing. Petr Novak VSB-TU Ostrava, FS, katedra robotechniky

doc. Ing. Petr Klan, CSc.CVUT v Praze, FS, Ustaistrojové a

fidici techniky - oponent
doc. Ing. Pavel Nahodil, CScCVUT v Praze, FEL, centrum

aplikované kybernetiky
doc. Ing. Jan Cvejn, Ph. D.Univerzita Pardubice, Fakulta

elektrotechniky a informatiky, Katedi&eni proces
doc. Dr. Ing. Mgr. Jaroslav Hlava,MTI, FM, TU v Liberci

Termin konani:

Obhajoba disertaéni prace se kona ve gedu 9. listopadu 2011 od 11.00 hodin ve velké
zasedaci mistnosti DFM (Halkova 6, budova A, 1. peat).

Podle Studijniho a zkuSebnikadu TUL je tato obhajoba ¥&jna a jsou na ni zvani studenti
doktorskeho studia vSech fakult, Skolitelé, studefech obaok a dalSi zajemci.
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