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ELCOM Fact Sheet

e Founded in 1990

e Based in the Czech Republic
e 148 employees

e Annual revenue: €10 - €15 million
o Company rating by D&B is 1A1

e Core business: Electrical Engineering
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ELCOM Divisions

Applied Electronics
Drivers and Motors
Realization and Design
Virtual Instrumentation
Manufacturing
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Division of Virtual Instrumentation
(DVI)

e Started in October 1997

e Spin-off design and development group from the
local university (VSB - Technical University of Ostrava, Dept.
of Electrical Measurements)

Praha @ _ —_— -
Ostravae s
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DVI

e Founded in 1997
e 65 employees
e« Annual Revenue €5 million

e Core Business: Test and Measurement
Engineering
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Target Locations

000 000

s’

Power Quality
Automotive
Instrumentation SW
Chemical Industryy
Electrical Industr‘f
Food Industry
Water Processing
Electronics Industry
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Strategic Partner

‘7’ NATIONAL
’ INSTRUMENTS

e Core platform used in ELCOM DVI projects
e Working together for almost 20 years
e NI is both a supplier and a customer of ELCOM

e ELCOM uses NI sales channels to sell ELCOM’s own
products and services to customers
¢ NATIONAL

« ELCOM is NI Alliance Program Member p‘msmummrsw

Alliance Member
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Nabizena zakaznicka reseni

Systémy strojového reseni:

Kontrola pfitomnosti dilu

Kontrola barvy a ostrosti

Kontrola pfitomnosti textu, ¢teni 1D/2D kodu
Kontrola tvaru a rozmért, méfeni rozmeéru
Jina specialni méreni

ELCOM, a.s., Division of Virtual Instrumentation :

Studie proveditelnosti

Kompletni projektova dokumentace

Navrh optického systému

Dodavky kompletnich zafizeni ( kamerovy system, fizeni,
kontrola a méreni, strojni a elektro cast)

Instalace a oziveni u zakaznika

Pozarucni servis zafizeni

E0053498 © ELCOM, a.s.



Automatickeé zarizeni pro kontrolu
sklenénych dilu

» Kontrola rozméru a vzhledovych vad
sklenénych dild

» 6 testovacich pozic A-F, 7Tkamer

 Vady tfizeny do 7rdznych boxu

« Takt zarizeni az 1,1s

* Prenos velkého objemu dat v kratkém
case

» Aplikace kamerového systemu v LabView

» Aplikace sever(vypocetni)

« Klient(konfiguracni)

» Paralelni vyhodnocovani vSech pozic,
vyuziti vice jader procesorl

E0053498 © ELCOM, a.s.
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Pozice A - Kontrola zalozeni, OCR

« Dva typy testu

» Dva typy nasviceni (spodni a horni)

« Kontrola hrubych vad, ¢teni znaku (OCR)
« Staticka pozice, 2snimky

x
Stavové informace
Aktudlni stav
Spréva konfiguraci
A - Zakladani

B - Profilometr
C - Kréek - spodni
D - Protisvétlo - h:
D - Protisvétlo - Sec
D - Velikost zatky
E
3
3

CON[) Pouittest

(& Ueditobrizek |
#) Uit sekvenci

Nacist obrazek

- Spodni svétlo - Naist sekvenci

- Spodn svétlo -

- Spodni svétlo -

Komunikace

Statistika
Usivatelé 2 préva

Cas vypoétu [ms]
[106 Il

Chyby v konusu Chyby ostatni YIS -
Sl 1l En 1 Min velikost objektu  Min. velikots objektd ( Vyhodnotit vie |
(B =1 v konusu mimo konus
(= B ] = F' Zobrazit kruhy
{ ) ¢ ) D
Prh konusu Prah mimo konus Zobrazit objekty

Be—) B D
L

Verze>102-130214 = || | [H[ Konfiguraci ||| ¥ Download || 4  Upload || [130207_vinolok 201 © o\/éikoangx‘o sop | | &
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Pozice B - profilometr

v /4 v v r . V4 4 o
* Pfesné méreni profilu zatky 180 fezu
e .
» Telecentricky objektiv a svétlo
. R :
« Kamera s vysokym rozliSenim 340fps+ FPGA karta (Camera Link)
e e .
« Zvedani, otaCeni, doba pro kamerovy test 0,5s
J H L)
B Stavové informace
Aktudlni stay
B Spravakonfiguraci
A - Zakladani
& - Cislo Formy
b == C - Kréek - spodni
File Edit View Project Operate Tools Window Help D-onnsvétlo-hrany
D - Protisvétlo - Sed”
Dimensions (Live) | Captured Frames | Data Preview (pi) ‘ Data Preview (mm) | Settings | o D - Velikost 2&tky
Sase Varaton (i) ‘h."‘““m’ E - Spodni svétlo - hrany
;57 = Lt [a¥ Right ERN center FRNA P E - Spodni svétlo - Sed’
= \\ E - Spodni svétlo - horni
2 ] &l “W DMA Wrte Timeout F - Spodni kamera
g9 ° Komunikace
e 5.“" EELIE T Statistika
e e UZivatelé a prava
=l
oo b 101659~ DMA 32 Timeout.
0% i) o] e W )
C — ol v Right [/~
s [N Acq'd Frame Width
ROI 850~ 0

L - Acq'dFr Height
%0 750 C—

Top 700~ L
dos | o Frames Acq'd 1
,JES 650
Right 600- 0
’,J‘ 1600 550~ Calculated Center Axis
Bottom 500-| - o 104500
g10e0 :x: T [ Read Address
Threshold Filter 350 0
‘Thvsho\d 200 ‘Write Address
10 250 0 um 5

Mask.

r 200- Debug
o255 gl %

Peak Search 13'
e ey % TJ L Seff-exit Activated

5 577404, > > i ; ; ,

“ -600 -400 -200 o 200 400 600 @

Peak Width e
A X i 15,355 115,443
. i | @ LI g | 2022 o m Min | Medisn |

= Verze > 1.7.1 2013-06-13 r
[C-Lnk-T0-Top proj/My Computer] < D [ Konfiguraci

5]

¥ Ulozit data

Ulozit sekvenci
Nacist data

Natist sekvenci

[3r5-180/ 180

¥yhodnotit vie

Rez Wechny Fezy

ViV

Cas vipodtu [ms]
[1

Cely kus

-16

IsPresent Yalue 107062

Upravit oblast. Smazat oblast

© OvéFkonfigvo Stop v
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Pozice C - krcek

ledani vad v krcku
podni nasviceni

e Otaceni, 10snimku

D

oba snimani 0,5s

a Stavové informace.
Aktudini stay
véva konfiguraci
4 - Zakladént
A~ Cisl formy
8 - Profilometr

8 So

Komunikace
Statistika
Uzivatelé a prava

D - Protisvétlo - hrany

D - Protisvétla - Sed’

D - Velikost zétky

E - Spodn svétlo - hrany
€ - Spodni svétla - Sed’
€ - Spodni svétlo - horni
F - Spodn kamera

1280x960 0.48X 8-bit inage 25 (1230,621)

ON [) Poust test

UloZit obréazek

Uloit sekvenci

Nacist obrzek

Nagist sekvenci

0/10

11

aktudini visl,  Celkavy vysl,

/4
v

_*J_VJ Cas vipoctu [ms]

VRV RV RVRVRVRVRVRY: [E \
Proh probledanikiivky  Maximéinfzména kiivky  Maximéini dovolen zména Kivky (i
. Y 2 - - Wyhodnotit vie
<45 | 3,61 | sils |
<15 1] potet opakavénipro eliminaci malch objekts
Verze > 1.7.1 [ 2013-06-13 — - — 7 =
S| konfiguraci ||| #  Download & upoad 111_strupl 3 ||| @ overkoniig J @ Stop S

A o]
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Pozice D - protisvétlo

« Vady v téle zatky (drzadlo, kréek, konus)
« Kamera s vysokym rozliSenim
« Zvedani, otaceni,8snimku, 0,5s

B Stavové informace

Aktusin stay 2 Con) pastrest

B Spréva kenfiguraci S
Gt Uk obeiaek |
4~ Clo formy

8- Profilometr
€ ~Kréek - spodni

&
F  vomsevend |

Nafistobrazek |
0 Protisvitlo - fed J

D - Velkost 2étky

E - Spodni svitio - hrany
E - Spodni svétio - Sed”
E - Spodni svatio - honi.
F - Spodni kamera

Neditskvend |

Korunikace
statistka
Usivatelé a préva — )
' Fit
* Q) 11|
aktusinivisl,  Celkovy visl,

5Y

o Fiidat oblast |

et

RARYRRRY

Oblasti zajmu - hrany Smazat oblast |

1 - nejvEtEi objekt: 4 (5) - celkem hran: 11 (10) - Konus vodorovny (i F—— ]

3- nejvétsiobjekt: 1 (7) - celkem bran: 1 (10) - Madio vodorovné

Cas vipottu [ms]
’ 3

21

: 201

SEhe i ot |
E Vyhodnotit vie |

Verze > 1.7.1/2013:06-13

I )|

ji\’k?ﬁng““:} oowroad | upoad J'(‘r‘r‘:é']"‘iﬁi“j@ °v;mmg~"(° 2 J ﬂ
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Pozice E

» Vady v téle zatky (drzadlo, kréek, kénus)

 Jiny typ nasviceni

o Zvedani, otaceni,10snimku, 0,5s

B  Stavové informace
Aktuélni stav
B Spréva konfiguract
A - Zakladant
A - Cislo formy
B - Profilometr

A

- Kréek - spodni

D-
D-
D
E
E

Protisvatlo - hrany
Protisvatlo - Sed”
- Velikast zatky

Spodni
€ - Spodn svétla - horni
F - Spodni kamera

Komunikace

Statistika

Usivatelé a préva

et

Oblasti zajmu - hrany

ON [) Pousit test

Ulozit obrézek.

UloZit sekvenci
Natist obrézek

Natist sekvenci

[1/5-10/10

Aktuini sl

Piidat oblast
VIV YIIIYIVYVYIY

Smazat oblast

~celkem Fran: 0 (3) - Kons_E_frany
RO OIEREE

2-nefy ekt 0(9) - celem fek E_brany
3 - nejvetsi objekt: 0(3) - celkem hran: 0 (3) - madlo_E_hrany
4~ nejvtsiobjekt: 0(3) - celkem hran: 0 (3) - konus2_E_hrany

|
= |

Verze >1.7.1/2013-06-13 < -
2| Konfiguraci ||| #  Dpownload ’ Upload

i |

111_stropl 3 ||| @ Ovéﬂmnﬂgwe Stop ¥

Upravit oblast

Cas vipottu [ms]

Wyhodnotit vie
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Pozice F - nalepeniny

* Nalepeniny na drzadle, vady v téle
* Spodni pozice kamery
» Staticka pozice

B Stavové informace
Aktuin stay

B Spréva konfigurac
4 - Zakladén
A - Cislo formy
8 - Profiometr

C - Kréek - spodni

D - Protisvétio - hrany
D - Protisvétlo - Sed’

D - Velikost 2tky

E - Spodn svétio - hrany
E - Spodn svétlo - Sed”

E - Spodni svétlo - horni. |215
Komunikace
Statistika
Usivatelé a prava —
et

2
VROV Y
Chyby v konusu Chyby ostatni Kontrolapiitomnosti  Prahova hodnota
| ) | ) T = ] >=E__J—
Min velkost objektu Min, velikots objektt
v konusu mimo konus
)[40 SIET
Préh konusu Préh mimo konus
e , | & B =1
Verze >1.7.12013-06-13 P = —\r r — — ]
konfiguraci ||| W Download & Upload 111_strupl_3 ||| @) ovsikonfig 0
0 | JU JU JU P

Pousit test

UloZit obréazek

Uloit sekvenci

Naist obrézek

Naist sekvenci

Eas vipottu [ms]
[210 |

Vyhodnotit vie.

Zobrazit kruhy

Zobrazit cbjekty
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Sbéer dat

 Statistika méreni
« Chyby méreni
* Napojeni na firemni DB.

=] Stavové informace
Akkualni stay

= Sprava konfiguraci
A - Zakladani
A - Cislo Formy
B - Profilometr
C - Krek - spodni
D - Protisvétlo - hrany
D - Protisvétlo - Sed”
D - Velikost zatky
E - Spodni svétlo - hrany
E - Spodni svétlo - Sed”
E - Spodni svétlo - horni

' ' i ' ' 7 " ' i ' ' i ' ' ' ' ' '
100 150 200 250 300 S50 600 650 700 750 800 200 950

F - Spodni kamera
Komunikace
L Civateld = s | Ziskat statistické data | Pozice D: Kréek_D o ‘
Souhrn tridénych parametri r
Nazey Poet Cas Doba od Potet chyb | & Smazat statistiku
parametru nalezenych resetu resetu k pisknuti
ved Smazat statistiku
Pozice A: Vzdalenost nalezenych stfedd | = 13.6.2013 18:13:07 | 2:42:48 | oznafeného
Pozice A: Cteni razniku o 13.6.2013 18:13:07 | 2:42:48 BarSmetn
Pozice A: Ustipana madla 11 13.6.2013 18:13:07 h '
Pozice B: Sitka kreku max 109 13.6.2013 18:13:07 Mytvoit alarm
Pozice B: 3itka nad krékem 103 13.6.2013 18:13:07 4
Pozice B: Sirka drzadla 94 13.6.2013 18:13:07 (
. 290 13.6.2013 18:13:07 |20 Sl s
103 13.6.2013 18:13:07
98 13.6.2013 18:13:07 r
EoeicacHKanbrolaikeEke: L0 13:6.201 315, 15:07 Stahnout statistiku
Pozice D: Kénus_D ] 2 13.6.2013 19:45:47
Pozice D: Kréek_D |1 13.6,2013 19:45:47 » ’
Pozice D: Madlo_D 6 13.6.2013 19:45:47 e
Pozice Di Konus vodorovny | 69 13.6,2013 19:45:47 Exportovat statistiku
Pozica N Krdmk cvich a 13 A 2013 10:45:47 do souboru
E2EEeY ) - ‘ ‘
verze > 1.7.1 | 2013-06-13 = —= == — 7 = =
2| konfigurac ||| ¥ Dpownload Upload [111 strupl 3 Ov&F konfig @ Stop 2
< ' l L' . JL J L J L JL L J L J
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Kontrola vad dild, kontrola kvality
popisu dilu

« Aplikace pro kontrolu sklenénych dilt
« Dodavka svetelné a optickeé sestavy
« Ukladani dat do DB

© ELCOM, a.s.



Kontrola ,,kridelek* sklenéne
injekcéni strikacky
» Podrobna inspekce tvaru kfidélek sklenéné
injekCni strikaCky

Set C. System Line Symmetry
Circle . Spline

E0053498 © ELCOM, a.s.



Automaticka linka - polohovani LED
e o
cipu
* Lepeni LED ¢ipu na chladi¢ (rizné typu chladi¢d na paleté)
« 1-2 Cipy na chladi¢, az 9chladi¢l na paleté

« Prené navadeéni lepiciho robota (opakovatelnost 0,1mm)
« Kamera s vysokym rozliSenim na rfizenem pojezdu

[ 247 | 02.07.13 - 10:16:51 hem ]3]

] "BMW Polohovani LED
‘ w H BMW F32/33+F15/16 RE LV+RV DYNAMIC HB LED 1

datum: 25.06.2013

- BMW Polohovani LED | 280-2 - 02.07.13 - 09:22:33 b (][] GRvataE v
eI‘:‘"'I\ verze: 0.0.11 280- 2
‘, 3 .|- v - 10:13:11 - 02.07.13 - Polohovani LED: Odesléna sekvence piikazii polohavani robota: 9]010]01010]010
SEENaRRL ¥ | rotoboni | ctucniosie |_cuieo [ auece | T 10:13:11 - 02.07.13 - Polohovini LED: Nastaveni pozice kamery 0,0' 0,0’ mm
- 09:19:57 - 02.07.13 - Polohovénf LED: Nastaven pozice kamery 0,0' 0,0’ mm ﬂ oy 10:13:11 - 02,0713 - LED: Délka test) 10.5 5 ™
o (ohavini LED: jce robota: X=11,88 mm Y= 26,73 mm Z= 31,30 mm A= -15 o

09:19:57 - 02.07.13 - Polohovini LED: kvence piikazl polohovini robota: 910101010/0/010
09:00:48 - 02.07,13 - Polohovini LED: Aktuflni pozice robota: X=11L88 men Y= 26,73 mm Z= 31,30 mm A= 15,7

e WV~~~ [N [c[=]"]
7Y G 2

e e g S S @

Vadilenost Bx - TEH3E &ipd LED

[orr e

Uhel mezi AB a Smémici tézit’ Cipd LED

202,92 * 202,92 " J[:0,75 © |9
o

€844020¢0¢
QA

58,24 mm|AB
Korekce pozice &ipu LED [E

[0.61 men |[0,00 men |[0,01 men |0sa X

e

[0.01 men [0,00 men ][0,01 mm J0sa ¥

[0.00 * 0,00~ Junel

o G = e

‘ Délka testd 10,5 s |

2 Dobry kus i
4 OK: 300 NOK: 77

Celkem: 377

b s - S d

00000000
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verze: 1.0.0

/’I-\LFX Kontrola LED
\‘/ datum: 24.04.2013
uZivatel: x

Polohovani LED c¢ipu, kontrola

intenzity LED

MBC 205 LFX 24.04.13 - 20:16:33 b 2] (]

ISR

[vysledky Kontrola LED 7]

Vyslediy

2 Homogenita velikosti
@) Homogenita STD

BP0
Eef0-Ve
98 0-STD
=274
B
B

Délka testd 3.5 s

Spatny kus
OK: 25 NOK: 35
Celkem: 60

20:15:34 -
20:15:34 -

2
20:15:31

31

24.04.13 -
24.04.13 -
- 24.04.13 -
-24.04.13 -

Kontrola LED -
Kontrola LED -
Kontrola LED -
Kontrola LED -

PLC zpracovalo vysledky (Start signdl = False |

249 - 1 - 01.07.13 - 13:50:23 e [ [28]

Start testd

Délka testd 3.5 5 ”‘-\BMW Polohovani LED

| verze: 0.0.11 — 249 - 1
mmsw T T \-/ datum: 25.06.2013 M M BMW F32/33 RE RV DYNAMIC LB LED 1

ufvatel: y i |ous o)
‘.illiil Ili'il I in i 13:50:10 - 01.07.13 - Polohova
13:50:10 - 01.07.13 - Polohov: ED: PFijata korekee pozice robota: X=0,00 mm Y= -0,00 mm A= 0,02 *

13:50:03 - 01.07.13 - Polohovs ED: Nastaveni pozice kamery '-110,0' '-98,0' mm
13:50:03 - 01.07.13 - Polohovéni LED: Aktuélni pozice robota: X=12.20 mm Y= -12.00 mm_Z= 31.60 mm A= 0.0.%

i LED: Aktualni pozice robota: X=12,20 mm Y=-12,00 mm Z= 31,60 mm A= D.Dﬂ

15.06.2013 - 01:20:02 {Dsviiop Devenp) PouZit?
Vzdilenost AB - TéZi5té &ipl LED

34,06 mm|[34,05 mm][0,10 mm|4 e
e G "

3296024720 15 8-t emage 175 {1270, 47) pres (42.03,1.71) -

Vzdilenost Bx - TE5iEt& éipi LED . p | B @ w
[.lhel. mezi AB:WSmérnicl i3t Cipd LE - .

218,85 ° (218,84 ° uxD,TE Qg c2
o T fo £

Korekee pozice Gipu LED
0,00 mm ][0,00 mm {[0,00 mm |0sa X

-0,00 mm ][0,00 mm |[-0,00 mm |0sa ¥

0,02 0,02 |Uhel

= oftzat == e
orsic paice?

E0053498

Praz 13 Koneo Priazs: adnj
s a
Priazz; Tadey Priazs: Tadey
a a
Friazs: fadny eruaz 7 Hadey
a a
Priaz 4 Tadey Priazs: fadey
3 a

Caz oyb: 2699 me 1074380073 x_0 O

ooooooooogaooooooooooooooooo|
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Svetelné moduly - kontrola
pokoveni odrazecu

« Kontrola povrchovych vad (pokoveni) na €lenitych povrsich

« Kontrola nedokoveni (plynuly pfechod na leskly podklad)

« Specialni zplsob nasviceni

« Snimani vysSSim poCtem kamer v zavislosti na tvaru odrazecCe

 Metodu mozno pouzit na zrcadlove, lesklé povrchy, detekce

povrchovych vad a otisku prstu
//"-LFX Kontrola pasty MBC 205 LFX 30.07.13 - 21:41:53 b [ //"-LFX Kontrola pasty MBC 205 LFX 30.07.13 - 21:40:46 e [] [83]
MBC 205 LFX ‘elca" 1
|

| | verze: 1.0.3 | verze: 1.0.3 MBC 205 LFX
datum: 18.07.2013 M M LE + RE / LHT + RHT ‘- 7 datum: 18.07.2013 M M LE + RE / LHT + RHT

uZivatel: x Pasta ED Odrazet i uZivatel: x Pasta ED Odrazet
‘iﬂ‘iili Iﬂliﬂl i'II' I ¥ 21:40:47 - 30.07.13 - Seimuta obrazovka "E:\ELCOM\SW\20130730_UniTEST_2011_VSP KDVD\LUE\imaEeJUE\DFiHﬂ ‘ni‘iili i‘hﬁ'liﬂi I 2 21:40:42 - 30.07.13 - Sejmuta obrazovka 'EX\ELCOM\SW\20130730_UniTEST_2011_VSP KDVD\[D‘E\imaEGJUE\DI'iHﬂ

21:40:42 - 30.07.13 - Sejmuta obrazovka "E:\ELCOM\SW\20130730_UniTEST_2011_VSP KOVO\Loglimage_log\prin 21:40:12 - 30.07.13 - Nastavena 1 pozice manipulatoru pro kontrolu odraZete.

D T Pouzit? 21:40:12 - 30.07.13 - Nastavena 1 pozice manipuldtoru pro kontrolu odrazete.

Detekee barev Pouzit? 21:40:08 - 30.07.13 - PRihlasen: x
21:40:08 - 30.07.13 - Pihlaen: x | 21:40:05 - 30.07.13 - Nastavena 1 pozice manipulstoru pro kontrolu odraZece. =
[[Parametry getekce barev [pata 4] [Parametry getekce barev [ pata 4
1
[ rpprr——— i | i) e 1| )
o | N s e R EEE | || - [~ ~[e]=]x
Bl Kamera @ - - £ Kamera @ - 4]
Kontrola nedokaveni pou|

Kontrala nedokoveni poul

Kontrola detekce vad po| Wait 20ms |

Pousit detekei nedokovevni? [¥] Zobraz info?
i rozptyl odchylky intenzity jasu

Pousit detekei nedokovevni? [] Zobraz info?
Maximalni rozptyl odchylky intenzity jasu
15

¥

it detekci vad? A W Pougit detekci vad? \ ¥

[55 ] pranova hodnota hranovho filtru
Poufit zvjraznéni obrazu?
Prahova hodnota zvyraznzni vad

Velikost vady: 462 - 462 Pixeld

: _>l|_’| [BEmp 57 ms Anai Time 160 ms Prame 1t2m 200 o _},-@l

E0053498 © ELCOM, a.s.

Prahova hodnota hranavého filtru

ousit zvjrazndni obrazu?

Prahovd hednota zvyraznéni vad

Velikost vady: 462 462 pixeli

Max. podet vad do Max. velikosti

(Celkovy pocet vad)

[Snep 57ms _anal Time 462 ms Frame {42 ms 5099 ms




Kontrola pritomnosti laku

« Kontrola vnitfniho a vnéjsiho laku na skle

* Manualni/plné automatické stanice
* Pouziti pro sklenéné Ci plastové kryty

Vysledky

LE-halogen

& Minimum: 10,00

[# Délka testu 753" [ms]

y LE-hangen 11.05.10 - 10:42:04 b [ =] [ [3]

l'aaa\DC204_MOPF\Log\image_log\printscreen_100511_104131.png'
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Lak 10 )
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» Kontrola povrchu SMD chipu

* VWyhodnoceni v realném Case, PC + FPGA
 Princip polarizace, polarizované zdroje svétla
» Takt cca 25tis Cipl za hodinu, 6-7ks/s

» Dvé kamerova ,hnizda®“, ventily s pfesnym

e Statistika

Kontrola povrchu a rozméru cipu

c¢asovanim pro odstranéni NOK kuslU

E0053498 © ELCOM, a.s.



B

Svétlomety - serizovaci svetelné
automaty

* Automatické sefizeni dalkovych/tlumenych
svétel, mérfeni proudu

« Sefizeni rozhranni svétlo/tma (nalezeni bodu
zlomu)

ALV, AFS, LWR test polohovani svétlomet(
* LIN/CAN komunikace s fidicimi jednotkami
« Kontrola pritomnosti laku

E0053498 © ELCOM, a.s.



UZivatel: x
= Stavové informace
Aktualni stav
= Sprava konfiguraci
Profilometr 1 (obraz Zela)
Profilometr 2 (obvod v fezu)
Profilometr 2 (obraz obvodu)
Profilometr 3 (Celo v fezu)
Profilometr 3 (obraz éela)
Komunikace
Statistika
UZivatelé a prava

—

Verze > 1.00/2013-09-16

Download

E0053498

scanerem

« Pfesné méreni tvaru a vad dilu (pfesnost 0,02mm)

» VVzhledem k rychlosti vyhodnoceni, pfima komunikace s jednotkami
2D scanneru

« Snimani otacejiciho se dilu (rozvinuty tvar)

105

(ww) 7

Viom B L
Ky BT
Zm 81

Y (mm) 8 W
Z(mm) LI

Y (mm)

Ebely ]

Méeni

Aktudini fez Viechny fezy Viechna méfen

9 P QD

Méreni tvaru, detekce vad 2D

43 Definice oblast! pro hledéni defektd

o Nizey méeni

1: Lewy radius (Typ 0; 3 1.00; b 1.00; skip ) (Box 1)
2: Pravy rédius (Typ 1; a 1.00; b 1.00; skip 0) (Box 0}

4:Pourchové vady (Typ 4; a 0.15; b 0.00; skip 0) (Box 0)
5: Otfep levy (Typ 2: 3 0.50; b0.50; skip 0) (Box 0)

6: Otfep pravy (Typ 3 2 0.50; b 0.50; skip 0) (Box0)

7: Vadslenost od levého boku (Typ; 30.00; b 0.00; skip 0) (

Pidat méeni Upravit méeni Smazat méFer|

Nacist data & Ulodit data

o
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000

Vyska

Casvypoétu (ms) | |0 Zméeno | |40.07
1/6.- 6574 /10000
ol e Vyhodnotit v

Servis © konec

Ymm 8 B zm @ MW

Y

Vjsledek méeni

Typ méFeni X 2

Vjpocet méfené
Méfen hodnota hodnoty

40.07 mm Median  [-]

i@ Pocet preskoceni
ks po sobé jdoucich vad

Box1 o) =

oK B znst

© ELCOM, a.s.




Méreni tvaru, detekce vad

3D profil soucasti, nasledné vyhodnoceni obrazu
* Méreni, tvarové vady

> Display 3D profile [Head A] =5 EoR |
i kiR - AN EPPRLLN . :

E0053498 © ELCOM, a.s.



Komponenty pro strojove
videni

E0053498



.&"—“a KOMPONENTY PRO STROJOVE VIDENI

Objektivy Svétla

e =0
AR = :

. " s I ) d I

S
' ==
=Ea G i M Em
T — g
P e o O B o | oz

il

Filtry Komunikacni Kabelaz Software
karty a konektory

E0053498



INFRA KAMERY XENICS

Termovizni kamery Kratkovlnné kamery Kratkovlnné
(8 - 14 ym) (0,9 - 1,7 um) radkové kamery
(0,9-1,7 “nq)

IR jadra Specialni kamery

E0053498



NAS|I DODAVATELE

BASLER!  WaonaL Al

See the possibilities

M Schneider V4 Dy
W cRevenacH Xenics HOIDA

Infrared Solutions COMNNECIORS

e ——
JENOPTIK TAMRON

Aa Tl
NORPLX 2. BitFlow i U I

10 INDUSTRIES

o
VISION&CONTROL comput Y. Zis =

O
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Nabizime zakaznikdm vSechny komponenty pro snadné
sestaveni kamerového systemu!

+ Navrh soustavy kameroveho systému

+ Technicka podpora v cestinée

+ Know-how podporené nasimi vliastnimi projekty
+ Snadny pfistup k informacim

Vse co potrebujete pro
strojové videni

E0053498
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KAM DALE ?

Pl I 2
» [ Zaloky

+ @ 5. @ htip//www.prumyslove-kamery.cz:
—

ok pk Pk eshop & Intranet < ELCOM ﬂ\ Y ElG & CRo W NI 7 Basler {

prumysloveé-kamery.cz | eshop | elcom.cz Ml
|

primyslové-kamery.cz telefon: +420 558 279 994
ojové vidéni email: sales.dvi@elcom.cz jlerial

g~ Ve copotiebujete prost

Hlavni strana Clanky a aktuality 0 produktech Aplikace Technicka podpora Kontakt E-shop

BASLER’

o o
B

\3)

Bz s 4

Zaruka 3 roky
na kamery BASLER

Produkty pro strojové vidéni Clanky a aktuality
Pramyslové kamery Specialni kamery Partnefi Kamery Basler Ace s &ipy CMOSIS B
Plogné (maticové) Infradervené a termovizni Basler Kompaktni kamery BASLER
can) kamery JAl [ Ace s oznaenim acA2000 (2
pektralni Kamery pro mikroskopy National Instruments ) megapixely) a acA2040 (4
Vysoky dynamicky rozsah Remote-head Schneider Kreuznach megapixely) jsou postaveny
Inteligentni kamery Pro dopravni systémy Vision&Control na senzorech firmy CMOSIS s
Jenoptik rozteéi pixeld 5,5 pm.
Objektivy a filtry Osvétlovaci prvky Tamron Senzory vyrobené technologii CMOS jsou levn&jsi,
S pevnym ohniskem Plo3né pfimé a zadni Norpix 1 rychlej3i vyéitani dat
Makro, Fadkové Prstencové Bitflow dosaZeni vy33i snimkové frekvence.
Telecentrické Liniové, Fadkové Xenics
Filtry Telecentrické Opto Engineering chitezd
Zaruka 3 roky na kamery Basler
Kormunilace Systémya sety piredni vyrobce primyslovych
Camera Link Vision systémy, EVS, CVS kamer, firma Basler, poskytuje
GigE Vision Zdznam obrazu il ¥ ok s VEachig ové
R kamery. Tato zaruka plati pro
CORNRLESS viechny kamery dodané od
1.5.2012.
TFi€ipova kamera JAI pro gigabitovy ethernet
Termokamery Xenics Gobi pro gigabitovy ethernet s Princip funkce kamery je zaloZen na

technologii separace prichazejicich
paprski na tfi oddélené kanaly R, G, ¥

m 640 x 480 @ 50 Hz

www.prumyslove-kamery.cz



Navstivte nas 7.-11.10. na MSV 2013 v Brne
Pavilon C, stanek 21 - spolecny stanek
National Instruments a ELCOM, a.s.

Dekujeme za pozornost !
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