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„ Všechno udělají živé stroje - člověk bude dělat, jen to co miluje. 

Bude žít proto, aby se zdokonaloval.“
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„ Výroba má být co nejjednodušší a výrobek prakticky nejlepší.“

Karel Čapek, R.U.R., 1920



TŘI ZÁKONY ROBOTIKY
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Robot nesmí ublížit člověku nebo 
svou nečinností dopustit, aby 

bylo člověku ublíženo.

Robot musí 
uposlechnout 

příkazů člověka, 
kromě případů, kdy 
jsou tyto příkazy v 
rozporu s prvním 

zákonem.

Robot musí chránit 
sám sebe před 

poškozením, kromě 
případů, kdy je tato 
ochrana v rozporu s 

prvním nebo druhým 
zákonem.
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SICK

 Společnost založena v roce 1946 – 70 let zkušeností s 
automatizační technikou

 Více jak 7,000 zaměstnanců po celém světě

 SICK je přítomen v 88 zemích světa: 
s 50 dceřinými společnostmi a přímo vlastněnými organizacemi + 
další specializované agentury

 SICK Česko/Slovensko – dceřiná organizace založena 1998 – 75 
zaměstnanců

 Světově největší produktové a technologické portfolio v oblasti 
senzoriky

 Vedoucí postavení na trhu snímacích technologií 

 Výročí 70 let od založení video
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https://www.youtube.com/watch?v=6sHWKDCyZ6E


VÝHODY POUŽITÍ ROBOTŮ

Stabilita

Přesnost

Rychlost Kvalita

Opakovatelnost

Samostatnost

Návratnost 
investice Statistiky a logy

Připraveno pro 
Industry 4.0

Zajištění výroby

Zpětná vazba 
pro výrobku
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2D nebo 3D?

Navádění nebo 
komplexní 
kontrola 
výroby?

Komunikace? Prostor?

Technologické 
časy?

Nadřazené 
systémy?

Programování 
robota?

Osvětlení 
pracoviště

NAVÁDĚNÍ ROBOTŮ KOMPLEXNÍ ÚLOHOU
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Kamera
Rozlišení 

kamery, citlivost 
čipu a jeho 

kvalita

Použitý objektiv
Metoda snímání, 

2D nebo 3D
Osvětlení scény

Přesnost a 
opakovatelnost 

algoritmu

Robot
Typ robota, jeho 

velikost a 
dosahy

Přesnost a 
opakovatelnost 
polohy robota

Program robota
Gripper a způsob 

přiblížení
Čas pro 

odebrání

Výrobek Materiál a barva
Stabilita tvaru a 

rozměrů
Přesnost a 

tolerance výroby
Možnosti úchopu Rozmístění

NAVÁDĚNÍ ROBOTŮ
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Úspěšnost odebrání závisí na spoustě parametrů
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KAMERY SICK



VISION PRODUKTY
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VISION PRODUKTY
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3D TRIANGULACE
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Specifikace

• 640 x 480 pixelů CMOS senzor (UV a IR verze)

• až 250 políček za s

• Ethernet TCP/IP, UDP/IP Ethernet IP

• Konektor pro enkodér

• 4 DI / 3 DO,  rozšiřovací modul

• Ovládání externího osvětlení

• IP67 

• konektory M12

• nástroje Polygon, Blob, Měření, Housenky, URCAP atd.

• Webový server

INSPECTOR PIM60 MEASURER
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INSPECTOR PIM60 URCAP - VIDEO
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SENSOR INTEGRATION MACHINE SIM4000
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Power supply for device 

and CAN-bus
2 Encoder Connectors

2 Serial Interfaces

configurable as RS-232 / 422 /485

2 CAN Bus Ports

for CAN sensor Network

8  GigE Ethernet camera ports

6 x GigE with PoE and PoE Status LED, 

2 x 10GigE 

Direct I/O Connector

4 inputs & 7 digital outputs

Ethernet Port Status LEDs

LINK, ACT 

8 Sensor Plugs

S1-S4:  configurable as IO-Link master

S5-S8, configurable as:  

- output with current for LED-illumination

- input to define input behavior

Device Status LEDs

Below Protection Cover:

USB2.0 Interface for Service Tasks

Micro-SD-Card Slot (FW-Update..)

2  Dual-Port industrial Fieldbus Interfaces

e.g. Profi-Net, data-rate: 10/100MBit/s

HALCON Runtime Licence

Implemented 

16



TRISPECTOR – 3D KAMEROVÝ SENZOR
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Specifikace

• 1024/512 pixelů (2048 bodů na 

profil)

• až 5000 skenů/s

• 10/100 MB ethernet TCP/IP, 

Ethernet IP

• RS 485

• 3 x DI, 3 x DO

• 3 x binární výstupy 

• vstup pro enkodér RS 422

• IP65 / IP67K

• třída laseru 2M/2 nebo 3B

• konektory M12

• Web server

• FTP server

SMART KAMERA IVC-3D
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Specifikace

• 1536 x 512 pixelů (3072 pixelů – MultiScan + RGB)

• Řádky citlivé i necitlivé na IR

• až 35 000 profilů za s

• GigaBitový ethernet

• RS 232

• 3 x vstup / výstup

• synchronizace pomocí enkodéru

• objektivy – C-mount

• M12 senzor – MultiScan

KAMEROVÝ SYSTÉM RANGER
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Specifikace

• rozlišení 1536 x 512 pixelů

• až 10 000 profilů za s

• gigabitový ethernet

• na přání laser třídy IIIb

• na přání vyhřívání (- 30 °C)

• na přání rozmítaný laser 

• kalibrováno v mm ve výrobě 

• synchronizace pomocí enkodéru

• IP 65

KAMEROVÝ SYSTÉM RULER
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KAMEROVÝ SYSTÉM PLB
PART LOCALIZATION IN BINS
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KAMEROVÝ SYSTÉM PLB
PART LOCALIZATION IN BINS
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KAMEROVÝ SYSTÉM PLB
PART LOCALIZATION IN BINS
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KAMEROVÝ SYSTÉM PLB
PART LOCALIZATION IN BINS
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UKÁZKY APLIKACÍ
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SMART KAMERA IVC-2D
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Zaměřování třmenů
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SMART KAMERA IVC-2D
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Zaměřování pozice palubní desky
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SMART KAMERA IVC-2D

28

Lokalizace pozice plastových dílů
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SMART KAMERA IVC-2D
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Lokalizace pozice kovových dílů
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SMART KAMERA IVC-3D
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Zaměřování pozice sloupků
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SMART KAMERA IVC-3D
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Zaměřování obrobků po vyndání z pece
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SMART KAMERA IVC-3D
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Zaměřování obrobků po vyndání z pece
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SMART KAMERA IVC-3D
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Kontrola kvality svárů
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SMART KAMERA IVC-3D
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Kontrola kvality svárů
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SMART KAMERA IVC-3D
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Lokalizace pozice trubky



SMART KAMERA IVC-3D
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Depaletizace pytlů
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Videa

SMART KAMERA IVC-3D
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Robotická montáž
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RANGER
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Odebírání vík převodovek
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RANGER
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Kontrola kvality sváru
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RANGER
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Odebírání a kontrola naplnění bas
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RANGER
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Depaletizace pytlů
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RULER APLIKACE
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Paletování kabelových rolí
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RULER APLIKACE
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Kontrola podezřelých míst na lodi
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PLR APLIKACE - VIDEO

Martin Oswald, +420 739 492 008, martin.oswald@sick.cz 44



PLB APLIKACE – VIDEO 1
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PLB APLIKACE – VIDEO 2
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Martin Oswald

+420 739 492 008

martin.oswald@sick.cz

DĚKUJI VÁM ZA POZORNOST


