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(Simultaneous localization and mapping)
* Nutny backend

DF-DFR0315 Intel RealSence D435
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Optika
— Prdhledné holografické skla (vinovody)

— 2 HD 16:9 generatory obrazu

— Holografické rozliseni: 2.3M bod

— Hustota bodU: >2.5k radiants (light points per radian)
Sensory

— 1 IMU (akcel, gyro, magnet)

— 4 kamery pro snimani prostredi
— 1 hloubkova camera

— 2MP foto / HD video kamera

— 4 mikrofony

1 snimac okolniho svétla
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Vyhody

— Pripravené k pouziti

— Z4dna infrastruktura (,,black box“)
— Integrovana ,real-time” camera

— Jednoducha moznost promitani
nastaveb

— Vylepsena verze 2
Nevyhody

— Cena

— Omezeny radius
— Novy koncept
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https://www.youtube.com/watch?v=OfrPAUyp1_s

Moznosti rozpoznavani

* Microsoft Azure Cognitive

» ldentifikace obrazku a klasifikace

* YOLO (predchudci CNN)
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