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Stru¢na anotace predmétu |

Kurz ,,Mechanika“ stavi na zakladnich teoretickych znalostech ziskanych v pfedmétu ,,Fyzika 1%, které
rozsifuje o praktické vypocetni postupy pro feSeni technickych tiloh z oblasti mechaniky tuhych téles. Po
absolvovani ptednasek a cviceni je student schopen samostatné provést analyzu béznych technickych
systému, uvolnit vazby a sestavit a fesit rovnice rovnovahy a pohybové rovnice. Obsah kurzu je rozdélen do
tfi celkl — statiky, kinematiky a dynamiky. Vyklad teorie na prednaskach se opira o feSené vzorové ptiklady z
technické praxe.

Témata prednasek:
1. Uvod. Clenéni mechaniky, specifikace jednotlivych disciplin. Uziti Newtonovych zakonii pii sestavovéani rovnic

rovnovahy a pohybovych rovnic. Statika hmotného bodu.

2. Vypocet momentu sily. Nositelka sily, rameno, vektorové ur¢eni momentu.

Urceni poctu stupiiti volnosti, vazby, statickd urcitost a neurcitost. Silové soustavy v rovin€ a v prostoru,

ekvivalentni ndhrada silovych soustav.

Statika vazaného télesa. Typy vazeb, urceni reakci ve vazbach. Pouziti uvolilovaci metody.

Pasivni odpory — smykové tfeni, valivé a Cepové tieni, tfeni lana.

Statika soustavy téles. Reseni prutovych konstrukci.

Kinematika pfimocarého pohybu. Vypocty rychlosti a zrychleni jako funkce ¢asu a drahy.

Kinematika rota¢niho pohybu. Urceni thlové rychlosti a zrychleni, te¢ného a normalového zrychleni.

9. Kinematika soustav téles. Zakladni klasifikace mechanismt.

10. Dynamika volného hmotného bodu.

11. Dynamika rota¢niho pohybu — vypocet momentu setrvacnosti a devia¢nich momentt, Steinerova véta.

12. Dynamika systému s vazbou — sestaveni pohybovych rovnic uvoliiovaci metodou.

13. Vypocet kinetické a potencialni energie, prace konzervativnich a disipativnich sil. Reeni uloh dynamiky pomoci
zékona zachovani energie.

14. Lagrangetv formalismus, sestaveni pohybovych rovnic z Lagrangeovych rovnic.
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Rozsah a obsahové zaméreni individualnich praci studentii a zptisob kontroly

Studijni literatura a studijni pomiicky |

Ja&, V. — Polcar, M.: Mechanika I Statika, VSST 1985

Bradsky, Z. — Ja¢, V.: Kinematika, skripta VSST 1983

Bradsky, Z. — Vrzala, R.: Mechanika III - Dynamika, VSST 1986

Riley W.F. — Sturges L.D.: Engineering mechanics Statics, John Wiley & sons, 1993
Riley W.F. — Sturges L.D.: Engineering mechanics Dynamics, John Wiley & sons, 1995




